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Lenze macht vieles
einfach fur Sie.

Wir erarbeiten gemeinsam mit Ihnen die beste Losung
und setzen lhre Ideen mit Begeisterung in Bewegung.
Ganzgleich, ob bei der Optimierung einer bestehenden
oder der Entwicklung einer neuen Maschine. Wir streben
nach Einfachheit und suchen darin die Perfektion. Das
stecktin unserem Denken, in unseren Dienstleistungen
und in jedem Detail unserer Produkte. So einfach ist

das!

1

Ideen entwickeln

Sie wollen die beste Maschine bauen und
haben schon erste Ideen dafiir? Dann bringen
Sie diese mit uns zu Papier: angefangen bei
kleinen Innovationsschritten im Detail bis
hin zu komplett neuen Maschinen. Gemein-
sam entwickeln wir ein auf Ihre Anforderun-
gen abgestimmtes, intelligentes und nachhal-
tiges Konzept.

4

Maschinen herstellen

Funktionsvielfalt im Einklang: Als einer der

wenigen Komplettanbieter konnen wir lhnen
fiir jede Maschinenaufgabe genau die Produk-
te liefern, die Sie auch wirklich benétigen —

nicht mehr und nicht weniger. Hierfiir steht
unser L-force Produktportfolio, eine konsis-

tente Plattform fiir die Realisierung von An-
triebs- und Automatisierungsaufgaben.

2

Konzepte erstellen

In Ihren Maschinenaufgaben sehen wir will-
kommene Herausforderungen. Wir unterstiit-
zen Sie mit unserem umfangreichen Know-
how und liefern wertvolle AnstéRe fiir Ihre
Innovationen. Die einzelnen Bewegungs- und
Steuerungsfunktionen betrachten wir dabei
ganzheitlich und erarbeiten durchgangige
Antriebs- und Automatisierungslésungen fiir
Sie: so einfach wie moglich, so umfassend
wie nétig.

5

Betrieb sichern

Produktivitat, Zuverlassigkeit und taglich
neue Spitzenleistungen —das sind unsere
entscheidenden Erfolgsfaktoren fiir Ihre Ma-
schine. Nach der Auslieferung bieten wir Ih-
nen durchdachte Service-Konzepte fiir einen
dauerhaft sicheren Betrieb. Im Fokus steht
hier die kompetente Unterstiitzung durch
das exzellente Anwendungs-Knowhow unse-
rer erfahrenen Spezialisten im Aftersales.

3

Losungen erarbeiten

Unsere einfache Formel fiir zufriedene Kun-
den: Eine aktive Partnerschaft mit kurzen
Entscheidungswegen und einem individuell
abgestimmten Angebot. Auf Grundlage die-
ses einfachen Prinzips begegnen wir schon
seitlangem denimmer spezieller werdenden
Kundenbediirfnissen im Maschinenbau.



Aus Prinzip:
Immer die passen-
den Produkte.

Das umfangreiche Lenze L-force Produktportfolio folgt
einem ganz einfachen Prinzip. Denn die Funktionen
unserer fein skalierten Produkte sind der Base-Line,
State-Line oder High-Line zugeordnet.

produktauswah f;,
e naschinena ”fgabe

Ihr bedeutender Vorteil: Dadurch erkennen Sie schnell, o
welche Produkte fiir Inre Anforderungen die beste Lo- Wb

sung ergeben. IS

Starke Produkte mit groBer Wirkung:

- Einfaches Handling

« Langlebige Qualitat

« Zuverldssige Technologien am Puls der Zeit

Con trojja .

Lenze-Produkte werden in einem eigenen Testlabor auf =
Herz und Nieren tberpriift. So garantieren wir lhnen 2
eine dauerhafte Qualitdt und lange Lebensdauer. AuBer- /
dem gewahrleisten Ihnen fiinf Logistikzentren die i
weltweite Verfiigbarkeit und schnelle Lieferung Ihrer —
ausgewahlten Lenze-Produkte. So einfach ist das!



L-force Produktportfolio
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Motoren
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Getriebe
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Kegelstirnradgetriebe Stirnradgetriebe g500-H Kegelradgetriebe g500-B
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Stirnrad-Schneckengetriebe
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Schneckengetriebe






Getriebe

Stirnradgetriebe-
motoren g500-H

Inverterbetrieb
0.06 ... 0.55 kW (Effizienzklasse IE1)
0.75 ... 55 kW (Effizienzklasse IE3)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

a [rad/s?] Max. zulassige Winkelbeschleunigung
Nso % [%] Wirkungsgrad

N7s % [%] Wirkungsgrad

N100 % [%] Wirkungsgrad

Na Wirkungsgrad

Ne=1 Wirkungsgrad

¢ Belastbarkeit

cos ¢ Leistungsfaktor

du/dt [kV/ps] Isolationsfestigkeit

Fpee [N] Min. Axialkraft

o [N] Max. Axialkraft

(g [N] Max. Axialkraft

i iz [Hz] Max. Eingangsfrequenz
T [kHz] Grenzfrequenz

ety [kHz] Max. Schaltfrequenz

fn [Hz] Bemessungsfrequenz
Rt [N] Max. Radialkraft

f, Radialkraftbeiwert

e [m] Aufstellungshohe

lp [A] Stillstandsstrom

i Ubersetzung

sy v [A] Max. Eingangsstrom

[ - [A] Max. Stromaufnahme

[ - [A] Max. Strombelastbarkeit
Imax [A] Max. Stromaufnahme
Imax [A] Max. Strom

[ [A] Max. kurzzeit. Zwischenkreisstrom
e [A] Max. Zwischenkreisstrom
In [A] Bemessungsstrom

IN A [A] Bemessungsstrom

In, v [A] Bemessungsstrom

J [kgem?] Massentragheitsmoment
JMB [kgem?] Massentragheitsmoment
KE, L 150°c [V /(1000 Spannungskonstante

r/min)]

Kto1s0°c  [Nm/A] Drehmomentkonstante
L1o [h] Lagerlebensdauer

L [mH] Hauptinduktivitat

Lig [mH] Standerstreuinduktivitat
Lyg [mH] Rotorstreuinduktivitat

Ly [mH] Bemessungsinduktivitat
m [ke] Masse

M, [Nm] Abtriebsdrehmoment
My, [Nm] Abtriebsdrehmoment
My [Nm] Stillstandsdrehmoment
Mo, max [Nm] Max. Stillstandsmoment
My om [Nm] Abtriebsdrehmoment
M3 max [Nm] Max. Abtriebsdrehmoment
M, not [Nm] Not-Aus-Drehmoment
6.3-4

N1, max
N1, max 50%
Neto

1UI%
Nmax
NN
Pmax
Opw
O

O

R1

R2

R

R

Ruv 150 °c
Ruv 20°c

o
©
=

c
>

[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[kw]
]

[

[KJ]
[Q]

[Q]

[Q]

[Q]

[Q]

[Q]
[1/h]
[ms]
[ms]
[ms]
[ms]
[°q]
[’
[°q
[°q
[°c]
[°c]
[°c]
[°c]

[h]

[°q]
[°q]
[s]
[ms]
[V]
V]

Anlaufmoment

Anlaufmoment

Anlaufmoment

Mittleres dynamische Drehmoment
Kippmoment

Bremsmoment

Kennmoment

Max. Drehmoment
Bemessungsdrehmoment
Abtriebsdrehzahl

Abtriebsdrehzahl

Abtriebsdrehzahl

Max. Getriebeeingangsdrehzahl

Max. Getriebeeingangsdrehzahl
Eckdrehzahl

Drehzahl

Max. Drehzahl

Bemessungsdrehzahl

Max. Leistungsaufnahme

Reibarbeit

Hoéchstschaltarbeit
Hoéchstschaltarbeit

Standerimpedanz

Lauferimpedanz

Isolationswiderstand

Min. Isolationswiderstand
Standerimpedanz

Standerimpedanz
Ubergangsschalthaufigkeit
Verkniipfzeit

Trennzeit

Ansprechverzug

Anstiegszeit

Max. Oberfldchentemperatur

Min. Transport-Umgebungstemperatur
Max. Transport-Umgebungstemperatur
Max. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Min. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Umgebungstemperatur
Auslosetemperatur
Bemessungstemperatur

Lebensdauer
Betriebs-Umgebungstemperatur
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Erholzeit

Ubererregungszeit

Spannungsbereich
Netzspannungsbereich

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines

Unac [V] Netzspannung

Uhiny e [V] Max. Eingangsspannung

Uhnmifin [V] Min. Eingangsspannung

[/ I\ Max. Eingangsspannung

- vl Max. Netzspannung

Unin [V] Min. Netzspannung

Uy A [V] Bemessungsspannung

UN, Ac I\ Bemessungsspannung

UN, bc I\ Bemessungsspannung

Un, v I\ Bemessungsspannung

Zg Zahnezahl

1S [Q] Lauferimpedanz

Zys [Q] Impedanz

Zss [Q] Standerimpedanz

Z; Zahnezahl

Cccc China Compulsory Certificate

CE Communauté Européenne

CEL China Energy Label

CSA Canadian Standards Association

CSAULE Energy Verified Zertifikat

cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Ka-
nada

DIN Deutsches Institut fiir Normung eV.

EAC Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / Kasachstan

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europdische Norm

IM International Mounting Code

IP International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association

UkrSEPRO Zertifikat fiir die Ukraine

UL Underwriters Laboratory Listed Product

UR Underwriters Laboratory Recognized Product

VDE Verband deutscher Elektrotechniker

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-5



Stirnradgetriebemotoren g500-H g

Allgemeines S
Produktinformationen

In Kombination mit Drehstrommotoren bilden unsere Stirnradgetriebe ~ Ausfiihrungen
eine kompakte, leistungsstarke Antriebseinheit. Durch zahlreiche an-
und abtriebsseitige Optionen ist eine genaue Anpassung des Antriebs ~ « Feinskaliert in Gr6Be / Drehmoment - sorgt fiir eine optimale Ma-

an lhre Applikation moglich. schinenanpassung
+ Genormte Wellen-und FlanschmaRe fiir eine einfache Maschinen-
Die robusten Stirnradgetriebe zeichnen sich durch hohe zulassige integration

Radialkrifte, fein gestufte Ubersetzungen sowie geringes Verdrehspiel ~ « Effizient durch hohen Wirkungsgrad
aus. Siesind in 2- und 3-stufiger Ausfiihrung mit einem Abtriebsdreh-
moment bis 14000 Nm und einer Ubersetzung bis i= 370 erhiltlich.

Drehstrommotoren als Basis fiir Getriebemotoren

In einem Leistungsbereich von 0.06 bis 55 kW bietet Lenze inverter- Kundennutzen:
taugliche Drehstrommotoren fiir umfangreichere Aufgaben.
Diese Antriebe unterscheiden sich in der Effizienzklasse und konnen + Verschiedene Effizienzklassen fiir den grof3ten wirtschaftlichen

fiir die beim gesteuerten oder geregelten Inverterbetrieb notwendigen Nutzen

Ausfiihrungen genutzt werden. « Platzersparnis durch kompakten Direktanbau an Lenze-Getriebe
 Marktorientiertes Baukastensystem erméglicht einen universellen

« |E1 Motoren bis zu einer Leistung von 0.55 kW Einsatz fiir umfangreiche Maschinenaufgaben

« |E3 Motoren ab 0.75 kW bis 55 kW

Die Bennung des Produktes

Getriebeart Produktreihe Ausfiihrung Bemessungsdrehmoment [Nm] Produkt
45 g500-H45
100 g500-H100
140 g500-H140
210 g500-H210
320 g500-H320
450 g500-H450
Stirnradgetriebe g500 - H 600 g500-H600
850 g500-H850
1500 g500-H1500
3000 g500-H3000
5000 g500-H5000
8000 g500-H8000
14000 g500-H14000

=5 | e
A -

Stirnradgetriebe g500-H mit Drehstrommotor
Stirnradgetriebe g500-H mit Servomotor

Stirnradgetriebe g500-H mit Drehstrommotor und
Inverter 8400 motec

6.3-6 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines
Ausstattung
Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Motoranschluss
Klemmenkasten
Steckverbinder ICN Temperaturiiberwachung
Steckverbinder HAN Tarmokontali
PTC
Entliiftung Polzahl PT1000/KTY

(je nach Einbaulage) 4-polig, 0.06 ... 55 kW

Oleinfiillschraube Handliifthebel

(je nach Einbaulage)

Kiihlung

Eigenlifter
Fremdliifter

Olkontrollschraube

(je nach Einbaulage)

Abtriebswelle Diiasis aiha Riickfiihrung
Vollwelle mit Passfeder (je nach Einbaulage) Resolver
Vollwelle ohne Passfedernut Inkrementalgeber

Absolutwertgeber
Gehduseausfiihrung ohne FuR Gehduseausfilhrung mit Ful Federkraftbremse
Gewindelochkreis mit Zentrierung ohne Gewindelochkreis Standard
Flansch mit Durchgangsbohrungen Gewindelochkreis mit Zentrierung LongLife

Flansch mit Durchgangsbohrungen

Standardausfiihrung

» Beim Motor m540 ist nur die Temperaturiiberwachung mit PTC
erhaltlich.

c E| 1 - Detailierte Informationen Gehduseausfiihrung.

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-7



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines

Ausstattung

Einbaulagen, Lage der Systembausteine

» Inden nachfolgenden Grafiken ist der Klemmenkasten in der » ZurVariantenreduzierung kénnen die Getriebe auch in kombinier-

Lage 2 farblich gekennzeichnet.

ter Einbaulage bestellt werden:

Andert sich die Einbaulage (A ... F), werden die Klemmenkasten- - g500-H45 in Einbaulage ABCDEF

lagen 2 ... 5) entsprechend mitgedreht.

- g500-H100 ... H450 in Einbaulage AEF

EinbaulagenA...F

Klemmenkastenlagen2...5

6.3-8

» Detaillierte Angaben zur Kabeleinfiihrung siehe Motorkapitel/Pro-
dukterweiterungen.

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-H45 ... H450

Produkt
Getriebe g500-H45 g500-H100 g500-H140 g500-H210 g500-H320 g500-H450
Motorzuordnung min. MDOMAOO-063 MDOMALO-063 MDOMALCC-063  MDOMACOD-063 MDOMAOD-063  MDOMALCO-063
Motorzuordnung max. MDOMAOO-071 m550-P90 m550-P90 m550-P100 m550-P112 m550-P132
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. 45Nm 100 Nm 140 Nm 210 Nm 320 Nm 450 Nm
Antriebsleistung min. 0.06 kW 0.12 kW 0.12 kW 0.12 kW 0.12 kW 0.12 kW
Antriebsleistung max. 0.55 kW 1.5 kW 1.5 kW 3.0 kw 4.0 kW 7.5 kw
Abmessungen [mm]
Vollwelle mit Passfeder 14 x 28 20 x40 25x50 25x 50 30 x 60 30x 60
20 x40 35x70
Vollwelle ohne Passfedernut 20 x40 20 x40 25x 50 25x 50 30 x 60 35x70
Abtriebsflansch 120/140/160 | 120/140/160 @ 120/140/160 | 120/140/160/200 160/200 160/200/250
» DieAusfiihrungen sind nur fiir die oben in der Tabelle abgebilde-
ten Getriebe lieferbar.
» Fettgedruckte Werte sind Standardausfiihrungen.
Nicht fettgedruckte Werte sind mogliche Erweiterungen, teilweise
mit Aufpreis.
Ausfiihrung Ausfiihrung
Konformitat CE Einbaulage A/B/C/D/E/F
EAC Kombiniert
Approbation Ohne Leistungsanschluss Klemmenkasten
CCC/cURus Steckverbinder
Schutzart IP55 Federkraftbremse Ohne
IP65/I1P66 Bremsenbauform: Standard/Long-
Oberflichen- und Korrosions- | Ohne life .
schutz OKS in verschiedene Ausfiihrun- Bremsenausfiihrung: Stan-
gen dard/Ubererregt/Cold Brake
Farbe Unlackiert Ruckfiihrung Ohne
Grundiert/RAL-Farben Resolver
Absolutwertgeber
Vollwelle Mit Passfeder (VOIO) Inkrementalgeber
Ohne Passfedernut . . "
Kithlung Eigenlifter
Wellenwerkstoff Stahl Fremdliifter
Edelstahl .
T Temperaturiiberwachung Thermokontakt TKO
Wellendichtringwerkstoff NBR Kaltleiter PTC
FKM (Viton) Temperaturfiihler PTL000/KTY
Lagerung Abtriebswelle Normal
Verstarkt
Paste fiir Wellenmontage Ohne
Beigelegt
Getriebeausfiihrung Mit FuB (VBR)
Mit Zentrierung (VCR)
Mit Abtriebsflansch (VCK)
Mit Abtriebsflansch (VCP)
Mit FuB und Zentrierung (VAR)
Mit Ful und Abtriebsflansch (VAK)
Schmierstoff Mineralol
Synthetisches Ol
Lebensmittel vertragliches Ol

Lenze | V03-de_DE-07/2018
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-H45 ... H450

Mit Zentrierung (VAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen

Ohne Zentrierung (VBR) Ak

Mit Zentrierung (VCR) Flansch mit Durchgangsbohrungen Flansch mit Durchgangsbohrungen
(VCK) (vcp)

» VCP (verstarkter Flansch) zur Ubertragung besonders hoher Radi-
al- und Axialkrafte.

6.3-10 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-H600 ... H3000

Produkt
Getriebe g500-H600 g500-H850 g500-H1500 g500-H3000
Motorzuordnung min. MDOMACO-063 MDOMAOO-063 MDOMAOO-071 m550-P90
Motorzuordnung max. m550-P132 m550-P132 m550-P180 m550-P180
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. 600 Nm 850 Nm 1500 Nm 3000 Nm
Antriebsleistung min. 0.12 kw 0.25 kw 0.55 kw 1.1 kW
Antriebsleistung max. 7.5 kW 7.5 kW 30 kw 30 kw
Abmessungen [mm]
Vollwelle mit Passfeder 35x70 40x 80 50 x 100 60 x 120
40 x 80
Vollwelle ohne Passfedernut 35x70 40x 80 50 x 100 60 x 120
Abtriebsflansch 200/250 250/300 250/300/350 300/350/450
» DieAusfiihrungen sind nur fiir die oben in der Tabelle abgebilde-
ten Getriebe lieferbar.
» Fettgedruckte Werte sind Standardausfiihrungen.
Nicht fettgedruckte Werte sind mogliche Erweiterungen, teilweise
mit Aufpreis.
Ausfiihrung Ausfiihrung
Konformitat CE Einbaulage A/B/C/D/E/F
EAC Leistungsanschluss Klemmenkasten
Approbation Ohne Steckverbinder
CCC/cURus Federkraftbremse Ohne
Schutzart IP55 Bremsenbauform: Standard/Long-
IP65/1P66 life
Oberflichen- und Korrosions- | OKS-S Bremsenausflihrung: Stan-
schutz OKS in verschiedene Ausfiihrun- dard/Ubererregt/Cold Brake
gen Rickfiihrung Ohne
Farbe Lackiert in RAL-Farben Resolver
Grundiert Absolutwertgeber
Inkrementalgeber
Vollwelle Mit Passfeder (VOIO) . . ”
Ohne Passfedernut Kiihlung Elgenlu.fter
Fremdlifter
Wellenwerkstoff Stahl .
Edelstahl Temperaturiiberwachung Thermokontakt TKO
T Kaltleiter PTC
Wellendichtringwerkstoff NBR Temperaturfiihler PT1000/KTY
FKM (Viton)
Lagerung Abtriebswelle Normal
Verstarkt
Paste fiir Wellenmontage Ohne
Beigelegt
Getriebeausfiihrung Mit FuB (VBR)
Mit Zentrierung (VCR)
Mit Abtriebsflansch (VCK)
Mit FuB und Zentrierung (VAR)
Mit FuR und Abtriebsflansch (VAK)
Schmierstoff Mineralol
Synthetisches Ol
Lebensmittel vertragliches Ol

Lenze | V03-de_DE-07/2018
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Stirnradgetriebemotoren g500-H d’
Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-H600 ... H3000

Mit Zentrierung (VAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen

Ohne Zentrierung (VBR) i

Mit Zentrierung (VCR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(VCK)

6.3-12 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Allgemeines
Der Getriebemotorenbaukasten

g500-H5000 ... H14000

Produkt

Getriebe g500-H5000 g500-H8000 g500-H14000
Motorzuordnung min. m540-P90 m540-P100 m540-P112
Motorzuordnung max. m540-P250 m540-P250 m540-P250
Technische Daten

Abtriebsdrehmoment max. 5000 Nm 8000 Nm 14000 Nm
Antriebsleistung min. 1.5 kW 2.2 kW 4.0 kW
Antriebsleistung max. 55 kW 55 kW 55 kW
Abmessungen [mm]

Vollwelle mit Passfeder 70 x 140 90x 170 110x 210
Vollwelle ohne Passfedernut

Abtriebsflansch 350/450 450/550 450/550

» DieAusfiihrungen sind nur fiir die oben in der Tabelle abgebilde-
ten Getriebe lieferbar.

» Fettgedruckte Werte sind Standardausfiihrungen.
Nicht fettgedruckte Werte sind mogliche Erweiterungen, teilweise

mit Aufpreis.
Ausfiihrung Ausfiihrung
Konformitat CE Einbaulage A/B/C/D/E/F
EAC Leistungsanschluss Klemmenkasten
Approbation Ohne Steckverbinder
CSA/cURus Federkraftbremse Ohne
Schutzart IP55 Bremsenbauform: Standard
IP65 Bremsenausfiihrung: Standard
Oberflachen- und Korrosions- = OKS-S Rickfiihrung Ohne
schutz OKS in verschiedene Ausfiihrun- Inkrementalgeber
gen Kithlung Eigenlifter
Farbe Lackiert in RAL-Farben Fremdlifter
Grundiert Temperaturiiberwachung Kaltleiter PTC
Vollwelle Mit Passfeder (VOIO)
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Lagerung Abtriebswelle Normal
Paste fiir Wellenmontage Ohne
Getriebeausfiihrung Mit FuB (VBR)
Mit Zentrierung (VCR) v
Mit Abtriebsflansch (VCK)
Schmierstoff Mineralol
Synthetisches Ol
Lebensmittel vertragliches Ol

1) Nur bei g500-H5000 vorgesehen.
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Stirnradgetriebemotoren g500-H "
Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-H5000 ... H14000

Ohne Zentrierung (VBR)

Mit Zentrierung (VCR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(VCK)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Grundlagen zu den angegebenen Daten des Kataloges

Die im Katalog angegebenen Leistungen, Drehmomente und Dreh-

zahlen sind gerundete Werte und gelten fiir

+ Betriebsdauer/Tag =8 h (100 % ED)

« Belastungsklasse I bis 10 Schaltungen/h

« Im Katalog aufgefiihrte Einbaulagen und Bauformen

- Standardschmierstoff

« Ty =20 °Cfiir Getriebe
Ty = 40 °C fiir Motoren (nach EN 60034)

« Aufstellungshohe <1000 m iiber NN

« Die Auswahltabellen geben die mechanisch zuldssigen Leistungen
und Drehmomente an. Hinweise zur thermischen Grenzleistung
siehe Kapitel Antriebsauslegung.

- Die fiir Motoren und Getriebemotoren angegebene Bemessungs-
leistung gilt fiir die Betriebsart S1 (nach EN 60034).

Bei anderen Einsatzbedingungen konnen die erreichbaren Werte von

den genannten abweichen.

Bei extremen Einsatzbedingungen fragen Sie bitte lhre zustandige

Lenze Vertriebsgesellschaft.
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung
Ablauf einer Projektierung

Ablaufplan

‘ Netzbetrieb Inverter-Betrieb

1

[ Erforderliche Eingangsgrofen festlegen }

a

[ Korrekturfaktoren ermitteln

d

[ Getriebeart und Wirkungsgrad festlegen

a

[ Getriebegrofe bestimmen anhand der Krifte

a

[ Erforderliche Antriebsleistung berechnen

Inverter-Betrieb

Verstellbereich berechnen
Bemessungspunkt festlegen
Fremdliifter erforderlich?

ajfuie

l Belastungsklasse und Intensitét bestimmen

g

l Betriebsfaktor k aus Diagramm ermitteln

5

l Getriebemotor anhand der ermittelten Daten aus den Auswahltabellen bestimmen

g

l AbschlieBende Projektierung

Fiir eine genaue Antriebsauslegung kdnnen Sie unsere Projektierungs-
software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer kénnen Sie die Antriebsauslegung
schnell und mit einer hohen Qualitat ausfiihren.

Die Software beinhaltet fundiertes und in der Praxis erprobtes Wissen
liber Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-
ponenten.

Bitte sprechen Sie lhre zustdndige Lenze Vertriebsgesellschaft an.
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Ablauf einer Projektierung

1 Erforderliche EingangsgroBen

2 Korrekturfaktoren ermitteln

o 24 - Betriebsarten

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-17



Stirnradgetriebemotoren g500-H -
Projektierung -
Ablauf einer Projektierung

3 Getriebeart und Wirkungsgrad festlegen

Getriebeart Axialgetriebe Winkelgetriebe
. . . Stirnradgetriebe Flachgetriebe Kegelradgetriebe
Produkt . . . g500-H . g500-5 g500-B
Getriebewirkungsgrad | 2-stufige Getriebe | Ng | 0.96 | 0.96 0.96
| 3-stufige Getriebe | Ng | 0.95 | 0.95 | 0.95

4 GetriebegroRe anhand der Krafte am Abtrieb bestimmen

Ubertragungselement Zahnrader Kettenrader Zahnriemenscheiben Schmalkeilriemen

(je nach Vorspannung)  (je nach Vorspannung)

220 Zdhne=1.0

1 : f, = > 17 Zahne=1.0 B Mit S lle=2.0-25

Radialkraftbeiwert z anne <20Zihne=125 ' opannrote 1.5-2.0

<17 Zahne=1.15 2 Ohne Spannrolle= 2.5 - 3.0

<13 Zdhne=1.4
Berechnung Uberpriifung
. M % f. .
Radialkraft [N] Fogyj =2000%—20X "2 Frad <fu XFrad max
" }

Axialkraft [N] Fax <Rad,max x0.5

dy= Wirkdurchmesser [mm] Ubertragungselement
fw= Lastangriffsbeiwert

» Zuldssige Radial- und Axialkrafte und Lastangriffsbeiwert siehe
Kapitel ,Technische Daten“

5 Antriebsleistung berechnen

Berechnung
Erforderliche kw] P M max %N max
Antriebsleistung 9549 x ki xky xkyy % ng

k.= Korrrekturfaktor Betriebsart
ky= Korrrekturfaktor Aufstellungshohe
kry= Korrrekturfaktor Umgebungstemperatur
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Ablauf einer Projektierung - Netzbetrieb

6 Intensitéit berechnen und Belastungsklasse festlegen

c 25 - Belastungsklassen

Berechnung

I
+Ip +1g+)
Intensitat e 12 Mo

JM+JB+JZ

i= Ubersetzung Getriebe

J|= Massentragheitsmoment der Last
Im=Massentragheitsmoment Motor

Jg= Massentragheitsmoment Bremse

Jz= Massentragheitsmoment zusétzlich (Handrad, 2. Wellenende ...)

7 Betriebsfaktor k aus Diagramm ermitteln

o 28 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Ablauf einer Projektierung - Netzbetrieb

8 Getriebemotor anhand der ermittelten Daten aus den Auswahita-
bellen bestimmen

o 28 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Beispiel: Aufbau einer Auswahltabelle

6.3-20
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Stirnradgetriebemotoren g500-H m

Projektierung s b
Ablauf einer Projektierung - Inverter-Betrieb
5a Verstellbereich berechnen und Bemessungspunkt festlegen
Berechnung
n
Verstellbereich V = —lTeX
NL,min
Verstellbereich Motor mit Eigenliifter £2.5(20..50Hz) £4.35(20...87 Hz)
Motor mit Fremdliifter £10(5..50Hz) €£17.4(5..87 Hz)
Bemessungspunkt bei 50 Hz 87 Hz
6 Intensitit berechnen und Belastungsklasse festlegen
Berechnung |
a4 M max : B
Intensitat M =——— Bei Wechsellast Belastungsklasse Il wihlen!
ML,min
Belastungsklasse Belastungsart Intensitat |
| Gleichmé&Riger Betrieb, kleine oder leichte StoRe M, <15
1] Ungleichmaliger Betrieb, mittlere StoRe 15 <M <2
1 UngleichmaRiger Betrieb, starke StoRRe und/oder Wechsellast 2¢M <25
o 25 - Belastungsklassen
7 Betriebsfaktor k aus Diagramm ermitteln
o 28 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor
6.3-21
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Ablauf einer Projektierung - Inverter-Betrieb

8 Getriebemotor anhand der ermittelten Daten aus den Auswahita-
bellen bestimmen

o 28 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Beispiel: Aufbau einer Auswahltabelle

6.3-22

CE

30 - Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequen-

zen
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Ablauf einer Projektierung

9 AbschlieBende Projektierung

Weitergehende Informationen zur abschlieBenden Projektierung finden Sie unter:
- Der Getriebemotorenbaukasten
- Produkterweiterungen Getriebe, Motoren

Einsatzbedingungen priifen - Betriebstemperatur (Schmierstoff, Wellendichtringwerkstoff beachten)
- Schutzart
- Anschlussspannung
- Oberflachenschutz erforderlich
- Approbationen
- Konformitat

Anschlussabmessungen liberpriifen und festlegen - Abtriebswelle
- FuB, Abtriebsflansch, Zentrierung mit Gewindelochkreis

Einbaulage und Lage der Systembausteine bestimmen | - Einbaulage A/B/C/D/E/F oder Kombiniert
- Klemmenkasten-, Wellen-, Flanschlage

Produkterweiterungen am Getriebe auswahlen - Drehmomentstiitze am FuB3, Gewindelochkreis, Gummipuffer
(je nach Getriebeart unterschiedlich) - Hohlwellen-, Schrumpfscheibenabdeckung
Produkterweiterungen am Motor auswahlen - Anschlussart (Klemmenkasten, Steckverbinder)

- Bremse

- Fremdliifter (bei Inverter-Betrieb)

- Riickfithrung

- Temperaturiiberwachung
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Normen
Betriebsarten

Die Betriebsarten S1 ... 510 nach EN 60034-1 beschreiben die grund-
legende Beanspruchung einer elektrischen Maschine.

Im Dauerbetrieb erreicht ein Motor seine zuldssige Grenztemperatur,
wenn er die fiir den Dauerbetrieb ausgelegte Bemessungsleistung
abgibt. Wenn der Motor jedoch nur kurzzeitig belastet wird, kann die
vom Motor abgegebene Leistung auch hoher sein, ohne dass der
Motor seine zuldssige Grenztemperatur erreicht. Dieses Verhalten
wird Uberlastfihigkeit genannt.

Je nach Dauer der Belastung und dem daraus folgenden Temperatur-
anstieg kann der benétigte Motor um die Uberlastfihigkeit kleiner
gewahlt werden.

Die wichtigsten Betriebsarten

5 |
=2
L s :

Dauerbetrieb S1

Kurzzeitbetrieb S2

Betrieb mit konstanter Belastung bis der Motor den thermischen Be-
harrungszustand erreicht. Der Motor darf dauernd mit seiner Bemes-
sungsleistung betrieben werden.

Betrieb mit konstanter Belastung, der Motor erreicht den thermischen
Beharrungszustand jedoch nicht. Im folgenden Stillstand kiihlt die
Motorwicklung wieder auf die Umgebungstemperatur ab. Die Leis-
tungssteigerung hangt von der Belastungsdauer ab.

Aussetzbetrieb S3

Ununterbrochener periodischer Betrieb S6

P V0

A

P, V,0

Folge identische Spiele, die einen Betrieb mit konstanter Belastung
und einen anschlieBenden Stillstand umfassen. Anlauf- und Brems-
vorgange haben keinen Einfluss auf die Wicklungstemperatur. Der
Beharrungszustand wird nicht erreicht. Die Richtwerte gelten fiir eine
Spieldauer von 10 Minuten. Die Leistungssteigerung hangt von der
Spieldauer und vom Verhdltnis Belastungszeit zu Stillstandszeit ab.

Folge identischer Spiele, die einen Betrieb mit konstanter Belastung
und einen anschlieBenden Leerlauf umfassen. Der Motor kiihlt wah-
rend der Leerlaufphase ab. Anlauf- und Bremsvorgange haben keinen
Einfluss auf die Wicklungstemperatur. Der Beharrungszustand wird

nicht erreicht. Die Richtwerte gelten fiir eine Spieldauer von 10 Minu-
ten. Die Leistungssteigerung hangt von der Spieldauer und vom Ver-
haltnis Belastungszeit zu Leerlaufzeit ab.

6.3-24
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Normen
Belastungsklassen

Je nach Belastungsart werden die Belastungsklassen bzw. StofRgrade
wie folgt unterteilt:

Belastungsklasse Belastungsart
| gleichmaRiger Betrieb, kleine oder leichte StoRe
Il ungleichmaRiger Betrieb, mittlere StoRe

] ungleichmaBiger Betrieb, starke StoRe und/oder Wechsellast

Um lhnen die Klassifizierung Ihrer Arbeitsmaschine beziiglich der
richtigen Belastungsklasse zu erleichtern, sind im Folgenden Bei-
spielanwendungen mit der zugehorigen Belastungsklasse aufgefiihrt.
In Abhangigkeit von zum Beispiel der Schalthaufigkeit kdnnen Arbeits-
maschinen auch einen héheren StolRgrad haben.

Bei Unsicherheiten wenden Sie sich bitte an Ihre zustandige Lenze
Vertriebsniederlassung.

Antrieb Belastungsklasse
Baumaschinen Il

Chemische Industrie Il

Forderanlagen Il
Geblase/Lufter 1]
Kunststoffindustrie Il
Holzbearbeitung 1]
Hubwerke 1]
Metallbearbeitung 1]
Nahrungsmittel Il
Papierindustrie 1]
Steine 1

Textilindustrie 1]
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Normen

Schutzarten

Die Schutzart gibt die Eignung eines Motors fiir bestimmte Umge-
bungsbedingungen hinsichtlich der Feuchtigkeit sowie dem Schutz
gegen Beriihrung und das Eindringen von Fremdkorpern an. Die
Schutzarten sind in der EN 60529 klassifiziert.

Die erste Kennziffer hinter dem Kennbuchstaben IP kennzeichnet
den Schutz gegen das Eindringen von Fremdkorpern und Staub.
Die zweite Kennziffer steht fiir den Schutz gegen das Eindringen von

Feuchtigkeit.
Kennzifferl  Schutzgrad Kennziffer 2 Schutzgrad
0 Kein Schutz 0 Kein Schutz
1 Schutz gegen Eindringen von grof3en Fremdkdrpern 1 Schutz gegen tropfendes Wasser, das senkrecht fallt
d > 50 mm. Kein Schutz bei absichtlichen Zugang (Tropfwasser).
5 Schutz gegen mittelgroRe Fremdkérper,d > 12 mm, 5 Schutz gegen schrag fallendes Wasser (Tropfwasser),
Fernhalten von Fingern o. a. 15 ° gegeniiber normaler Betriebslage.
Schutz gegen kleine Fremdkorper d > 2.5 mm. Fern- . . o
3 halten von Werkzeugen, Dréhten u. . 3 Schutz gegen Spriihwasser, bis 60 ° zur Senkrechten
Schutz gegen kornférmige Fremdkorper,d > 1 mm, . .
4 Fernhalten von Werkzeugen, Drihten u. &. 4 Schutz gegen Spritzwasser aus allen Richtungen.
5 SChUtf gesen Stakxbablagerungen (staubgeschiitzt), 5 Schutz gegen Strahlwasser aus allen Richtungen.
vollstandiger Beriihrungsschutz.
6 Schutz gegen Eindringen von Staub (staubdicht), 6 Schutz gegen schwere See oder starken Wasserstrahl

vollstandiger Beriihrungsschutz.

(Uberflutungsschutz).

6.3-26
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Thermische Grenzleistung

Die thermische Grenzleistung, definiert durch den Warmehaushalt,

begrenzt die zuldssige Getriebe-Dauerleistung.

Sie wird beeinflusst durch:

« die Planschverluste im Schmierstoff. Diese werden durch die Ein-
baulage und die Umfangsgeschwindigkeit der Zahnrader bestimmt;

« das Last- und Drehzahlkollektiv;

- die Umgebungsbedingungen: Temperatur, Luftzirkulation, Warme-
zu- oder -abfuhr Giber Wellen und Fundamente.

Um eine thermische Uberpriifung mit dem Drive Solution Designer
(DSD) oder um Riicksprache mit Ihrer Lenze-Niederlassung bitten wir,

« wenn die Antriebsdrehzahl n1 > 1500 r/min bei den nachfolgend
aufgefiihrten Getriebeiibersetzungen tiberschritten wird (z.B. in
den Auswahltabellen an den leeren Zellen erkennbar):

Thermische Grenzleistung g500

Produkt Ubersetzung i
g500-H850 ... H3000 <10
g500-52100 ... 54500 <16
g500-B1500 ... B4300 <25

Thermische Grenzleistung g500

Produkt Ubersetzung i
g500-H5000 ... H14000 <25
g500-58000 ... 519000 <40
g500-B8000 ... B20000 <60

« wenn die nachfolgend genannten Antriebsdrehzahlen in Abhan-
gigkeit der Einbaulage iiberschritten werden:

Thermische Grenzleistung g500

Produkt Einbaulage A Einbaulage B, E, F Einbaulage C, D
MDOMACOO063 ... 071 . . .
mM550-P80 . P100 4000 r/min 3500 r/min 3000 r/min
m550-P112 ... P132 3000 r/min 2600 r/min 1500 r/min
m550-P160 ... P180 2000 r/min 1800 r/min 1500 r/min
m540-P90 ... P250 1500 r/min 1500 r/min 1500 r/min
» Kurzzeitig bis 5 min sind 30 % hohere Drehzahlen zulassig
Mégliche MaBnahmen zur Erweiterung des Einsatzbereichs
« Synthetischer Schmierstoff (Option)
+ Wellendichtringe aus FKM-Werkstoff/Viton (Option)
+ Reduzierung der Schmierstoffmenge (in Absprache mit Lenze)
« Kiihlung des Getriebemotors durch Luftkonvektion an der Maschi-
ne/Anlage
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Belastbarkeit c der Getriebe Betriebsfaktor k (in Anlehnung an DIN 3990)
Kennwert fiir die Belastbarkeit von Lenze-Getriebemotoren. Beriicksichtigt den Einfluss tatsachlich vorhandener, zeitlich veran-
+ cist das Verhaltnis von zulassigem Bemessungsmoment des Ge- derlicher Belastungen wahrend der vorgesehenen Laufzeit von Getrie-
triebes zum gelieferten Bemessungsmoment der Antriebskompo- ~ ben und Getriebemotoren.
nente (z. B. des integrierten Lenze-Motors). k ist abhangig von
« cmuss immer groRRer sein als der fiir die Anwendung ermittelte « der Belastungsart
Betriebsfaktor k. « der Intensitat der Belastung

« tempordren Einfliissen
Forderung: c =2 k

Betriebsfaktor k
24h 16h 8h
27— 26— 25
26— 25— 24 B N N —
=+ -FF+—-F7--7 I
25— 24—+ 23
Ve
24— 23— 22 ,’
23— 22— 21 _ S I A P e e e ||
- -
22—+ 21— 20
Ve
21— 20— 19%
20— 19— 18
~
19—+ 18—+ 1.7
18—+ 17— 16 Tl
174 164 154
I
16— 15— 14
15— 14— 13 // L — I I D B i e i |
- - I
14— 13—+ 12 y
13— 12+ 11/A4
12— 11— 10
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1/h
Sh

» Sp=Schaltungen/h
> Drehstrommotoren MDOMA
— — — Drehstrommotoren m240/m540/m550
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Betriebsverhalten von Drehstrom-Getriebemotoren
Betrieb am Inverter

In nahezu jedem Einsatzfall sorgt ein Inverter fiir einen energieeffizi-
enten Betrieb einer Anlage. Hierzu dienen die verschiedenen Betriebs-
arten, die mit einigen einfachen Einstellungen erreicht werden kon-
nen.Um in der Projektierung die optimale Betriebsart berlicksichtigen
zu kénnen, dienen die nachfolgenden Kennlinien und auf den folgen-
den Seiten die zugehdrigen technischen Daten.

Standardeinstellung

Im Auslieferungszustand ist der Inverter fiir einen einfachen Betrieb U/f bei 50 Hz
an einem Drehstrommotor mit Vektorregelung eingestellt. In diesem
Betrieb steht in einem Stellbereich bis 50 Hz das Bemessungsmoment
des Motors zur Verfiigung. M, U 4

Uac

My

ot
s
.
E
s
e
e
50 Hz f

Erweiterer Stellbereich bis 87 Hz
Wird beim Inverter der U/f-Eckpunkt auf 87 Hz eingestellt, so kann U/f bei 87 Hz
in einem erweiterten Stellbereich das Bemessungsmoment bertick-
sichtigt werden. Hier wird z.B. ein 230/400-V-Motor genutzt und im
Dreieck an einem 400-V-Inverter betrieben. Der Stellbereich wird um M, U
40 % erhoht. Der Inverter muss auf den Motorbemessungsstrom von U
230 V dimensioniert werden. o

L -

Usm ——— AN
SOIHZ 87 Hz f
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Stirnradgetriebemotoren g500-H
Projektierung e
Betriebsverhalten von Drehstrom-Getriebemotoren

Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

Das Diagramm zeigt die motorbaugréRenabhangige Drehmomentre-
duzierung bei eigenbeliifteten Motoren unter Beriicksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien
mmn A T
1.0 : ™ | - .
'S 60 Hz
m540-POOO >’
0.9 7 \ / \\
/ ~_ MDEMADOOO063 ... 07& \/ 87 Hz
0.8 1, m550-P80 N \
. 4 4 N
/ [T m550-P90..100 50 3] X\
0.7 N, AN
: / | m550-P112 ...132 \ 3
N
—
06 / [~ m550-P160 ... 200 \\
N N
| m550-P225
0.5 /
0.4 | | '
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 f[Hz]
5 14 87
- A A -
- L
< 8 >
A = Betrieb mit Eigenliifter und Bremse C= Betrieb mit Fremdliifter
B = Betrieb mit Eigenliifter und Bremsenansteuerung ,Haltestromab-

senkung*
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

In den nachfolgenden Tabellen sind die wichtigsten Daten des Getrie-
bes mit den anbaubaren Motoren fiir eine liberschlagige Auslegung
eines Getriebemotors enthalten. Detaillierte Informationen finden
Sie in den nachfolgenden Kapiteln.

Die in den Tabellen angegebenen Daten sind giiltig fiir Zur Berechnung der genauen Ubersetzung kann die Zéhnezahl z
+ Antriebsdrehzahl ny= 1400 r/min (getriebene) durch die Zahnezahl z; (treibende) dividiert werden. Bei
« Betriebsfaktor c= 1.0 den Angaben zur Ubersetzung handelt es sich um gekiirzte Werte.

Die Angaben zur Max. Radialkraft beziehen sich auf

+ FuBausfiihrung (VBR)

+ normale Lagerung

- Betriebsfaktor c=1.3

Weitere Ausfiihrungen siehe Kapitel Technische Daten.

» Das Bemessungsdrehmoment kann den letzten Stellen des Pro-
duktnamens z.B. g500-H45 (45 Nm) entnommen werden.

g500-H45, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny M3, max P1, max i Zg Zt Frad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
541 18 1.05 2.597 896 345 470 41 0.18 0.55
412 19 0.84 3.413 256 75 620 39 0.18 0.55
322 21 0.73 4.368 1376 315 670 39 0.18 0.55
264 27 0.77 5.312 1344 253 700 29 0.18 0.55
236 29 0.74 5.965 686 115 720 28 0.18 0.55
201 30 0.65 6.982 384 55 760 28 0.12 0.55
179 32 0.62 7.840 196 25 780 27 0.12 0.55
157 33 0.56 8.935 688 77 810 27 0.12 0.55
140 35 0.53 10.033 301 30 840 27 0.09 0.55
123 35 0.46 11.429 80 7 870 27 0.09 0.55
110 38 0.45 12.833 77 6 900 26 0.09 0.55
95.0 39 0.40 14.836 816 55 950 26 0.09 0.37
85.0 41 0.37 16.660 833 50 1000 26 0.09 0.37
74.0 42 0.34 19.013 1464 77 1050 26 0.06 0.37
66.0 44 0.31 21.350 427 20 1090 26 0.06 0.37
56.0 45 0.27 24.595 2976 121 1170 26 0.06 0.25
50.0 45 0.24 27.618 1519 55 1250 25 0.06 0.25
43.0 45 0.21 32.000 32 1 1340 26 0.06 0.25
38.0 45 0.18 35.933 539 15 1400 25 0.06 0.18
33.0 45 0.16 41.455 456 11 1450 26 0.06 0.18
31.0 45 0.15 46.550 931 20 1470 25 0.06 0.12
27.0 45 0.13 52.909 582 11 1500 26 0.06 0.12
24.0 45 0.12 59.413 4753 80 1500 25 0.06 0.12
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g500-H100, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
430 62 2.88 3.354 161 48 1180 29 0.25 1.50
314 72 2.44 4.600 23 5 1340 28 0.25 1.50
279 75 2.26 5.167 31 6 1410 25 0.25 1.50
245 81 2.14 5.887 989 168 1480 27 0.25 1.50
224 83 2.01 6.440 161 25 1540 27 0.18 1.50
204 86 1.89 7.086 248 35 1600 24 0.25 1.50
176 92 1.74 8.214 115 14 1700 27 0.18 1.50
159 96 1.65 9.068 1333 147 1770 24 0.25 1.50
143 929 1.53 10.063 161 16 1850 27 0.25 1.50
127 100 1.37 11.360 284 25 1940 22 0.18 1.50
114 100 1.23 12.653 620 49 2030 24 0.18 1.50
100 100 1.08 14.490 710 49 2150 22 0.18 1.10
93.0 100 1.01 15.500 31 2210 23 0.25 1.10
82.0 100 0.88 17.750 71 4 2330 22 0.25 0.75
74.0 100 0.80 19.486 682 35 2430 23 0.12 0.75
65.0 100 0.70 22.314 781 35 2560 22 0.12 0.75
58.0 100 0.62 25.095 527 21 2590 23 0.12 0.75
49.0 100 0.53 28.738 1207 42 2620 22 0.12 0.55
44.0 100 0.48 31.805 2449 77 2640 22 0.12 0.37
39.0 100 0.42 36.422 5609 154 2650 21 0.12 0.37
35.0 100 0.38 39.857 279 7 2650 22 0.12 0.37
31.0 100 0.33 45.643 639 14 2650 21 0.12 0.37
26.0 70 0.20 52.510 2573 49 2650 22 0.12 0.18
23.0 80 0.20 60.133 5893 98 2650 21 0.12 0.18
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g500-H140, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
441 82 3.91 3.267 49 15 1750 25 0.25 1.50
322 94 3.27 4.480 112 25 2000 24 0.25 1.50
252 103 2.80 5.733 86 15 2180 24 0.25 1.50
230 105 2.61 6.272 784 125 2260 23 0.18 1.50
198 106 2.27 7.269 189 26 2370 18 0.25 1.50
180 117 2.28 8.000 8 1 2430 24 0.18 1.50
160 117 2.02 9.029 316 35 2540 19 0.25 1.50
147 125 1.98 9.800 49 5 2630 23 0.25 1.50
125 128 1.72 11.554 3397 294 2800 18 0.25 1.50
114 132 1.63 12.640 316 25 2880 18 0.18 1.50
103 136 1.52 13.957 4536 325 2950 17 0.18 1.50
89.0 140 1.35 16.122 790 49 3050 18 0.18 1.50
81.0 140 1.22 17.802 1620 91 3150 18 0.18 1.50
73.0 140 1.10 19.750 79 4 3210 18 0.25 1.10
66.0 140 1.00 21.808 567 26 3300 17 0.25 1.10
58.0 140 0.88 24.829 869 35 3400 18 0.12 0.75
53.0 140 0.80 27.415 1782 65 3520 17 0.12 0.75
45.0 140 0.68 31.976 1343 42 3630 18 0.12 0.75
41.0 140 0.62 35.308 459 13 3700 17 0.12 0.75
35.0 140 0.53 40.526 6241 154 3850 17 0.12 0.37
32.0 140 0.48 44.748 6399 143 3920 17 0.12 0.37
28.0 129 0.39 50.786 711 14 4000 17 0.12 0.37
25.0 140 0.38 56.077 729 13 4050 17 0.12 0.37
20.0 89 0.20 66.908 6557 98 4100 17 0.12 0.18
18.0 98 0.20 73.879 6723 91 4150 17 0.12 0.18
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g500-H210, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
428 126 5.82 3.389 61 18 1980 23 0.55 3.00
312 143 4.81 4.648 488 105 2250 23 1.10 3.00
260 159 4.45 5.583 67 12 2400 19 0.55 3.00
232 158 3.95 6.250 25 4 2500 18 0.55 3.00
189 172 3.51 7.657 268 35 2680 19 110 3.00
169 171 3.12 8.571 60 7 2780 18 1.10 3.00
148 182 291 9.799 2881 294 2960 18 0.55 3.00
135 189 2.76 10.720 268 25 3030 18 0.25 3.00
121 186 2.43 12.000 12 1 3200 17 0.25 3.00
106 201 2.30 13.673 670 49 3350 18 0.25 2.20
95.0 200 2.05 15.306 750 49 3470 17 0.25 2.20
87.0 210 1.97 16.750 67 4 3590 18 0.55 2.20
77.0 210 1.74 18.750 75 4 3720 17 0.55 1.50
66.0 210 1.50 21.802 2747 126 3870 18 0.25 1.50
59.0 210 134 24.405 1025 42 3900 17 0.25 1.50
53.0 210 1.21 27.119 1139 42 3900 17 0.25 1.50
48.0 210 1.08 30.357 425 14 3900 17 0.25 1.10
41.0 210 0.94 35.095 737 21 3900 17 0.12 0.75
37.0 210 0.84 39.286 275 7 4020 16 0.12 0.75
33.0 183 0.65 42.593 5963 140 4100 17 0.12 0.55
30.0 206 0.66 47.679 1335 28 4220 16 0.12 0.55
26.0 137 0.38 54.438 871 16 4350 17 0.12 0.37
23.0 155 0.39 60.938 975 16 4450 16 0.12 0.37

6.3-34 Lenze | VO3-de_DE-07/2018




Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H210, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
33.0 210 0.77 43.390 4556 105 4120 17 0.18 0.75
30.0 210 0.69 48.571 340 7 4240 16 0.12 0.75
26.0 210 0.60 55.529 48977 882 4350 17 0.12 0.75
23.0 210 0.52 62.160 18275 294 4470 16 0.12 0.55
20.0 210 0.46 71.026 62645 882 4620 17 0.12 0.55
18.0 210 0.41 79.507 23375 294 4740 16 0.12 0.37
15.0 210 0.35 92.205 19363 210 4800 17 0.12 0.37
14.0 210 0.32 103.214 1445 14 4800 16 0.12 0.37
12.0 210 0.27 118.162 69479 588 4800 17 0.12 0.25
10.0 210 0.24 132.270 25925 196 4800 16 0.12 0.25
9.00 210 0.21 152.853 35309 231 4800 17 0.12 0.25
8.00 210 0.18 171.104 13175 77 4800 16 0.12 0.18
7.00 210 0.16 198.873 12529 63 4800 17 0.12 0.18
6.00 210 0.15 222.619 4675 21 4800 16 0.12 0.12
6.00 210 0.13 257.631 21641 84 4800 17 0.12 0.12
5.00 210 0.11 288.393 8075 28 4800 16 0.12 0.12
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g500-H320, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
429 165 7.65 3.389 61 18 2180 20 0.55 4.00
313 189 6.38 4.648 488 105 2460 20 1.10 4.00
239 227 5.86 6.083 73 12 2670 16 0.55 4.00
210 218 4.95 6.910 539 78 2800 15 0.55 4.00
174 249 4.69 8.343 292 35 2950 16 1.10 4.00
153 238 3.94 9.477 616 65 3100 15 1.10 4.00
136 265 3.89 10.677 3139 294 3250 16 0.55 4.00
124 271 3.64 11.680 292 25 3330 16 0.25 4.00
120 254 3.28 12.128 473 39 3360 15 0.55 4.00
109 262 3.09 13.268 4312 325 3440 15 0.25 3.00
97.0 294 3.08 14.898 730 49 3600 15 0.25 3.00
86.0 281 2.60 16.923 220 13 3760 15 0.25 3.00
79.0 313 2.68 18.250 73 4 3870 15 0.55 3.00
70.0 299 2.26 20.731 539 26 4020 15 0.55 2.20
61.0 320 2.10 23.754 2993 126 4210 15 0.25 1.50
53.0 320 1.84 26.983 3157 117 4420 15 0.25 1.50
49.0 320 1.69 29.548 1241 42 4540 15 0.25 1.50
43.0 320 1.49 33.564 1309 39 4750 15 0.25 1.50
38.0 251 1.03 38.238 803 21 4970 15 0.12 0.75
33.0 285 1.03 43.436 1694 39 5190 14 0.12 0.75
30.0 218 0.71 46.407 6497 140 5310 15 0.12 0.55
27.0 248 0.71 52.715 6853 130 5550 14 0.12 0.55
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g500-H320, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
31.0 320 1.08 47.276 4964 105 5350 15 0.18 0.75
27.0 320 0.95 53.703 10472 195 5570 15 0.18 0.75
24.0 320 0.84 60.502 53363 882 5600 15 0.18 0.75
21.0 320 0.74 68.726 8041 117 5670 15 0.18 0.75
19.0 320 0.66 77.387 68255 882 5680 15 0.12 0.75
16.0 320 0.56 87.906 10285 117 5700 15 0.12 0.55
14.0 320 0.49 100.462 21097 210 5700 15 0.12 0.55
12.0 320 0.43 114.118 22253 195 5700 15 0.12 0.37
11.0 320 0.39 128.743 75701 588 5700 15 0.12 0.37
10.0 320 0.34 146.244 11407 78 5700 15 0.12 0.37
8.00 320 0.30 166.541 38471 231 5700 15 0.12 0.37
6.00 315 0.22 216.683 13651 63 5700 15 0.12 0.25
6.00 320 0.19 246.137 28798 117 5700 14 0.12 0.18
5.00 269 0.15 280.702 23579 84 5700 15 0.12 0.12
4.00 305 0.15 318.859 24871 78 5700 14 0.12 0.12
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g500-H450, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
429 256 11.8 3.444 31 9 2550 19 2.20 7.50
313 293 9.89 4.724 496 105 2850 18 2.20 7.50
260 315 8.85 5.678 511 20 3010 15 2.20 7.50
244 323 8.52 6.045 2666 441 3070 17 1.10 7.50
223 334 8.05 6.613 496 75 3160 17 1.10 7.50
190 354 7.25 7.787 584 75 3350 14 2.20 7.50
168 370 6.69 8.800 44 5 3470 14 2.20 7.50
148 385 6.15 9.965 3139 315 3650 14 1.10 7.50
130 400 5.59 11.262 473 42 3800 14 1.10 5.50
118 411 5.26 12.320 308 25 3900 13 1.10 5.50
105 426 4.83 13.905 292 21 4030 14 0.55 5.50
93.0 441 4.42 15.714 110 7 4240 13 0.55 5.50
85.0 450 4.14 17.033 511 30 4360 14 1.10 4.00
76.0 448 3.65 19.250 77 4 4520 13 1.10 4.00
65.0 450 3.18 22.170 2993 135 4720 14 0.55 3.00
58.0 450 2.81 25.056 451 18 4920 13 0.55 3.00
52.0 450 2.55 27.578 1241 45 5090 13 0.55 3.00
47.0 450 2.26 31.167 187 6 5280 13 0.55 2.20
40.0 450 1.96 35.689 1606 45 5490 13 0.25 1.50
36.0 450 1.74 40.333 121 3 5880 13 0.25 1.50
33.0 322 1.16 43313 6497 150 6000 13 0.25 1.10
30.0 366 1.16 48.950 979 20 6300 13 0.25 1.10
26.0 270 0.75 54.750 219 6500 13 0.25 0.55
23.0 305 0.75 61.875 495 8 6700 13 0.25 0.55
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g500-H450, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
33.0 450 161 44.124 9928 225 6050 14 0.25 1.50
29.0 450 143 49.867 748 15 6320 13 0.25 1.50
26.0 450 1.26 56.469 53363 945 6550 14 0.25 1.50
23.0 450 1.15 61.774 69496 1125 6700 14 0.18 1.10
21.0 450 1.02 69.813 5236 75 6860 13 0.18 1.10
18.0 450 0.90 78.794 4964 63 7000 14 0.18 1.10
16.0 450 0.80 89.048 1870 21 7100 13 0.18 0.75
15.0 450 0.74 96.522 8687 90 7100 14 0.25 0.75
13.0 450 0.66 109.083 1309 12 7100 13 0.25 0.75
12.0 450 0.57 121.342 27302 225 7100 14 0.12 0.55
10.0 450 0.50 137.133 2057 15 7100 13 0.12 0.55
9.00 450 0.44 156.274 21097 135 7100 14 0.12 0.55
8.00 450 0.39 176.611 3179 18 7100 13 0.12 0.37
7.00 450 0.35 198.059 98039 495 7100 14 0.12 0.37
6.00 450 0.31 223.833 1343 6 7100 13 0.12 0.37
6.00 450 0.27 248.200 1241 7100 14 0.12 0.25
5.00 450 0.24 280.500 561 2 7100 13 0.12 0.25
4.00 428 0.20 326.994 103003 315 7100 14 0.12 0.18
4.00 450 0.18 369.548 15521 42 7100 13 0.12 0.18
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g500-H600, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh-
zahl

ny

[r/min]
452
330
258
229
204
167
148
130
119
106
93.0
82.0
75.0
67.0
58.0
51.0
46.0
41.0
36.0
32.0
29.0
26.0
23.0
20.0

Max. Abtriebs-
drehmoment

MZ, max

[Nm]
240
297
339
404
435
487
510
537
553
578
600
600
600
600
600
600
600
600
558
600
456
513
307
345

Max. Antriebs-
leistung

P1, max

(kw]
11.7
10.6
9.42
9.97
9.56
8.77
8.17
7.55
7.12
6.62
6.05
5.32
4.88
4.33
3.73
3.32
2.99
2.66
2.14
2.05
144
144
0.75
0.75

Ubersetzung

3.267
4.480
5.733
6.456
7.250
8.853
9.943
11.330
12.395
13.920
15.810
17.755
19.367
21.750
25.207
28.310
31.356
35.214
40.578
45.571
49.247
55.307
62.250
69.911

Zahnezahl
zg z;
49 15
112 25
86 15
581 90
29 4
664 75
348 35
3569 315
4648 375
348 25
332 21
870 49
581 30
87 4
3403 135
1189 42
1411 45
493 14
1826 45
319 7
7387 150
7743 140
249 4
3915 56

Max. Radial-
kraft

I:rad,max

[N]
4680
5080
5420
5600
5770
6080
6270
6490
6640
6850
7080
7300
7470
7700
8000
8260
8480
8500
8500
8500
8500
8500
8500
8500

Verdrehspiel

Standard

+20%
[arcmin]
17
15
15
14
13
13
12
13
12
12
12
12
12
12
12
12
12
12
12
12
12
12
12
11

Bemessungsleis-

tung
Motor
PN, min PN, max
[kw] [kw]
2.20 7.50
2.20 7.50
1.10 7.50
2.20 7.50
2.20 7.50
2.20 7.50
2.20 7.50
1.10 7.50
1.10 7.50
1.10 7.50
0.55 7.50
0.55 5.50
1.10 5.50
1.10 4.00
0.55 4.00
0.55 4.00
0.55 3.00
0.55 3.00
0.25 1.50
0.25 1.50
0.25 1.10
0.25 1.10
0.25 0.55
0.25 0.55
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g500-H600, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
46.0 600 3.05 31.197 49136 1575 8470 13 1.10 3.00
41.0 600 2.72 35.037 8584 245 8500 13 1.10 3.00
36.0 600 2.39 39.925 264106 6615 8500 13 0.55 2.20
33.0 600 2.18 43.676 49136 1125 8500 13 0.25 2.20
30.0 600 195 49.051 8584 175 8500 12 0.25 2.20
26.0 600 1.70 55.710 24568 441 8500 13 0.25 1.50
23.0 600 151 62.566 21460 343 8500 12 0.25 1.50
21.0 600 1.39 68.244 3071 45 8500 13 0.55 1.50
19.0 600 1.24 76.643 1073 14 8500 12 0.55 1.50
16.0 600 1.07 88.826 251822 2835 8500 13 0.25 1.10
14.0 600 0.95 99.757 43993 441 8500 12 0.25 1.10
13.0 600 0.86 110.491 104414 945 8500 13 0.25 0.75
12.0 600 0.77 124.088 18241 147 8500 12 0.25 0.75
10.0 600 0.66 142.988 135124 945 8500 13 0.12 0.75
9.00 600 0.57 160.585 23606 147 8500 12 0.12 0.55
8.00 600 0.53 173.536 273319 1575 8500 13 0.12 0.55
7.00 600 0.47 194.892 95497 490 8500 12 0.12 0.55
6.00 600 0.42 221.794 39923 180 8500 13 0.12 0.37
6.00 600 0.37 249.089 13949 56 8500 12 0.12 0.37
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g500-H850, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
469 306 15.5 3.147 1734 551 5070 16 4.00 7.50
339 379 13.8 4.362 663 152 5610 15 4.00 7.50
275 430 12.8 5.368 102 19 5980 14 2.20 7.50
248 551 14.8 5.946 1207 203 6170 13 4.00 7.50
222 578 13.9 6.644 578 87 6390 13 4.00 7.50
179 615 11.9 8.241 923 112 6830 13 4.00 7.50
160 649 11.2 9.208 221 24 7070 12 4.00 7.50
146 667 10.5 10.143 71 7 7280 12 2.20 7.50
130 696 9.77 11.360 284 25 7550 12 2.20 7.50
116 725 9.10 12.693 952 75 7810 12 2.20 7.50
102 758 8.34 14.490 710 49 8140 12 1.10 7.50
91.0 792 7.79 16.190 340 21 8420 12 1.10 7.50
83.0 814 7.31 17.750 71 4 8660 12 2.20 7.50
74.0 833 6.70 19.833 119 6 8970 12 2.20 7.50
63.0 850 5.80 23.103 2911 126 9400 12 1.10 5.50
57.0 850 5.19 25.815 697 27 9730 11 1.10 5.50
51.0 850 4.71 28.315 4757 168 10000 11 1.10 4.00
46.0 850 4.21 31.639 1139 36 10400 11 1.10 4.00
39.0 850 3.58 37.190 781 21 10900 11 0.55 3.00
35.0 850 3.20 41.556 374 9 11000 11 0.55 3.00
32.0 850 2.95 45.136 6319 140 11000 11 0.55 2.20
29.0 850 2.64 50.433 1513 30 11000 11 0.55 2.20
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H850, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
49.0 850 4.60 29.536 3692 125 10100 13 2.20 5.50
44.0 850 4.10 33.003 12376 375 10500 12 2.20 4.00
38.0 850 3.58 37.799 39689 1050 10900 13 1.10 4.00
35.0 850 3.27 41.350 25844 625 11000 13 1.10 4.00
31.0 850 2.92 46.204 86632 1875 11000 12 1.10 3.00
28.0 850 2.56 52.743 1846 35 11000 13 0.55 3.00
25.0 850 2.29 58.933 884 15 11000 12 0.55 2.20
22.0 850 2.10 64.610 6461 100 11000 13 1.10 2.20
20.0 850 1.87 72.193 10829 150 11000 12 1.10 2.20
17.0 850 1.59 84.096 37843 450 11000 13 0.55 1.50
15.0 850 143 93.966 63427 675 11000 12 0.55 1.50
14.0 850 1.29 104.607 15691 150 11000 12 0.55 1.50
12.0 850 1.15 116.884 26299 225 11000 12 0.55 1.10
11.0 850 1.00 135.373 10153 75 11000 12 0.25 1.10
10.0 850 0.88 151.262 34034 225 11000 12 0.25 1.10
9.00 850 0.82 164.294 82147 500 11000 12 0.25 0.75
8.00 850 0.74 183.577 137683 750 11000 12 0.25 0.75
7.00 850 0.63 207.675 8307 40 11000 12 0.25 0.55
6.00 850 0.57 232.050 4641 20 11000 12 0.25 0.55
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H1500, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh-
zahl

ny

[r/min]
395
311
274
237
215
195
164
144
130
120
108
98.0
88.0
72.0
65.0
59.0
54.0
45.0
41.0
37.0
34.0
29.0
26.0

Max. Abtriebs-
drehmoment

MZ, max

(Nm]
775
924

1021

1098

1157

1217

1320

1380

1400

1420

1430

1440

1450

1500

1500

1500

1500

1440

1500

1463

1500

1250

1382

Max. Antriebs-
leistung

P1, max

(kw]
33.0
31.0
30.2
28.1
26.9
25.6
234
21.5
19.7
18.4
16.8
15.2
13.7
116
10.5
9.58
8.68
7.00
6.59
5.86
5.42
3.95
3.95

Ubersetzung

3.743
4.758
5.400
6.245
6.864
7.592
9.010
10.267
11.356
12.362
13.673
15.156
16.763
20.533
22.711
24.933
27.578
32.267
35.689
39.160
43313
49.500
54.750

Zahnezahl
zg z;
1647 440
2379 500
27 5
2623 420
858 125
949 125
946 105
154 15
511 45
1298 105
4307 315
682 45
2263 135
308 15
1022 45
374 15
1241 45
484 15
1606 45
979 25
6497 150
99 2
219 4

Max. Radial-
kraft

I:rad,max

[N]
8500
8900
9200
9440
9690
9970
10500
10900
11200
11400
11800
12100
12500
13200
13600
13900
14300
15000
15400
15800
16300
16900
17000

Verdrehspiel

Standard

+20%
[arcmin]
14
13
11
13
11
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
9
10
9
10
9
10
9

Bemessungsleis-

tung
Motor
PN, min PN, max
[kw] [kw]
5.50 30.00
5.50 30.00
5.50 30.00
4.00 30.00
5.50 30.00
5.50 30.00
4.00 22.00
4.00 22.00
4.00 22.00
2.20 22.00
2.20 18.50
4.00 18.50
4.00 15.00
2.20 7.50
2.20 7.50
2.20 7.50
2.20 7.50
1.10 4.00
1.10 4.00
1.10 4.00
1.10 4.00
1.10 2.20
1.10 2.20
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H1500, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
36.0 1500 5.92 40.517 2431 60 16000 11 4.00 5.50
33.0 1500 5.36 44.814 16133 360 16400 10 4.00 5.50
29.0 1500 4.82 49.867 748 15 17000 10 2.20 5.50
26.0 1500 4.27 55.851 20944 375 17000 10 2.20 4.00
24.0 1500 3.86 61.774 69496 1125 17000 10 2.20 4.00
20.0 1500 3.35 71.238 1496 21 17000 10 1.10 4.00
18.0 1500 3.02 78.794 4964 63 17000 10 1.10 3.00
17.0 1500 2.73 87.267 1309 15 17000 10 2.20 3.00
15.0 1500 2.47 96.522 8687 920 17000 10 2.20 3.00
13.0 1500 2.10 113.585 15334 135 17000 10 1.10 2.20
12.0 1500 191 125.632 50881 405 17000 10 1.10 2.20
10.0 1500 1.71 139.211 12529 90 17000 10 1.10 1.50
9.00 1500 1.55 153.976 83147 540 17000 10 1.10 1.50
8.00 1500 1.30 182.844 8228 45 17000 10 0.55 1.50
7.00 1500 117 202.237 27302 135 17000 10 0.55 1.10
6.00 1500 1.07 221.907 16643 75 17000 10 0.55 1.10
6.00 1500 0.97 245.442 110449 450 17000 10 0.55 1.10
5.00 1500 0.85 280.500 561 2 17000 10 0.55 0.75
5.00 1500 0.77 310.250 1241 4 17000 10 0.55 0.75
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H3000, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
329 1360 48.3 4.496 1911 425 9600 12 11.00 30.00
250 1610 43.5 5.902 301 51 10200 12 11.00 30.00
233 1910 48.0 6.344 793 125 10500 10 11.00 30.00
212 2025 46.4 6.968 871 125 11000 9 11.00 30.00
178 2155 41.3 8.327 2623 315 11400 9 11.00 30.00
162 2225 38.8 9.146 2881 315 11600 9 11.00 30.00
148 2300 36.7 10.005 3752 375 12000 9 7.50 30.00
127 2400 33.0 11.619 244 21 12600 9 4.00 30.00
116 2475 30.9 12.762 268 21 13000 9 4.00 30.00
104 2530 28.4 14.233 427 30 13400 9 5.50 22.00
95.0 2610 26.7 15.633 469 30 13800 9 5.50 22.00
79.0 2750 23.4 18.752 5063 270 14600 9 4.00 22.00
72.0 2815 219 20.596 5561 270 15100 9 4.00 22.00
64.0 2900 20.1 23.044 1037 45 15600 9 4.00 22.00
58.0 2965 18.7 25.311 1139 45 16000 8 4.00 22.00
50.0 3000 16.0 29.822 1342 45 16900 9 2.20 7.50
45.0 3000 14.6 32.756 1474 45 17400 8 2.20 7.50
41.0 3000 13.2 36.193 5429 150 17900 9 2.20 7.50
37.0 3000 121 39.753 5963 150 18500 8 2.20 7.50
32.0 1712 5.88 45.750 183 4 19300 9 2.20 4.00
29.0 1880 5.87 50.250 201 4 19800 8 2.20 4.00
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H3000, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
31.0 2830 9.71 47.186 44591 945 19500 9 4.00 11.00
28.0 2910 9.09 51.828 48977 945 20000 9 4.00 11.00
28.0 2950 8.89 53.770 7259 135 20000 9 4.00 11.00
25.0 3000 8.22 59.059 7973 135 20000 9 4.00 7.50
23.0 3000 7.50 64.744 61183 945 20000 9 2.20 7.50
21.0 3000 6.84 71.112 67201 945 20000 9 2.20 7.50
19.0 3000 6.11 79.375 32147 405 20000 9 4.00 7.50
17.0 3000 5.49 87.183 35309 405 20000 9 4.00 5.50
14.0 3000 4.47 107.541 14518 135 20000 9 2.20 5.50
12.0 3000 4.04 118.119 15946 135 20000 9 2.20 4.00
11.0 3000 3.65 130.585 17629 135 20000 9 2.20 4.00
10.0 3000 3.32 143.430 19363 135 20000 9 2.20 4.00
9.00 3000 2.83 168.993 22814 135 20000 9 1.10 3.00
8.00 3000 2.56 185.615 25058 135 20000 9 1.10 3.00
7.00 3000 233 205.096 92293 450 20000 9 1.10 2.20
6.00 3000 2.10 225.269 101371 450 20000 9 1.10 2.20
6.00 3000 1.84 259.250 1037 4 20000 9 1.10 2.20
5.00 3000 1.68 284.750 1139 4 20000 9 1.10 1.50
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H5000, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
306 3270 108 4.846 63 13 10500 10 18.50 55.00
251 3610 97.7 5.911 2583 437 11000 10 18.50 55.00
218 3630 85.5 6.789 129 19 11500 10 15.00 55.00
198 3630 77.5 7.497 3276 437 12000 10 15.00 55.00
174 3640 68.3 8.526 162 19 12500 10 15.00 55.00
159 4660 79.9 9.331 1577 169 13000 7 15.00 55.00
130 4760 66.9 11.381 3403 299 14000 7 15.00 55.00
113 4850 59.4 13.073 3569 273 15500 7 11.00 55.00
103 4940 54.8 14.435 332 23 16400 7 11.00 55.00
90.0 5000 48.7 16.418 1494 91 18200 7 11.00 55.00
80.0 5000 429 18.599 5561 299 19500 7 7.50 45.00
70.0 5000 38.1 20.978 1909 91 20600 7 7.50 45.00
63.0 5000 33.9 23.410 913 39 21600 7 7.50 30.00
56.0 5000 30.2 26.305 8549 325 22600 7 5.50 22.00
50.0 5000 26.8 29.702 8881 299 23800 7 5.50 15.00
44.0 5000 23.8 33.519 1743 52 25000 7 4.00 15.00
40.0 5000 214 37.147 5312 143 26000 7 4.00 15.00
35.0 5000 19.1 41.819 10873 260 27000 7 4.00 15.00
31.0 5000 16.9 47.175 11039 234 27000 7 3.00 15.00
29.0 5000 15.8 50.326 11122 221 27000 7 3.00 15.00
28.0 5000 14.9 53.471 5561 104 27000 7 3.00 15.00
24.0 5000 12.7 62.478 11371 182 27000 7 2.20 15.00
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H5000, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
24.0 5000 129 62.664 21995 351 27000 7 2.20 15.00
22.0 5000 11.8 68.658 61586 897 27000 7 2.20 11.00
19.0 5000 10.2 78.777 193556 | 2457 27000 7 2.20 11.00
16.0 5000 8.98 89.909 241945 2691 27000 7 2.20 11.00
14.0 5000 7.89 102.053 83581 819 27000 7 2.20 7.50
13.0 5000 7.01 114.361 321127 | 2808 27000 7 2.20 7.50
11.0 5000 6.13 130.842 127571 975 27000 7 1.50 7.50
10.0 5000 5.53 145.489 391511 | 2691 27000 7 1.50 5.50
9.00 5000 4.82 167.626 470693 | 2808 27000 7 1.50 5.50
8.00 5000 4.27 186.282 479491 2574 27000 7 1.50 4.00
7.00 5000 3.83 208.671 162763 780 27000 7 1.50 4.00
6.00 5000 3.40 236.034 497087 | 2106 27000 7 1.50 4.00
6.00 5000 3.12 254.341 505885 1989 27000 7 1.50 3.00
5.00 5000 2.96 270.238 505885 | 1872 27000 7 1.50 3.00
5.00 5000 2.52 316.900 259541 819 27000 7 1.50 3.00
4.00 5000 2.36 344.169 523481 1521 27000 7 1.50 2.20
4.00 5000 2.14 372.850 523481 1404 27000 7 1.50 2.20
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H8000, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
362 4870 191 4.088 2964 725 21500 9 37.00 55.00
283 4870 149 5.229 3268 625 22000 9 30.00 55.00
248 4870 131 5.963 1938 325 22500 9 22.00 55.00
204 4880 107 7.270 836 115 23000 8 18.50 55.00
190 8000 164 7.800 39 5 23500 8 30.00 55.00
149 8000 128 9.976 1247 125 24500 7 22.00 55.00
130 8000 113 11.377 1479 130 25500 7 22.00 55.00
107 8000 923 13.870 319 23 28000 7 18.50 55.00
94.0 8000 813 15.743 551 35 29500 7 15.00 55.00
86.0 8000 74.6 17.148 1972 115 30500 7 15.00 55.00
77.0 8000 66.2 19.333 58 3 32000 7 11.00 55.00
68.0 8000 58.9 21.687 2494 115 34000 7 11.00 45.00
61.0 8000 52.5 24.305 2552 105 35000 7 11.00 45.00
54.0 8000 46.9 27.067 406 15 37000 7 11.00 30.00
48.0 8000 41.8 30.392 3799 125 38000 7 7.50 22.00
44.0 8000 38.0 33.539 3857 115 40000 7 7.50 15.00
39.0 7550 31.5 38.183 2291 60 42000 7 5.50 15.00
35.0 7660 28.9 42.182 464 11 44000 7 5.50 15.00
31.0 7570 25.7 46.980 2349 50 46000 7 5.50 15.00
28.0 7710 23.2 52.844 2378 45 48000 7 4.00 15.00
26.0 8000 225 56.635 4814 85 50000 7 4.00 15.00
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H8000, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
53.0 8000 46.2 28.128 40223 1430 50000 8 11.00 55.00
43.0 8000 37.8 34.307 86797 2530 50000 8 7.50 45.00
38.0 8000 329 39.407 91031 2310 50000 8 5.50 37.00
34.0 8000 29.8 43.511 55042 1265 50000 8 5.50 37.00
30.0 8000 26.3 49.045 44631 910 50000 7 5.50 30.00
25.0 8000 21.6 59.819 96309 1610 50000 7 5.50 22.00
21.0 8000 18.8 68.712 33669 490 50000 7 4.00 22.00
19.0 8000 17.0 75.868 61074 805 50000 7 3.00 18.50
17.0 8000 14.9 86.290 21141 245 50000 7 3.00 18.50
15.0 8000 13.2 97.753 157383 | 1610 50000 7 2.20 15.00
13.0 8000 11.7 110.259 54027 490 50000 7 2.20 11.00
12.0 8000 10.5 123.043 8613 70 50000 7 2.20 11.00
11.0 8000 9.38 138.255 241947 | 1750 50000 7 2.20 11.00
9.00 8000 8.24 156.114 251343 1610 50000 7 2.20 7.50
8.00 8000 7.27 176.175 7047 40 50000 7 2.20 7.50
8.00 8000 6.57 195.242 75168 385 50000 7 2.20 7.50
7.00 8000 5.87 219.799 307719 | 1400 50000 7 2.20 5.50
6.00 8000 5.17 247.950 4959 20 50000 7 2.20 5.50
6.00 8000 4.91 264.509 157383 595 50000 7 2.20 5.50
5.00 8000 4.56 281.041 157383 560 50000 7 2.20 5.50
4.00 8000 3.86 328.381 321813 980 50000 7 2.20 4.00
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Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-H14000, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
317 7820 267 4.678 3120 667 40000 8 45.00 55.00
252 7900 215 5.877 3920 667 41000 8 37.00 55.00
201 7960 173 7.374 848 115 42000 8 30.00 55.00
186 13800 277 7.979 1157 145 42500 7 55.00 55.00
148 13900 222 10.025 4361 435 44000 7 37.00 55.00
118 13900 177 12.579 4717 375 47000 6 30.00 55.00
105 14000 158 14.149 2759 195 50000 6 30.00 55.00
87.0 14000 131 17.026 1958 115 53000 6 22.00 55.00
78.0 14000 118 18.930 5963 315 56000 6 22.00 55.00
71.0 14000 107 20.896 2403 115 58000 6 18.50 55.00
63.0 14000 95.5 23.451 7387 315 60200 6 18.50 55.00
56.0 14000 84.0 26.571 9167 345 63000 6 15.00 45.00
50.0 14000 76.0 29.384 9256 315 65500 6 15.00 45.00
45.0 14000 67.6 32.881 11837 360 68300 6 15.00 30.00
40.0 12100 52.5 36.549 13706 375 70100 6 11.00 22.00
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Technische Daten im Uberblick

g500-H14000, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh-
zahl

ny

[r/min]
52.0
41.0
36.0
33.0
26.0
22.0
18.0
16.0
15.0
13.0
12.0
10.0
9.00
8.00
8.00
7.00
6.00
5.00
5.00
4.00

Max. Abtriebs-
drehmoment

MZ, max

(Nm]
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000
14000

Max. Antriebs-
leistung

P1, max

[kw]
80.0
62.6
54.9
50.5
393
34.5
28.1
24.8
22.7
20.2
17.9
16.1
14.4
12.9
11.7
10.3
9.35
8.28
7.36
6.90

Ubersetzung

28.406
36.331
41.433
45.060
57.630
65.723
80.123
90.945
99.061
111.686
125.283
140.406
156.361
175.571
193.751
220.580
243.679
271.398
305.276
327.175

Zahnezahl

zg z;
102973 | 3625
340603 9375
134657 | 3250
111072 2465
122464 2125
4272 65
31328 391
54112 595
11392 115
5696 51
244928 1955
250624 1785
39872 255
373088 2125
378784 | 1955
56248 255
45568 187
115344 425
233536 765
472768 1445

Max. Radial-
kraft

I:rad,max

[N]
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100
70100

Verdrehspiel
Standard
+20%

[arcmin]

7

o 0O 000000000 00Oy OO NN

Bemessungsleis-

tung
Motor

PN, min PN, max
[kw] [kw]

15.00 55.00
11.00 55.00
11.00 55.00
11.00 55.00
7.50 45.00
7.50 37.00
5.50 30.00
5.50 30.00
4.00 22.00
4.00 22.00
4.00 22.00
4.00 18.50
4.00 15.00
4.00 15.00
4.00 11.00
4.00 11.00
4.00 11.00
4.00 7.50

4.00 7.50

4.00 7.50
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Projektierung

Getriebe mit Adapter

Die Getriebe mit Adapter sind zum Anbau folgender Motoren erhalt-

lich:

« Drehstrommotor nach IEC 72/DIN 42948 mit Flanschausfiihrung
FT/FF

 Drehstrommotor nach NEMA mit Flanschausfiihrung C/TC

« Servomotoren mit Flanschausfiihrung FT/FF nach IEC 72/DIN 42948

Adapter fiir Drehstrommotoren

Adapter

Spider

Adapter

« Fuir Drehstrommotoren nach IEC 72/DIN 42948

« Fiir Drehstrommotoren nach NEMA C

« Zweifach gelagerte Welle

 Getriebeseitige Kupplungshalfte in der Welle integriert

Spider (Zahnkranz)

« Drehsteif

« Winkeltreu

+ Spielarm (mit Klemmnabe / Spannringnabe spielfrei)

o 31 - Zulassige Antriebsleistungen und Abtriebsdrehmo-
mente.

6.3-54

Kupplungsnabe

Standard:

+ Kupplungsnabe mit Passfedernut fiir Motorwellen nach IEC

Optionale Kupplungsnaben fiir haufige StoRe und Lastwechsel oder

verringertes Kupplungsspiel:

+ Klemmnabe mit tangentialer Klemmschraube fiir Motorwellen mit
Passfeder, spielfrei

 Spannringnabe fiir Motorwellen ohne Nut, spielfrei
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Stirnradgetriebemotoren g500-H -

&
|
. . R ;
Projektierung =
Getriebe mit Adapter
Adapter fiir Drehstrommotoren
» Die Leistungsangaben und MotorgroRBen beziehen sich auf 4-
polige IEC-Normmotoren.
Adapter fiir Drehstrommotoren nach IEC
L
|
A
>;E_
- — =
| T S
— o
AS1
i
i)
Motor Adapter Getriebe g500
GroRe -H45 | -H100 | -H140 | -H210 | -H320 | -H450 | -H600 | -H850 | -H1500 | -H3000
P1 d | M L
[kw] [mm] | [mm] | [mm] [mm]
N1A 164 218 231 255 270 285
0.12 FF75
- 63 11 23 N2B 218 | 231 | 255 | 270 | 285
0.18
FF130 | Nec™ 234 248 272 287 285 306 317
FE8S N1B 235 248 272 287 302 323 334 386
0.25 N3C 235 248 272 287 302 323 334 386
71 14 30
0.37 FF100 N4C 235 248 272 287 302 323 334 386
FF130 N2C 235 248 272 287 302 323 334 386
FF100 N7C 235 248 272 287 302 323 334 386
0.55 N1C 235 248 272 287 302 323 334 386
80 19 40
0.75 FF130 | N2D 264 277 301 316 331 352 363 415 455
N3E 301 316 331 352 363 415
N1D 2 264 277 301 316 331 352 363 415 455
11 FF130 | N2E 301 | 316 | 331 | 352 | 363 | 415 | 455
15 90 24 50 N2F 352 | 363 | 415 | 455
FF165 N4E 321 336 351 372 383 435 475
N3F 372 383 435 475
2.2 N1E 301 316 331 352 363 415 455
100 FF130
3.0 28 60 N1F 352 363 415 455
4.0 112 FF215 N2G 416 427 479 519
FF215 N3G 436 447 499 539
35 132 38 80 N1G 436 447 499 539
7.5 FF265
N3H 539 579
11.0
160 42 110 FF300 | N1H 569 609
15.0
18.5
220 180 48 110 FF300 | N2H 569 609

1) Nur Klemmnabe erhaltlich.
2) Nur Standard- und Klemmnabe erhiltlich.

o 154 - Weitere Getriebeabmessungen
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Projektierung

Getriebe mit Adapter

Adapter fiir Drehstrommotoren

» Die Leistungsangaben und MotorgroRBen beziehen sich auf 4-

polige IEC-Normmotoren.

Adapter fiir Drehstrommotoren nach IEC

.
>;Q_
- 1 =
i— T Q
= o
ASS
HH
i
Motor Adapter Getriebe g500
GroRe -H5000 -H8000 -H14000
d | M L
[kw] [mm] | [mm] | [mm] [mm]
1.1 H51 |IEC kurz 437
90 24 50 | FT165
1.5 T51 IEC 530
2.2 IEC kurz 484 522 590
3.0 100 28 60 | Fro15 | M3
4.0 112 T55 IEC 569 607 675
IEC kurz 499 533 600
35 132 38 80 | Froes | 61
7.5 T61 IEC 645 678 745
11.0 H65 |IEC kurz 529 563 630
160 42 110 | FT300
15.0 T65 IEC 690 723 790
18.5 H66 |IEC kurz 529 563 630
180 48 110 | FT300
22.0 T66 IEC 690 723 630
H70 |IEC kurz 570 603 670
30.0 200 55 110 | FT350
T70 IEC 735 768 835
37.0 H76 |IEC kurz 582 610 675
225 60 140 | FT400
45.0 T76 IEC 788 816 881
H81 |IEC kurz 611 644 706
55.0 250 65 140 | FT500
T81 IEC 820 853 915
75.0
9.0 280 75 140 | FT500 | T82 IEC 729 792

o 154 - Weitere Getriebeabmessungen

6.3-56
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&
= =
. . R ;
Projektierung =
Getriebe mit Adapter
Adapter fiir Drehstrommotoren
Adapter fiir Drehstrommotoren nach NEMA
| L
|
il 0
= - — =
] T St
— ©
S
HE HE
T L
Motor Adapter Getriebe g500
GroRe -H100 | -H140 | -H210 | -H320 | -H450 | -H600 | -H850 | -H1500 | -H3000
d | M L
[inch] [inch] [inch] [mm]
56C 0.625 1.875 5.875 A5C 250 263 287 302 317 338 349 401
143/145TC| 0.875 | 2.250 | 5.875 | ASD 288 301 325 340 355 376 387 439 479
182/184 TC| 1.125 2.750 7.252 ASE 343 358 372 394 405 457 497
213/2157C| 1.375 3.375 7.252 A5G 462 473 525 565
254/256 TC| 1.625 4.000 7.252 ASH 564 604
284/286 TC| 1.875 4.625 9.000 A6H 574 614
Motor Adapter Getriebe g500
GroBe -H5000 -H8000 -H14000
d | M L
[kw] [inch] | [inch] | [inch] [mm]
NEMA kurz 450
143/145TC | 0.875 | 2.250 | 5.875 Al4
NEMA 533
NEMA kurz 524 563
182/184TC | 1.125 | 2.750 | 7.252 Al18
NEMA 581 619
NEMA kurz 538 572 639
213/2157C | 1.375 | 3.375 | 7.252 A21
NEMA 649 683 750
NEMA kurz 538 572 639
254/256 TC | 1.625 | 4.000 | 7.252 A25
NEMA 649 683 750
NEMA kurz 551 585 652
284/286TC | 1.875 | 4.625 | 9.000 A28
NEMA 697 731 798
NEMA kurz 634 662 727
324/326 TC | 2.125 | 5.250 | 11.000 | A32
NEMA 781 808 873
NEMA kurz 652 686 747
364/365TC | 2.375 | 5.875 | 11.000 | A36
NEMA 828 862 923

o 154 - Weitere Getriebeabmessungen
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Projektierung

Getriebe mit Adapter

Adapter fiir Servomotoren

Adapter

Kupplungsnabe

Adapter

« Flanschabmessungen nach IEC 72/DIN 42948

« Antriebswelle als Klemmnabe ausgefiihrt, mit tangentialer
Klemmschraube fiir Motorwellen ohne Passfeder, spielfrei

» Baulangen optimiert

6.3-58
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Projektierung

Getriebe mit Adapter

Adapter fiir Servomotoren

| L
|
n@ 0
= - 1 =
] T Q|
- ©
IS
HH HH
T L
Motor Adapter Getriebe g500
-H100 -H140 -H210 -H320 ‘ -H450 ‘ -H600 -H850 | -H1500 | -H3000
M d | M L
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm]
11 23 S2B 174 187 211 226 241 262 273
s 14 30 F175 S3B 174 187 211 226 241 262 273
14 30 S4C 189 202 226 241 256 277 288 340
100 19 40 FF100 S7C 189 202 226 241 256 277 288 340
16 40 S8C 189 202 226 241 256 277 288 340
19 50 S3D 206 219 243 258 273 294 305 357 397
115 24 50 FF115 S4D 206 219 243 258 273 294 305 357 397
19 50 S2D 206 219 243 258 273 294 305 357 397
24 50 S1D 206 219 243 258 273 294 305 357 397
130 FF130
24 60 S2E 243 258 273 294 305 357 397
28 60 S1E 243 258 273 294 305 357 397
24 50 S4E 243 258 273 294 305 357 397
165 32 58 FF165 S6E 243 258 273 294 305 357 397
28 60 S7E 243 258 273 294 305 357 397
Motor Adapter Getriebe g500
-H5000 -H8000 -H14000
M d | M L
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
130 24 50 FT130 £06 491
D06 491
165 32 58 FT165 £08 >27 265 633
D08 527 565 633
215 38 80 FT215 E10 594 627 694
D10 594 627 694
300 48 110 FT300 G13 672 705 772
350 55 110 FT350 G1l6 734 762 827

o 154 - Weitere Getriebeabmessungen
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Projektierung

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Getriebemotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal
zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem
(OKS) maBgeschneiderte Lésungen zur Verfiigung.

Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen in Kombination
mit weiteren SchutzmalRnahmen dafiir, dass die Getriebemotoren
auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuRenaufstellung oder athmospha-
rischen Verunreinigungen zuverldssig funktionieren. Der Farbton des
Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber hinaus
sind die Getriebemotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhaltlich.

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert) )

OKS-G (Grundiert)

OKS-S (Small)

OKS-M (Medium)

OKS-L (Large)

OKS-XL (extra Large) 2

Anwendungen

« Innenaufstellung, kein besonde-
rer Korrosionsschutz nétig

» Kundenseitige Lackierung

 Abhéngig vom nachtraglich auf-
zubringenden Decklack

« Standardanwendungen

« Innenaufstellung in beheizten
Gebauden

« Luftfeuchtigkeit bis 90%

« Innenaufstellung in unbeheizten
Gebauden

+ Uberdachte, geschiitzte AuBenauf-
stellung

« Luftfeuchtigkeit bis 95 %

« AuBenaufstellung

« Luftfeuchtigkeit iiber 95 %

« Chemische Industrieanlagen

« Lebensmittelindustrie

« AuBenaufstellung

« Luftfeuchtigkeit tiber 95 %

« Chemische Industrieanlagen

« Lebensmittelindustrie

« Kustenatmosphare mit maRiger
Salzbelastung

Produkt

g500-H45 ... H450
g500-5130 ... 5660
g500-B45 ... B450

Standard

Optional

g500-H600 ... H3000 g500-H5000...H14000
g500-5950 ... 54500 | g500-S8000 ... 519000
g500-B600 ... B4300  g500-B8000 ... B20000

Optional

Standard

Optional

Optional

Standard

Optional

1) Aluminiumteile sind unbeschichtet, Lifterhauben verzinkt oder grau grundiert,

Graugussteile grau grundiert.

Leichte Farbabweichung der Bauteile sind méglich.

2) Auf Anfrage.

6.3-60
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Projektierung

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberfldachen- und Korrosions- | Korrosivitatsklasse Oberfldchenbeschichtung Farbton Beschichtungs-
schutz dicke

DIN EN ISO 12944-2 Aufbau

 Tauchgrundierung der Grau-
gussteile

* Tauchgrundierung der Grau-

OKS-G (Grundiert) gussteile 60..90 um

+ 2K-PUR-Grundierung

+ Tauchgrundierung der Grau-
OKS-S (Small) Vergleichbar mit C1 gussteile 80 ...120 pm
 2K-PUR-Decklack
OKS-M (Medium) Vergleichbar mit C2 + Tauchgrundierung der Grau- 110...160 pm
gussteile « Standard: RAL7012
OKS-L (Large) Vergleichbar mit C3 + 2K-PUR-Grundierung + Optional: Nach RAL Classic | 140 ...200 pm
 2K-PUR-Decklack moglich
+ Tauchgrundierung der Grau-
gussteile
+ 2K-EP-Grundierung (2 Mal)
+ 2K-PUR-Decklack

ohne OKS (unlackiert) 30..50 pm

OKS-XL (extra Large) 2 Vergleichbar mit C4 160 ... 240 pm

1) Auf Anfrage.
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Projektierung

Schmierstoffe

Getriebe und Getriebemotoren von Lenze sind bei der Auslieferung
betriebsfertig mit einem antriebs- und bauformspezifischen
Schmierstoff befiillt. MaBgebend fiir die Schmierstoffmenge sind bei
der Bestellung die Einbaulage und die Ausfiihrung.

Die im Getriebe enthaltene Schmierstoffmenge und Schmierstoffsorte
werden auf dem Typenschild angegeben.

Schmierstofftabelle

Folgende Schmierstoffe werden empfohlen:

Folgende Getriebe sind lebendsdauergeschmiert:
« Stirnradgetriebe g500-H45 ... 210

Auspragung
CLP 220 CLP 460 CLP HC 220
Umgebungstemperatur [°C] 0..+40 -25...+50
Spezifikation Mineraldl mit EP-Additiven Synthetisches Ol (Basis Polyalphao-
lefine)
Wechselintervall 16000 Betriebsstunden 25000 Betriebsstunden
Spatestens nach 3 Jahren Spatestens nach 4 Jahren
Oltemperatur 70 °C Oltemperatur 70 °C
Fuchs Renolin Renolin Renolin Unisyn
CLP 220 CLP 460 CLP 220
CLP Plus 220 CLP Plus 460 XT220
Kliiber Kliberoil Kliberoil Klibersynth
GEM 1-220N GEM 1-460 N GEM 4-220 N
Shell Shell Omala Shell Omala Shell Omala
$2G 220 S$2 G460 S4 GXHD 220
$2 GX 220 S2 GX 460
Auspragung
CLP HC 320 CLP HC 220 CLP PG 460
USDA H1 USDA H1
Umgebungstemperatur [°C] -25 ... 450 -20 ... +40
Spezifikation Synthetisches Ol (Basis Polyalphaolefine) Synthetisches Ol (Basis Polyglykol)
Wechselintervall 25000 Betriebsstunden 16000 Betriebsstunden
Spatestens nach 4 Jahren Spatestens nach 3 Jahren
Oltemperatur 70 °C Oltemperatur 70 °C
Fuchs Renolin Unisyn Cassida Fluid Cassida Fluid
CLP 320 GL 220 WG 460
XT 320
Kliiber Kliibersynth Kliiberoil Kliiberoil
GEM 4-320 N 4 UH1-220N UH1 6-460
Shell Shell Omala
S4 GX HD 320

» Bei Umgebungstemperaturen < -20 °C bzw. > +40 °C bitten wir
um Riicksprache mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebsgesellschaft

Wellendichtringe

Die Getriebe sind abtriebsseitig im Standard mit NBR-Wellendichtrin-
genausgeriistet. Bei hohen Drehzahlen und ungiinstigen Umgebungs-
bedingungen, wie hohe Temperatur, reduzierte Luftzirkulation usw.,
empfiehlt Lenze, Wellendichtringe aus FKM (Viton) einzusetzten.

Bitte dies bei der Bestellung beriicksichtigen.

6.3-62
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Projektierung

Entliiftung

Getriebe ohne Entliiftung

Bei den Getrieben g500-H45 ...H210 sind keine EntliiftungsmaRnah-
men erforderlich.

Getriebe mit Entliiftung

Das Getriebe g500-H210 kann optional mit Entliiftungselementen
bestellt werden.

Ab g500-H320 werden die Getriebe grundsatzlich mit Entliiftungsele-
menten ausgeliefert.

Getriebe in kombinierter Einbaulage

Zur Variantenreduzierung konnen die Getriebe auch in kombinierter
Einbaulage bestellt werden:

+ g500-H45 in Einbaulage ABCDEF
+ g500-H100 ... H450 in Einbaulage AEF

Bei diesen Getrieben wurde die Schmierstoffmenge fiir den Einsatz
in verschiedene Einbaulagen optimiert. Die Entliiftungselemente
sind, sofern erforderlich, lose beigelegt und miissen vor der Inbetrieb-
nahme, je nach Einbaulage, montiert werden.

Die Verwendung eines Getriebes fiir mehrere Einbaulagen ist moglich.
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-H210 ... H450

Einbaulage A Einbaulage B Einbaulage C
Einflillung und Entliftung

Kontrolle

Ablass
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-H210 ... H450

Einbaulage D Einbaulage E Einbaulage F
Einflillung und Entliftung

Kontrolle

Ablass

g500-H210

g500-H320
g500-H450

® O
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-H600 ... H3000

Einbaulage A | Einbaulage B

Einbaulage C

Einflillung und Entliftung

Kontrolle

Ablass

6.3-66
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-H600 ... H3000

Einbaulage D Einbaulage E Einbaulage F
Einflillung und Entliftung

Kontrolle

Ablass
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Projektierung

Entliiftung

Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-H5000 ... H14000

Einbaulage A

Einbaulage B

Einbaulage C

Einflllung und Entliiftung

Kontrolle

Ablass

6.3-68
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-H5000 ... H14000

Einbaulage D | Einbaulage E Einbaulage F
Einflllung und Entliftung

Kontrolle

Ablass

@ 2-stufige Getriebe
@ 3-stufige Getriebe
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

Daten Getriebemotor

10 CFR Part 431 (U.S. Integral hp Rule)
GB18613-2012 (China Energy Label optional)

Produkt

Motor MDOMAOO m550 m540

Schutzart

EN 60529 IP551) IP551)
P65 1.3) IP651)
IP661.3)

Energieeffizienzklasse

IEC 60034-30 IE1 IE3

IEC 60034-2-1 Methodik Wirkungsgradmessung

Tabelle 5 (Premium efficiency), CC127B
Grade 2

Konformitat

CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG 2014/35/EU
EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
Approbation
ccc GB Standard 12350-2009
CSA CSA 22.2 No. 100
cURus UL 1004-1 UL1004-1
UL 1004-8 File-No. E210321

File-No. E210321

Warmeklasse

IEC/EN 60034-1; Ausnutzung B
IEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht) F
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur

Topr,min [oc] -20
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur

Topr,max [°q 40
Mit Leistungsreduzierung ST [°C] 602
Aufstellungshohe
Stromreduzierung tiber 1000 m [%/1000 m] 5.00
iiber NN Hmax [m] 4000

1) Abweichende Schutzarten bei Ausfiihrungen:
Mit Bremse IP55 (mit Handlufthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.

Mit HTL-Inkremental 1G128-24V-H IP54.

2) Bei cURus max. 40 °C zuldssig.

3) m550 auf Anfrage.

» InderEuropdischen Union schreibt die ErP-Richtlinie Mindestwir-
kungsgrade fiir Drehstrommotoren vor. Drehstrommotoren, die
nicht dieser Richtlinie entsprechen, sind nicht CE-konform und
diirfen nicht im Europdischen Wirtschaftsraum in Verkehr ge-
bracht werden. Nahere Informationen zur ErP-Richtlinie, zu Effi-
zienzregularien in weiteren Lindern sowie zu den betroffenen
Lenze-Produkten finden Sie in der Broschiire ,,Internationale Effi-
zienzrichtlinien fiir Drehstrommotoren®.
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Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb

Zuldssige Radialkraft Zuldssige Axialkraft

Frad,zul = fw X Frad,max Liegt keine Radialkraft vor, ist die max. zuldssige Axialkraft 50 % vom
Tabellenwert Frag max
» Bei F ,q und F,, # 0 (kombinerte Belastung) halten Sie bitte

Riicksprache mit Lenze.

Angriff der Krifte

Fax <> =

Frad

Lastangriffsbeiwert f,, an der Abtriebswelle

14

1.2

fw
/

0.8 N

0.6 SN

0.4

x/I

6.3-72 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb

Die in den Tabellen angegeben Werte beziehen sich auf den Kraftan- ~ Bei abweichenden Einsatzbedingungen kénnen deutlich hohere
griffspunkt Mitte Wellenende und sind Mindestwerte, die nach den Kréafte libertragen werden. Bitte halten Sie dann Riicksprache mit
ungiinstigsten Bedingungen (Kraftangriffswinkel, Einbaulage, Dreh-  Lenze.

richtung) berechnet wurden. Die Werte wurden fiir die Motor-Getrie-
bekombination mit einer Belastbarkeit von c= 1.3 und einer Antriebs-
drehzahl von 1400 r/min berechnet.

Getriebe mit FuB mit Gewindelochkreis (VBR)

Produkt n, [r/min]
250 160 100 63 40 25 <16
l:rad,max Frz:\d,max Frad,max Frad,max I:rad,max I:rad,max Frad,max
[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
g500-H45 700 800 900 1100 1400 1500 1500
g500-H100 1500 1800 2100 2600 2700 2700 2700
g500-H140 2200 2500 3000 3300 3700 4100 4200
g500-H210 2400 2800 3400 3900 3900 4400 4800
g500-H320 2600 3000 3500 4100 4800 5600 5700
g500-H450 3000 3500 4100 4700 5500 6600 7100
g500-H600 5400 6090 6920 7850 8500 8500 8500
g500-H850 6500 7500 8500 9500 10700 11000 11000
g500-H1500 9200 10400 12000 13700 15600 17000 17000
g500-H3000 10000 11500 13500 15600 18000 20000 20000
g500-H5000 11000 13000 16400 21600 26000 27000
g500-H8000 23000 25000 29500 35000 42000 50000
g500-H14000 41000 43000 50000 60200 70100
Verstarkte Lagerung
l:rad,max Fra\d,max Frad,max Frad,max I:rad,max I:rad,max Frad,max
[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
g500-H100 1800 2200 2700 3200 3300 3300 3300
g500-H140 2700 3100 3700 4100 4600 5100 5300
g500-H210 3000 3500 4200 4900 4900 5500 6000
g500-H320 3300 3800 4400 5100 6000 7000 7100
g500-H450 3800 4300 5100 5900 6900 8300 8900
g500-H600 8900 9700 10400 10900 11300 11700 12000
g500-H850 11500 12600 13500 14200 14800 15200 15600
g500-H1500 13000 17000 18200 19100 19800 20500 21000
g500-H3000 15000 21000 22100 23200 24000 25000 25000
g500-H5000 16000 18000 21000 27000 27000 27000
g500-H8000 29000 30000 35000 42000 51000 51000
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Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb

Getriebe mit/ohne FuR mit Gewindelochkreis (VAR/VCR)
Getriebe mit/ohne FuB mit Flansch (VAK/VCK)

Produkt n, [r/min]
250 160 100 63 40 25 <16
l:rad,max Frz:\d,max Frad,max Frad,max I:rad,max I:rad,max Frad,max
[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
g500-H45 700 800 900 1100 1400 1500 1500
g500-H100 1500 1700 1700 1700 1700 1700 1700
g500-H140 2200 2500 2600 2600 2600 2600 2600
g500-H210 2400 2800 3000 3000 3000 3000 3000
g500-H320 2600 3000 3500 3600 3600 3600 3600
g500-H450 3000 3500 4100 4400 4400 4400 4400
g500-H600 5400 6000 6000 6000 6000 6000 6000
g500-H850 6050 6950 7800 7800 7800 7800 7800
g500-H1500 9200 10400 10500 10500 10500 10500 10500
g500-H3000 10000 11500 12500 12500 12500 12500 12500
g500-H5000 11000 13000 13500 13500 13500 13500
g500-H8000 23000 25000 25000 25000 25000 25000
g500-H14000 35100 35100 35100 35100 35100
Verstarkte Lagerung
l:rad,max Fra\d,max Frad,max Frad,max I:rad,max I:rad,max Frad,max
[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
g500-H100 1700 1700 1700 1700 1700 1700 1700
g500-H140 2600 2600 2600 2600 2600 2600 2600
g500-H210 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
g500-H320 3300 3600 3600 3600 3600 3600 3600
g500-H450 3800 4300 4400 4400 4400 4400 4400
g500-H600 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
g500-H850 7800 7800 7800 7800 7800 7800 7800
g500-H1500 10500 10500 10500 10500 10500 10500 10500
g500-H3000 12500 12500 12500 12500 12500 12500 12500
g500-H5000 13500 13500 13500 13500 13500 13500
g500-H8000 25500 25500 25500 25500 25500 25500
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb
Getriebe ohne Fuf} mit verstarktem Flansch (VCP)

Zur Ubertragung besonders hoher Radial- und Axialkrifte

Produkt n, [r/min]
250 160 100 63 40 25 <16
Frad,max Frad,max Frad,max Frad,max Frad,max Frad,max Frad,max
[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
g500-H100 3330 3650 3890 4060 4160 4240 4280
g500-H140 5510 5950 6270 6480 6620 6710 6770
g500-H210 6170 6670 7060 7330 7500 7620 7700
g500-H320 7040 7690 8210 8570 8810 8970 9080
g500-H450 7810 8550 9160 9590 9880 10100 10200
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Stirnradgetriebemotoren g500-H g

Technische Daten L b

Auswahltabellen, Hinweise
Hinweise zu den Auswahltabellen mit 4-poligen Motoren

Die Auswahltabellen stellen die verfiigbaren Kombinationen aus
Getriebetyp, Stufenzahl, Ubersetzung und Motor dar. Sie dienen nur
der groben Orientierung.

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der Auswahltabellen.

Bemessungsleistung P, des Antriebsmotors in

Drehmomentdiagramm
Abhénigigkeit von der Bemessungsfrequenz

[Nm]“
M
50 Hz: Py = 0.75 kW 2
87 Hz: Py =1.35 kW My
2-stufige Getriebe «—— Anzahl der Zahnradstufen des Getriebes ”;z [ n, [,?min]
Netzbetrieb Umrichterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- .20 Hz -50Hz(1:10) | -87Hz(1:17.4) ; Produkt 6
n | M Ny | Mgz | Ny | My | np | My n, | M
(rmin] | [Nm] | © | [wmin] | [Nm] | [#min] | [Nm] | [min] | [Nm] | © | [min] | [(Nm] | © el ukER
444 | 16 (43| 44 | 12 | 184 | 16 | 444 | 16 |43| 784 | 16 [35]| 3267 |-H140 50-P8O/M4
432 | 16 |39 12 | 179 | 16 | 432 | 16 763 | 16 |32]| 3354 |-H100 50-P80/M4

(S SRS S S S t

Produkt Produkt

I Getriebe Motor
Ubersetzung i Seitenzahl fiir
Abmessungen

Belastbarkeit c des Getriebes

cist das Verhaltnis von zuldssigem Bemessungsmoment
des Getriebes zum Bemessungsmoment des
Drehstrommotors (auf die Abtriebswelle umgerechnet).

¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung B M;, 2l o
ermittelte Betriebsfaktor k. My ¢ i Neetr
Netzbetrieb Umrichterbetrieb

Die Drehzahl und Drehmomentangaben sind fiir eigen- und fremdbeliiftete

Abstisbsdisisalng Antriebe gililtig. Fremdgekiihlte Antriebe kénnen in den gesamten

Ablrebsdeimomentivy Stellbereichen immer das Drehmoment M, abgeben, bei eigenbeliifteten
Antrieben ist im unteren Drehzahlbereich eine Reduzierung auf M,, notwendig.
Motorspannungen Betrieb bei 87 Hz
Die in den Auswahltabellen angegebenen Leistungen und Drehmo- Im 87-Hz-Betrieb wird der Drehstrommotor, der bei 50 Hz auf eine
mente beziehen sich auf folgende Motorspannungen: Spannung A230V /Y 400V ausgelegt ist, an einem Inverter mit 400 V
+ 50Hz:A230V/Y 400V Bemessungsspannungin der Dreieckschaltung betrieben. Zu beachten
e 87Hz:400V ist, dass der Inverter fiir die 87-Hz-Leistung ausgelegt sein muss.

Es ergeben sich folgende Vorteile gegeniiber dem Betrieb bei 50 Hz:

« Der Stellbereich des Motors wird um den Faktor 1.73 erhéht.

+ Dem Motor kann eine etwa um den Faktor 1.73 hohere Leistung
entnommen werden. Dadurch kann fiir die Anwendung gegebe-
nenfalls ein kleinerer, preiswerterer Motor ausgewahlt werden.

+ Der Wirkungsgrad des Motors verbessert sich.
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.06 kW Mo
87 Hz: Py =0.11 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

75 70 |57 7.6 7.4 32 7.0 75 7.0 |57]| 133 8.0 |52 19.013 |-H45 063-02
67 8.0 |53]| 6.8 8.3 28 8.0 67 8.0 |53]| 119 9.0 |49 21.350 |-H45 063-02
58 10 |47] 59 9.6 24 10 58 10 | 47| 103 10 |[4.3| 24.595 |-H45 063-02
52 11 |42] 53 11 22 11 52 11 |42 92 11 [ 3.9 27.618 |-H45 063-02
45 12 |36 45 13 19 12 45 12 |36 79 13 |[3.3| 32.000 |-H45 063-02
40 14 |3.2| 4.0 14 17 14 40 14 (32| 71 14 |3.0| 35.933 |-H45 063-02
34 16 |28] 35 16 15 16 34 16 |28 61 17 |2.6| 41.455 |-H45 063-02
31 18 |25 3.1 18 13 18 31 18 25| 55 19 |24 46.550 |-H45 063-02
27 21 (22| 27 21 11 21 27 21 (22| 48 21 |21 52.909 |-H45 063-02
24 23 (19| 24 23 10 23 24 23 (19| 43 24 | 19| 59.413 |-H45 063-02
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.09 kW Mo
87 Hz: Py = 0.16 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

137 6.0 [58]| 15 6.0 60 6.0 137 6.0 |[58| 248 6.0 |49 10.033 |-H45 063-22
120 7.0 |51 13 6.8 53 7.0 120 7.0 |51]| 217 7.0 |43 11.429 |-H45 063-22
107 8.0 (49| 11 7.7 47 8.0 107 8.0 (49| 194 8.0 |42 12.833 |-H45 063-22
93 9.0 |43]| 98 8.9 40 9.0 93 9.0 |43| 168 9.0 |3.7| 14.836 |-H45 063-22
83 10 |41)| 87 10 36 10 83 10 | 41| 149 10 [4.0| 16.660 |-H45 063-22
72 12 |36 7.6 11 32 11 72 12 |36 | 131 11 |[3.6| 19.013 |-H45 063-22
64 13 |34] 6.8 13 28 13 64 13 |3.4| 116 13 |[3.3| 21.350 |-H45 063-22
56 15 |3.0| 59 15 24 15 56 15 |3.0| 101 15 |[3.0| 24.595 |-H45 063-22
50 17 |27] 53 17 22 16 50 17 | 27| 90 16 |2.6| 27.618 |-H45 063-22
43 19 (23| 45 19 19 19 43 19 (23| 78 19 |23 32.000 |-H45 063-22
38 22 (21| 40 21 17 21 38 22 21| 69 21 | 2.0 35.933 |-H45 063-22
33 25 |1.8]| 35 25 15 25 33 25 | 18| 60 25 | 1.8 | 41.455 |-H45 063-22
30 28 |16 3.1 28 13 28 30 28 |16| 53 28 | 1.6 | 46.550 |-H45 063-22
26 32 |14 27 32 11 32 26 32 (14| 47 32 |14 52909 |-H45 063-22
23 36 (13| 24 35 10 35 23 36 (13| 42 35 [1.3| 59.413 |-H45 063-22
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.12 kW Mo
87 Hz: Py =0.21 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

204 50 |55]| 21 4.2 86 5.0 204 50 |55 363 50 |47 6.982 |-H45 063-12
182 6.0 |52 19 4.7 77 6.0 182 6.0 |52]| 323 6.0 |45]| 7.840 |-H45 063-12
160 7.0 [47| 16 54 67 7.0 160 7.0 |47 | 284 7.0 |40]| 8935 |-H45 063-12
142 8.0 |45]| 15 6.0 60 8.0 142 8.0 |45| 253 8.0 |3.8| 10.033 |-H45 063-12
125 9.0 (39| 13 6.9 53 9.0 125 9.0 [3.9]| 222 9.0 |3.4 | 11.429 |-H45 063-12
111 10 |38] 11 7.7 47 10 111 10 [3.8| 198 10 [3.2| 12.833 |-H45 063-12
96 12 |34] 98 8.9 40 11 96 12 |34 171 11 |29 14.836 |-H45 063-12
86 13 |32 87 10 36 13 86 13 |3.2| 152 13 [3.1| 16.660 |-H45 063-12
75 15 |28] 7.6 11 32 15 75 15 | 28| 133 15 |2.8| 19.013 |-H45 063-12
73 15 |55 74 12 31 15 73 15 |55 130 15 | 4.7 19486 |-H100  063-12
67 17 |26]| 6.8 13 28 16 67 17 | 26| 119 16 |2.6| 21.350 |-H45 063-12
64 17 |55 65 13 27 17 64 17 |55 114 17 | 4.7 | 22314 |-H100 063-12
58 19 |24] 59 15 24 19 58 19 | 24| 103 19 |23 24595 |-H45 063-12
57 19 |55 58 15 24 19 57 19 |55 102 19 |47 24829 |-H140 063-12
57 20 (46| 58 15 24 19 57 20 (46| 101 19 |3.9( 25.095 |-H100  063-12
52 21 |55] 53 17 22 21 52 21 |55| 93 21 |53 27.415 |-H140 063-12
52 22 (21| 53 17 22 21 52 22 (21| 92 21 | 2.0 27.618 |-H45 063-12
50 22 |45] 50 17 21 22 50 22 |45| 88 22 |43 28.738 |-H100  063-12
45 25 (40| 46 19 19 24 45 25 (40| 80 24 |39 31.805 |-H100 063-12
45 25 |46| 45 19 19 25 45 25 |46| 79 25 |45 31976 |-H140 063-12
45 25 (18| 45 19 19 25 45 25 (18| 79 25 | 1.8 | 32.000 |-H45 063-12
41 27 |46 41 21 17 27 41 27 |46 72 27 |4.5] 35.095 |-H210  063-12
40 28 (46| 41 21 17 27 40 28 (46| 72 27 |4.5] 35.308 |-H140 063-12
40 28 |16]| 40 22 17 28 40 28 |1l6| 71 28 | 16| 35.933 |-H45 063-12
39 28 (35| 4.0 22 17 28 39 28 35| 70 28 |3.4] 36.422 |-H100 063-12
37 30 (46| 3.8 23 16 29 37 30 (46| 66 29 |4.5] 38.238 |-H320 063-12
36 31 |46]| 37 24 15 30 36 31 |46 65 30 |[4.5( 39.286 |-H210  063-12
36 31 (3.2 36 24 15 31 36 31 (32| 64 31 |3.1( 39.857 |-H100  063-12
35 32 |40]| 3.6 24 15 31 35 32 |40 63 31 |41 40.526 |-H140  063-12
34 32 |14)] 35 25 15 32 34 32 |14 61 32 [ 1.4 41.455 |-H45 063-12
34 33 |40]| 34 26 14 33 34 33 |40 60 33 |41 42593 |-H210 063-12
33 34 |46| 33 26 14 33 33 34 |46 58 33 | 4.7 43436 |-H320 063-12
32 35 |4.0]| 3.2 27 13 34 32 35 |40 57 34 | 41| 44748 |-H140 063-12
31 36 |2.8]| 3.2 27 13 35 31 36 | 28| 56 35 |29 45.643 |-H100 063-12
31 36 (40| 3.1 28 13 36 31 36 |40 55 36 |4.1| 46.407 |-H320  063-12
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.12 kW
87 Hz: Py =0.21 kW M2z 1
>
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\nn m] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
31 36 12| 31 28 13 36 31 36 1.2 55 36 1.3 | 46.550 |-H45 063-12
30 37 |40]| 3.0 29 13 37 30 37 |4.0]| 53 37 |41 | 47.679 |-H210 063-12
28 40 33| 29 31 12 39 28 40 3.3 50 39 3.3 | 50.786 |-H140 063-12
27 41 1.7 28 32 11 40 27 41 1.7 | 48 40 1.7 | 52.510 |-H100 063-12
27 41 |4.0]| 28 32 11 40 27 41 | 40| 48 40 |4.1| 52.715 |-H320 063-12
27 41 1.1 2.7 32 11 41 27 41 1.1 48 41 1.1 | 52,909 |-H45 063-12
26 42 31| 2.7 33 11 42 26 42 3.1 47 42 3.2 | 54.438 | -H210 063-12
25 44 |32 26 34 11 43 25 44 32| 45 43 3.3 | 56.077 |-H140 063-12
24 46 10| 24 36 10 46 24 46 1.0| 43 46 1.0 | 59.413 |-H45 063-12
24 47 1.7 24 36 10 46 24 47 1.7 42 46 1.7 | 60.133 |-H100 063-12
23 48 31| 24 37 9.8 47 23 48 31| 42 47 3.2 | 60.938 | -H210 063-12
21 52 1.7 22 40 9.0 51 21 52 1.7 38 51 1.7 | 66.908 |-H140 063-12
19 58 1.7 20 44 8.1 57 19 58 1.7 34 57 1.7 | 73.879 |-H140 063-12
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5 Hz - -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
M; Ny [ My | ny | My M; M,

n n n
[emin] | [Nm] [ifmin] | INm] | [/mind] | [Nm] | [/min] | [Ne] [ifmin] | [Nm] | € 8500 MDOMACO

29 37 |56]| 3.0 29 12 37 29 37 |56 52 37 |5.5| 48571 |-H210 063-12
26 43 49| 26 33 11 42 26 43 | 49| 46 42 | 4.8| 55.529 |-H210 063-12
23 48 |44 23 37 9.7 47 23 48 |44 | 41 47 | 43| 62160 |-H210  063-12
20 55 |39] 20 42 8.4 54 20 55 |39 36 54 |3.7| 71.026 |-H210  063-12
18 59 |54 19 46 7.8 59 18 59 |54 33 59 |52 77.387 |-H320 063-12
18 61 (34| 18 47 7.5 60 18 61 (34| 32 60 |3.3]| 79.507 |-H210 063-12
16 68 [4.7]| 16 52 6.8 66 16 68 |4.7| 29 66 |4.8| 87.906 |-H320 063-12
16 71 |3.0| 16 55 6.5 70 16 71 |3.0| 28 70 |3.0] 92.205 |-H210 063-12
14 77 (41| 14 59 6.0 76 14 77 (41| 25 76 |4.21100.462|-H320 063-12
14 79 (27| 14 61 5.8 78 14 79 27| 25 78 |2.7]103.214|-H210 063-12
13 88 [3.7]| 13 68 53 86 13 88 |37 22 86 |3.7]|114.118|-H320 063-12
12 91 (23| 12 70 51 89 12 91 |23 22 89 |24 ]118.162|-H210 063-12
12 93 |48 12 72 4.9 92 12 93 |48 21 92 |4.9]121.342|-H450 063-12
11 99 (32| 11 76 4.7 97 11 99 (32| 20 97 |3.3]128.743 |-H320 063-12
11 102 |21)] 11 78 4.5 100 11 102 (21| 19 100 |2.1132.270 |-H210  063-12
10 105 |43)] 11 81 4.4 104 10 105 (43| 19 104 |4.3|137.133 |-H450  063-12
10 110 (46| 1.0 85 4.2 108 10 110 (46| 18 108 | 4.7 | 142.988 |-H600  063-12
9.7 112 |29] 1.0 87 41 111 9.7 112 (29| 17 111 | 2.9 | 146.244 | -H320  063-12
9.3 117 |18] 0.9 91 3.9 116 9.3 117 (18| 17 116 |1.8152.853 |-H210 063-12
9.1 120 |3.8| 0.9 93 3.8 118 9.1 120 (3.8| 16 118 | 3.8 |156.274 |-H450  063-12
8.9 123 [46| 09 95 3.7 121 8.9 123 |46 | 16 121 | 4.7 | 160.585 |-H600  063-12
8.6 128 [25] 0.9 99 3.6 126 8.6 128 (25| 15 126 |2.5|166.541 |-H320  063-12
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.12 kW Mo
87 Hz: Py =0.21 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

8.3 131 |16| 0.8 101 3.5 129 8.3 131 (16| 15 129 |1.6|171.104 |-H210 063-12
8.2 133 [40]| 0.8 103 3.5 131 8.2 133 (4.0 15 131 |4.1|173.536 |-H600  063-12
8.1 136 |3.3| 0.8 105 34 134 8.1 136 (33| 14 134 |3.4|176.611 |-H450  063-12
7.5 145 [22| 0.8 112 3.2 143 7.5 145 (22| 13 143 |2.21189.179 |-H320  063-12
7.3 150 (40| 0.7 115 3.1 147 7.3 150 (4.0| 13 147 |4.1|194.892 |-H600  063-12
7.2 152 [3.0] 0.7 117 3.0 150 7.2 152 (3.0 13 150 |3.0|198.059 |-H450  063-12
7.2 153 (14| 07 118 3.0 150 7.2 153 (14| 13 150 |1.4198.873 |-H210  063-12
6.6 167 [19]| 0.7 128 2.8 164 6.6 167 (19| 12 164 |19 |216.683 |-H320  063-12
6.4 170 |3.1) 0.7 131 2.7 168 6.4 170 (31| 11 168 |3.2|221.794 |-H600  063-12
6.4 171 (12| 0.7 132 2.7 168 6.4 171 (12| 11 168 | 1.3 |222.619 |-H210 063-12
6.4 172 (26| 0.6 133 2.7 169 6.4 172 (26| 11 169 |2.7 |223.833 |-H450  063-12
5.8 189 [1.7| 0.6 146 24 186 5.8 189 (17| 10 186 | 1.7 | 246.137 |-H320  063-12
5.7 191 (24| 0.6 147 24 188 5.7 191 (24| 10 188 |2.4|248.200 |-H450  063-12
5.7 191 [3.1] 0.6 147 24 188 5.7 191 (31| 10 188 |3.2|249.089 |-H600  063-12
5.5 198 |11)| 0.6 153 2.3 195 5.5 198 |11 | 9.8 195 |1.1|257.631|-H210 063-12
5.1 216 (21| 05 166 21 212 5.1 216 (21| 9.0 212 |2.1|280.500 |-H450 063-12
5.1 216 (13| 05 166 21 212 5.1 216 |13 | 9.0 212 |1.3|280.702 |-H320  063-12
4.9 222 |10| 05 171 21 218 4.9 222 (10| 88 218 |1.0|288.393 |-H210 063-12
4.5 245 |13] 05 189 19 241 4.5 245 | 13| 8.0 241 |1.3|318.859 |-H320 063-12
4.4 251 |1.7| 04 194 1.8 247 4.4 251 (17| 7.8 247 | 1.7 |326.994 | -H450  063-12
3.9 284 (16| 04 219 16 279 3.9 284 |16 6.9 279 | 1.6 |369.548 |-H450  063-12
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.18 kW M
- o]
87 Hz: P\ = 0.33 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

526 3.0 (47| 56 24 231 3.0 526 3.0 (47| 953 3.0 |39 2597 |-H45 063-32
400 40 (45| 43 3.2 176 4.0 400 40 |45| 725 40 |3.7| 3.413 |-H45 063-32
313 50 (39| 33 4.1 137 5.0 313 50 |3.9| 567 50 |3.3]| 4.368 |-H45 063-32
257 6.0 |4.2| 27 5.0 113 6.0 257 6.0 |4.2| 466 7.0 |3.5]| 5312 |-H45 063-32
229 7.0 (40| 24 5.6 101 7.0 229 7.0 |[4.0| 415 7.0 |33]| 5965 |-H45 063-32
218 8.0 |45| 23 5.9 96 8.0 218 8.0 |45| 395 8.0 |3.7| 6.272 |-H140 063-32
212 8.0 [45| 23 6.1 93 8.0 212 8.0 (45| 384 8.0 |3.7| 6.440 |-H100 063-32
196 9.0 |35 21 6.6 86 9.0 196 9.0 |3.5]| 355 9.0 |29 6.982 |-H45 063-32
174 10 |33] 19 7.4 77 10 174 10 |3.3| 316 10 (28| 7.840 |-H45 063-32
171 10 |41)] 18 7.5 75 10 171 10 (41| 309 10 |[3.5| 8.000 |[-H140 063-32
166 10 |41)] 18 7.7 73 10 166 10 |41 | 301 10 |3.5| 8.214 |-H100 063-32
153 11 [3.0| 16 8.4 67 11 153 11 [3.0| 277 11 [ 25| 8.935 |-H45 063-32
136 12 |29] 15 9.4 60 12 136 12 | 29| 247 12 2.4 10.033 |-H45 063-32
120 14 |45] 13 11 53 14 120 14 |45 | 218 14 | 3.7 11360 |-H100  063-32
119 14 |25] 13 11 53 14 119 14 | 25| 217 14 21| 11.429 |-H45 063-32
108 15 (45| 12 12 48 15 108 15 (45| 196 16 |3.7| 12.640 |-H140 063-32
108 15 |41] 12 12 47 15 108 15 | 41| 196 16 |3.5| 12.653 |-H100  063-32
106 16 (24| 11 12 47 16 106 16 |24 193 16 [2.0| 12.833 |-H45 063-32
98 17 |45] 10 13 43 17 98 17 | 45| 177 17 |3.7| 13.957 |-H140 063-32
94 18 |41] 10 14 41 18 94 18 (41| 171 18 |3.5| 14490 |-H100  063-32
92 18 22| 98 14 40 18 92 18 | 22| 167 18 |[1.8| 14.836 |-H45 063-32
85 20 [41] 9.0 15 37 20 85 20 |41 154 20 |3.5] 16.122 |-H140 063-32
82 20 (20| 87 16 36 20 82 20 [(2.0| 149 21 |19 16.660 |-H45 063-32
77 22 |41)] 81 17 34 22 77 22 |41 139 22 |3.5] 17.802 |-H140 063-32
72 23 (18| 76 18 32 23 72 23 (18] 130 23 | 1.7 | 19.013 |-H45 063-32
70 24 |35]| 74 18 31 24 70 24 | 35| 127 24 |29 19486 |-H100 063-32
64 26 (17| 6.8 20 28 26 64 26 |(1.7| 116 26 |1.6| 21.350 |-H45 063-32
61 27 |3.5] 65 21 27 27 61 27 |35 111 28 |29 22.314 |-H100 063-32
56 30 |15] 5.9 23 24 30 56 30 |15 101 30 |[1.4 | 24.595 |-H45 063-32
55 30 |3.5] 5.8 23 24 30 55 30 |3.5| 100 31 |29 24829 |-H140 063-32
54 31 |29]| 5.8 24 24 31 54 31 |29 99 31 |25 25.095 |-H100 063-32
50 33 |35] 53 26 22 33 50 33 |35 90 34 |3.3| 27.415 |-H140  063-32
49 34 |13]| 53 26 22 34 49 34 |13 90 34 | 1.3 27.618 |-H45 063-32
48 35 |29] 5.0 27 21 35 48 35 |29 86 36 |27 28738 |-H100  063-32
43 39 |26]| 46 30 19 39 43 39 |26 78 39 |24 31805 |[-H100  063-32
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.18 kW
87 Hz: Py = 0.33 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
43 | 39 [29] a5 | 30 | 19 | 39 | 43 | 39 [29| 77 | 40 |28/ 31976 |-H140 063-32
43 | 39 |12| 45 | 30 | 19 | 39 | 43 | 39 [12| 77 | 40 |11 32000 |-H45  063-32

39 | 43 |29 41 | 33 | 17 | 43 | 39 | 43 (29| 71 | 43 |2.8] 35095 [-H210 063-32

39 | 43 |29 41 | 33 | 17 | 43 | 39 | 43 (29| 70 | 44 |28]| 35308 [-H140  063-32

38 | 44 |10 40 | 34 | 17 | 44 | 38 | 44 |10| 69 | 44 |10] 35933 |-H45  063-32

38 | 44 (23| a0 | 34 | 17 | 44 | 38 | 44 [23| 68 | 45 |21 36422 |-H100 063-32
36 | 47 |29 38 | 36 | 16 | 47 | 36 | 47 |29| 65 | 47 |2.8]| 38238 [-H320 063-32

35 | 48 (29| 37 | 37 | 15 | 48 | 35 | 48 (29| 63 | 49 |28/ 39286 [-H210  063-32

34 | 49 |21 36 | 38 | 15 | 49 | 34 | 49 (21| 62 | 49 |20/ 39.857 [-H100  063-32

34 | 50 |26 36 | 38 | 15 | 50 | 34 | 50 (26| 61 | 50 |2.5]| 40526 [-H140  063-32

33 | s1 |09 35 | 39 | 15 | 51 | 33 | 51 (09| 60 | 51 |0.8]| 41455 [-H45  063-32

32 | 52 |26 34 | 40 | 14 | 52 | 32 | 52 (26| 58 | 53 |25/ 42593 [-H210  063-32

31 | 53 |29 33 | 41 | 14 | 53 | 31 | 53 (29| 57 | 54 |29 43436 [-H320 063-32

31 | 55 |26 32 | 42 | 13 | 55 | 31 | 55 (26| 55 | 55 |2.5| 44748 [-H140  063-32

30 | 56 |18 32 | 43 | 13 | 56 | 30 | 56 |18| 54 | 56 |1.8| 45643 |-H100  063-32
29 | 57 |26| 31 | 44 | 13 | 57 | 29 | 57 |26| 53 | 57 |25| 46407 [-H320  063-32

29 | 58 [26| 30 | 45 | 13 | 58 | 29 | 58 |26| 52 | 59 |25]| 47679 |-H210  063-32

27 | 62 [21] 29 | 48 | 12 | 62 | 27 | 62 |21| 49 | 63 |21 50786 |-H140 063-32
26 | 64 11| 28 | 49 | 11 | 64 | 26 | 64 |11| 47 | 65 |11 52510 [-H100  063-32
26 | 64 [26| 28 | 50 | 11 | 64 | 26 | 64 |26| 47 | 65 |25]| 52715 [-H320  063-32
25 | 67 [20| 27 | s1 | 11 | 67 | 25 | 67 |20| 46 | 67 |20]| 54438 [-H210 063-32
24 | 69 (20| 26 | 53 | 11 | 69 | 24 | 69 |20| 44 | 69 |20/ 56077 |-H140  063-32

23 | 73 |11| 24 | 57 | 10 | 73 | 23 | 73 |11| 41 | 74 |11]| 60133 |-H100  063-32
22 | 74 [20| 24 | 57 | 98 | 74 | 22 | 74 |20| 41 | 75 |20/ 60938 [-H210  063-32
20 | 82 [11| 22 | 63 | 90 | 82 | 20 | 82 |11| 37 | 83 |11 66908 |-H140  063-32

19 | 90 [11| 20 | 70 | 81 | 90 | 19 | 90 (11| 34 | 91 |1.1]| 73.879 |-H140 063-32
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz - -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/:fin] [3‘:11 g [r?r;?n] [Alcrzrf [r;f‘?n] [r\AnAnz\] [r/rr'ﬁin] [rﬁ"é] £ [r/rr‘:in] [ﬁ":,] g 8500 MDOMACH
32 | 52 |40 33 | 40 | 14 | 52 | 32 | 52 |40| 57 | 53 |34] 43390 |-H210 063-32

29 | 57 [45| 31 | 44 | 13 | 57 | 29 | 57 |45| 52 | 58 |42/ 47276 [-H320 063-32

28 | 58 (36| 30 | 45 | 12 | 58 | 28 | 58 |36| 51 | 59 |34 48571 [-H210 063-32

25 | 65 [45| 27 | 50 | 11 | 65 | 25 | 65 |45| 46 | 65 |4.2]| 53.703 [-H320  063-32
25 | 67 (31| 26 | 52 | 11 | 67 | 25 | 67 |31| 45 | 68 |3.0] 55529 [-H210 063-32

23 | 73 |41| 24 | 56 | 99 | 73 | 23 | 73 |41| 41 | 74 |39 60502 [-H320  063-32
22 | 74 |as5| 23 | 57 | 97 | 74 | 22 | 74 |45| 40 | 75 |42]| 61774 |-H450  063-32

22 | 75 [28]| 23 | 58 | 97 | 75 | 22 | 75 |28| 40 | 76 |27| 62.160 |-H210  063-32
20 | 83 (39| 221 | 64 | 87 | 83 | 20 | 83 |39| 36 | 84 |3.7| 68726 [-H320 063-32
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.18 kW
87 Hz: Py = 0.33 kW M2z 1
»

3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6

[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
20 | 84 |45 21 | 65 | 86 | 84 | 20 | 84 |45| 36 | 85 |42 69813 [-H450 063-32
19 | 85 |25 20 | 66 | 84 | 8 | 19 | 85 (25| 35 | 86 |23]| 71.026 [-H210  063-32
18 | 93 |34 19 | 72 | 78 | 93 | 18 | 93 (34| 32 | 94 |33 77387 |-H320 063-32
17 | 95 |41| 18 | 73 | 76 | 95 | 17 | 95 |41| 31 | 96 |3.9]| 78.794 |-H450  063-32
17 | 96 |22 18 | 74 | 75 | 96 | 17 | 96 |22| 31 | 97 |21 79507 |-H210  063-32
16 | 106 30| 16 | 82 | 68 | 106 | 16 | 106 |3.0| 28 | 107 |3.0| 87.906 |-H320  063-32
15 | 107 |41| 16 | 83 | 67 | 107 | 15 | 107 |41| 28 | 108 |41 89.048 |-H450  063-32
15 111 (1.9 1.6 85 6.5 111 15 111 (19 27 112 | 1.9 ] 92.205 |-H210 063-32
14 | 121 |27 14 | 93 | 60 | 121 | 14 | 121 |27| 25 | 122 |2.6|100.462 |-H320  063-32
13 124 (1.7 14 96 5.8 124 13 124 | 1.7 24 126 | 1.7 |103.214 | -H210 063-32
12 | 137 |23| 13 | 106 | 53 | 137 | 12 | 137 |23| 22 | 139 |2.3|114.118|-H320 063-32
12 142 |15 1.2 110 5.1 142 12 142 |15 21 144 |1.5]118.162 | -H210 063-32
11 | 146 |31 12 | 112 | 49 | 146 | 11 | 146 |3.1| 20 | 148 |3.1|121.342|-H450 063-32
11 155 (2.1 1.1 119 4.7 155 11 155 |21 19 157 |2.0|128.743 | -H320 063-32
10 | 159 |13 11 | 123 | 45 | 159 | 10 | 159 |1.3| 19 | 161 |1.3|132270|-H210 063-32
10 | 165 (27| 11 | 127 | 44 | 165 | 10 | 165 27| 18 | 167 |2.7|137.133 |-H450  063-32
95 | 172 [29| 10 | 133 | 42 | 172 | 95 | 172 |29| 17 | 174 |2.9|142.988 |-H600  063-32
93 | 176 (18| 10 | 136 | 41 | 176 | 93 | 176 |1.8| 17 | 178 |1.8|146.244 |-H320 063-32
89 | 184 11| 09 | 142 | 39 | 184 | 89 | 184 |11| 16 | 186 |1.1|152.853|-H210 063-32
87 | 188 [24| 09 | 145 | 38 | 188 | 87 | 188 |24| 16 | 190 |2.4|156.274 |-H450  063-32
85 | 193 29| 09 | 149 | 37 | 193 | 85 | 193 |29| 15 | 195 |2.9|160.585|-H600  063-32
82 | 200 (16| 09 | 154 | 36 | 200 | 82 | 200 |16| 15 | 203 |1.6|166.541 |-H320 063-32
80 | 206 [1.0| 08 | 159 | 35 | 206 | 80 | 206 |1.0| 15 | 208 |1.0|171.104 |-H210  063-32
79 | 209 (26| 08 | 161 | 35 | 209 | 79 | 209 |26| 14 | 211 |2.5|173.536|-H600  063-32
77 | 213 [21| 08 | 164 | 34 | 213 | 77 | 213 |21| 14 | 215 |21|176611|-H450 063-32
72 | 228 |14| 08 | 175 | 32 | 228 | 72 | 228 |14| 13 | 230 |1.4|189.179|-H320  063-32
70 | 235 [26| 07 | 181 | 31 | 235 | 70 | 235 |26| 13 | 237 |2.5]|194.892|-H600  063-32
69 | 238 (19| 07 | 184 | 30 | 238 | 69 | 238 |19| 13 | 241 |1.9|198.059 |-H450  063-32
69 | 239 (09| 07 | 184 | 30 | 239 | 69 | 239 |09| 12 | 242 |0.9|198.873|-H210  063-32
63 | 261 [12| 07 | 201 | 28 | 261 | 63 | 261 |1.2| 11 | 264 |1.2|216.683|-H320 063-32
6.2 | 267 [20| 07 | 206 | 27 | 267 | 62 | 267 |20| 11 | 270 |2.0|221.794 |-He00  063-32
61 | 269 [17| 06 | 207 | 27 | 269 | 61 | 269 |17| 11 | 272 |1.7|223.833|-H450  063-32
55 | 296 |11| 06 | 228 | 24 | 296 | 55 | 296 |11| 10 | 299 |1.1|246.137|-H320 063-32
55 | 299 |15| 06 | 230 | 24 | 299 | 55 | 299 |15| 10 | 302 |1.5|248200|-H450  063-32
55 | 300 |20| 06 | 231 | 24 | 300 | 55 | 300 |2.0| 9.9 | 303 |2.0]249.089 |-H600  063-32
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.18 kW
M,
87 Hz: P\ = 0.33 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 8500 MDOMACH
4.9 338 | 1.3 0.5 260 2.1 338 4.9 338 | 13| 8.8 341 | 1.3 |280.500 | -H450 063-32
4.2 394 (11| 04 303 1.8 394 4.2 394 |11| 7.6 398 | 1.1 | 326.994 | -H450 063-32
3.7 445 |1.0| 04 342 1.6 445 3.7 445 10| 6.7 450 | 1.0 | 369.548 | -H450 063-32

Lenze | VO3-de_DE-07/2018
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW Mo
87 Hz: Py = 0.45 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

528 40 |41]| 56 34 231 4.0 528 40 |41 955 40 |3.5| 2597 |-H45 063-42
419 6.0 |56 44 4.3 184 5.0 419 6.0 | 56| 759 50 |48 3.267 |-H140 063-42
408 6.0 [56| 43 4.4 179 6.0 408 6.0 [56| 739 6.0 | 48| 3.354 |-H100 063-42
401 6.0 |3.3]| 43 4.4 176 6.0 401 6.0 |33| 727 6.0 | 28| 3.413 |-H45 063-42
314 7.0 28| 33 5.7 137 7.0 314 7.0 |2.8| 568 7.0 |24 4368 |-H45 063-42
306 80 |56 32 5.8 134 8.0 306 8.0 |56| 554 8.0 |48]| 4.480 |-H140 063-42
298 8.0 [56| 32 6.0 130 8.0 298 8.0 [56| 539 8.0 |48]| 4.600 |-H100 063-42
265 9.0 |56 28 6.7 116 9.0 265 9.0 | 56| 480 9.0 |48]| 5167 |-H100 063-42
258 9.0 [3.0| 27 6.9 113 9.0 258 9.0 [3.0| 467 9.0 |26 5312 |-H45 063-42
239 10 |52 25 7.5 105 10 239 10 |52 433 10 |44 5733 |-H140 063-42
233 10 |52] 25 7.7 102 10 233 10 |52 421 10 |44 5.887 |-H100 063-42
230 10 (29| 24 7.8 101 10 230 10 (29| 416 10 |25 5.965 |-H45 063-42
218 11 |52)] 23 8.2 96 11 218 11 |52 395 11 |44 6.272 |-H140 063-42
213 11 |52] 23 8.4 93 11 213 11 |52 385 11 |44 6.440 |-H100 063-42
196 12 |25] 21 9.1 86 12 196 12 | 25| 355 12 22| 6.982 |-H45 063-42
193 12 |56 21 9.2 85 12 193 12 |56 350 12 |48 7.086 |-H100 063-42
189 12 |56] 20 9.5 83 12 189 12 | 56| 341 12 |48 7.269 |-H140 063-42
175 13 |24] 19 10 77 13 175 13 | 24| 316 13 (21| 7.840 |-H45 063-42
171 14 |48)| 18 10 75 13 171 14 | 48| 310 13 |41 8.000 |[-H140 063-42
167 14 |48)| 18 11 73 14 167 14 |48 | 302 14 | 41| 8214 |-H100 063-42
153 15 |22] 16 12 67 15 153 15 | 22| 278 15 (1.9 8.935 |-H45 063-42
152 15 |56 16 12 67 15 152 15 |56 | 275 15 |48 9.029 |-H140 063-42
151 15 |52] 16 12 66 15 151 15 | 52| 274 15 |44 92.068 |-H100 063-42
140 17 (43| 15 13 61 16 140 17 |43 253 16 |[3.7| 9.800 |-H140 063-42
137 17 |21] 15 13 60 17 137 17 | 21| 247 17 |1.8| 10.033 |-H45 063-42
136 17 (43| 14 13 60 17 136 17 |43 | 247 17 |3.7| 10.063 |-H100  063-42
128 18 |56]| 14 14 56 18 128 18 |56 231 18 | 4.8 10.720 |-H210  063-42
121 19 |52 13 15 53 19 121 19 |52 218 19 |44 11360 |[-H100  063-42
120 19 |18| 13 15 53 19 120 19 |18 217 19 [1.5| 11.429 |-H45 063-42
119 20 |52 13 15 52 19 119 20 |[5.2| 215 19 |44 11554 |-H140 063-42
117 20 |56 12 15 51 20 117 20 |56 212 20 |4.8] 11.680 |-H320 063-42
114 20 |56 12 16 50 20 114 20 |[5.6| 207 20 |4.8] 12.000 |-H210 063-42
108 21 |52 12 17 48 21 108 21 |52 196 21 |44 12.640 |-H140 063-42
108 21 (47| 12 17 47 21 108 21 (47| 196 21 |4.0] 12.653 |-H100 063-42
107 22 (18| 11 17 47 22 107 22 (18| 193 22 | 15| 12.833 |-H45 063-42
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW Mo
87 Hz: Py = 0.45 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

103 22 |56 11 17 45 22 103 22 |56/ 187 22 | 4.8 13.268 |-H320 063-42
100 23 |52] 11 18 44 23 100 23 |52 181 23 | 4.4 13.673 |-H210  063-42
98 24 |52 10 18 43 23 98 24 |52 178 23 | 4.4 13.957 |-H140 063-42
95 24 (41| 10 19 41 24 95 24 (41| 171 24 | 3.5]| 14490 |-H100 063-42
92 25 (16| 938 19 40 25 92 25 (16| 167 25 | 1.3 | 14.836 |-H45 063-42
92 25 |52] 9.7 19 40 25 92 25 |52 167 25 | 4.4 14.898 |-H320 063-42
90 26 |52 95 20 39 26 90 26 |52 162 26 | 4.4 15.306 |-H210 063-42
88 26 [3.8| 94 20 39 26 88 26 |3.8| 160 26 |3.3| 15.500 |-H100 063-42
85 27 (48| 9.0 21 37 27 85 27 |48 154 27 |41 16.122 |-H140 063-42
82 28 |15]| 87 22 36 28 82 28 |15 149 28 | 14| 16.660 |-H45 063-42
81 29 |52 86 22 36 28 81 29 5.2 147 28 | 4.4 16.923 |-H320 063-42
77 30 (33| 82 23 34 30 77 30 (3.3 140 30 |28 17.750 |-H100  063-42
77 30 |4.7] 81 23 34 30 77 30 |47 139 30 [4.0( 17.802 |-H140 063-42
72 32 |13 76 25 32 32 72 32 (13| 130 32 1.3 19.013 |-H45 063-42
70 33 |3.0]| 74 25 31 33 70 33 |3.0| 127 33 |26 19.486 |-H100 063-42
69 33 (42| 73 26 30 33 69 33 (4.2 126 33 |3.6| 19.750 |-H140 063-42
64 36 |1.2| 6.8 28 28 36 64 36 | 12| 116 36 |[1.2| 21.350 |-H45 063-42
63 37 |43 6.7 28 28 37 63 37 (43| 114 37 |3.7| 21.802 |-H210 063-42
63 37 |3.8]| 6.6 28 28 37 63 37 |3.8| 114 37 |3.2| 21.808 |-H140  063-42
61 38 27| 65 29 27 38 61 38 (27| 111 38 |23 22314 |-H100 063-42
58 40 |43| 61 31 25 40 58 40 |43 | 104 40 |3.7| 23.754 |-H320 063-42
56 41 |43]| 59 32 25 41 56 41 | 43| 102 41 | 3.7 | 24.405 |-H210 063-42
56 42 |11 5.9 32 24 41 56 42 | 11| 101 41 | 1.1 | 24.595 |-H45 063-42
55 42 |33]| 58 32 24 42 55 42 |3.3| 100 42 | 2.8| 24.829 |-H140 063-42
55 42 |24 538 33 24 42 55 42 24| 99 42 | 20| 25.095 |-H100 063-42
51 46 |43]| 5.4 35 22 45 51 46 |43| 92 45 | 4.2 26.983 |-H320 063-42
51 46 |[3.7| 53 35 22 46 51 46 [3.7| 91 46 |3.5| 27.119 |-H210 063-42
50 46 |3.0| 53 36 22 46 50 46 |3.0| 91 46 | 29| 27.415 |-H140 063-42
50 47 |1.0( 53 36 22 46 50 47 |10| 90 46 | 09| 27.618 |-H45 063-42
48 49 21| 5.0 37 21 48 48 49 | 21| 86 48 | 2.0 28.738 |-H100 063-42
46 50 |3.7]| 4.9 39 20 50 46 50 |3.7| 84 50 |3.5] 29.548 |-H320 063-42
45 51 |3.7]| 48 40 20 51 45 51 |3.7| 82 51 |3.5| 30.357 |-H210 063-42
43 54 |19]| 46 41 19 53 43 54 |19 78 53 |1.8] 31.805 |-H100 063-42
43 54 26| 45 42 19 54 43 54 |26 78 54 |25 31976 |-H140 063-42
43 54 08| 45 42 19 54 43 54 0.8 32.000 | -H45 063-42
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW
87 Hz: Py = 0.45 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [mﬁ] g 8500 MDOMACH
41 | 57 [37]| 43 | 44 | 18 | 56 | 41 | 57 [37| 74 | 56 |35/ 33564 [-H320 063-42

39 | 59 (33| 41 | 46 | 17 | 59 | 39 | 59 (33| 71 | 59 |3.2] 35095 [-H210  063-42
39 | 60 |24 41 | 46 | 17 | 59 | 39 | 60 (24| 70 | 59 |2.3]| 35308 |-H140 063-42

38 | 60 (37| 41 | 47 | 17 | 60 | 38 | 60 (37| 70 | 60 |3.5| 35689 [-H450  063-42

38 | 62 |16| 40 | 47 | 17 | 61 | 38 | 62 |16| 68 | 61 |16/ 36422 [-H100 063-42
3 | 65 (33| 38 | 50 | 16 | 64 | 36 | 65 |33| 65 | 64 |3.2] 38238 [-H320 063-42

35 | 66 [32| 37 | 51 | 15 | 66 | 35 | 66 (32| 63 | 66 |3.1] 39286 [-H210 063-42
34 | 67 |12| 36 | 52 | 15 | 67 | 34 | 67 [12| 62 | 67 |1.2]| 39.857 |-H100  063-42
34 | 68 [37| 36 | 53 | 15 | 68 | 34 | 68 (37| 62 | 68 |3.7| 40333 |-H450 063-42
34 | 69 |20 36 | 53 | 15 | 68 | 34 | 69 (20| 61 | 68 |21]| 40526 [-H140  063-42
34 | 69 [37| 36 | 53 | 15 | 68 | 34 | 69 (37| 61 | 68 |3.7| 40578 |-H600  063-42

32 | 72 (25| 34 | 55 | 14 | 72 | 32 | 72 |25| 58 | 72 |26/ 42593 |-H210  063-42
32 | 73 |32 33 | 56 | 14 | 73 | 32 | 73 (32| 57 | 73 |3.2| 43313 |-H450 063-42
32 | 73 (33| 33 | 57 | 14 | 73 | 32 | 73 (33| 57 | 73 |33 43436 [-H320 063-42
31 | 76 |19 32 | 58 | 13 | 75 | 31 | 76 |19| 55 | 75 |1.9]| 44748 |-H140 063-42
30 | 77 (37| 32 | 59 | 13 | 77 | 30 | 77 [37| 54 | 77 |3.7]| 45571 |-H600  063-42
30 | 77 |12 32 | 59 | 13 | 77 | 30 | 77 |12| 54 | 77 |1.2]| 45643 |-H100 063-42
30 | 78 |28 31 | 60 | 13 | 78 | 30 | 78 |28| 53 | 78 |2.8]| 46407 |-H320 063-42
29 | 81 [26| 30 | 62 | 13 | 80 | 20 | 81 |26| 52 | 80 |2.6]| 47679 |-H210  063-42
28 | 83 (32| 30 | 64 | 12 | 82 | 28 | 83 |32| 51 | 82 |[3.2| 48950 |-H450  063-42
28 | 83 (32| 29 | 64 | 12 | 83 | 28 | 83 |32| 50 | 83 |[3.2] 49247 |-He00  063-42
27 | 86 [12| 29 | 66 | 12 | 85 | 27 | 8 |12| 49 | 85 |1.2| 50786 |-H140  063-42
26 | 89 [28| 28 | 69 | 11 | 89 | 26 | 89 |28| 47 | 89 |2.8| 52715 [-H320  063-42
25 | 92 [14| 27 | 71 | 11 | 92 | 25 | 92 |14| 46 | 92 |14 54438 |-H210 063-42
25 | 93 [26| 26 | 71 | 11 | 92 | 25 | 93 |26| 45 | 92 |26/ 54750 |-H450  063-42
25 | 94 (32| 26 | 72 | 11 | 93 | 25 | 94 |32| 45 | 93 |[3.2] 55307 |-H600  063-42
24 | 95 [12| 26 | 73 | 11 | 94 | 24 | 95 |12| 44 | 94 |12]| 56077 |-H140  063-42
23 | 103 [14| 24 | 79 | 98 | 102 | 23 | 103 |14| 41 | 102 |14 60938 |-H210  063-42
22 | 105 [26| 23 | 81 | 97 | 104 | 22 | 105 |26| 40 | 104 |2.6| 61.875 |-H450  063-42
22 | 105 [26| 23 | 81 | 96 | 105 | 22 | 105 |26| 40 | 105 |2.6| 62250 [-H600  063-42
20 | 118 26| 21 | 91 | 86 | 118 | 20 | 118 |26| 36 | 118 |2.6| 69.911 |-H600  063-42

6.3-88

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW Mo
87 Hz: Py = 0.45 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,

[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

32 72 (29| 33 56 14 72 32 72 (29| 57 72 |25 43.390 |-H210 063-42
31 73 |56]| 33 56 14 72 31 73 |56| 57 72 | 4.8 43.676 |-H600  063-42
31 73 |56 33 57 14 73 31 73 |56| 56 73 | 4.8 | 44124 |-H450 063-42
29 79 41| 31 61 13 78 29 79 |41| 53 78 |39 47.276 |-H320  063-42
28 81 (26| 3.0 62 12 80 28 81 |26 51 80 |25 48.571 |-H210 063-42
28 82 |56 3.0 63 12 81 28 82 |56| 51 81 |54 49.051 |-H600  063-42
28 83 |54 29 64 12 83 28 83 |54]| 50 83 |5.2| 49.867 |-H450 063-42
26 89 |[36]| 27 69 11 89 26 89 |36 46 89 |3.5] 53.703 |-H320 063-42
25 92 (23| 26 71 11 92 25 92 23| 45 92 |22 55.529 |-H210 063-42
25 93 |52]| 26 71 11 92 25 93 |52 45 92 |51 55.710 |-H600  063-42
24 94 (48| 26 72 11 94 24 94 (48| 44 94 | 4.6 | 56.469 |-H450 063-42
23 101 (3.2 24 78 9.9 100 23 101 (32| 41 100 |3.1| 60.502 |-H320 063-42
22 103 (44| 23 79 9.7 102 22 103 (44| 40 102 (4.2 | 61.774 |-H450 063-42
22 104 (20| 23 80 9.7 103 22 104 (2.0 40 103 |2.0| 62.160 |-H210 063-42
22 104 |52| 23 80 9.6 104 22 104 (52| 40 104 |5.1| 62.566 |-H600  063-42
20 114 |28 21 88 8.7 114 20 114 |28 | 36 114 | 2.7 | 68.726 |-H320 063-42
20 116 |39 21 90 8.6 116 20 116 (39| 36 116 |3.7 | 69.813 |-H450 063-42
19 118 |[1.8| 20 91 8.4 118 19 118 (18| 35 118 | 1.7 | 71.026 |-H210 063-42
18 129 |25] 1.9 929 7.8 128 18 129 (25| 32 128 |24 | 77.387 |-H320 063-42
17 131 34| 1.8 101 7.6 130 17 131 (34| 32 130 |3.3| 78.794 |-H450 063-42
17 132 |16| 1.8 102 7.5 132 17 132 (16| 31 132 |1.5| 79.507 |-H210 063-42
16 146 (22| 16 113 6.8 146 16 146 |22 | 28 146 | 2.2 | 87906 |-H320 063-42
15 148 (41| 16 114 6.8 147 15 148 (41| 28 147 |4.1| 88.826 |-H600  063-42
15 148 [3.0| 16 114 6.7 147 15 148 [3.0| 28 147 |3.1| 89.048 |-H450 063-42
15 154 (14| 16 118 6.5 153 15 154 (14| 27 153 | 1.4 92.205 |-H210 063-42
14 161 (28] 15 124 6.2 160 14 161 (28| 26 160 |2.8| 96.522 |-H450 063-42
14 166 (36| 1.5 128 6.0 165 14 166 (3.6 | 25 165 | 3.6 | 99.757 |-H600  063-42
14 167 (19| 14 129 6.0 166 14 167 (19| 25 166 |1.9|100.462 |-H320 063-42
13 172 |1.2]| 14 132 5.8 171 13 172 (12| 24 171 |1.2|103.214 |-H210  063-42
13 182 |25] 13 140 5.5 181 13 182 (25| 23 181 |2.5]109.083 |-H450  063-42
12 184 33| 13 142 5.4 183 12 184 (33| 22 183 |3.3|110.491|-H600 063-42
12 190 |1.7] 13 146 53 189 12 190 (17| 22 189 |1.7 |114.118 |-H320  063-42
12 197 |11)] 1.2 152 51 196 12 197 (11| 21 196 |1.1|118.162|-H210 063-42
11 202 |22) 1.2 156 4.9 201 11 202 (22| 20 201 |2.2|121.342 |-H450 063-42
11 207 (29| 1.2 159 4.8 205 11 207 (29| 20 205 [2.9124.088 |-H600  063-42

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3 -89



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW
87 Hz: Py = 0.45 kW M2z 1
»

3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400V, 50 Hz 5Hz - -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) i Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH

11 | 214 (15| 1.1 | 165 | 47 | 213 | 11 | 214 |15| 19 | 213 |1.5(128.743|-H320 063-42

10 | 220 (10| 1.1 | 170 | 45 | 219 | 10 | 220 |1.0| 19 | 219 |1.0(132.270|-H210 063-42

10 | 225 (37| 1.1 | 174 | 44 | 224 | 10 | 225 |3.7| 18 | 224 |3.7(135.373|-H850  063-42

10 | 228 (20| 1.1 | 176 | 44 | 227 | 10 | 228 |2.0| 18 | 227 |20(137.133|-H450  063-42

96 | 238 [25| 1.0 | 183 | 42 | 237 | 96 | 238 |25| 17 | 237 |25(142.988|-H600 063-42

94 | 244 |13 10 | 188 | 41 | 242 | 94 | 244 (13| 17 | 242 |1.3|146.244|-H320 063-42

91 | 252 (34| 1.0 | 194 | 40 | 250 | 91 | 252 |34| 16 | 250 |3.4|151.262|-H850  063-42

9.0 255 |0.8| 0.9 196 3.9 253 9.0 255 | 0.8| 16 253 | 0.8 |152.853 | -H210 063-42

88 | 260 [17| 09 | 200 | 3.8 | 259 | 88 | 260 |17 | 16 | 259 |1.7|156.274|-H450  063-42

8.5 267 |2.2| 09 206 3.7 266 8.5 267 | 22| 15 266 | 2.3 |160.585 | -H600 063-42

83 | 274 (31| 09 | 211 | 3.7 | 272 | 83 | 274 |3.1| 15 | 272 |3.1|164.294|-H850  063-42

82 | 277 |12| 09 | 214 | 36 | 276 | 82 | 277 |12| 15 | 276 |1.2|166.541|-H320  063-42

79 | 289 (21| 08 | 223 | 35 | 287 | 7.9 | 289 |21 | 14 | 287 |21|173.536|-H600  063-42

78 | 294 |15| 08 | 227 | 34 | 292 | 7.8 | 294 |15| 14 | 292 |1.5(176.611|-H450  063-42

75 | 306 (28| 08 | 235 | 33 | 304 | 75 | 306 |2.8| 14 | 304 |28|183.577|-H850  063-42

7.2 315 [1.0]| 0.8 243 3.2 313 7.2 315 [1.0| 13 313 | 1.0 |189.179 | -H320 063-42

70 | 325 [19| 07 | 250 | 3.1 | 323 | 7.0 | 325 |19| 13 | 323 |1.9(194.892|-H600  063-42

6.9 330 (14| 0.7 254 3.0 328 6.9 330 (14| 13 328 | 1.4|198.059 | -H450 063-42

66 | 346 (25| 07 | 266 | 29 | 344 | 66 | 346 |25| 12 | 344 |25(207.675|-H850  063-42

6.3 361 [09]| 0.7 278 2.8 359 6.3 361 09| 11 359 |0.9]216.683 | -H320 063-42

62 | 369 |14 07 | 284 | 2.7 | 367 | 62 | 369 |14| 11 | 367 |1.4(221.794|-H600 063-42

6.1 373 |1.2]| 0.6 287 2.7 371 6.1 373 |12| 11 371 | 1.2 | 223.833 | -H450 063-42

59 | 386 (22| 06 | 298 | 26 | 384 | 59 | 386 (22| 11 | 384 |22(232.050|-H850  063-42

55 | 413 (11| 0.6 | 318 | 2.4 | 411 | 55 | 413 |11| 10 | 411 |1.1|248.200|-H450 063-42

55 | 415 (14| 0.6 | 319 | 24 | 412 | 55 | 415 |14| 10 | 412 |1.4249.089 |-H600  063-42

49 | 467 [1.0| 05 | 360 | 2.1 | 464 | 49 | 467 [1.0| 88 | 464 |1.0|280.500|-H450  063-42
6.3-90 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW Mo
87 Hz: Py = 0.66 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

543 6.0 (29| 56 4.9 231 6.0 543 6.0 (29| 970 6.0 |24 2597 |-H45 071-32
432 8.0 |49 44 6.1 184 8.0 432 8.0 |49]| 771 8.0 |[41| 3.267 |-H140 071-32
420 8.0 (49| 43 6.3 179 8.0 420 8.0 [49]| 751 8.0 |41]| 3.354 |-H100 071-32
413 8.0 |23]| 43 6.4 176 8.0 413 8.0 |23| 738 8.0 |19 3.413 |-H45 071-32
323 11 |2.0] 33 8.2 137 11 323 11 |2.0| 577 11 [1.7| 4.368 |-H45 071-32
315 11 (49| 32 8.4 134 11 315 11 | 49| 563 11 | 41| 4.480 |-H140 071-32
307 11 |49] 32 8.6 130 11 307 11 | 49| 548 11 |41 4.600 |-H100 071-32
273 13 (49| 28 9.7 116 13 273 13 |49 | 488 13 |41 5167 |-H100 071-32
265 13 |21) 27 9.9 113 13 265 13 |21 | 474 13 [1.8| 5.312 |-H45 071-32
246 14 |45| 25 11 105 14 246 14 | 45| 440 14 |3.8| 5.733 |-H140 071-32
240 14 |45| 25 11 102 14 240 14 | 45| 428 14 |3.8| 5.887 |-H100 071-32
236 15 |2.0]| 24 11 101 14 236 15 |2.0| 422 14 | 1.7 | 5965 |-H45 071-32
225 15 |45] 23 12 96 15 225 15 | 45| 402 15 |3.8| 6.272 |-H140 071-32
219 16 (45| 23 12 93 16 219 16 (45| 391 16 |3.8| 6.440 |-H100 071-32
202 17 |18] 21 13 86 17 202 17 | 18| 361 17 |15 6.982 |-H45 071-32
199 17 |49] 21 13 85 17 199 17 |49 356 17 |41 7.086 |-H100 071-32
194 18 |49] 20 14 83 18 194 18 | 4.9 | 347 18 (41| 7.269 |-H140 071-32
180 19 |17] 19 15 77 19 180 19 |1.7| 321 19 | 14| 7.840 |-H45 071-32
176 19 |42] 18 15 75 19 176 19 | 42| 315 19 |3.5( 8.000 |[-H140 071-32
172 20 (42| 18 15 73 20 172 20 (4.2| 307 20 |3.5] 8214 |-H100 071-32
158 22 |15]| 16 17 67 22 158 22 15| 282 22 | 13| 8935 |-H45 071-32
156 22 |49 16 17 67 22 156 22 |49 279 22 |4.1] 9.029 |-H140 071-32
156 22 (44| 16 17 66 22 156 22 (44| 278 22 |3.7] 9.068 |-H100 071-32
144 24 |3.7] 15 18 61 24 144 24 | 3.7 | 257 24 |3.2]| 9.800 |-H140 071-32
141 24 |14 15 19 60 24 141 24 (14| 251 24 | 1.2 | 10.033 |-H45 071-32
140 24 37| 14 19 60 24 140 24 |3.7| 250 24 |3.2] 10.063 |-H100 071-32
132 26 (49| 14 20 56 26 132 26 (49| 235 26 |4.1)] 10.720 |-H210 071-32
124 28 |36 13 21 53 28 124 28 |36 222 28 |3.1] 11.360 |-H100 071-32
123 28 (13| 13 21 53 28 123 28 (13| 221 28 | 1.1| 11.429 |-H45 071-32
122 28 45| 13 22 52 28 122 28 |45 218 28 |3.8| 11.554 |-H140 071-32
121 28 (49| 12 22 51 28 121 28 |49 216 28 |41 11.680 |-H320 071-32
118 29 (49| 12 23 50 29 118 29 (49| 210 29 |4.1] 12.000 |-H210 071-32
112 31 |43] 12 24 48 31 112 31 | 43| 199 31 |3.6| 12.640 |-H140 071-32
111 31 |33] 12 24 47 31 111 31 |33 199 31 |27 12,653 |-H100 071-32
110 31 |12 11 24 47 31 110 31 | 12| 196 31 [1.0| 12.833 |-H45 071-32

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-91



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW Mo
87 Hz: Py = 0.66 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

106 32 |49 11 25 45 32 106 32 | 49| 190 32 |41 13.268 |-H320  071-32
103 33 (45| 11 26 44 33 103 33 (45| 184 33 |3.8| 13.673 |-H210 071-32
101 34 |40] 10 26 43 34 101 34 |40 181 34 |34 13957 |-H140 071-32
97 35 (28] 10 27 41 35 97 35 (28| 174 35 |24 14490 |-H100 071-32
95 36 |1.1] 9.8 28 40 36 95 36 | 11| 170 36 |09 14.836 |-H45 071-32
95 36 (45| 97 28 40 36 95 36 (45| 169 36 |3.8| 14.898 |-H320 071-32
92 37 |45] 95 29 39 37 92 37 | 45| 165 37 |3.8| 15.306 |-H210 071-32
91 38 (27| 94 29 39 38 91 38 |27 163 38 |22 15.500 [-H100 071-32
88 39 |36] 9.0 30 37 39 88 39 |3.6| 156 39 |3.0( 16.122 |-H140 071-32
85 41 |10]| 87 31 36 40 85 41 | 10| 151 40 | 10| 16.660 |-H45 071-32
83 41 |45| 86 32 36 41 83 41 | 45| 149 41 |3.8| 16.923 |-H320 071-32
79 43 23| 82 33 34 43 79 43 | 23| 142 43 | 20| 17.750 |-H100 071-32
79 43 |32 81 33 34 43 79 43 |3.2| 142 43 | 2.7 | 17.802 |-H140 071-32
74 46 |09]| 7.6 36 32 46 74 46 |09 | 133 46 | 09| 19.013 |-H45 071-32
72 47 |21 7.4 37 31 47 72 47 | 21| 129 47 | 1.8| 19.486 |-H100 071-32
71 48 |29 7.3 37 30 48 71 48 | 29| 128 48 | 25| 19.750 |-H140 071-32
66 52 |09]| 6.8 40 28 52 66 52 | 09| 118 52 0.8 21.350 |-H45 071-32
65 53 |[3.7| 6.7 41 28 53 65 53 |[3.7| 116 53 |3.2| 21.802 |-H210 071-32
65 53 |26]| 6.6 41 28 53 65 53 |26 116 53 |22 21.808 |-H140 071-32
63 54 |18 6.5 42 27 54 63 54 |1.8| 113 54 |1.6| 22.314 |-H100 071-32
59 58 |3.7] 6.1 45 25 58 59 58 |3.7| 106 58 |3.2| 23.754 |-H320 071-32
58 59 |35 59 46 25 59 58 59 |3.5| 103 59 |3.0| 24405 |-H210 071-32
57 60 (23| 58 47 24 60 57 60 |23 102 60 |2.0]| 24.829 |-H140 071-32
56 61 |[16]| 5.8 47 24 61 56 61 |16 100 61 |14 25.095 |-H100 071-32
52 66 |(3.7| 54 51 22 65 52 66 (37| 93 65 |3.6| 26.983 |-H320 071-32
52 66 [3.2| 53 51 22 66 52 66 |3.2| 93 66 |3.0| 27.119 |-H210 071-32
51 67 |21| 53 51 22 67 51 67 |21]| 92 67 |20 27.415 |-H140 071-32
49 70 |14] 5.0 54 21 70 49 70 | 14| 88 70 |14 28.738 |-H100 071-32
48 72 32| 49 55 20 72 48 72 32| 85 72 | 3.0 29.548 |-H320 071-32
46 74 (29| 48 57 20 74 46 74 |29 83 74 |27 30.357 |-H210 071-32
44 77 |13]| 46 60 19 77 44 77 (13| 79 77 |1.2] 31.805 |-H100 071-32
44 78 |1.8]| 45 60 19 78 44 78 (18| 79 78 | 17| 31976 |-H140 071-32
42 82 (32| 43 63 18 81 42 82 (32| 75 81 |[3.0] 33.564 |-H320 071-32
40 85 (25| 41 66 17 85 40 85 25| 72 85 |24 35.095 |-H210 071-32
40 86 (16| 41 66 17 86 40 86 (16| 71 86 |1.6| 35.308 |-H140 071-32

6.3-92 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW
87 Hz: Py = 0.66 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
40 | 87 (32| 41 | 67 | 17 | 87 | 40 | 87 [32| 71 | 87 |3.0/ 35689 |-H450 071-32

39 | 89 |11 40 | 68 | 17 | 88 | 39 | 89 (11| 69 | 88 |1.1]| 36422 [-H100 071-32

37 | 93 |27 38 | 72 | 16 | 93 | 37 | 93 (27| 66 | 93 |26/ 38238 [-H320 071-32

3 | 96 (22| 37 | 74 | 15 | 95 | 36 | 96 (22| 64 | 95 |21 39286 |-H210 071-32

35 | 97 |10 36 | 75 | 15 | 97 | 35 | 97 |10| 63 | 97 |1.0]| 39.857 |-H100 071-32

35 | 98 (32| 36 | 76 | 15 | 98 | 35 | 98 (32| 63 | 98 |3.2] 40333 [-H450 071-32

35 | 99 |14 36 | 76 | 15 | 98 | 35 | 99 |14| 62 | 98 |14]| 40526 |-H140 071-32

35 | 99 (32| 36 | 76 | 15 | 98 | 35 | 99 32| 62 | 98 |3.2| 40578 [-H600  071-32

33 | 104 |18 34 | 80 | 14 | 103 | 33 | 104 |18| 59 | 103 |1.8| 42593 |-H210 071-32

33 | 105 28| 33 | 81 | 14 | 105 | 33 | 105 |2.8| 58 | 105 |2.8| 43313 |-H450  071-32

33 | 106 27| 33 | 81 | 14 | 105 | 33 | 106 |27| 58 | 105 |2.7| 43436 |-H320 071-32

32 | 109 (13| 32 | 84 | 13 | 109 | 32 | 109 [13| 56 | 109 |1.3| 44.748 |-H140 071-32

31 | 111 |32 32 | 8 | 13 | 111 | 31 | 111 |3.2| 55 | 111 |3.2| 45571 |-He00  071-32

31 | 111 |o9| 32 | 8 | 13 | 111 | 31 | 111 |09 55 | 111 | 09| 45.643 |-H100 071-32

30 | 113 |19 31 | 87 | 13 | 113 | 30 | 113 |19| 54 | 113 |19 46407 |-H320 071-32

30 | 116 18| 30 | 89 | 13 | 116 | 30 | 116 |1.8| 53 | 116 |1.8| 47679 |-H210  071-32

29 | 119 [28| 30 | 92 | 12 | 119 | 29 | 119 |28| 52 | 119 |2.8| 48950 |-H450 071-32

29 | 120 (28] 29 | 92 | 12 | 119 | 29 | 120 |28| 51 | 119 |2.8| 49.247 |-H600  071-32

28 | 123 [11| 29 | 95 | 12 | 123 | 28 | 123 |11| 50 | 123 |11 50786 |-H140 071-32

27 | 128 (19| 28 | 99 | 11 | 128 | 27 | 128 |1.9| 48 | 128 |19/ 52715 [-H320 071-32
26 | 132 [10| 27 | 102 | 11 | 132 | 26 | 132 |10| 46 | 132 |1.0]| 54438 |-H210 071-32

26 | 133 21| 26 | 103 | 11 | 133 | 26 | 133 |21| 46 | 133 |21 54750 |-H450 071-32

26 | 134 28| 26 | 104 | 11 | 134 | 26 | 134 |28| 46 | 134 |2.8]| 55307 |-H600  071-32

25 | 136 [10| 26 | 105 | 11 | 136 | 25 | 136 |1.0| 45 | 136 |1.0]| 56.077 |-H140 071-32

23 | 148 [11| 24 | 114 | 98 | 148 | 23 | 148 |11| 41 | 148 |11 60938 |-H210 071-32

23 | 150 [20| 23 | 116 | 97 | 150 | 23 | 150 |2.0| 41 | 150 |2.0| 61.875 |-H450  071-32

23 | 151 [22| 23 | 127 | 96 | 151 | 23 | 151 |2.2| 41 | 151 |2.3]| 62250 |-H600  071-32

20 | 170 [22| 21 | 131 | 86 | 170 | 20 | 170 |2.2| 36 | 170 |2.3| 69.911 |-H600  071-32
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz - -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/:fin] [3‘:11 g [r?r;?n] [Alcrzrf [r;f‘?n] [m;] [r/:fin] [r\hnnnﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ":,] 5 8500 MDOMACO
33 | 104 20| 33 | 80 | 14 | 104 | 33 | 104 20| 58 | 104 |1.7]| 43390 |-H210 071-32

32 | 105 (49| 33 | 81 | 14 | 104 | 32 | 105 [49| 58 | 104 |41 43.676 |-H600  071-32

32 | 106 |43| 33 | 81 | 14 | 105 | 32 | 106 |43| 57 | 105 |3.6| 44124 |-H4a50 071-32

30 | 113 (28| 31 | 87 | 13 | 113 | 30 | 113 |28 53 | 113 |27]| 47276 |-H320 071-32

29 | 116 [18| 30 | 90 | 12 | 116 | 29 | 116 |1.8| 52 | 116 |1.7| 48571 |-H210 071-32

29 117 (4.9 3.0 90 12 117 29 117 (49 51 117 | 4.7 | 49.051 | -H600 071-32

28 | 119 (38| 29 | 92 | 12 | 119 | 28 | 119 |38| 51 | 119 |3.6| 49.867 |-H450 071-32
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW Mo
87 Hz: Py = 0.66 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

26 129 |25)| 27 929 11 128 26 129 (25| 47 128 |2.4| 53.703 |-H320 071-32
25 133 |16]| 26 102 11 133 25 133 |16 | 45 133 |1.5| 55.529 |-H210 071-32
25 133 (45| 26 103 11 133 25 133 (45| 45 133 (4.3 | 55.710 |-H600  071-32
25 135 [33] 26 104 11 135 25 135 [3.3| 45 135 |3.2| 56.469 |-H450 071-32
23 145 (22| 24 112 9.9 145 23 145 (22| 42 145 |2.1| 60.502 |-H320 071-32
23 148 [3.0] 23 114 9.7 148 23 148 (3.0 41 148 | 29| 61.774 |-H450 071-32
23 149 (14| 23 115 9.7 149 23 149 (14| 41 149 (14| 62.160 |-H210 071-32
23 150 (40| 23 115 9.6 150 23 150 (4.0 40 150 |3.8| 62.566 |-H600  071-32
21 165 |19)] 21 127 8.7 164 21 165 (19| 37 164 |19 | 68.726 |-H320 071-32
20 167 |2.7| 21 129 8.6 167 20 167 [2.7| 36 167 | 2.6 | 69.813 |-H450 071-32
20 170 |1.2| 2.0 131 8.4 170 20 170 (12| 36 170 (1.2 | 71.026 |-H210 071-32
18 185 [1.7] 1.9 143 7.8 185 18 185 (1.7 | 33 185 | 1.7 | 77387 |-H320  071-32
18 189 |24)| 18 145 7.6 188 18 189 (24| 32 188 |2.3| 78.794 |-H450 071-32
18 190 (11| 1.8 147 7.5 190 18 190 (11| 32 190 (1.1 | 79.507 |-H210 071-32
16 211 |15] 16 162 6.8 210 16 211 (15| 29 210 |[1.5| 87.906 |-H320 071-32
16 213 (28] 16 l64 6.8 212 16 213 (28| 28 212 | 2.8 | 88.826 |-H600  071-32
16 213 |21)] 16 164 6.7 213 16 213 (21| 28 213 |21 89.048 |-H450  071-32
15 221 (10| 16 170 6.5 220 15 221 (10| 27 220 (1.0 92.205 |-H210  071-32
15 231 (20| 15 178 6.2 231 15 231 |2.0| 26 231 |[2.0| 96.522 |-H450 071-32
14 239 [25] 15 184 6.0 238 14 239 (25| 25 238 | 2.5 99.757 |-H600  071-32
14 241 (13| 14 185 6.0 240 14 241 (13| 25 240 |1.3|100.462 |-H320 071-32
14 247 (09| 14 190 5.8 247 14 247 |09 | 24 247 0.9 103.214 |-H210  071-32
13 261 (17| 13 201 5.5 261 13 261 (17| 23 261 |1.7 |109.083 |-H450 071-32
13 265 (23] 13 204 5.4 264 13 265 (23| 23 264 |2.3(110.491 |-H600 071-32
12 273 |1.2] 13 210 5.3 273 12 273 12| 22 273 |1.2|114.118 |-H320  071-32
12 291 |16 1.2 224 4.9 290 12 291 (16| 21 290 |1.6|121.342|-H450 071-32
11 297 20| 1.2 229 4.8 297 11 297 |(2.0| 20 297 | 2.0 |124.088 |-H600  071-32
11 308 (10| 1.1 237 4.7 308 11 308 |1.0| 20 308 |1.0128.743 |-H320  071-32
10 324 |26 11 250 4.4 324 10 324 |26 19 324 |2.6|135.373 |-H850  071-32
10 328 |14 11 253 4.4 328 10 328 | 14| 18 328 |1.4137.133 |-H450 071-32
9.9 342 |18 1.0 264 4.2 342 9.9 342 | 18| 18 342 | 1.8 142988 |-H600 071-32
9.6 350 |09 1.0 270 4.1 350 9.6 350 |09 17 350 |0.9|146.244 |-H320  071-32
9.3 362 |24 1.0 279 4.0 362 9.3 362 |24 | 17 362 | 2.4|151.262 |-H850  071-32
9.0 374 |1.2| 0.9 288 3.8 374 9.0 374 | 12| 16 374 | 1.2 |156.274 |-H450  071-32
8.8 385 |16 0.9 296 3.7 384 8.8 385 | 16| 16 384 | 1.6 |160.585|-H600 071-32
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW Mo
87 Hz: Py = 0.66 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

8.6 393 |22 0.9 303 3.7 393 8.6 393 | 22| 15 393 |2.2|164.294 |-H850  071-32
8.1 416 |14)| 0.8 320 3.5 415 8.1 416 | 14| 15 415 | 1.5]173.536|-H600 071-32
8.0 423 |11| 0.8 326 34 422 8.0 423 (11| 14 422 | 1.1)176.611|-H450 071-32
7.7 440 |19)| 0.8 339 3.3 439 7.7 440 |19 | 14 439 | 1.9)183.577|-H850 071-32
7.2 467 (13| 0.7 359 3.1 466 7.2 467 |13| 13 466 | 1.3 |194.892|-H600 071-32
7.1 474 |1.0| 0.7 365 3.0 473 7.1 474 | 10| 13 473 | 1.0)198.059 |-H450 071-32
6.8 497 |1.7| 0.7 383 29 496 6.8 497 | 17| 12 496 | 1.7 | 207.675|-H850  071-32
6.4 531 (11| 0.7 409 2.7 530 6.4 531 (11| 11 530 |1.1|221.794 |-H600  071-32
6.3 536 |0.8| 0.6 413 2.7 535 6.3 536 |0.8| 11 535 |0.8223.833 |-H450 071-32
6.1 556 |15 0.6 428 2.6 555 6.1 556 (15| 11 555 |1.5]232.050 |-H850  071-32
5.7 597 |1.0| 0.6 459 24 595 5.7 597 10| 10 595 | 1.0 | 249.089 |-H600  071-32
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.0 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

541 9.0 [19]| 56 7.3 231 10 541 9.0 [19]| 968 10 [1.6| 2.597 |-H45 071-42
430 12 |45 44 9.1 184 12 430 12 | 45| 770 12 |3.8| 3.267 |-H140 071-42
419 12 |45| 43 9.4 179 12 419 12 | 45| 750 12 |3.8| 3.354 |-H100 071-42
415 12 |51 43 9.5 177 12 415 12 | 51| 742 12 | 43| 3.389 |-H210 071-42
415 12 |51 43 9.5 177 12 415 12 | 51| 742 12 |43 3.389 |-H320 071-42
412 12 |15] 43 9.5 176 12 412 12 | 15| 737 13 | 13| 3.413 |-H45 071-42
322 16 |13]| 33 12 137 16 322 16 |13 | 576 16 (11| 4.368 |-H45 071-42
314 16 (45| 32 13 134 16 314 16 |45 561 17 |3.8| 4.480 |-H140 071-42
305 17 |43] 32 13 130 17 305 17 | 43| 547 17 |3.6| 4.600 |[-H100 071-42
272 19 |4.0]| 28 14 116 19 272 19 |4.0| 487 19 |3.3]| 5167 |-H100 071-42
265 19 |14 27 15 113 19 265 19 | 14| 473 20 | 12| 5.312 |-H45 071-42
252 20 |51] 26 16 108 20 252 20 |5.1| 450 21 |43 5583 |-H210 071-42
245 21 (42| 25 16 105 21 245 21 (4.2 439 21 |35 5733 |-H140 071-42
239 21 |3.8] 25 16 102 21 239 21 |[3.8| 427 22 (31| 5.887 |-H100 071-42
236 22 13| 24 17 101 22 236 22 (13| 422 22 | 11| 5965 |-H45 071-42
231 22 |51 24 17 99 22 231 22 |51 413 22 (43| 6.083 |-H320 071-42
225 23 |51 23 18 96 23 225 23 |51 402 23 |43] 6.250 |-H210 071-42
224 23 (42| 23 18 96 23 224 23 (4.2 401 23 35| 6.272 |-H140 071-42
218 23 36| 23 18 93 23 218 23 (36| 391 24 | 29| 6.440 |-H100 071-42
203 25 |51] 21 19 87 25 203 25 |51 364 25 |43] 6910 |-H320 071-42
201 25 (12| 21 20 86 25 201 25 [1.2| 360 26 | 10| 6.982 |-H45 071-42
198 26 (34| 21 20 85 26 198 26 |34 355 26 |28 7.086 |-H100 071-42
193 26 (40| 20 20 83 26 193 26 |(4.0| 346 27 |33 7.269 |-H140 071-42
179 28 |11] 19 22 77 28 179 28 |11 321 29 | 09| 7.840 |-H45 071-42
176 29 (3.8 18 22 75 29 176 29 (3.8 314 29 |3.2]| 8.000 |-H140 071-42
171 30 (3.1 18 23 73 30 171 30 (3.1 306 30 (26| 8214 |-H100 071-42
157 32 |10] 16 25 67 32 157 32 | 1.0| 282 33 08| 8.935 |-H45 071-42
156 33 (36| 16 25 67 33 156 33 [3.6| 279 33 [3.0| 9.029 |-H140 071-42
155 33 |29] 16 25 66 33 155 33 | 29| 277 33 |24 9.068 |-H100 071-42
143 36 |45| 15 27 61 36 143 36 | 45| 257 36 [3.7| 9.799 |-H210 071-42
143 36 |34 15 27 61 36 143 36 |3.4| 257 36 | 28| 9.800 |-H140 071-42
140 36 |10| 15 28 60 36 140 36 | 1.0 10.033 | -H45 071-42
140 36 |27]| 14 28 60 36 140 36 | 27| 250 37 |23 10.063 |-H100 071-42
132 39 |45] 14 30 56 39 132 39 | 45| 236 39 |3.7| 10.677 |-H320 071-42
131 39 |45| 14 30 56 39 131 39 | 45| 235 39 |3.8| 10.720 |-H210 071-42
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.0 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

124 41 |24 13 32 53 41 124 41 | 24| 221 42 |20 11.360 |-H100 071-42
123 41 (08| 13 32 53 41 123 41 | 0.8 11.429 | -H45 071-42
122 42 |31 13 32 52 42 122 42 |3.1| 218 43 | 25| 11.554 |-H140 071-42
120 42 |45 12 33 51 42 120 42 | 45| 215 43 |3.8| 11.680 |-H320 071-42
117 44 | 43| 12 34 50 44 117 44 | 43| 210 44 | 3.5 12.000 |-H210 071-42
116 44 |45 12 34 50 44 116 44 | 45| 207 45 | 3.7 | 12128 |-H320 071-42
111 46 |29 12 35 48 46 111 46 | 29| 199 47 | 24| 12.640 |-H140 071-42
111 46 |22 12 35 47 46 111 46 | 22| 199 47 | 1.8| 12.653 |-H100 071-42
110 47 08| 11 36 47 47 110 47 |0.8 12.833 | -H45 071-42
106 48 |45 11 37 45 48 106 48 | 45| 190 49 |3.8| 13.268 |-H320 071-42
103 50 |41] 11 38 44 50 103 50 |41 | 184 50 |3.4| 13.673 |-H210 071-42
101 50 (45| 10 39 43 50 101 50 |45 181 51 |3.7| 13.905 |-H450 071-42
101 51 |27] 10 39 43 51 101 51 |2.7| 180 51 |22 13.957 |-H140 071-42
97 53 |[19]| 10 41 41 53 97 53 (19| 174 53 |1.6| 14.490 |-H100 071-42
94 54 42| 97 42 40 54 94 54 |4.2| 169 55 |3.5| 14.898 |-H320 071-42
92 56 |36 95 43 39 56 92 56 |[3.6| 164 56 |3.0| 15.306 |-H210 071-42
91 56 |18| 94 43 39 56 91 56 |1.8| 162 57 |1.5| 15.500 [-H100 071-42
89 57 |45 9.2 44 38 57 89 57 |45 | 160 58 |3.7| 15.714 |-H450 071-42
89 57 |45] 9.2 44 38 57 89 57 | 45| 159 58 |3.7| 15.810 |-H600  071-42
87 58 |24 9.0 45 37 58 87 58 |24 156 59 |2.0]| 16.122 |-H140 071-42
84 61 (35| 87 47 36 61 84 61 |[3.5]| 150 62 |29 16.750 |-H210 071-42
83 61 [42]| 86 47 36 61 83 61 |4.2| 149 62 |3.5] 16.923 |-H320 071-42
79 64 (16| 82 50 34 64 79 64 |16| 142 65 | 13| 17.750 |-H100 071-42
79 64 |45]| 82 50 34 64 79 64 | 45| 142 65 |3.7| 17.755 |-H600  071-42
79 65 (22| 81 50 34 65 79 65 (22| 141 66 |1.8]| 17.802 |-H140 071-42
77 66 |[3.7| 7.9 51 33 66 77 66 |3.7| 138 67 |3.1]| 18.250 |-H320 071-42
75 68 (31| 7.7 52 32 68 75 68 (31| 134 69 |26 | 18.750 |-H210 071-42
72 71 (14| 74 54 31 71 72 71 |14 129 72 | 12| 19.486 |-H100 071-42
71 72 (20| 73 55 30 72 71 72 2.0 127 73 | 16| 19.750 |-H140 071-42
68 75 37| 7.0 58 29 75 68 75 (37| 121 76 |3.1] 20.731 |-H320 071-42
64 79 27| 6.7 61 28 79 64 79 |27 115 80 |22 21.802 |-H210 071-42
64 79 |18| 6.6 61 28 79 64 79 (18| 115 80 |1.5] 21.808 |-H140 071-42
63 80 ([3.7| 6.5 62 27 80 63 80 (3.7| 113 82 |[3.1] 22170 |-H450 071-42
63 81 |12]| 6.5 62 27 81 63 81 (1.2 113 82 |1.0]| 22.314 |-H100 071-42
59 86 (34| 6.1 66 25 86 59 86 |[3.4| 106 88 | 2.8 23.754 |-H320 071-42

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-97



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW
87 Hz: Py = 1.0 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
58 | 89 |24 59 | 68 | 25 | 89 | 58 | 89 |24 103 | 90 |2.0]| 24405 |-H210 071-42
57 | 90 |16 58 | 69 | 24 | 90 | 57 | 90 (16| 101 | 91 |1.3| 24.829 [-H140 071-42
56 | 91 [37| 58 | 70 | 24 | 91 | 56 | 91 37| 100 | 92 |3.1]| 25056 |-H450 071-42
56 | 91 [11| 58 | 70 | 24 | 91 | 56 | 91 |1.1| 100 | 92 |09 25095 |[-H100  071-42
56 | 91 [37| 58 | 70 | 24 | 91 | 56 | 91 37| 100 | 93 |3.1]| 25207 |-He00  071-42
52 | 98 (33| 54 | 75 | 22 | 98 | 52 | 98 33| 93 | 99 |31 26983 [-H320 071-42
52 | 98 |21 53 | 76 | 22 | 100 | 52 | 98 |21| 93 | 100 |2.0]| 27119 |-H210  071-42
51 | 99 (14| 53 | 77 | 22 | 101 | 51 | 99 |14 92 | 101 |1.3]| 27.415 |-H140 071-42
51 | 100 32| 53 | 77 | 22 | 100 | 51 | 100 |3.2| 91 | 102 |3.0| 27578 |-H450  071-42
50 | 103 [37| 51 | 79 | 21 | 103 | 50 | 103 |3.7| 89 | 104 |3.5| 28310 [-H600  071-42
49 | 104 |10| 50 | 80 | 21 | 104 | 49 | 104 [10| 88 | 106 | 09| 28738 |-H100 071-42
48 | 107 |29| 49 | 83 | 20 | 107 | 48 | 107 |29| 85 | 109 |27 29.548 |-H320 071-42
46 | 110 |19| 48 | 85 | 20 | 110 | 46 | 110 |19| 83 | 112 |1.8| 30357 |-H210 071-42
45 113 (3.2 4.7 87 19 113 45 113 (3.2 81 115 |3.0| 31.167 |-H450 071-42
45 | 114 32| 46 | 88 | 19 | 114 | 45 | 114 [32| 80 | 116 |3.0| 31.356 |-H600 071-42
44 116 [1.2 4.5 89 19 116 44 116 (1.2 79 118 | 1.1 | 31976 |-H140 071-42
42 | 122 (26| 43 | 94 | 18 | 122 | 42 | 122 |26]| 75 | 124 |25/ 33564 |-H320 071-42
40 127 (1.7 4.1 98 17 127 40 127 (1.7 72 129 | 1.6 | 35.095 |-H210 071-42
40 | 128 32| 41 | 98 | 17 | 128 | 40 | 128 [32| 71 | 130 |3.0| 35214 |-H600 071-42
40 | 128 [11| 41 | 99 | 17 | 128 | 40 | 128 |11| 71 | 130 |1.0/[ 35308 |-H140 071-42
39 | 129 |29 41 | 100 | 17 | 129 | 39 | 129 |29| 71 | 131 |2.7]| 35689 |-H450 071-42
38 | 135 |32 39 | 104 | 16 | 135 | 38 | 135 (32| 68 | 137 |3.0| 37.190 |-H850  071-42
37 | 139 |18 38 | 107 | 16 | 139 | 37 | 139 |18| 66 | 141 |1.7| 38238 |-H320 071-42
36 | 142 |15 37 | 110 | 15 | 142 | 36 | 142 |15| 64 | 145 |14 39286 |-H210  071-42
35 | 146 |29 36 | 113 | 15 | 146 | 35 | 146 (29| 62 | 149 |2.8| 40333 |-H450 071-42
35 | 147 |29 36 | 113 | 15 | 147 | 35 | 147 |29| 62 | 149 |2.8| 40578 |-H600  071-42
34 | 151 |32 35 | 116 | 14 | 151 | 34 | 151 |3.2| 61 | 153 |3.1| 41556 |-H850  071-42
33 | 154 |12 34 | 119 | 14 | 154 | 33 | 154 (12| 59 | 157 |1.2| 42593 |-H210 071-42
32 | 157 |21 33 | 121 | 14 | 157 | 32 | 157 |2.1| 58 | 160 |2.0| 43.313 |-H450 071-42
32 | 158 |18 33 | 121 | 14 | 158 | 32 | 158 |1.8| 58 | 160 |1.8| 43436 |-H320 071-42
31 | 164 |28 32 | 126 | 13 | 164 | 31 | 164 |28| 56 | 166 |2.7| 45136 |-H850  071-42
31 | 165 |29 32 | 127 | 13 | 165 | 31 | 165 |29| 55 | 168 |2.8| 45571 |-H600  071-42
30 | 168 13| 31 | 130 | 13 | 168 | 30 | 168 |1.3| 54 | 171 |1.3| 46.407 |-H320 071-42
30 | 173 |12 30 | 133 | 13 | 173 | 30 | 173 |12| 53 | 176 |1.2| 47679 |-H210 071-42
29 | 178 21| 30 | 137 | 12 | 178 | 29 | 178 |2.1| 51 | 180 |2.0| 48950 |-H450  071-42

6.3-98
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW
M,
87 Hz: P\ =1.0 kW
) ) i »
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz -50 Hz (1:10) -87 Hz (1:17.4) i 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 8500 MDOMACH
29 179 (24| 29 138 12 179 29 179 |24 51 181 | 2.4 | 49.247 |-H600 071-42
28 183 |2.8| 29 141 12 183 28 183 | 2.8| 50 186 | 2.7 | 50.433 |-H850 071-42
27 191 [13]| 2.8 147 11 191 27 191 |13 48 194 | 1.3 | 52.715 |-H320 071-42
26 199 | 14| 26 153 11 199 26 199 | 14| 46 202 | 1.3 | 54.750 |-H450 071-42
25 201 (24| 26 155 11 201 25 201 |24 | 46 204 | 2.4 | 55.307 |-He600 071-42
23 224 |14 23 173 9.7 224 23 224 |14| 41 228 | 1.3 | 61.875 |-H450 071-42
23 226 (14| 23 174 9.6 226 23 226 |14 | 40 229 | 1.3 | 62.250 |-H600 071-42
20 254 |14 21 195 8.6 254 20 254 | 14| 36 258 | 1.3 | 69.911 |-H600 071-42
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
M, My, M, M, M,

n n n n n
[ | [Nm] [ifoin] | Nm] | [fmin] | [Nm] | [/min] | [Nre] [ifmin] | [Ne] | € §500  MDOMACD

35 143 (42| 3.6 110 15 143 35 143 (42| 63 145 | 3.5 39.925 |-H600  071-42
32 155 (14| 33 119 14 155 32 155 (1.4 | 58 157 | 11| 43.390 |-H210 071-42
32 156 (39| 33 120 14 156 32 156 (39| 58 158 |3.2| 43.676 |-H600  071-42
32 158 | 29| 33 121 14 158 32 158 (29| 57 160 | 2.4 | 44.124 |-H450 071-42
30 169 |19)| 31 130 13 169 30 169 (19| 53 172 | 1.8 | 47.276 |-H320 071-42
29 174 (12| 3.0 134 12 174 29 174 (12| 52 176 | 11| 48,571 |-H210 071-42
29 175 34| 3.0 135 12 175 29 175 (34| 51 178 |3.2| 49.051 |-H600  071-42
28 178 | 25| 29 137 12 178 28 178 25| 50 181 | 2.4| 49.867 |-H450 071-42
27 188 (45| 2.7 145 11 188 27 188 (45| 48 191 (4.2 | 52.743 |-H850  071-42
26 192 | 17| 27 148 11 192 26 192 (1.7 | 47 195 | 1.6| 53.703 |-H320 071-42
25 198 |1.1)| 26 153 11 198 25 198 (11| 45 201 |[1.0| 55.529 |-H210 071-42
25 199 [3.0]| 26 153 11 199 25 199 (3.0 45 202 |2.8| 55.710 |-H600  071-42
25 202 22| 26 155 11 202 25 202 (22| 45 205 [ 21| 56.469 |-H450 071-42
24 211 (40| 25 162 10 211 24 211 (40| 43 214 |3.8| 58.933 |-H850 071-42
23 216 (15| 24 166 9.9 216 23 216 (15| 42 220 |14 60.502 |-H320 071-42
23 221 (20| 23 170 9.7 221 23 221 (20| 41 224 |19 61.774 |-H450 071-42
23 222 |10| 23 171 9.7 222 23 222 (10| 41 226 [ 09| 62.160 |-H210 071-42
23 224 |12.7| 23 172 9.6 224 23 224 (27| 40 227 | 25| 62.566 |-H600  071-42
21 244 |125) 21 188 8.8 244 21 244 | 25| 37 248 | 2.3 | 68.244 |-H600  071-42
20 246 [13] 21 189 8.7 246 20 246 (13| 37 249 |1.2| 68.726 |-H320 071-42
20 249 |18 21 192 8.6 249 20 249 (18| 36 253 | 1.7 | 69.813 |-H450 071-42
20 254 08| 20 195 8.4 254 20 254 |08 71.026 |-H210 071-42
18 274 |122] 19 211 7.8 274 18 274 (22| 33 278 | 21| 76.643 |-H600  071-42
18 276 |1.2| 1.9 213 7.8 276 18 276 (12| 33 281 (1.1 | 77.387 |-H320  071-42
18 281 (16| 1.8 217 7.6 281 18 281 (16| 32 286 |1.5| 78.794 |-H450 071-42
17 300 (28| 1.7 231 7.1 300 17 300 (2.8| 30 305 |2.8| 84.096 |-H850  071-42
16 314 (10| 16 242 6.8 314 16 314 (10| 29 319 |1.0| 87906 |-H320 071-42
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW
87 Hz: Py = 1.0 kW M2z 1
»
3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
16 | 317 |19 16 | 244 | 68 | 317 | 16 | 317 19| 28 | 322 |19/ 88826 |-H600 071-42
16 | 318 |14| 16 | 245 | 67 | 318 | 16 | 318 [1.4| 28 | 323 |14/ 89.048 |-H450 071-42
15 | 336 25| 15 | 259 | 64 | 336 | 15 | 336 |2.5| 27 | 341 |25]| 93966 |-H850  071-42
15 | 345 13| 15 | 266 | 62 | 345 | 15 | 345 (13| 26 | 350 |1.3| 96522 |-H450  071-42
14 | 356 17| 15 | 274 | 60 | 356 | 14 | 356 |17| 25 | 362 |1.7]| 99.757 |-He00  071-42
14 | 359 09| 14 | 276 | 60 | 359 | 14 | 359 (09| 25 | 365 |0.9|100.462|-H320 071-42
13 | 374 |23 14 | 288 | 57 | 374 | 13 | 374 |23| 24 | 380 |2.2|104.607 |-H850  071-42
13 | 390 12| 1.3 | 300 | 55 | 390 | 13 | 390 |1.2| 23 | 396 |1.1|109.083|-H450  071-42
13 | 395 15| 1.3 | 304 | 54 | 395 | 13 | 395 |1.5| 23 | 401 |1.5|110.491|-H600 071-42
12 | 418 |20 12 | 322 | 51 | 418 | 12 | 418 |20| 22 | 424 |20|116.884|-H850 071-42
12 | 433 |10 12 | 334 | 49 | 433 | 12 | 433 |10| 21 | 440 |1.0|121.342|-H450 071-42
11 443 | 1.4 1.2 341 4.8 443 11 443 |14 20 450 | 1.3 |124.088 | -H600 071-42
10 | 484 18| 11 | 372 | 44 | 484 | 10 | 484 |18| 19 | 491 |1.7|135373|-H850 071-42
10 | 490 (09| 11 | 377 | 44 | 490 | 10 | 490 |09| 18 | 498 |0.9|137.133|-H450 071-42
98 | 511 12| 10 | 393 | 42 | 511 | 98 | 511 |1.2| 18 | 519 |1.2|142.988|-H600 071-42
93 | 540 (16| 1.0 | 416 | 40 | 540 | 93 | 540 |16| 17 | 549 |1.6|151.262|-H850  071-42
90 | 558 [08| 09 | 430 | 38 | 558 | 9.0 | 558 |08 156.274 | -H450  071-42
87 | 574 [11| 09 | 442 | 37 | 574 | 87 | 574 |11| 16 | 583 |1.0|160.585|-H600 071-42
86 | 587 [15| 09 | 452 | 37 | 587 | 86 | 587 |15| 15 | 596 |1.4|164.294|-H850 071-42
81 | 620 (10| 08 | 477 | 35 | 620 | 81 | 620 |1.0| 15 | 630 |1.0|173.536 |-H600  071-42
77 | 653 [23| 08 | 503 | 33 | 653 | 77 | 653 |23| 14 | 663 |2.3|182.844|-H1500 071-42
77 | 656 [1.3| 08 | 505 | 33 | 656 | 77 | 656 |1.3| 14 | 666 |1.3|183.577|-H850 071-42
72 | 696 (09| 07 | 536 | 31 | 696 | 72 | 696 |09| 13 | 707 |0.9|194.892 |-H600  071-42
69 | 722 [21| 07 | 556 | 30 | 722 | 69 | 722 |21| 12 | 734 |2.0]202.237 |-H1500 071-42
68 | 742 [12| 07 | 571 | 29 | 742 | 68 | 742 |12| 12 | 754 |1.1|207.675|-H850 071-42
63 | 793 (19| 07 | 610 | 27 | 793 | 63 | 793 |19| 11 | 805 |1.9|221.907 |-H1500 071-42
61 | 829 [10| 06 | 638 | 26 | 829 | 61 | 829 |10| 11 | 842 |1.0|232.050|-H850 071-42
57 | 877 |17| 06 | 675 | 24 | 877 | 57 | 877 |17| 10 | 891 |1.7|245.442|-H1500 071-42
50 | 1002 |15| 05 | 772 | 21 |1002| 5.0 | 1002 |1.5| 9.0 | 1018 |1.5|280.500 |-H1500 071-42
45 | 1108 14| 05 | 853 | 1.9 |1108| 45 | 1108 |1.4| 81 |1126|1.3|310.250|-H1500 071-42

6.3-100
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.35 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

444 16 |43)| 44 12 184 16 444 16 |43 | 784 16 |3.5| 3.267 |-H140 50-P80/M4
432 l6 (39| 43 12 179 16 432 16 (39| 763 16 |3.2| 3.354 |-H100 50-P80/M4
428 16 |49 43 13 177 16 428 16 |49 | 755 17 |4.0( 3.389 |-H210 50-P80/M4
428 16 |49| 43 13 177 16 428 16 (49| 755 17 |40 3.389 |-H320 50-P80/M4
324 21 (43| 32 17 134 21 324 21 (43| 571 22 |3.5]| 4.480 |-H140 50-P80/M4
315 22 |3.3] 32 17 130 22 315 22 | 33| 557 22 |27 4.600 |-H100 50-P80/M4
281 25 3.0 28 19 116 25 281 25 |[3.0| 496 25 | 25| 5167 |-H100 50-P80/M4
260 27 |49 26 21 108 27 260 27 | 49| 459 27 |4.0]| 5.583 |-H210 50-P80/M4
253 27 (38| 25 21 105 27 253 27 |3.8| 447 28 |3.1]| 5.733 |-H140 50-P80/M4
246 28 29| 25 22 102 28 246 28 |29 435 29 | 24| 5.887 |-H100 50-P80/M4
238 29 (49| 24 22 99 29 238 29 (49| 421 30 (4.0 6.083 |-H320 50-P80/M4
232 30 (49| 23 23 96 30 232 30 (4.9 410 31 (4.0 6.250 |-H210 50-P80/M4
231 30 |35] 23 23 96 30 231 30 |3.5| 408 31 (29| 6.272 |-H140 50-P80/M4
225 31 |27] 23 24 93 31 225 31 27| 398 31 |22 6.440 |-H100 50-P80/M4
210 33 |49] 21 26 87 33 210 33 |49 371 34 (4.0 6.910 |-H320 50-P80/M4
205 34 (25| 21 26 85 34 205 34 |25 361 35 |21 7.086 |-H100 50-P80/M4
200 35 |3.0] 20 27 83 35 200 35 |3.0| 352 36 |25 7.269 |-H140 50-P80/M4
181 38 [3.1] 18 30 75 38 181 38 [3.1| 320 39 |25 8.000 |-H140 50-P80/M4
177 39 |23] 18 30 73 39 177 39 | 23| 312 40 | 19| 8214 |-H100 50-P80/M4
161 43 |27 16 33 67 43 161 43 | 2.7 | 284 44 | 22| 9.029 |-H140 50-P80/M4
160 43 22| 16 33 66 43 160 43 | 22| 282 44 | 18| 9.068 |-H100 50-P80/M4
148 47 |39]| 15 36 61 47 148 47 |39 261 48 |3.2| 9.799 |-H210 50-P80/M4
148 47 |27 15 36 61 47 148 47 | 27| 261 48 | 22| 9.800 |-H140 50-P80/M4
144 48 21| 14 37 60 48 144 48 | 21| 254 49 | 1.7 | 10.063 |-H100 50-P80/M4
136 51 |43]| 14 39 56 51 136 51 |43 | 240 52 | 3.5 10.677 |-H320 50-P80/M4
135 51 (3.7]| 14 40 56 51 135 51 |[3.7| 239 52 |3.0( 10.720 |-H210 50-P80/M4
128 54 18| 13 42 53 54 128 54 |1.8| 225 56 |1.5| 11.360 |-H100 50-P80/M4
126 55 [23]| 13 43 52 55 126 55 |23 222 56 |1.9( 11.554 |-H140 50-P80/M4
124 56 |43]| 12 43 51 56 124 56 |43 | 219 57 |3.5| 11.680 |-H320 50-P80/M4
121 58 |3.2] 12 44 50 58 121 58 |3.2| 213 59 |2.7| 12.000 |-H210 50-P80/M4
120 58 |43]| 12 45 50 58 120 58 |43 211 59 |3.5] 12.128 |-H320 50-P80/M4
115 61 (22| 12 47 48 61 115 61 (22| 203 62 | 18] 12.640 |-H140 50-P80/M4
115 61 |17 12 47 47 61 115 61 (17| 202 62 (1.4 12.653 |-H100 50-P80/M4
109 64 (41| 11 49 45 64 109 64 (41| 193 65 |3.4] 13.268 |-H320 50-P80/M4
106 66 (31| 11 50 44 66 106 66 |[3.1| 187 67 |25 13.673 |-H210 50-P80/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW
87 Hz: Py = 1.35 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
104 | 67 |43| 10 | 51 | 43 | 67 | 104 | 67 |43| 184 | 68 |3.5]| 13.905 |-H450  50-PSO/M4
104 | 67 [20| 10 | 52 | 43 | 67 | 104 | 67 |20 183 | 68 |1.7| 13.957 |-H140  50-P80/M4
100 | 69 [14| 10 | 53 | 41 | 69 | 100 | 69 |14| 177 | 71 |1.2| 14.490 |-H100  50-PSO/M4
97 | 71 |40| 97 | 55 | 40 | 71 | 97 | 71 |40| 172 | 73 |3.3| 14.898 [-H320  50-P80/M4
95 | 73 [27| 95 | 56 | 39 | 73 | 95 | 73 |27]| 167 | 75 |22 15306 |-H210  50-P8O/M4
94 | 74 |14| 94 | 57 | 39 | 74 | 94 | 74 |14| 165 | 76 |1.1| 15500 [-H100  50-P80/M4
92 | 75 |43| 92 | 58 | 38 | 75 | 92 | 75 |43| 163 | 77 |35 15714 |-H450  50-PSO/M4
92 | 76 [43| 92 | 58 | 38 | 76 | 92 | 76 |43| 162 | 77 |3.5| 15.810 |-H600  50-P8O/M4
90 | 77 |18| 90 | 59 | 37 | 77 | 90 | 77 |18| 159 | 79 |15| 16122 |-H140  50-PSO/M4
87 | 80 |26| 87 | 62 | 36 | 80 | 87 | 80 |26| 153 | 82 |22 16.750 |-H210  50-P8O/M4
86 | 81 [35| 86 | 62 | 36 | 81 | 86 | 81 [35| 151 | 83 |29 16923 |-H320 50-PSO/M4
82 | 85 [12| 82 | 65 | 34 | 85 | 82 | 85 |[12| 144 | 87 |1.0| 17.750 |-H100  50-P8O/M4
82 | 85 [43| 82 | 66 | 34 | 85 | 82 | 85 |43| 144 | 87 |35 17.755 |-H600  50-PSO/M4
82 | 85 |16| 81 | 66 | 34 | 85 | 82 | 85 |16/| 144 | 87 |14 17.802 |-H140  50-P8O/M4
80 | 87 [35| 79 | 67 | 33 | 87 | 80 | 87 |[35| 140 | 89 |29 18250 [-H320  50-PSO/M4
77 | 90 [23]| 77 | 69 | 32 | 90 | 77 | 90 |23| 137 | 92 |19 18750 [-H210  50-P80/M4
74 | 93 |11| 74 | 72 | 31 | 93 | 74 | 93 |11| 131 | 95 |09 19.486 |-H100  50-PSO/M4
73 | 95 [15| 73 | 73 | 30 | 95 | 73 | 95 |15| 130 | 96 |1.2| 19.750 |-H140  50-P8O/M4
70 | 99 [30| 70 | 76 | 29 | 101 | 70 | 99 |[3.0]| 124 | 101 |25 20.731 |-H320  50-P8O/M4
67 | 104 (20| 67 | 80 | 28 | 104 | 67 | 104 |20/ 117 | 107 |1.7| 21.802 |-H210  50-P80/M4
67 | 105 [13| 66 | 80 | 28 | 105 | 67 | 105 |1.3| 117 | 107 |1.1| 21.808 |-H140  50-PSO/M4
65 | 106 [35| 65 | 82 | 27 | 106 | 65 | 106 [3.5| 116 | 108 |2.9| 22170 |-H450  50-P8O/M4
65 | 107 [09| 65 | 82 | 27 | 107 | 65 | 107 |09 22.314 |-H100  50-P80/M4
61 | 114 28| 61 | 88 | 25 | 114 | 61 | 114 |2.8| 108 | 116 |23 | 23.754 |-H320  50-P8O/M4
59 | 117 |18| 59 | 90 | 25 | 117 | 59 | 117 |1.8| 105 | 119 |1.5| 24405 |-H210  50-P80/M4
58 | 119 |12 58 | 92 | 24 | 119 | 58 | 119 |1.2| 103 | 121 |1.0| 24.829 |-H140  50-P80/M4
58 | 120 |35 58 | 92 | 24 | 120 | 58 | 120 |3.5| 102 | 122 |2.9| 25.056 |-H450  50-P80/M4
58 | 120 (08| 58 | 93 | 24 | 120 | 58 | 120 |08 25.095 [-H100  50-P80/M4
58 | 121 |35 58 | 93 | 24 | 121 | 58 | 121 |3.5| 102 | 123 |2.9| 25207 |-H600  50-P80/M4
54 | 129 |25 54 | 100 | 22 | 129 | 54 | 129 |25| 95 | 132 |2.3| 26.983 |-H320  50-P80/M4
54 | 130 |16 53 | 100 | 22 | 130 | 54 | 130 |16| 94 | 132 |1.5] 27.119 |-H210  50-P80/M4
53 | 131 |11 53 | 101 | 22 | 131 | 53 | 131 |11| 93 | 134 |1.0| 27.415 |-H140  50-P80/M4
53 | 132 |30 53 | 102 | 22 | 132 | 53 | 132 |3.0| 93 | 135 |2.8| 27.578 |-H450  50-P80/M4
51 | 136 |35 51 | 104 | 21 | 136 | 51 | 136 |3.5| 90 | 138 |3.3| 28.310 |-H600  50-P80/M4
49 | 142 (23| 49 | 109 | 20 | 142 | 49 | 142 |23| 87 | 144 |21 29.548 |-H320  50-PSO/M4

6.3-102

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.35 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

48 145 (14| 48 112 20 145 48 145 (14| 84 148 | 1.4 | 30.357 |-H210 50-P80/M4
47 149 |3.0| 47 115 19 149 47 149 [3.0| 82 152 | 2.8 | 31.167 |-H450 50-P80/M4
46 150 |3.0| 4.6 116 19 150 46 150 (3.0| 82 153 | 2.8 | 31.356 |-H600 50-P80/M4
45 153 |09 45 118 19 153 45 153 |09 | 80 156 | 09| 31976 |-H140 50-P80/M4
43 161 (20| 43 124 18 161 43 161 (2.0| 76 164 | 19| 33.564 |-H320 50-P80/M4
41 168 |13| 41 129 17 168 41 168 (13| 73 171 | 1.2 | 35.095 |-H210 50-P80/M4
41 169 |3.0| 41 130 17 169 41 169 (3.0 73 172 | 2.8 | 35.214 |-H600 50-P80/M4
41 169 (08| 4.1 130 17 169 41 169 | 0.8 35.308 | -H140 50-P80/M4
41 171 (26| 41 132 17 171 41 171 (26| 72 174 | 2.5| 35.689 |-H450 50-P80/M4
39 178 [3.0] 3.9 137 16 178 39 178 |[3.0| 69 182 | 2.8 | 37.190 |-H850 50-P80/M4
38 183 |14)| 3.8 141 16 183 38 183 (14| 67 187 | 1.3 | 38.238 |-H320 50-P80/M4
37 188 |[1.1] 3.7 145 15 188 37 188 (11| 65 192 |1.0| 39.286 |-H210 50-P80/M4
36 193 23| 3.6 149 15 193 36 193 (23| 64 197 | 2.3 | 40.333 |-H450 50-P80/M4
36 194 |2.7| 3.6 150 15 194 36 194 |27 | 63 198 | 2.7 | 40.578 |-H600 50-P80/M4
35 199 |3.0| 35 153 14 199 35 199 (3.0| 62 203 | 2.9 | 41.556 |-H850 50-P80/M4
34 204 (09| 34 157 14 204 34 204 (09| 60 208 | 0.9 42.593 |-H210 50-P80/M4
34 208 (16| 3.3 160 14 208 34 208 (16| 59 212 |1.5| 43.313 |-H450 50-P80/M4
33 208 (14| 33 160 14 208 33 208 (14| 59 212 | 1.3 43.436 |-H320 50-P80/M4
32 216 |26 3.2 166 13 216 32 216 (26| 57 221 |2.6| 45.136 |-H850 50-P80/M4
32 218 (27| 3.2 168 13 218 32 218 [2.7| 56 223 | 2.7 | 45.571 |-H600 50-P80/M4
31 222 |10] 31 171 13 222 31 222 (10| 55 227 | 1.0 | 46.407 |-H320 50-P80/M4
30 228 (09| 3.0 176 13 228 30 228 |09 | 54 233 | 0.9 | 47.679 |-H210 50-P80/M4
30 235 |16| 3.0 181 12 235 30 235 (16| 52 239 | 1.5 48.950 |-H450 50-P80/M4
29 236 (19| 29 182 12 236 29 236 (19| 52 241 | 1.9 49.247 |-H600 50-P80/M4
29 242 |26 29 186 12 242 29 242 (26| 51 246 | 2.6 | 50.433 |-H850 50-P80/M4
28 253 |10]| 28 194 11 253 28 253 [1.0| 49 258 1.0 | 52.715 |-H320 50-P80/M4
27 262 |10| 26 202 11 262 27 262 (1.0| 47 267 | 1.0 | 54.750 |-H450 50-P80/M4
26 265 (19| 26 204 11 265 26 265 (19| 46 270 |[1.9 | 55.307 |-H600 50-P80/M4
23 297 |10]| 23 228 9.7 297 23 297 (10| 41 302 | 1.0 61.875 |-H450 50-P80/M4
23 298 |1.2| 23 230 9.6 298 23 298 (12| 41 304 |1.2| 62.250 |-H600 50-P80/M4
21 335 |13 21 258 8.6 335 21 335 | 13| 37 342 | 1.2 | 69.911 |-H600 50-P80/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW
87 Hz: Py = 1.35 kW M2z 1
»

3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz - -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) i Produkt 6

[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
36 | 188 (32| 3.6 | 145 | 15 | 188 | 36 | 188 |3.2| 64 | 192 |26 | 39.925 |-H600  50-P80/M4
33 205 |10 3.3 158 14 205 33 205 |1.0| 59 209 | 0.8 | 43.390 |-H210 50-P80/M4
33 | 206 (29| 33 | 159 | 14 | 206 | 33 | 206 |29| 59 | 210 |24 | 43.676 |-H600  50-P80/M4
33 208 |2.2| 33 160 14 208 33 208 |2.2| 58 212 | 1.8 | 44.124 | -H450 50-P80/M4
31 | 223 |14 31 | 172 | 13 | 223 | 31 | 223 |14| 54 | 228 |13| 47.276 |-H320  50-P80/M4
30 229 |09| 3.0 176 12 229 30 229 |09| 53 234 | 09| 48571 |-H210 50-P80/M4
30 | 232 |26 3.0 | 178 | 12 | 232 | 30 | 232 |26| 52 | 236 |24 49.051 [-H600  50-P80/M4
29 235 |19| 29 181 12 235 29 235 |19| 51 240 | 1.8 | 49.867 |-H450 50-P80/M4
28 | 249 (34| 27 | 192 | 11 | 249 | 28 | 249 [3.4| 49 | 254 |3.2| 52743 |-H850  50-P80/M4
27 253 [13]| 2.7 195 11 253 27 253 | 13| 48 258 | 1.2 | 53.703 |-H320 50-P80/M4
26 | 263 (23| 26 | 202 | 11 | 263 | 26 | 263 23| 46 | 268 |2.1| 55710 |-H600  50-P80/M4
26 | 267 |17| 26 | 205 | 11 | 267 | 26 | 267 |1.7| 45 | 272 |1.6| 56.469 |-H450  50-P80/M4
25 | 278 (31| 25 | 214 | 10 | 278 | 25 | 278 [3.1| 43 | 284 |29 58933 |-H850  50-P80/M4
24 | 286 |11 24 | 220 | 99 | 286 | 24 | 286 |[1.1| 42 | 291 |1.0| 60.502 |-H320  50-P80/M4
24 | 292 |15 23 | 224 | 9.7 | 292 | 24 | 292 15| 41 | 297 |14 61774 |-H450  50-P80/M4
23 295 |20 23 227 9.6 295 23 295 |2.0| 41 301 | 1.9 ]| 62.566 |-H600 50-P80/M4
21 | 322 |19 21 | 248 | 88 | 322 | 21 | 322 [1.9| 38 | 328 |1.7| 68.244 |-H600  50-P80/M4
21 324 (10| 21 250 8.7 324 21 324 | 10| 37 331 | 0.9 | 68.726 |-H320 50-P80/M4
21 | 330 |14 21 | 254 | 86 | 330 | 21 | 330 [1.4| 37 | 336 |1.3| 69.813 |-H450  50-P80/M4
19 362 [1.7]| 1.9 278 7.8 362 19 362 |1.7| 33 369 | 1.6 | 76.643 |-H600 50-P80/M4
19 | 365 (09| 1.9 | 281 | 7.8 | 365 | 19 | 365 |0.9| 33 | 372 | 08| 77.387 |-H320  50-P80/M4
18 372 |1.2]| 1.8 286 7.6 372 18 372 | 12| 33 379 | 1.1 | 78.794 |-H450 50-P80/M4
17 | 397 (21| 1.7 | 305 | 71 | 397 | 17 | 397 |21| 30 | 405 |21 84.096 |-H850  50-P80/M4
16 419 |14 16 323 6.8 419 16 419 (14| 29 427 | 1.4 | 88.826 |-H600 50-P80/M4
16 | 420 (11| 1.6 | 323 | 67 | 420 | 16 | 420 |1.1| 29 | 429 |1.1| 89.048 |-H450  50-P80O/M4
15 | 444 (19| 15 | 341 | 64 | 444 | 15 | 444 |19| 27 | 452 |19 93.966 |-H850  50-P80/M4
15 | 456 (10| 1.5 | 351 | 62 | 456 | 15 | 456 |1.0| 27 | 465 |1.0| 96.522 |-H450  50-P80/M4
15 | 471 |13| 15 | 362 | 60 | 471 | 15 | 471 |13| 26 | 480 |13 99.757 |-H600  50-P80/M4
14 | 494 (17| 14 | 380 | 57 | 494 | 14 | 494 |17| 25 | 503 |1.7|104.607 |-H850  50-P80/M4
13 | 515 (09| 1.3 | 396 | 55 | 515 | 13 | 515 |0.9| 24 | 525 |0.9(109.083 |-H450  50-P80/M4
13 | 522 (12| 1.3 | 401 | 54 | 522 | 13 | 522 |1.2| 23 | 532 |1.1(110.491|-H600 50-P80/M4
12 | 552 (15| 1.2 | 425 | 51 | 552 | 12 | 552 |1.5| 22 | 563 |1.5(116.884|-H850  50-P80/M4
12 | 586 (10| 1.2 | 451 | 48 | 586 | 12 | 586 |1.0| 21 | 597 |1.0(124.088|-H600  50-P80/M4
11 | 639 (13| 1.1 | 492 | 44 | 639 | 11 | 639 |1.3| 19 | 651 |1.3(135.373|-H850  50-P80/M4
10 | 675 (09| 1.0 | 519 | 42 | 675 | 10 | 675 |0.9| 18 | 688 |0.9 |142.988|-H600  50-P80/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.35 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

9.6 714 12| 1.0 549 4.0 714 9.6 714 (12| 17 728 | 1.2 |151.262 | -H850 50-P80/M4
8.8 776 |11] 0.9 597 3.7 776 8.8 776 |11 | 16 791 | 1.1 |164.294 | -H850 50-P80/M4
7.9 863 |1.7| 0.8 664 3.3 863 7.9 863 (17| 14 880 | 1.7 | 182.844 | -H1500 50-P80/M4
7.9 867 [1.0| 0.8 667 3.3 867 7.9 867 [1.0| 14 883 | 1.0 |183.577 | -H850 50-P80/M4
7.2 955 (16| 0.7 734 3.0 955 7.2 955 (16| 13 973 | 1.5|202.237 |-H1500 50-P80/M4
7.0 980 |0.9]| 0.7 754 2.9 980 7.0 980 (09| 12 999 | 0.9 |207.675 | -H850 50-P80/M4
6.5 | 1047 |14| 07 806 27 | 1047 | 6.5 | 1047 |14 | 12 | 1068 |1.4|221.907 |-H1500 50-P80/M4
59 |1159 |13]| 0.6 891 24 |1159| 59 | 1159 |1.3| 10 | 1181 |1.3|245.442|-H1500 50-P80/M4
52 |1324 |11 0.5 |1019| 21 |1324| 52 |1324|11| 9.1 |1350|1.1|280.500|-H1500 50-P80/M4
47 | 1464 |10| 0.5 |1127 | 19 |1464 | 47 | 1464 (10| 83 | 1493 |1.0]310.250 |-H1500 50-P80/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.9 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

442 23 36| 44 16 184 23 442 23 (36| 781 23 |3.1] 3.267 |-H140 50-P90/M4
431 24 26| 43 17 179 23 431 24 | 26| 760 23 |22 3.354 |-H100 50-P90/M4
426 24 |53 43 17 177 23 426 24 |53 753 23 |45 3.389 |-H210 50-P90/M4
426 24 |59 43 17 177 23 426 24 |59 753 23 |50 3.389 |-H320 50-P90/M4
322 32 |3.0] 32 22 134 31 322 32 |3.0| 569 31 |26 4.480 |-H140 50-P90/M4
314 32 |22] 32 23 130 32 314 32 22| 554 32 (19| 4.600 |-H100 50-P90/M4
311 33 |44)] 31 23 129 32 311 33 | 44| 549 32 [3.7| 4.648 |-H210 50-P90/M4
311 33 |58 31 23 129 32 311 33 |5.8| 549 32 |49 4.648 |-H320 50-P90/M4
280 36 |21] 28 26 116 36 280 36 | 21| 494 36 |1.8| 5.167 |-H100 50-P90/M4
259 39 (40| 26 28 108 39 259 39 |4.0| 457 39 |3.5| 5.583 |-H210 50-P90/M4
252 40 |58 25 28 105 40 252 40 |5.8| 445 40 |50 5733 |-H600 50-P90/M4
252 40 |26 25 28 105 40 252 40 | 26| 445 40 | 22| 5733 |-H140 50-P90/M4
245 42 |20 25 29 102 41 245 42 | 20| 433 41 | 17| 5.887 |-H100 50-P90/M4
239 43 |58 24 30 99 42 239 43 | 58| 422 42 | 50| 6.045 |-H450 50-P90/M4
237 43 |53 24 30 99 42 237 43 | 53| 419 42 | 45| 6.083 |-H320 50-P90/M4
231 44 |36 23 31 96 43 231 44 |3.6| 408 43 |3.1| 6.250 |-H210 50-P90/M4
230 44 |24 23 31 96 43 230 44 | 24| 407 43 | 20| 6.272 |-H140 50-P90/M4
224 45 18| 23 32 93 44 224 45 | 18| 396 44 | 16| 6.440 |-H100 50-P90/M4
218 47 |59 22 33 91 46 218 47 |59| 386 46 | 50| 6.613 |-H450 50-P90/M4
209 49 |45 21 34 87 48 209 49 | 45| 369 48 |3.8| 6.910 |-H320 50-P90/M4
204 50 |17] 21 35 85 49 204 50 |1.7| 360 49 | 15| 7.086 |-H100 50-P90/M4
199 51 (21| 20 36 83 50 199 51 |21 351 50 |[1.8| 7.269 |-H140 50-P90/M4
189 54 32| 19 38 78 53 189 54 |3.2| 333 53 |27 7.657 |-H210 50-P90/M4
181 56 [2.1]| 18 40 75 55 181 56 |21 319 55 |1.8| 8.000 |-H140 50-P90/M4
176 58 |16]| 18 41 73 57 176 58 |1.6| 310 57 |14 8.214 |-H100 50-P90/M4
173 59 (42| 17 41 72 58 173 59 [4.2| 306 58 |[3.6| 8.343 |-H320 50-P90/M4
169 60 |28 17 42 70 59 169 60 |[2.8| 298 59 |24 8571 |-H210 50-P90/M4
160 64 |18]| 16 45 67 62 160 64 | 18| 282 62 |16]| 9.029 |-H140 50-P90/M4
159 64 |15| 16 45 66 63 159 64 |15| 281 63 | 13| 9.068 |-H100 50-P90/M4
152 67 |36 15 47 63 65 152 67 |[3.6| 269 65 |3.1| 9.477 |-H320 50-P90/M4
147 69 (26| 15 49 61 68 147 69 |[2.6| 260 68 (23| 9.799 |-H210 50-P90/M4
147 69 (18| 15 49 61 68 147 69 |[1.8| 260 68 |16]| 9.800 |-H140 50-P90/M4
145 70 |55 15 49 60 69 145 70 |5.5]| 256 69 (47| 9.965 |-H450 50-P90/M4
144 71 |14 14 50 60 69 144 71 |14 253 69 |1.2] 10.063 |-H100 50-P90/M4
135 75 |35 14 53 56 74 135 75 |[3.5] 239 74 |3.0] 10.677 |-H320 50-P90/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.9 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

135 76 |25 14 53 56 74 135 76 | 25| 238 74 |21 10.720 |-H210 50-P90/M4
128 79 |5.0] 13 56 53 78 128 79 |50 226 78 |4.3] 11.262 |-H450 50-P90/M4
127 80 |58 13 56 53 78 127 80 |58 225 78 |5.0] 11.330 |-H600 50-P90/M4
127 80 [13] 13 56 53 78 127 80 |13 225 78 |1.1] 11.360 |-H100 50-P90/M4
125 82 |16 13 57 52 80 125 82 (16| 221 80 | 1.3 | 11.554 |-H140 50-P90/M4
124 82 |33] 12 58 51 81 124 82 |33 218 81 |28 11.680 |-H320 50-P90/M4
120 85 (22| 12 59 50 83 120 85 (22| 213 83 | 1.9 12.000 |-H210 50-P90/M4
119 86 [3.0] 12 60 50 84 119 86 |3.0| 210 84 |25 12128 |-H320 50-P90/M4
117 87 |47 12 61 49 85 117 87 |47 | 207 85 |4.1| 12.320 |-H450 50-P90/M4
117 87 |59] 12 61 48 86 117 87 |59 206 86 |5.0]| 12.395 |-H600 50-P90/M4
114 89 15| 12 63 48 87 114 89 (15| 202 87 | 1.3 ] 12.640 |-H140 50-P90/M4
114 89 11| 12 63 47 87 114 89 |11 202 87 |1.0] 12.653 |-H100 50-P90/M4
109 94 (28| 11 66 45 92 109 94 28| 192 92 |24 13.268 |-H320 50-P90/M4
106 97 |21] 11 68 44 94 106 97 |21 187 94 | 18] 13.673 |-H210 50-P90/M4
104 98 (43| 10 69 43 96 104 98 (43| 183 96 |3.7| 13.905 |-H450 50-P90/M4
104 98 |59] 10 69 43 96 104 98 |59 183 96 |5.0| 13.920 |-H600 50-P90/M4
104 99 (14| 10 69 43 96 104 99 (14| 183 96 |1.2| 13.957 |-H140 50-P90/M4
100 | 102 |5.8]| 10 72 41 100 100 102 |58 176 100 | 5.0 14.490 |-H850 50-P90/M4
100 | 102 (10| 10 72 41 100 100 102 | 1.0| 176 100 | 0.8 | 14.490 |-H100 50-P90/M4
97 105 (28| 9.7 74 40 103 97 105 (28| 171 103 | 2.4 | 14.898 |-H320 50-P90/M4
94 108 |19] 95 76 39 106 94 108 | 1.9 | 167 106 |1.6 | 15.306 |-H210 50-P90/M4
93 109 (09| 94 77 39 109 93 109 | 0.9 15.500 |-H100 50-P90/M4
92 111 (40| 9.2 78 38 108 92 111 4.0 162 108 |3.4| 15.714 |-H450 50-P90/M4
91 112 [54] 9.2 78 38 109 91 112 |54 | 161 109 |4.6| 15.810 |-H600 50-P90/M4
920 114 |1.2]| 9.0 80 37 111 90 114 | 1.2 | 158 111 |1.1| 16.122 |-H140 50-P90/M4
89 114 |58]| 9.0 80 37 112 89 114 | 5.8 | 158 112 | 5.0 16.190 |-H850 50-P90/M4
86 118 | 18| 87 83 36 116 86 118 | 1.8 | 152 116 |1.5| 16.750 |-H210 50-P90/M4
85 119 (24| 86 84 36 117 85 119 (24| 151 117 | 2.0| 16.923 |-H320 50-P90/M4
85 120 |3.7| 85 84 35 118 85 120 | 3.7 | 150 118 | 3.2 | 17.033 |-H450 50-P90/M4
81 125 (48| 8.2 88 34 123 81 125 4.8 | 144 123 | 4.1 | 17.755 |-H600 50-P90/M4
81 126 (11| 81 88 34 123 81 126 |11 | 143 123 | 1.0 17.802 |-H140 50-P90/M4
79 129 |24 7.9 90 33 126 79 129 | 24| 140 126 |2.1| 18.250 |-H320 50-P90/M4
77 132 |16 7.7 93 32 129 77 132 | 1.6 | 136 129 | 1.4 18.750 |-H210 50-P90/M4
75 136 (33| 75 95 31 133 75 136 | 3.3 | 133 133 | 2.8 | 19.250 |-H450 50-P90/M4
75 137 (44| 75 96 31 134 75 137 44| 132 134 |3.8| 19.367 |-H600 50-P90/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.9 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

73 139 (10| 73 98 30 136 73 139 | 1.0| 129 136 | 0.9 | 19.750 |-H140 50-P90/M4
70 146 (20| 7.0 103 29 143 70 146 2.0 123 143 | 1.8 | 20.731 |-H320 50-P90/M4
66 154 |39)| 6.7 108 28 150 66 154 | 3.9 | 117 150 |3.4| 21.750 |-H600 50-P90/M4
66 154 |14 6.7 108 28 151 66 154 |14 | 117 151 | 1.2 | 21.802 |-H210 50-P90/M4
66 154 |09 | 6.6 108 28 154 66 154 | 0.9 21.808 |-H140 50-P90/M4
65 156 [29]| 6.5 110 27 153 65 156 (29| 115 153 | 2.5 22.170 |-H450 50-P90/M4
63 163 (48| 6.3 114 26 159 63 163 | 4.8 | 110 159 |4.1| 23.103 |-H850 50-P90/M4
61 168 (19| 6.1 118 25 164 61 168 (1.9 | 107 164 | 1.6 | 23.754 |-H320 50-P90/M4
59 172 |1.2]| 5.9 121 25 168 59 172 | 1.2 | 105 168 | 1.0 | 24.405 |-H210 50-P90/M4
58 177 |25] 5.8 124 24 173 58 177 | 25| 102 173 | 2.2 | 25.056 |-H450 50-P90/M4
57 178 34| 5.8 125 24 174 57 178 | 3.4 | 101 174 | 29| 25.207 |-H600 50-P90/M4
56 182 (47| 5.6 128 23 178 56 182 (47| 99 178 | 4.0 25.815 |-H850 50-P90/M4
54 190 (17| 54 134 22 186 54 190 (1.7 | 95 186 | 1.6 | 26.983 |-H320 50-P90/M4
53 191 [11)] 53 134 22 187 53 191 (11| 94 187 | 1.1 27.119 |-H210 50-P90/M4
52 195 23] 53 137 22 190 52 195 (23| 93 190 |2.3| 27.578 |-H450 50-P90/M4
51 200 [3.0] 51 140 21 195 51 200 (3.0 90 195 | 29| 28.310 |-H600 50-P90/M4
51 200 (40| 51 140 21 195 51 200 (4.0| 90 195 |3.9| 28.315 |-H850 50-P90/M4
49 209 [15] 49 146 20 204 49 209 (15| 86 204 | 1.5 29.548 |-H320 50-P90/M4
48 214 (10| 48 150 20 210 48 214 (10| 84 210 |[1.0| 30.357 |-H210 50-P90/M4
46 220 |21)| 47 154 19 215 46 220 (21| 82 215 |2.0| 31.167 |-H450 50-P90/M4
46 221 |2.7| 46 155 19 216 46 221 (27| 81 216 | 2.6 | 31.356 |-H600 50-P90/M4
46 223 [3.8| 46 157 19 218 46 223 (38| 81 218 | 3.7 | 31.639 |-H850 50-P90/M4
45 228 (40| 45 160 19 223 45 228 (40| 79 223 |39 32.267 |-H1500 50-P90/M4
43 237 |14 43 166 18 232 43 237 |14 | 76 232 | 1.3 33.564 |-H320 50-P90/M4
41 249 |24 41 174 17 243 41 249 (24| 72 243 | 2.4 | 35.214 |-H600 50-P90/M4
41 252 (40| 41 177 17 246 41 252 (4.0 72 246 |3.9| 35.689 |-H1500 50-P90/M4
41 252 |18 41 177 17 246 41 252 (18| 72 246 | 1.7 | 35.689 |-H450 50-P90/M4
39 262 [3.2] 39 184 16 257 39 262 (32| 69 257 |3.2| 37.190 |-H850 50-P90/M4
37 276 |3.5)| 37 194 15 270 37 276 (35| 65 270 |3.4| 39.160 |-H1500 50-P90/M4
36 285 |16| 3.6 200 15 278 36 285 (16| 63 278 | 1.6 | 40.333 |-H450 50-P90/M4
36 286 20| 3.6 201 15 280 36 286 (2.0| 63 280 | 2.0 | 40.578 |-H600 50-P90/M4
35 293 |29]| 35 206 14 287 35 293 (29| 61 287 |3.0| 41.556 |-H850 50-P90/M4
33 306 |35 3.3 214 14 299 33 306 |3.5| 59 299 |3.6| 43.313 |-H1500 50-P90/M4
33 306 |1.1| 3.3 214 14 299 33 306 |11 59 299 | 1.1 | 43.313 |-H450 50-P90/M4
32 319 |2.7| 3.2 223 13 312 32 319 |2.7| 57 312 | 2.7 | 45.136 |-H850 50-P90/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW
M,
87 Hz: Py = 1.9 kW
. . t »
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[t/min]| [Nm] | € | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | [e/min] | [Nm] | € | [/min] | [Nm] | © 8500 m500
32 322 |19 3.2 226 13 315 32 322 |19 56 315 |1.9| 45.571 |-H600 50-P90/M4
30 345 (11| 3.0 242 12 338 30 345 |11 52 338 |1.1| 48.950 |-H450 50-P90/M4
29 348 | 1.3 2.9 244 12 340 29 348 | 1.3 52 340 |1.3| 49.247 |-He600 50-P90/M4
29 349 (27| 29 245 12 342 29 349 | 2.7 52 342 | 2.8| 49.500 |-H1500 50-P90/M4
29 356 (24| 2.9 250 12 348 29 356 |24 51 348 |2.4| 50.433 | -H850 50-P90/M4
26 386 (27| 2.6 271 11 378 26 386 |2.7| 47 378 | 2.8 | 54.750 |-H1500 50-P90/M4
26 390 |13 2.6 274 11 382 26 390 | 1.3 46 382 | 1.3 | 55.307 |-H600 50-P90/M4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) -87 Hz (1:17.4) ; 6

n, | M np | My | ny | M n, | M n, | M
[r/min] | [Nm] [r/min] | [Nm] | [t/min] | [Nm] | [t/min] | [Nm] [r/min] | [Nm]
46 217 |2.8]| 4.6 152 19 212 46 217 | 2.8 82 212 | 2.4 | 31.197 |-He600 50-P90/M4
41 244 |25 4.1 171 17 238 41 244 |25 73 238 | 2.1 | 35.037 |-H600 50-P90/M4
38 263 [3.2| 3.8 184 16 257 38 263 | 3.2 68 257 | 2.8 37.799 |-H850 50-P90/M4
36 278 22| 3.6 195 15 271 36 278 | 2.2 64 271 |1.9| 39.925 | -H600 50-P90/M4
35 287 [3.0] 3.5 202 15 281 35 287 | 3.0 62 281 |2.5]| 41.350 |-H850 50-P90/M4
33 304 (20| 3.3 213 14 297 33 304 | 2.0 58 297 | 1.7 | 43.676 |-H600 50-P90/M4
33 307 |15]| 3.3 215 14 300 33 307 |15 58 300 |1.3| 44.124 | -H450 50-P90/M4
31 321 (27| 31 225 13 314 31 321 | 2.7 55 314 | 2.6 | 46.204 |-H850 50-P90/M4
29 341 |1.8]| 3.0 239 12 334 29 341 |18 52 334 | 1.7 | 49.051 |-H600 50-P90/M4
29 347 (13| 29 243 12 339 29 347 |13 51 339 | 1.3 | 49.867 |-H450 50-P90/M4
27 367 |23 27 257 11 359 27 367 |23 48 359 | 2.3 | 52.743 |-H850 50-P90/M4
26 387 |16| 26 272 11 379 26 387 |16| 46 379 |1.5| 55.710 |-H600 50-P90/M4
26 393 [1.2]| 26 275 11 384 26 393 | 12| 45 384 | 1.1 | 56.469 |-H450 50-P90/M4
25 410 | 21| 25 287 10 401 25 410 | 21| 43 401 |2.0| 58.933 |-H850 50-P90/M4
23 429 (11| 23 301 9.7 420 23 429 (11| 41 420 |1.0| 61.774 | -H450 50-P90/M4
23 435 | 14| 23 305 9.6 425 23 435 |14 | 41 425 | 1.3 | 62.566 |-H600 50-P90/M4
22 449 | 19| 2.2 315 9.3 439 22 449 (19| 40 439 | 1.8 | 64.610 |-H850 50-P90/M4
21 474 | 13| 21 333 8.8 464 21 474 |13 37 464 | 1.2 | 68.244 | -H600 50-P90/M4
21 485 |09 2.1 340 8.6 475 21 485 (09| 37 475 | 0.9 | 69.813 |-H450 50-P90/M4
20 495 |3.0] 20 347 8.4 484 20 495 | 3.0 36 484 |3.0| 71.238 |-H1500 50-P90/M4
20 502 [1.7]| 2.0 352 8.3 491 20 502 |1.7| 35 491 | 1.7 | 72.193 |-H850 50-P90/M4
19 533 |11 1.9 374 7.8 521 19 533 |11 33 521 | 1.1 | 76.643 |-H600 50-P90/M4
18 548 [2.7] 1.8 384 7.6 536 18 548 |2.7| 32 536 |2.7| 78.794 |-H1500 50-P90/M4
18 548 |0.8| 1.8 384 7.6 548 18 548 | 0.8 78.794 | -H450 50-P90/M4
17 585 |[15]| 1.7 410 7.1 572 17 585 |15 30 572 | 1.5 | 84.096 |-H850 50-P90/M4
16 618 (10| 1.6 433 6.8 604 16 618 | 1.0 29 604 | 1.0 | 88.826 |-H600 50-P90/M4
15 653 | 13| 1.5 458 6.4 639 15 653 | 13| 27 639 | 1.3 | 93.966 |-H850 50-P90/M4
15 694 | 09| 1.5 486 6.0 678 15 694 | 09| 26 678 | 0.9 | 99.757 | -H600 50-P90/M4

C g500 m500]
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.9 kW
. . t >

3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

14 727 |1.2| 14 510 5.7 711 14 727 (12| 24 711 | 1.2 | 104.607 | -H850 50-P90/M4
13 790 (19| 13 554 53 772 13 790 (19| 23 772 |1.9|113.585|-H1500 50-P90/M4
12 813 |11)| 1.2 570 51 795 12 813 (11| 22 795 | 1.1 |116.884 | -H850 50-P90/M4
12 873 |1.7| 1.2 612 4.8 854 12 873 |17 | 20 854 | 1.8 |125.632|-H1500 50-P90/M4
11 941 (09| 11 660 4.4 921 11 941 (09| 19 921 | 0.9 135.373 | -H850 50-P90/M4
10 968 |16| 1.0 679 4.3 947 10 %8 (16| 18 947 | 1.6 |139.211|-H1500 50-P90/M4
95 |1052|08| 1.0 737 40 | 1029 | 95 |1052 |08 | 17 | 1029 |0.8|151.262 |-H850 50-P90/M4
94 | 1070 (14| 09 751 3.9 | 1047 | 9.4 | 1070 |14 | 17 | 1047 |1.4]153.976|-H1500 50-P90/M4
85 | 1175|26| 0.9 824 3.6 [1149| 85 |1175 (26| 15 1149 | 2.6 | 168.993 | -H3000 50-P90/M4
7.9 | 1271 |12 08 891 33 | 1243 | 79 | 1271 12| 14 |1243|1.2|182.844|-H1500 50-P90/M4
7.8 1290 |23]| 0.8 905 32 | 1262 | 7.8 |1290 23| 14 | 1262 |2.4|185.615|-H3000 50-P90/M4
7.1 | 1406 11| 0.7 986 30 |1375| 7.1 | 1406 11| 13 1375 | 1.1 | 202.237 | -H1500 50-P90/M4
7.0 | 1426 (21| 0.7 |1000| 29 |[1395| 7.0 |1426 21| 12 |1395|2.2]205.096 -H3000 50-P90/M4
6.5 | 1543 |1.0| 0.7 |1082| 27 |1509| 6.5 |1543 10| 12 | 1509 |1.0(221.907|-H1500 50-P90/M4
6.4 | 1566 (19| 0.6 |1098 | 2.7 |1532| 64 |1566 19| 11 | 1532 |2.0|225.269 |-H3000 50-P90/M4
59 | 1706 ({09 0.6 |1196| 2.4 |1669 | 59 |1706 |0.9| 10 | 1669 | 0.9 |245.442|-H1500 50-P90/M4
56 |1802 (17| 06 |1264| 23 |1763 | 56 |1802|1.7| 9.8 |1763|1.7|259.250|-H3000 50-P90/M4
51 |1980 (15| 05 |[1388 | 21 |1936| 51 |1980 |15| 9.0 | 1936 |1.6|284.750|-H3000 50-P90/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.5 kW M
- o]
87 Hz: Py = 2.6 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

441 31 |26 44 22 184 31 441 31 |26 781 31 |22 3.267 |-H140 50-P90/L4
430 32 |19 43 23 179 32 430 32 |19 761 32 |16 3.354 |-H100 50-P90/L4
426 33 |39 43 23 177 32 426 33 |3.9| 753 32 [3.3| 3.389 |-H210 50-P90/L4
426 33 (43| 43 23 177 32 426 33 |43 753 32 3.7 3.389 |-H320 50-P90/L4
322 43 |22 32 30 134 42 322 43 | 22| 570 42 | 19| 4.480 |-H140 50-P90/L4
314 44 |16 32 31 130 43 314 44 | 16| 555 43 | 14| 4.600 |-H100 50-P90/L4
310 45 |32 31 32 129 44 310 45 |3.2| 549 44 | 27| 4.648 |-H210 50-P90/L4
310 45 42| 31 32 129 44 310 45 |4.2| 549 44 | 36| 4.648 |-H320 50-P90/L4
279 50 |15] 28 35 116 50 279 50 |15 5.167 |-H100 50-P90/L4
258 54 |3.0]| 26 38 108 53 258 54 |3.0| 457 53 |25 5.583 |-H210 50-P90/L4
252 55 42| 25 39 105 54 252 55 | 4.2| 445 54 |3.6| 5.733 |-H600 50-P90/L4
252 55 |19 25 39 105 54 252 55 1.9 445 54 |16 5.733 |-H140 50-P90/L4
245 57 |14)| 25 40 102 56 245 57 | 14| 434 56 |1.2| 5.887 |-H100 50-P90/L4
239 58 (42| 24 41 99 57 239 58 4.2 422 57 |3.6| 6.045 |-H450 50-P90/L4
237 59 |39 24 41 99 57 237 59 |3.9| 420 57 |3.3| 6.083 |-H320 50-P90/L4
231 60 |26]| 23 42 96 59 231 60 |26 | 408 59 |22 6.250 |-H210 50-P90/L4
230 60 17| 23 43 96 59 230 60 |[1.7| 407 59 |15 6.272 |-H140 50-P90/L4
224 62 13| 23 44 93 61 224 62 | 13| 39 61 |11]| 6.440 |-H100 50-P90/L4
218 64 (43| 22 45 91 62 218 64 |(43| 386 62 |3.7]| 6.613 |-H450 50-P90/L4
209 67 |33] 21 47 87 65 209 67 |3.3| 369 65 | 28] 6.910 |-H320 50-P90/L4
204 68 13| 21 48 85 67 204 68 |[13| 360 67 |11)| 7.086 |-H100 50-P90/L4
198 70 |15] 20 49 83 70 198 70 |15 7.269 |-H140 50-P90/L4
188 74 (23| 19 52 78 72 188 74 23| 333 72 | 20| 7.657 |-H210 50-P90/L4
180 77 |15] 18 54 75 76 180 77 | 15| 319 76 |13]| 8.000 |-H140 50-P90/L4
176 79 |12 18 56 73 78 176 79 (1.2 311 78 |1.0]| 8.214 |-H100 50-P90/L4
173 80 |31] 17 57 72 79 173 80 |3.1| 306 79 |27 8343 |-H320 50-P90/L4
168 83 (21| 17 58 70 81 168 83 (21| 298 81 |18 8571 |-H210 50-P90/L4
160 87 |13]| 16 61 67 85 160 87 |13 283 85 | 12| 9.029 |-H140 50-P90/L4
159 87 |11]| 16 62 66 86 159 87 |11 281 86 | 09| 9.068 |-H100 50-P90/L4
152 91 (26| 15 64 63 89 152 91 |[2.6| 269 89 | 22| 9.477 |-H320 50-P90/L4
147 94 19| 15 67 61 92 147 94 (19| 260 92 (17| 9.799 |-H210 50-P90/L4
147 94 (13| 15 67 61 93 147 94 |13| 260 93 | 11| 9.800 |-H140 50-P90/L4
145 9% (40| 15 68 60 94 145 96 |4.0| 256 94 (34| 9.965 |-H450 50-P90/L4
143 97 (10| 14 68 60 95 143 97 |1.0| 254 95 |0.9] 10.063 |-H100 50-P90/L4
135 103 (26| 14 73 56 101 135 103 | 2.6 | 239 101 |2.2| 10.677 |-H320 50-P90/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.5 kW M
- o]
87 Hz: Py = 2.6 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

135 103 (18| 14 73 56 101 135 103 | 1.8 | 238 101 |1.6| 10.720 |-H210 50-P90/L4
128 109 [3.7| 13 77 53 106 128 109 |3.7| 227 106 |3.2| 11.262 |-H450 50-P90/L4
127 109 (42| 13 77 53 107 127 109 | 4.2 | 225 107 |3.6| 11.330 |-H600 50-P90/L4
127 109 (09| 13 77 53 109 127 109 | 0.9 11.360 |-H100 50-P90/L4
125 111 (12] 13 79 52 109 125 111 (12| 221 109 |1.0| 11.554 |-H140 50-P90/L4
124 | 113 (24| 12 79 51 110 124 | 113 |24 | 219 110 |2.1| 11.680 |-H320 50-P90/L4
120 | 116 (16| 12 82 50 113 120 116 (1.6 | 213 113 | 1.4 | 12.000 |-H210 50-P90/L4
119 117 (2.2 12 82 50 114 | 119 117 | 2.2 | 210 114 |19 12.128 |-H320 50-P90/L4
117 119 (35| 12 84 49 116 117 119 | 3.5| 207 116 |3.0| 12.320 |-H450 50-P90/L4
116 | 119 (43| 12 84 48 117 116 119 [4.3| 206 117 | 3.7 | 12.395 |-H600 50-P90/L4
114 | 122 (11| 12 86 48 119 114 | 122 |1.1| 202 119 | 0.9 | 12.640 |-H140 50-P90/L4
114 | 122 (08| 12 86 47 122 114 | 122 | 0.8 12.653 | -H100 50-P90/L4
109 128 (21) 11 90 45 125 109 128 | 21| 192 125 | 1.8 | 13.268 |-H320 50-P90/L4
106 | 132 (15| 11 93 44 129 106 132 |15 187 129 |1.3| 13.673 |-H210 50-P90/L4
104 | 134 (32| 10 94 43 131 104 | 134 [3.2| 184 131 | 2.7 | 13.905 |-H450 50-P90/L4
104 | 134 (43| 10 95 43 131 104 | 134 | 43| 183 131 |3.7 | 13.920 |-H600 50-P90/L4
103 135 10| 10 95 43 132 103 135 | 1.0| 183 132 | 0.9 | 13.957 |-H140 50-P90/L4
100 | 140 (42| 10 98 41 137 100 140 (4.2 176 137 | 3.6 | 14.490 |-H850 50-P90/L4
97 144 (20| 97 101 40 141 97 144 (20| 171 141 | 1.8 | 14.898 |-H320 50-P90/L4
94 148 (14| 95 104 39 144 94 148 | 1.4 | 167 144 | 1.2 | 15.306 |-H210 50-P90/L4
92 151 29| 9.2 107 38 148 92 151 | 29| 162 148 | 2.5| 15.714 |-H450 50-P90/L4
91 152 [39] 9.2 107 38 149 91 152 [3.9| 161 149 |3.4| 15.810 |-H600 50-P90/L4
89 155 |09] 9.0 110 37 155 89 155 | 0.9 16.122 |-H140 50-P90/L4
89 156 (42| 9.0 110 37 153 89 156 |[4.2| 158 153 | 3.6 | 16.190 |-H850 50-P90/L4
86 161 (13| 87 114 36 158 86 161 | 1.3 | 152 158 |1.1| 16.750 |-H210 50-P90/L4
85 163 |[1.7| 86 115 36 160 85 163 |[1.7| 151 160 |1.5| 16.923 |-H320 50-P90/L4
85 164 |2.7| 85 116 35 161 85 164 | 2.7 | 150 161 |2.3| 17.033 |-H450 50-P90/L4
81 171 |35] 8.2 121 34 168 81 171 |3.5| 144 168 | 3.0 17.755 |-H600 50-P90/L4
81 172 (08| 8.1 121 34 172 81 172 | 0.8 17.802 | -H140 50-P90/L4
79 176 (18| 7.9 124 33 172 79 176 | 1.8 | 140 172 |1.5| 18.250 |-H320 50-P90/L4
77 181 (12| 7.7 127 32 177 77 181 | 1.2 | 136 177 | 1.0 18.750 |-H210 50-P90/L4
75 186 |24)| 75 131 31 182 75 186 | 2.4 | 133 182 |2.1| 19.250 |-H450 50-P90/L4
75 187 |3.2| 75 132 31 183 75 187 |3.2| 132 183 | 2.8 | 19.367 |-H600 50-P90/L4
70 200 |15) 7.0 141 29 196 70 200 | 1.5 123 196 |1.3| 20.731 |-H320 50-P90/L4
66 210 (29| 6.7 148 28 205 66 210 | 29| 117 205 | 2.5 21.750 |-H600 50-P90/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.5 kW M
- o]
87 Hz: Py = 2.6 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

66 210 (10| 6.7 148 28 206 66 210 | 1.0| 117 206 | 0.9 21.802 |-H210 50-P90/L4
65 214 [21] 65 151 27 209 65 214 |21 | 115 209 | 1.8 22.170 |-H450 50-P90/L4
62 223 |35] 6.3 157 26 218 62 223 |35 111 218 |3.0| 23.103 |-H850 50-P90/L4
61 229 |14 6.1 161 25 224 61 229 | 14| 107 224 | 1.2| 23.754 |-H320 50-P90/L4
59 235 |09] 5.9 166 25 235 59 235 | 0.9 24.405 |-H210 50-P90/L4
58 241 |19]| 538 170 24 237 58 241 19| 102 237 |1.6| 25.056 |-H450 50-P90/L4
57 243 |25| 5.8 171 24 238 57 243 | 25| 101 238 |21 | 25.207 |-H600 50-P90/L4
56 249 34| 56 175 23 244 56 249 34| 99 244 |29 25.815 |-H850 50-P90/L4
53 260 (12| 5.4 183 22 255 53 260 (12| 95 255 [ 1.2 26.983 |-H320 50-P90/L4
52 266 (17| 53 187 22 260 52 266 (17| 93 260 |1.7 | 27.578 |-H450 50-P90/L4
51 273 22| 51 192 21 267 51 273 (22| 90 267 |21 28.310 |-H600 50-P90/L4
51 273 29| 51 192 21 267 51 273 (29| 90 267 | 2.9 28315 |-H850 50-P90/L4
49 285 |11)| 49 201 20 279 49 285 (11| 86 279 | 1.1 29.548 |-H320 50-P90/L4
46 300 (15| 4.7 212 19 294 46 300 (15| 82 294 |1.5| 31.167 |-H450 50-P90/L4
46 302 |2.0| 46 213 19 296 46 302 |20 81 296 [ 1.9 31.356 |-H600 50-P90/L4
46 305 (2.8 4.6 215 19 299 46 305 (28| 81 299 |27 31.639 |-H850 50-P90/L4
45 311 |29 45 219 19 305 45 311 |29 | 79 305 |2.9| 32.267 |-H1500 50-P90/L4
43 323 (10| 43 228 18 317 43 323 10| 76 317 | 1.0 33.564 |-H320 50-P90/L4
41 339 |18 41 239 17 332 41 339 | 18| 73 332 | 1.7 | 35.214 |-H600 50-P90/L4
40 344 |29 41 242 17 337 40 344 (29| 72 337 2.9 35.689 |-H1500 50-P90/L4
40 344 |13 41 242 17 337 40 344 | 13| 72 337 | 1.3 | 35.689 |-H450 50-P90/L4
39 358 (24| 3.9 253 16 351 39 358 (24| 69 351 |2.3| 37.190 |-H850 50-P90/L4
37 377 |26 3.7 266 15 370 37 377 | 26| 65 370 |2.5] 39.160 |-H1500 50-P90/L4
36 389 (1.2 3.6 274 15 381 36 389 |12| 63 381 | 1.2 | 40.333 |-H450 50-P90/L4
36 391 |14 3.6 276 15 383 36 391 |14 63 383 |1.5| 40.578 |-H600 50-P90/L4
35 400 |21 35 282 14 392 35 400 |21| 61 392 | 2.2 | 41.556 |-H850 50-P90/L4
33 417 (26| 3.3 294 14 409 33 417 26| 59 409 |2.6| 43.313 |-H1500 50-P90/L4
32 435 |2.0| 3.2 307 13 426 32 435 |2.0| 57 426 |2.0| 45.136 |-H850 50-P90/L4
32 439 (14| 3.2 310 13 430 32 439 | 14| 56 430 | 1.4 | 45.571 |-He00 50-P90/L4
29 475 |1.0| 29 335 12 465 29 475 | 10| 52 465 | 1.0 | 49.247 | -He00 50-P90/L4
29 477 (2.0 29 336 12 467 29 477 |2.0| 52 467 | 2.0 49.500 |-H1500 50-P90/L4
29 486 (18| 29 343 12 476 29 486 | 18| 51 476 | 1.8 | 50.433 |-H850 50-P90/L4
26 528 |2.0| 26 372 11 517 26 528 | 2.0 | 47 517 |2.0| 54.750 |-H1500 50-P90/L4
26 533 |10 26 376 11 522 26 533 |1.0| 46 522 | 1.0 55.307 |-H600 50-P90/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
R Moz
>

3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6

[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
46 296 [2.0| 4.6 209 19 290 46 296 | 2.0 82 290 | 1.7 | 31.197 |-H600 50-P90/L4
41 333 |1.8| 4.1 234 17 326 41 333 | 1.8 73 326 |1.5| 35.037 |-H600 50-P90/L4
38 359 |24 3.8 253 16 351 38 359 |24 68 351 |2.0| 37.799 | -H850 50-P90/L4
36 379 |16| 3.6 267 15 371 36 379 | 1.6 64 371 | 1.4 | 39.925 | -H600 50-P90/L4
35 393 |22 3.5 277 15 384 35 393 | 2.2 62 384 |1.9| 41.350 |-H850 50-P90/L4
33 415 | 1.5 3.3 292 14 406 33 415 |15 58 406 | 1.2 | 43.676 |-H600 50-P90/L4
33 419 | 1.1 3.3 295 14 410 33 419 |11 58 410 | 09| 44.124 |-H450 50-P90/L4
31 439 |19]| 31 309 13 430 31 439 |19 55 430 |19 | 46.204 |-H850 50-P90/L4
29 466 | 1.3 3.0 328 12 456 29 466 | 1.3 52 456 | 1.3 | 49.051 |-H600 50-P90/L4
29 473 | 1.0 2.9 334 12 464 29 473 | 1.0 51 464 | 0.9 | 49.867 |-H450 50-P90/L4
27 501 |17 2.7 353 11 490 27 501 | 1.7 48 490 | 1.7 | 52.743 |-H850 50-P90/L4
26 529 |11]| 26 373 11 518 26 529 |11 46 518 |1.1| 55.710 | -H600 50-P90/L4
26 536 | 0.8 2.6 378 11 525 26 536 | 0.8 45 525 | 0.8 | 56.469 |-H450 50-P90/L4
25 559 |15 2.5 394 10 548 25 559 | 1.5 43 548 |1.5]| 58.933 |-H850 50-P90/L4
23 594 | 1.0 2.3 419 9.6 582 23 594 | 1.0 41 582 |1.0| 62.566 |-H600 50-P90/L4
22 613 (14| 2.2 432 9.3 601 22 613 (14 40 601 |14 | 64.610 |-H850 50-P90/L4
21 648 |0.9 2.1 457 8.8 635 21 648 |09 37 635 | 0.9 | 68.244 | -H600 50-P90/L4
20 676 [2.2| 2.0 477 8.4 662 20 676 | 2.2 36 662 |2.2| 71.238 |-H1500 50-P90/L4
20 685 |[1.2 2.0 483 8.3 671 20 685 [1.2 35 671 |1.2| 72.193 |-H850 50-P90/L4
19 728 (08| 1.9 513 7.8 728 19 728 | 0.8 76.643 | -H600 50-P90/L4
18 748 | 2.0 1.8 527 7.6 733 18 748 | 2.0 32 733 | 2.0 | 78.794 |-H1500 50-P90/L4
17 798 |11 1.7 563 7.1 782 17 798 | 1.1 30 782 | 1.1 | 84.096 |-H850 50-P90/L4
15 892 (1.0 1.5 629 6.4 874 15 892 (1.0 27 874 |1.0| 93.966 |-H850 50-P90/L4
14 993 |09 14 700 5.7 973 14 993 | 0.9 24 973 | 0.9 | 104.607 | -H850 50-P90/L4
13 1078 | 1.4 1.3 760 5.3 1056 13 1078 | 1.4 23 1056 | 1.4113.585 |-H1500 50-P90/L4
12 1193 | 1.3 1.2 840 4.8 1168 12 1193 | 1.3 20 1168 | 1.3 |125.632 | -H1500 50-P90/L4
11 1240 | 4.0 1.1 682 5.5 1216 11 1240 | 4.0 20 1216 | 4.1 |130.842 |-H5000 40-P90/L4
10 1322 | 1.1 1.0 931 4.3 1294 10 1322 |11 18 1294 | 1.2 |139.211 | -H1500 50-P90/L4
9.9 1379 | 3.6 1.0 758 5.0 1352 9.9 1379 | 3.6 18 1352 | 3.7 | 145.489 | -H5000 40-P90/L4
9.4 1462 | 1.0 0.9 1030 3.9 1432 9.4 1462 | 1.0 17 1432 | 1.1 | 153.976 | -H1500 50-P90/L4
8.6 1589 | 3.2 0.9 874 4.3 1557 8.6 1589 | 3.2 15 1557 | 3.2 |167.626 | -H5000 40-P90/L4
8.5 1604 | 1.9 0.9 1131 3.6 1571 8.5 1604 | 1.9 15 1571 | 1.9 | 168.993 | -H3000 50-P90/L4
7.9 1736 | 0.9 0.8 1223 3.3 1700 7.9 1736 | 0.9 14 1700 | 0.9 | 182.844 | -H1500 50-P90/L4
7.8 1762 | 1.7 0.8 1242 3.2 1726 7.8 1762 | 1.7 14 1726 | 1.7 | 185.615 | -H3000 50-P90/L4
7.8 1765 | 2.8 0.8 971 3.9 1731 7.8 1765 | 2.8 14 1731 | 2.9 | 186.282 | -H5000 40-P90/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.5 kW M
- o]
87 Hz: Py = 2.6 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

7.0 | 1947 (15| 07 |1372| 29 |[1907| 7.0 |1947 |15| 12 | 1907 | 1.6 |205.096 -H3000 50-P90/L4
6.9 | 1977 (25| 0.7 |1088 | 35 [1939| 69 |1977 |25| 12 | 1939 |26 |208.671|-H5000 40-P90/L4
6.4 | 2138 (14| 06 |1507 | 2.7 |2094| 64 |2138 14| 11 |2094 |1.4|225269 | -H3000 50-P90/L4
6.1 | 2237 22| 06 |[1230| 3.1 |[2193| 6.1 |2237 22| 11 |2193|23[236.034|-H5000 40-P90/L4
57 | 2410 (21| 0.6 |1326| 29 |2363| 57 |2410 (21| 10 |2363 |21 |254.341|-H5000 40-P90/L4
56 | 2461 |12 0.6 |1734| 23 |2410| 56 |2461 12| 9.8 |2410 |1.2|259.250|-H3000 50-P90/L4
53 | 2561 (20| 05 |1409| 2.7 |2510| 53 |2561 (20| 9.5 |2510 |2.0|270.238|-H5000 40-P90/L4
51 | 2703 |11 0.5 |1905| 21 |2648 | 51 |2703 11| 9.0 |2648 |11 |284.750|-H3000 50-P90/L4
46 |3003 (17| 05 |1652| 23 |2944| 4.6 |3003|17| 81 |2944 |1.7|316.900 |-H5000 40-P90/L4
42 |3262 (15| 04 |1794| 21 |3197| 4.2 |3262|15| 7.4 |3197 |1.6|344.169 |-H5000 40-P90/L4
3.9 | 3533 |14 04 |1944| 19 |3464| 39 |3533 (14| 69 |3464 |1.4|372.850|-H5000 40-P90/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 2.2 kW
M,
87 Hz: Py = 3.9 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 8500 m500
445 46 5.2 44 32 184 46 445 46 5.2 3.267 | -H600 50-P100/M4
429 48 2.7 43 33 177 48 429 48 2.7 3.389 |-H210 50-P100/M4
429 48 3.5 43 33 177 48 429 48 3.5| 756 48 29 3.389 | -H320 50-P100/M4
422 48 5.3 42 34 174 48 422 48 5.3 3.444 | -H450 50-P100/M4

324 63 (47| 32 44 134 63 324 63 (47| 572 63 |3.9]| 4.480 |-He600 50-P100/M4
312 65 |22]| 31 46 129 65 312 65 |22 551 66 |18 4.648 |-H210 50-P100/M4
312 65 (29| 31 46 129 65 312 65 (29| 551 66 |24 | 4.648 |-H320 50-P100/M4
307 66 |44 31 46 127 66 307 66 |4.4| 542 67 |3.7| 4724 |-H450 50-P100/M4
271 75 |57 27 53 112 75 271 75 |57 | 477 76 |4.8| 5.368 |-H850 50-P100/M4
260 78 |2.0]| 26 55 108 78 260 78 |2.0 5.583 |-H210 50-P100/M4
256 80 (40| 26 56 106 80 256 80 (4.0 5.678 |-H450 50-P100/M4
253 80 |4.2] 25 56 105 80 253 80 |4.2| 447 81 |3.5] 5733 |-He00 50-P100/M4
240 85 (38| 24 59 99 85 240 85 |[3.8| 424 85 |3.2| 6.045 |-H450 50-P100/M4

239 85 [27]| 24 60 99 85 239 85 |27 6.083 |-H320 50-P100/M4
232 88 18| 23 61 96 88 232 88 (1.8 6.250 |-H210 50-P100/M4
225 91 |45] 23 63 93 91 225 91 |45 6.456 |-H600 50-P100/M4
220 93 |36 22 65 91 93 220 93 |[3.6| 387 93 |3.0| 6.613 |-H450 50-P100/M4
210 97 |23] 21 68 87 97 210 97 |23 6.910 |-H320 50-P100/M4
200 | 102 (43| 20 71 83 102 200 102 |43 7.250 |-H600 50-P100/M4
190 | 107 |[16| 19 75 78 107 190 107 | 1.6 7.657 |-H210 50-P100/M4

187 109 (3.2 19 76 77 109 187 109 | 3.2 | 329 110 | 2.7 | 7.787 |-H450 50-P100/M4
174 | 117 |21| 17 82 72 117 174 | 117 |21 | 307 118 |1.8| 8.343 |-H320 50-P100/M4
169 120 (14| 17 84 70 120 169 120 |14 8.571 |-H210 50-P100/M4
165 124 [3.0| 17 86 68 124 | 165 124 |3.0| 291 124 | 25| 8.800 |-H450 50-P100/M4
164 | 124 (39| 16 87 68 124 | 164 | 124 |39 | 289 125 |3.3| 8.853 |-H600 50-P100/M4
153 133 (18| 15 93 63 133 153 133 |18 9.477 |-H320 50-P100/M4
148 138 (13| 15 96 61 138 148 138 | 1.3 9.799 |-H210 50-P100/M4
146 | 140 [3.7| 15 97 60 140 146 140 |3.7| 258 140 |3.0| 9.943 |-H600 50-P100/M4
146 | 140 (28| 15 98 60 140 146 140 | 2.8 | 257 141 | 2.3 | 9.965 |-H450 50-P100/M4
143 142 (47| 14 99 59 142 143 142 | 4.7 | 253 143 |39 10.143 |-H850 50-P100/M4
136 | 150 (18| 14 105 56 150 136 150 | 1.8 | 240 151 | 1.5 10.677 |-H320 50-P100/M4
135 150 (13| 14 105 56 150 135 150 | 1.3 | 239 151 |1.1| 10.720 |-H210 50-P100/M4
129 158 (25| 13 110 53 158 129 158 | 2.5| 228 159 | 21| 11.262 |-H450 50-P100/M4
128 159 (34| 13 111 53 159 128 159 | 3.4 | 226 160 |2.8| 11.330 |-H600 50-P100/M4
128 159 (44| 13 111 53 159 128 159 |44 | 226 160 |3.6| 11.360 |-H850 50-P100/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 2.2 kW M
- o]
87 Hz: Py = 3.9 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

124 | 164 (17| 12 115 51 164 | 124 | 164 |1.7| 219 165 | 1.4 | 11.680 |-H320 50-P100/M4
121 | 168 |11| 12 118 50 168 121 168 |11 12.000 |-H210 50-P100/M4
120 | 170 (15| 12 119 50 170 120 170 |15 211 171 | 1.2 | 12.128 |-H320 50-P100/M4
118 173 (24| 12 121 49 173 118 173 | 2.4 | 208 174 | 2.0 | 12.320 |-H450 50-P100/M4
118 174 |57 12 121 49 174 | 118 174 | 5.7 | 207 174 |4.8| 12.362 |-H1500 50-P100/M4
117 174 (3.2 12 122 48 174 | 117 174 | 3.2 | 207 175 | 2.7 | 12.395 |-H600 50-P100/M4
114 | 178 (41| 11 124 47 178 114 | 178 |4.1| 202 179 |3.4| 12.693 |-H850 50-P100/M4
109 186 (14| 11 130 45 186 109 186 (1.4 | 193 187 | 1.2 | 13.268 |-H320 50-P100/M4
106 | 192 (57| 11 134 44 192 106 192 | 5.7 | 187 193 |4.8| 13.673 |-H1500 50-P100/M4
106 | 192 11| 11 134 44 192 106 192 | 11| 187 193 | 09| 13.673 |-H210 50-P100/M4
104 | 195 (22| 10 136 43 195 104 | 195 |22 | 184 196 |1.8| 13.905 |-H450 50-P100/M4
104 | 195 [3.0]| 10 136 43 195 104 | 195 |3.0| 184 196 |2.5| 13.920 |-H600 50-P100/M4
100 | 203 (3.7| 10 142 41 203 100 203 | 3.7 | 177 204 | 3.1 14.490 |-H850 50-P100/M4
98 209 (14| 9.7 146 40 209 98 209 (14| 172 210 [1.2| 14.898 |-H320 50-P100/M4
95 215 |09] 95 150 39 215 95 215 | 0.9 15.306 |-H210 50-P100/M4
92 221 (20| 9.2 154 38 221 92 221 | 2.0| 163 222 | 1.7 | 15.714 | -H450 50-P100/M4
92 222 |27] 9.2 155 38 222 92 222 | 2.7 | 162 223 | 2.3 | 15.810 |-H600 50-P100/M4
20 227 [3.5] 9.0 159 37 227 920 227 |3.5| 158 228 2.9 16.190 |-H850 50-P100/M4
87 235 |09 87 164 36 235 87 235 | 0.9 16.750 | -H210 50-P100/M4
86 238 [12]| 86 166 36 238 86 238 (12| 151 239 (1.0 16.923 |-H320 50-P100/M4
85 239 |19)| 85 167 35 239 85 239 (19| 150 | 240 |1.6| 17.033 |-H450 50-P100/M4
82 249 33| 82 174 34 249 82 249 |3.3| 144 | 250 |2.7 | 17.750 |-H850 50-P100/M4
82 249 |24 8.2 174 34 249 82 249 |24 | 144 | 250 | 20| 17.755 |-H600 50-P100/M4
80 256 (12| 79 179 33 256 80 256 (1.2 | 140 | 257 |1.0| 18.250 |-H320 50-P100/M4
75 270 (17| 75 189 31 270 75 270 | 1.7 | 133 271 | 1.4 19.250 |-H450 50-P100/M4
75 272 |22]| 75 190 31 272 75 272 22| 132 273 | 1.8 | 19.367 |-H600 50-P100/M4
73 278 |3.0| 73 194 30 278 73 278 |3.0| 129 280 | 2.5 19.833 |-H850 50-P100/M4
71 288 (41| 71 201 29 288 71 288 (41| 125 290 |3.4| 20.533 |-H1500 50-P100/M4
70 291 (10| 7.0 203 29 291 70 291 (1.0 124 | 292 | 09| 20.731 |-H320 50-P100/M4
67 305 |2.0| 6.7 213 28 305 67 305 | 20| 118 307 |1.6| 21.750 |-H600 50-P100/M4
66 311 |15 6.5 217 27 311 66 311 | 15| 116 313 | 1.2 | 22.170 |-H450 50-P100/M4
64 319 |41 64 223 26 319 64 319 |41 113 320 |3.4] 22711 |-H1500 50-P100/M4
63 324 |26 6.3 226 26 324 63 324 |26 | 111 326 | 2.2 | 23.103 |-H850 50-P100/M4
58 350 |35 5.8 244 24 350 58 350 |3.5| 103 352 2.9 24.933 |-H1500 50-P100/M4
58 352 |13 5.8 246 24 352 58 352 | 13| 102 353 | 1.1| 25.056 |-H450 50-P100/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 2.2 kW
87 Hz: Py = 3.9 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500

58 | 354 |17| 58 | 247 | 24 | 354 | 58 | 354 |17 102 | 356 |14 25207 |-H600  50-P100/M4
56 | 362 |24 56 | 253 | 23 | 362 | 56 | 362 |24| 99 | 364 |2.0| 25815 [-H850  50-P100/M4
53 | 387 |35 53 | 270 | 22 | 387 | 53 | 387 |35| 93 | 389 |3.3| 27578 |-H1500 50-P100/M4
53 | 387 12| 53 | 270 | 22 | 387 | 53 | 387 [12| 93 | 389 |1.1| 27.578 |-H450  50-P100/M4
51 | 397 |15| 51 | 277 | 21 | 397 | 51 | 397 |15| 91 | 399 |14 28310 |-H600  50-P100/M4
51 | 397 (21| 51 | 278 | 21 | 397 | 51 | 397 (21| 91 | 399 |2.0]| 28315 |-H850  50-P100/M4
49 | 419 |35| 49 | 292 | 20 | 419 | 49 | 419 35| 86 | 421 |3.3| 29.822 |-H3000 50-P100/M4
47 | 438 |10| 47 | 305 | 19 | 438 | 47 | 438 |10| 82 | 440 |1.0]| 31.167 |-H450  50-P100/M4
46 | 440 |14| 46 | 307 | 19 | 440 | 46 | 440 |14| 82 | 442 |13 31356 |-H600  50-P100/M4
46 | 444 |19| 46 | 310 | 19 | 444 | 46 | 444 |19| 81 | 446 |1.8| 31.639 |-H850  50-P100/M4
45 | 453 |2.8| 45 | 316 | 19 | 453 | 45 | 453 28| 79 | 455 |26 32.267 |-H1500 50-P100/M4
44 | 460 (35| 44 | 321 | 18 | 460 | 44 | 460 |3.5| 78 | 462 |33 | 32.756 |-H3000 50-P100/M4
41 | 494 |12| 41 | 345 | 17 | 494 | 41 | 494 |12| 73 | 497 |12 35214 |-H600  50-P100/M4
41 | 501 [28| 41 | 350 | 17 | 501 | 41 | 501 |2.8| 72 | 503 |26 35689 |-H1500 50-P100/M4
40 | 508 |29| 40 | 355 | 17 | 508 | 40 | 508 [29| 71 | 510 |2.8| 36.193 |-H3000 50-P100/M4
39 | 522 |16 39 | 364 | 16 | 522 | 39 | 522 16| 69 | 525 |1.5| 37.190 |-H850  50-P100/M4
37 | 550 |23| 37 | 384 | 15 | 550 | 37 | 550 |23| 65 | 552 |2.2| 39.160 |-H1500 50-P100/M4
37 | 558 |29 36 | 390 | 15 | 558 | 37 | 558 |29| 64 | 561 |2.8| 39.753 [-H3000 50-P100/M4
35 | 583 15| 35 | 407 | 14 | 583 | 35 | 583 |15| 62 | 586 |1.5| 41.556 |-H850  50-P100/M4
34 | 608 23| 33 | 424 | 14 | 608 | 34 | 608 |23| 59 | 611 |2.3| 43.313 |-H1500 50-P100/M4
32 | 634 |13 32 | 442 | 13 | 634 | 32 | 634 13| 57 | 637 |1.3| 45136 |-H850  50-P100/M4
32 | 642 |23 32 | 448 | 13 | 642 | 32 | 642 |23| 56 | 645 |2.3| 45750 |-H3000 50-P100/M4
29 | 695 [1.8| 2.9 | 485 | 12 | 695 | 29 | 695 |1.8| 52 | 698 |1.8| 49.500 |-H1500 50-P100/M4
29 | 705 23| 29 | 492 | 12 | 705 | 29 | 705 23| 51 | 709 |23 50.250 |-H3000 50-P100/M4
29 | 708 [12| 2.9 | 494 | 12 | 708 | 29 | 708 |12| 51 | 711 |1.2| 50.433 |-H850  50-P100/M4
27 | 769 |18| 26 | 537 | 11 | 769 | 27 | 769 |1.8| 47 | 772 |1.8| 54.750 |-H1500 50-P100/M4
23 | 869 |58| 23 | 478 | 12 | 869 | 23 | 869 |58| 41 | 877 |57 | 62.478 |-H5000 40-P100/M4
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/:fin] [ﬁ",:] ¢ [r;ﬁn] [Alcrzrfl [r7|121:iln] [mf\] [r/':ﬁin] [ﬁnnz]] ¢ [r/?ﬁin] [II\:An21] ¢ 500  m500

49 | 408 (21| 49 | 285 | 20 | 408 | 49 | 408 |2.1| 87 | 410 |1.7| 29.536 |-H850  50-P100/M4
47 | 431 |14| 46 | 301 | 19 | 431 | 47 | 431 |14| 82 | 433 |12 31.197 |-H600  50-P100/M4
44 | 456 |19| 44 | 319 | 18 | 456 | 44 | 456 |19| 78 | 458 |1.6| 33.003 |-H850  50-P100/M4
41 | 484 |12| 41 | 338 | 17 | 484 | 41 | 484 |12| 73 | 487 |1.0| 35.037 |-H600  50-P100/M4
38 | 523 |16 38 | 365 | 16 | 523 | 38 | 523 |16| 68 | 525 |14 37.799 |-H850  50-P100/M4
36 | 552 |11 36 | 385 | 15 | 552 | 36 | 552 |11| 64 | 555 |0.9| 39.925 |-H600  50-P100/M4
35 | 572 |15 35 | 399 | 15 | 572 | 35 | 572 |15| 62 | 574 |1.2| 41.350 |-H850  50-P100/M4
33 | 604 |1.0| 33 | 422 | 14 | 604 | 33 | 604 (10| 59 | 607 |0.8| 43.676 |-H600  50-P100/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 2.2 kW M
- o]
87 Hz: Py = 3.9 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[t/min]| [Nm] | € | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | [e/min] | [Nm] | € | [/min] | [Nm] | © 500 m5LO

31 639 13| 31 446 13 639 31 639 (13| 56 642 | 1.3 | 46.204 |-H850 50-P100/M4
30 678 (09| 3.0 474 12 678 30 678 (0.9 | 52 681 | 0.8 | 49.051 |-H600 50-P100/M4
29 690 (22| 29 481 12 690 29 690 (22| 51 693 |2.1| 49.867 |-H1500 50-P100/M4
28 729 12| 27 509 11 729 28 729 |12 | 49 733 | 1.1 52.743 |-H850 50-P100/M4
26 772 19| 26 539 11 772 26 772 |19 | 46 776 | 1.8 | 55.851 |-H1500 50-P100/M4
25 815 [1.0| 25 569 10 815 25 815 [1.0| 44 819 |1.0| 58.933 |-H850 50-P100/M4
24 854 | 18| 23 596 9.7 854 24 854 18| 42 858 | 1.7 | 61.774 |-H1500 50-P100/M4
23 859 58| 23 473 12 859 23 859 |58 | 41 866 |5.5| 62.664 |-H5000 40-P100/M4
23 893 |10| 22 624 9.3 893 23 893 (1.0| 40 898 | 0.9 64.610 |-H850 50-P100/M4
22 895 (34| 22 625 9.3 895 22 895 (34| 40 899 |3.2| 64.744 |-H3000 50-P100/M4
21 941 |53| 21 518 11 941 21 941 |53 | 38 949 | 5.0 68.658 |-H5000 40-P100/M4
20 983 31| 20 686 8.4 983 20 983 [3.1| 36 988 | 29| 71.112 |-H3000 50-P100/M4
20 985 (15| 20 688 8.4 985 20 985 15| 36 990 |1.4 | 71.238 |-H1500 50-P100/M4
20 998 | 09| 20 697 83 | 1003 | 20 998 (09| 36 | 1003 |0.8| 72.193 |-H850 50-P100/M4
19 | 1080 (46| 1.8 594 93 | 1080 | 19 | 1080 |46 33 1089 | 4.4 | 78.777 |-H5000 40-P100/M4
18 | 1090 |14 1.8 761 76 | 1090 | 18 | 1090 14| 33 1095 | 1.3 | 78.794 |-H1500 50-P100/M4
17 | 1207 (12| 1.7 842 6.9 |1207 | 17 |1207 (12| 29 |1212 |12 87.267 |-H1500 50-P100/M4
16 | 1233 |41| 16 678 82 | 1233 | 16 |1233 41| 29 |1243 |4.0| 89.909 |-H5000 40-P100/M4
15 | 1335 |11 15 932 6.2 |1335| 15 1335 |11 | 27 |1341 (11| 96.522 |-H1500 50-P100/M4
15 | 1340 |6.0| 1.5 737 7.5 | 1340 | 15 1340 [6.0| 26 | 1352 |59 97.753 |-H8000 40-P100/M4
14 | 1399 (36| 14 770 72 |1399| 14 |1399 36| 25 1411 | 3.5102.053 | -H5000 40-P100/M4
14 | 1487 |2.0| 1.3 | 1038 | 5.6 | 1487 | 14 | 1487 |2.0| 24 | 1494 |2.0|107.541 |-H3000 50-P100/M4
13 | 1512 (53| 13 831 6.7 | 1512 | 13 1512 (53| 23 1525 | 5.3 |110.259 | -H8000 40-P100/M4
13 |1571|10| 13 |109 | 53 |1571| 13 1571 (10| 23 1578 | 1.0 | 113.585 | -H1500 50-P100/M4
13 | 1568 (3.2 13 862 6.4 | 1568 | 13 1568 (3.2 | 23 1581 | 3.2 | 114.361 | -H5000 40-P100/M4
12 | 1633 |1.8| 1.2 |1140| 51 |1633| 12 |1633 |1.8| 22 |1641 |1.8]|118.119 |-H3000 50-P100/M4
12 | 1687 (47| 1.2 928 6.0 |1687 | 12 |1687 (47| 21 |1701 |4.7|123.043|-H8000 40-P100/M4
12 | 1737 |09 1.2 |1213| 48 |1737| 12 |1737 (09| 20 |1745|0.9|125.632|-H1500 50-P100/M4
11 | 1806 |1.7| 11 |1260| 4.6 |1806| 11 |1806 |1.7| 20 | 1814 |1.7|130.585|-H3000 50-P100/M4
11 | 1794 (28| 11 987 56 | 1794 | 11 |1794|28| 20 | 1809 |2.8|130.842|-H5000 40-P100/M4
11 | 1895 |42| 1.0 |[1043| 53 |1895| 11 |1895|4.2| 19 | 1912 |4.2|138.255|-H8000 40-P100/M4
10 |[1983 15| 1.0 |1384| 4.2 |1983| 10 |1983 |1.5| 18 |1993 |1.5|143.430|-H3000 50-P100/M4
10 | 1995 |25| 1.0 [1097 | 51 |1995| 10 |1995|25| 18 |2012 |2.5]|145489|-H5000 40-P100/M4
9.4 | 2140 (37| 09 |1177 | 47 |2140| 94 |2140 |3.7| 17 | 2159 |3.7|156.114|-H8000 40-P100/M4
87 [2298 (22| 09 |1264 | 44 | 2298 | 87 |2298 (22| 15 2318 | 2.2 | 167.626 | -H5000 40-P100/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 2.2 kW M
- o]
87 Hz: Py = 3.9 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

86 |[2337|13| 09 |1631| 3.6 |2337| 86 |2337|13| 15 2348 | 1.3 | 168.993 | -H3000 50-P100/M4
83 | 2415 (33| 08 |1329| 42 |2415| 83 |2415 33| 15 2436 | 3.3 |176.175 | -H8000 40-P100/M4
7.8 | 2567 12| 08 |1792| 32 |2567| 7.8 |2567 |12| 14 | 2579 |1.2|185.615|-H3000 50-P100/M4
7.9 | 2554 20| 08 |1405| 39 |2554| 7.9 |2554 20| 14 |2576 |19 |186.282|-H5000 40-P100/M4
75 | 2677 |3.0| 0.7 | 1472 | 3.8 |2677| 7.5 |2677|3.0| 13 2700 | 3.0 | 195.242 | -H8000 40-P100/M4
71 | 2836 11| 0.7 |1980| 29 |2836| 7.1 |2836 11| 13 2849 | 1.1 | 205.096 | -H3000 50-P100/M4
7.0 | 2861 18| 0.7 |1574| 3.5 |2861| 7.0 |2861 18| 12 | 2885 |1.7]|208.671|-H5000 40-P100/M4
6.7 | 3013 27| 07 |1657 | 33 |3013| 6.7 |3013|27| 12 | 3039 |26 [219.799|-H8000 40-P100/M4
6.4 | 3115 10| 06 |2174| 27 |3115| 64 |3115|1.0| 11 |3129 |1.0|225.269|-H3000 50-P100/M4
6.2 | 3236 16| 06 |1780| 3.1 |3236| 6.2 |[3236|16| 11 | 3264 |1.5]236.034|-H5000 40-P100/M4
59 [3399 (24| 06 |[1870| 3.0 3399 | 59 |3399|24| 10 | 3428 |2.3|247.950|-H8000 40-P100/M4
5.8 | 3487 |14 0.6 |1918 | 29 |3487 | 58 |3487 |14 | 10 | 3517 |1.4|254.341|-H5000 40-P100/M4
56 |3585|0.8| 06 |2502| 23 |3585| 56 |3585|0.8| 9.9 |3602|0.8|259.250|-H3000 50-P100/M4
55 | 3626 (22| 05 |1995| 2.8 |3626| 55 |3626 (22| 9.7 |3657 |2.2]|264.509|-H8000 40-P100/M4
54 |3705 14| 05 |2038| 2.7 |3705| 54 |3705|14| 9.5 |3736|1.3|270.238|-H5000 40-P100/M4
52 | 3853 |21 05 |2119| 26 |3853| 52 |3853 (21| 9.2 |3886 |21 |281.041|-H8000 40-P100/M4
46 | 4344 12| 0.5 |2390| 2.3 |4344| 46 |4344 (12| 81 |4382|1.1]316.900 |-H5000 40-P100/M4
45 | 4502 (1.8| 04 |2476| 2.2 |4502| 4.5 |4502 (18| 7.8 | 4540 |1.8|328.381|-H8000 40-P100/M4
43 | 4718 |11| 04 |2595| 2.1 |4718 | 43 |4718 (11| 7.5 | 4759 |1.1|344.169 |-H5000 40-P100/M4
39 |5111 (10| 04 |2812| 2.0 |5111| 39 |5111|10| 6.9 |5155|1.0|372.850|-H5000 40-P100/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 3.0 kW
M,
87 Hz: Py = 5.2 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 8500 m500
444 63 3.8 44 44 184 63 444 63 3.8 3.267 | -H600 50-P100/L4
428 65 19| 43 45 177 65 428 65 1.9 3.389 |-H210 50-P100/L4
428 65 2.5 43 45 177 65 428 65 2.5 3.389 | -H320 50-P100/L4
421 66 3.9 42 46 174 66 421 66 3.9 3.444 | -H450 50-P100/L4
323 86 3.5 32 60 134 84 323 86 3.5| 571 84 29| 4.480 |-H600 50-P100/L4
312 89 |16 31 62 129 89 312 89 1.6 4.648 |-H210 50-P100/L4

312 89 (21| 31 62 129 87 312 89 (21| 551 87 | 18| 4.648 |-H320 50-P100/L4
307 91 |3.2] 31 63 127 89 307 91 |3.2| 542 89 | 28| 4.724 |-H450 50-P100/L4
270 | 103 [4.2| 27 72 112 101 270 103 | 4.2 | 477 101 |3.6| 5.368 |-H850 50-P100/L4
260 | 107 |15]| 26 75 108 107 260 107 |15 5.583 |-H210 50-P100/L4
255 109 (29| 26 76 106 109 255 109 | 2.9 5.678 |-H450 50-P100/L4
253 110 [3.1| 25 77 105 108 253 110 [3.1| 446 108 |26 5.733 |-H600 50-P100/L4
240 | 116 28| 24 81 99 114 | 240 116 | 2.8 | 423 114 | 24| 6.045 |-H450 50-P100/L4

238 117 (20| 24 82 99 117 238 117 | 2.0 6.083 |-H320 50-P100/L4
232 120 (13| 23 84 96 120 232 120 | 1.3 6.250 |-H210 50-P100/L4
225 124 (33| 23 86 93 124 | 225 124 |33 6.456 |-H600 50-P100/L4
219 127 (26| 22 89 91 125 219 127 | 2.6 | 387 125 | 23| 6.613 |-H450 50-P100/L4
210 | 133 |16 21 93 87 133 210 133 |16 6.910 |-H320 50-P100/L4
200 | 139 31| 20 97 83 139 200 139 |31 7.250 |-H600 50-P100/L4
189 147 (12| 19 103 78 147 189 147 | 1.2 7.657 |-H210 50-P100/L4
186 | 149 (24| 19 104 77 149 186 149 |24 7.787 | -H450 50-P100/L4
174 | 160 |[16| 17 112 72 160 174 | 160 |16 8.343 |-H320 50-P100/L4
169 164 (10| 17 115 70 164 | 169 164 | 1.0 8.571 |-H210 50-P100/L4
165 169 (22| 17 118 68 169 165 169 |22 8.800 |-H450 50-P100/L4
164 | 170 (29| 16 119 68 170 164 | 170 |29 8.853 |-H600 50-P100/L4
153 182 (13| 15 127 63 182 153 182 |13 9.477 |-H320 50-P100/L4
148 188 (10| 15 131 61 188 148 188 | 1.0 9.799 |-H210 50-P100/L4
146 | 191 |2.7| 15 133 60 191 146 191 |27 9.943 |-H600 50-P100/L4
145 191 (20| 15 133 60 188 145 191 | 2.0 | 257 188 | 1.7 | 9.965 |-H450 50-P100/L4
143 195 (34| 14 136 59 195 143 195 |34 10.143 | -H850 50-P100/L4
136 | 205 (13| 14 143 56 205 136 205 |13 10.677 | -H320 50-P100/L4
135 206 (09| 14 144 56 206 135 206 | 0.9 10.720 |-H210 50-P100/L4
129 216 (19| 13 151 53 216 129 216 | 1.9 11.262 | -H450 50-P100/L4

128 217 |25] 13 152 53 213 128 217 |25 226 | 213 | 21| 11.330 |-H600 50-P100/L4
128 218 (3.2 13 152 53 214 | 128 218 | 3.2 | 225 214 | 2.7 | 11.360 |-H850 50-P100/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
R Moz
>
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
124 224 | 1.2 12 156 51 224 124 224 (1.2 11.680 |-H320 50-P100/L4
121 230 (0.8 12 161 50 230 121 230 (0.8 12.000 |-H210 50-P100/L4
120 233 |11 12 162 50 233 120 233 (1.1 12.128 | -H320 50-P100/L4
118 236 (1.7 12 165 49 236 118 236 |1.7 12.320 |-H450 50-P100/L4
117 237 (4.2 12 166 49 233 117 237 |4.2| 207 233 [3.6| 12.362 |-H1500 50-P100/L4
117 238 (2.3 12 166 48 233 117 238 | 2.3 | 207 233 | 2.0] 12.395 |-H600 50-P100/L4
114 243 | 3.0 11 170 47 239 114 243 | 3.0| 202 239 |2.5] 12.693 |-H850 50-P100/L4
109 255 [ 1.0 11 178 45 255 109 255 | 1.0 13.268 | -H320 50-P100/L4
106 262 (4.2 11 183 44 257 106 262 (4.2 | 187 257 [3.6| 13.673 |-H1500 50-P100/L4
104 267 |1.6 10 186 43 262 104 267 |16 | 184 262 | 1.4 | 13.905 |-H450 50-P100/L4
104 267 |2.2 10 186 43 262 104 267 |2.2| 184 262 | 19| 13.920 |-H600 50-P100/L4
100 278 | 2.7 10 194 41 273 100 278 | 2.7 | 177 273 | 2.3 | 14.490 |-H850 50-P100/L4
97 286 | 1.0 9.7 200 40 280 97 286 |[1.0| 172 280 | 0.9 | 14.898 |-H320 50-P100/L4
92 301 |15 9.2 210 38 296 92 301 |15| 163 296 |1.3| 15.714 |-H450 50-P100/L4
92 303 | 2.0 9.2 212 38 298 92 303 |2.0| 162 298 | 1.7 | 15.810 |-H600 50-P100/L4
90 311 (26| 9.0 217 37 305 90 311 |2.6| 158 305 |2.2| 16.190 |-H850 50-P100/L4
86 325 |09 8.6 227 36 325 86 325 | 0.9 16.923 | -H320 50-P100/L4
85 327 (14| 85 228 35 321 85 327 | 14| 150 321 |1.2| 17.033 |-H450 50-P100/L4
82 340 (24| 8.2 238 34 334 82 340 |24 | 144 334 |(2.0| 17.750 | -H850 50-P100/L4
82 341 (18| 8.2 238 34 334 82 341 |1.8| 144 334 |1.5| 17.755 | -H600 50-P100/L4
79 350 |09 7.9 244 33 350 79 350 | 0.9 18.250 | -H320 50-P100/L4
75 369 (12| 75 258 31 362 75 369 (12| 133 362 |1.0| 19.250 | -H450 50-P100/L4
75 371 |16 7.5 259 31 365 75 371 | 16| 132 365 |1.4| 19.367 |-H600 50-P100/L4
73 380 (22| 7.3 266 30 373 73 380 |2.2| 129 373 | 19| 19.833 | -H850 50-P100/L4
71 394 | 3.0 7.1 275 29 387 71 394 | 3.0| 125 387 | 2.6 | 20.533 |-H1500 50-P100/L4
67 417 |14 6.7 291 28 409 67 417 | 14| 118 409 | 1.2 | 21.750 |-H600 50-P100/L4
65 425 | 1.1 6.5 297 27 417 65 425 |11 | 115 417 | 09| 22.170 |-H450 50-P100/L4
64 436 | 3.0 6.4 304 26 428 64 436 |3.0| 113 428 |2.6| 22.711 |-H1500 50-P100/L4
63 443 |19 6.3 309 26 435 63 443 |19 | 111 435 | 16| 23.103 |-H850 50-P100/L4
58 478 | 2.6 5.8 334 24 469 58 478 | 2.6 | 103 469 |2.2| 24.933 |-H1500 50-P100/L4
58 481 | 0.9 5.8 336 24 481 58 481 | 0.9 25.056 | -H450 50-P100/L4
58 484 | 1.2 5.8 338 24 475 58 484 |12 | 102 475 | 1.1 | 25.207 |-H600 50-P100/L4
56 495 | 1.7 5.6 346 23 486 56 495 | 1.7 99 486 | 1.5 | 25.815 |-H850 50-P100/L4
53 529 | 2.6 5.3 369 22 519 53 529 | 2.6 93 519 |2.5| 27.578 |-H1500 50-P100/L4
53 529 |09 5.3 369 22 519 53 529 | 0.9 93 519 |0.8| 27.578 |-H450 50-P100/L4

6.3-122
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 3.0 kW
87 Hz: Py = 5.2 kW M2z 1
>
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500
51 543 |11 5.1 379 21 533 51 543 | 1.1 90 533 |[1.1| 28.310 |-H600 50-P100/L4
51 | 543 |16| 51 | 379 | 21 | 533 | 51 | 543 |16| 90 | 533 |1.5]| 28.315 |-H850  50-P100/L4
49 572 |25 4.9 399 20 561 49 572 | 2.5 86 561 |2.5| 29.822 |-H3000 50-P100/L4
46 | 601 |1.0| 46 | 420 | 19 | 590 | 46 | 601 |1.0| 82 | 590 |1.0| 31.356 |-H600  50-P100/L4
46 607 |[14]| 4.6 424 19 596 46 607 (1.4 81 596 |1.4| 31.639 |-H850 50-P100/L4
45 | 619 |20| 45 | 432 | 19 | 607 | 45 | 619 |20| 79 | 607 |20/ 32267 |-H1500 50-P100/L4
44 628 |25 4.4 439 18 617 44 628 | 2.5 78 617 |2.5| 32.756 |-H3000 50-P100/L4
41 | 675 |09| 41 | 472 | 17 | 663 | 41 | 675 (09| 73 | 663 |09 35214 |-H600  50-P100/L4
41 685 (2.0 4.1 478 17 672 41 685 | 2.0 72 672 |2.0| 35.689 |-H1500 50-P100/L4
40 | 694 |21| 40 | 485 | 17 | 681 | 40 | 694 |21| 71 | 681 |21 36.193 |-H3000 50-P100/L4
39 713 (1.2 3.9 498 16 700 39 713 (1.2 69 700 |1.2| 37.190 |-H850 50-P100/L4
37 751 | 1.7 3.7 524 15 737 37 751 (1.7 65 737 | 1.7 | 39.160 |-H1500 50-P100/L4
36 763 |21 3.6 532 15 748 36 763 |21 64 748 |2.1| 39.753 |-H3000 50-P100/L4
35 797 |11 3.5 556 14 782 35 797 (1.1 62 782 |1.1| 41.556 |-H850 50-P100/L4
34 831 (1.7 3.3 580 14 815 34 831 |1.7 59 815 |1.7 | 43.313 |-H1500 50-P100/L4
32 | 866 |1.0| 32 | 604 | 13 | 850 | 32 | 866 |1.0| 57 | 850 |1.0| 45136 |-H850  50-P100/L4
32 878 |1.7 3.2 613 13 861 32 878 |1.7 56 861 |1.7 | 45.750 |-H3000 50-P100/L4
31 | 898 [56| 31 | 494 | 16 | 884 | 31 | 898 |56| 55 | 884 |5.7| 47.175 |-H5000 40-P100/L4
29 950 | 1.3 2.9 663 12 932 29 950 [(1.3 52 932 |1.3| 49.500 |-H1500 50-P100/L4
29 | 964 [17| 29 | 673 | 12 | 946 | 29 | 964 |17| 51 | 946 | 17| 50.250 |-H3000 50-P100/L4
29 958 | 5.2 2.9 527 15 943 29 958 |[5.2 51 943 |5.3| 50.326 |-H5000 40-P100/L4
29 | 967 |09 29 | 675 | 12 | 949 | 29 | 967 |09| 51 | 949 |09 50433 |-H850  50-P100/L4
27 1018 | 4.9 2.7 560 14 1002 27 1018 | 4.9 48 1002 [ 5.0 | 53.471 |-H5000 40-P100/L4
27 1050 | 1.3 2.6 733 11 1031 27 1050 | 1.3 47 1031 | 1.3 | 54.750 |-H1500 50-P100/L4
23 1189 | 4.2 2.3 654 12 1171 23 1189 | 4.2 41 1171 | 4.3 | 62.478 |-H5000 40-P100/L4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : Produkt 6
[r/:fin] [ﬁnnz]] ¢ [r;ﬁn] ﬁ?ﬁﬁ [r%}ln] [mﬁ] [r/':ﬁin] [ﬁnnz]] ¢ [r/?rfin] [ﬁdrfx] ¢ 500  m500
49 | 558 |15| 49 | 390 | 20 | 558 | 49 | 558 |15 29.536 |-H850  50-P100/L4
46 589 10| 4.6 411 19 589 46 589 | 1.0 31.197 | -H600 50-P100/L4
44 624 (14 4.4 435 18 624 44 624 |14 33.003 |-H850 50-P100/L4
41 662 (09| 4.1 462 17 662 41 662 |09 35.037 | -H600 50-P100/L4
38 | 714 |12| 38 | 499 | 16 | 701 | 38 | 714 |12| 68 | 701 |1.0| 37.799 |-H850  50-P100/L4
35 781 |11 3.5 545 15 781 35 781 (1.1 41.350 |-H850 50-P100/L4
31 | 873 (10| 31 | 609 | 13 | 873 | 31 | 873 |10 46.204 |-H850  50-P100/L4
29 942 | 1.6 2.9 658 12 925 29 942 |16 51 925 |1.5| 49.867 |-H1500 50-P100/L4
28 | 997 |09| 27 | 696 | 11 | 978 | 28 | 997 |09| 49 | 978 |0.8| 52.743 |-H850  50-P100/L4
26 1055 |14 26 737 11 1036 26 1055 | 1.4 46 1036 | 1.4 | 55.851 |-H1500 50-P100/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 3.0 kW M
- o]
87 Hz: Py = 5.2 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[t/min]| [Nm] | € | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | [e/min] | [Nm] | € | [/min] | [Nm] | © 500 m5LO

24 | 1167 |13 23 815 9.7 | 1167 | 24 | 1167 |13 61.774 |-H1500 50-P100/L4
23 | 1175 |43 23 647 12 1157 | 23 1175 43| 41 | 1157 |41 | 62.664 |-H5000 40-P100/L4
22 | 1223 |25 22 854 93 | 1201 | 22 |1223 (25| 40 |1201 |24 64.744 |-H3000 50-P100/L4
21 | 1288 (39| 21 708 11 | 1268 | 21 | 1288 39| 37 | 1268 |3.7| 68.658 |-H5000 40-P100/L4
20 | 1344 |22 20 938 84 | 1319 | 20 |1344 22| 36 |1319 (22| 71.112 |[-H3000 50-P100/L4
20 | 1346 |11 20 940 84 |1321| 20 |1346 11| 36 |1321 |11 71.238 |[-H1500 50-P100/L4
19 | 1423 |56| 19 783 96 | 1401 | 19 | 1423 (56| 34 | 1401 |54 75.868 |-H8000 40-P100/L4
19 | 1478 |3.4| 18 813 9.3 | 1455 | 19 | 1478 |34 | 33 1455 | 3.3 | 78.777 |-H5000 40-P100/L4
18 | 1489 (10| 18 |1039| 76 |1489 | 18 | 1489 1.0 78.794 |-H1500 50-P100/L4
17 | 1619 |49| 1.7 890 85 | 1594 | 17 | 1619 (49| 30 |1594 |5.0| 86.290 |-H8000 40-P100/L4
17 | 1649 (09| 17 |[1151| 69 |1618| 17 |1649 |09 | 29 | 1618 |0.9| 87.267 |-H1500 50-P100/L4
16 | 1687 |3.0| 1.6 928 81 | 1661 | 16 | 1687 |3.0| 29 |1661 |3.0| 89.909 |-H5000 40-P100/L4
15 | 1824 |0.8| 15 |1273 | 6.2 |1824 | 15 1824 | 0.8 96.522 |-H1500 50-P100/L4
15 | 1834 |44 15 |1009| 75 |1806 | 15 1834 (44| 26 | 1806 |4.4| 97.753 |-H8000 40-P100/L4
14 | 1914 (26| 14 | 1053 | 7.2 |1885 | 14 | 1914 (26| 25 1885 | 2.7 | 102.053 | -H5000 40-P100/L4
14 | 2032 |15| 1.3 |1418| 56 |1994| 14 |2032 15| 24 |1994 |1.5]|107.541 |-H3000 50-P100/L4
13 | 2068 (39| 13 |1138| 6.6 | 2037 | 13 | 2068 39| 23 2037 | 3.9 | 110.259 | -H8000 40-P100/L4
13 | 2145 (23| 13 |1180 | 64 | 2112 | 13 | 2145 |23| 23 2112 | 2.4 | 114.361 | -H5000 40-P100/L4
12 | 2232 |13| 1.2 |1558 | 51 |2190| 12 |2232 (13| 22 |2190|1.4|118.119 |-H3000 50-P100/L4
12 | 2308 |3.5| 1.2 |1270| 59 |2273| 12 |2308 |3.5| 21 |2273|3.5]|123.043|-H8000 40-P100/L4
11 | 2467 |1.2| 11 |[1722 | 4.6 |2422| 11 |2467 12| 20 |2422|1.2|130.585|-H3000 50-P100/L4
11 | 2454 (20| 11 |1350| 5.6 |2417| 11 | 2454 20| 20 |2417 |2.1|130.842|-H5000 40-P100/L4
11 | 2593 |3.1| 1.0 |1427| 53 |2554| 11 |2593|3.1| 19 |2554|3.1|138.255|-H8000 40-P100/L4
10 |2710 11| 1.0 |1892| 42 |2660| 10 |2710 |1.1| 18 |2660 |1.1|143.430|-H3000 50-P100/L4
10 | 2729 |1.8| 1.0 |[1501 | 5.0 |2687| 10 |2729 |[1.8| 18 | 2687 |1.9|145.489 |-H5000 40-P100/L4
94 | 2928 27| 09 |1611| 47 |2884 | 94 |2928 27| 17 | 2884 |28]|156.114|-H8000 40-P100/L4
87 |3144|16| 09 |1730| 44 |309 | 87 |[3144 |16 | 15 3096 | 1.6 | 167.626 | -H5000 40-P100/L4
8.6 |3193 (09| 09 |2229| 36 |[3134| 86 |3193 09| 15 3134 | 1.0 | 168.993 | -H3000 50-P100/L4
83 [3305|24| 08 |1818| 41 |3254| 83 |[3305|24| 15 3254 | 2.5176.175 | -H8000 40-P100/L4
7.8 | 3507 (09| 0.8 |2448 | 32 |3442| 7.8 |3507 |[09| 14 | 344209 |185.615|-H3000 50-P100/L4
7.8 | 3494 14| 0.8 |1922 | 39 [3441| 7.8 |3494 |14 | 14 | 3441 |15 |186.282 |-H5000 40-P100/L4
75 |3662 (22| 07 |2015| 3.7 | 3606 | 7.5 |3662 |22 13 3606 | 2.2 | 195.242 | -H8000 40-P100/L4
7.0 |3914 |13| 0.7 |2153| 35 [3854| 7.0 |3914 13| 12 | 3854 |1.3|208.671|-H5000 40-P100/L4
6.6 | 4123 (19| 0.7 |2268| 33 |4060| 6.6 |4123 19| 12 | 4060 |20 |219.799 |-H8000 40-P100/L4
6.2 | 4428 (11| 06 |2435| 31 |4360| 62 |[4428 |11| 11 | 4360 |1.2|236.034|-H5000 40-P100/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 3.0 kW M
- o]
87 Hz: Py = 5.2 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

59 |4651|17| 06 |2558| 29 |4580| 59 |4651 17| 10 | 4580 |1.8|247.950|-H8000 40-P100/L4
57 | 4771 |11 0.6 |2624| 29 |4698 | 57 |4771 11| 10 | 4698 |11 |254.341|-H5000 40-P100/L4
55 | 4962 |16| 05 | 2729 | 2.8 | 4886 | 55 |4962 16| 9.7 | 4886 |16 |264.509 |-H8000 40-P100/L4
54 | 5069 |10 0.5 | 2788 | 27 |4992| 54 |5069 [1.0| 9.5 |4992 |1.0|270.238|-H5000 40-P100/L4
52 | 5272 |15 05 |2900| 26 |5191| 52 |5272 (15| 9.1 |5191 |1.5|281.041|-H8000 40-P100/L4
46 |5945 (08| 0.5 |[3270| 23 |5854| 4.6 |5945|08| 81 | 5854 |0.9|316.900 |-H5000 40-P100/L4
44 | 6160 (13| 04 |3388| 2.2 |6066| 44 |6160|13| 7.8 | 6066 |1.3|328.381|-H8000 40-P100/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 4.0 kW
87 Hz: Py = 7.35 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6

[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\nn m] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
462 | 80 [38| 46 | 50 | 191 | 80 | 462 | 80 [3.8 3.147 |-H850  50-P112/M4
445 | 83 (29| 44 | 52 | 184 | 83 | 445 | 83 |29 3.267 |-H600  50-P112/M4
429 | 86 |19| 43 | 54 | 177 | 86 | 429 | 86 |19 3389 |-H320  50-P112/M4
422 | 88 |29 42 | 55 | 174 | 88 | 422 | 88 |29 3.444 |-H450  50-P112/M4
333 | 111 (34| 33 | 69 | 138 | 111 | 333 | 111 |34 4362 |-H850  50-P112/M4
324 | 114 |26 32 | 71 | 134 | 114 | 324 | 114 |26 4480 |-H600  50-P112/M4
313 | 119 [16| 31 | 74 | 129 | 119 | 313 | 119 |16 4648 |-H320  50-P112/M4
308 | 120 [24| 31 | 75 | 127 | 120 | 308 | 120 |24 4.724 |-H450  50-P112/M4
271 | 137 31| 27 | 85 | 112 | 137 | 271 | 137 |31 5368 |-H850  50-P112/M4
256 | 145 22| 26 | 90 | 106 | 145 | 256 | 145 |22 5678 |-H450  50-P112/M4
253 | 146 23| 25 | 91 | 105 | 146 | 253 | 146 [2.3| 447 | 152 |19 5733 |-H600  50-P112/M4
244 | 152 36| 24 | 95 | 101 | 152 | 244 | 152 |36 5.946 |-H850  50-P112/M4
240 | 154 [21| 24 | 96 | 99 | 154 | 240 | 154 [21| 424 | 160 |1.7| 6.045 |-H450  50-P112/M4
239 | 155 [15| 24 | 97 | 99 | 155 | 239 | 155 |15 6.083 |-H320  50-P112/M4
233 | 159 48| 23 | 99 | 96 | 159 | 233 | 159 |48 6.245 |-H1500 50-P112/M4
225 | 165 |25| 23 | 103 | 93 | 165 | 225 | 165 |25 6.456 |-H600  50-P112/M4
220 | 169 20| 22 | 105 | 91 | 169 | 220 | 169 [2.0| 388 | 176 | 16| 6613 |-H450 50-P112/M4
219 | 169 [3.4| 22 | 106 | 90 | 169 | 219 | 169 |3.4 6.644 |-H850  50-P112/M4
210 | 176 12| 21 | 110 | 87 | 176 | 210 | 176 |1.2 6.910 |-H320  50-P112/M4
200 | 185 24| 20 | 115 | 83 | 185 | 200 | 185 |24 7.250 |-H600  50-P112/M4
187 | 199 [1.8| 19 | 124 | 77 | 199 | 187 | 199 |18 7.787 |-H450  50-P112/M4
176 | 210 29| 18 | 131 | 73 | 210 | 176 | 210 |29 8.241 |-H850  50-P112/M4
174 | 213 [12| 17 | 133 | 72 | 213 | 174 | 213 |12 8.343 |-H320  50-P112/M4
165 | 224 (17| 17 | 140 | 68 | 224 | 165 | 224 |17 8.800 |-H450  50-P112/M4
164 | 226 22| 16 | 141 | 68 | 226 | 164 | 226 |22 8.853 |-H600  50-P112/M4
161 | 230 48| 16 | 143 | 67 | 230 | 161 | 230 |48 9.010 |-H1500 50-P112/M4
158 | 235 [2.8| 16 | 147 | 65 | 235 | 158 | 235 |28 9.208 |-H850  50-P112/M4
153 | 242 (10| 15 | 151 | 63 | 242 | 153 | 242 |10 9.477 |-H320  50-P112/M4
146 | 254 20| 15 | 158 | 60 | 254 | 146 | 254 |20 9.943 |-H600  50-P112/M4
146 | 254 15| 15 | 159 | 60 | 254 | 146 | 254 |15 9.965 |-H450  50-P112/M4
143 | 259 [26| 14 | 161 | 59 | 259 | 143 | 259 |26 10.143 |-H850  50-P112/M4
142 | 262 (44| 14 | 163 | 58 | 262 | 142 | 262 |44 10.267 |-H1500 50-P112/M4
136 | 272 |10| 14 | 170 | 56 | 272 | 136 | 272 |10 10.677 |-H320  50-P112/M4
129 | 287 14| 13 | 179 | 53 | 287 | 129 | 287 |14 11.262 |-H450  50-P112/M4
128 | 289 19| 13 | 180 | 53 | 289 | 128 | 289 |19 11.330 |-H600  50-P112/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 4.0 kKW
M,
87 Hz: P\ =7.35 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 8500 m500

128 290 (44 13 181 53 290 128 290 (44 11.356 |-H1500 50-P112/M4

128 290 (24 13 181 53 290 128 290 |24 11.360 | -H850 50-P112/M4

125 296 (4.7 13 185 52 296 125 296 (4.7 11.619 |-H3000 50-P112/M4

124 298 | 0.9 12 186 51 298 124 298 | 0.9 11.680 |-H320 50-P112/M4

120 309 | 0.8 12 193 50 309 120 309 | 0.8 12.128 | -H320 50-P112/M4

118 314 |13 12 196 49 314 118 314 |13 12.320 | -H450 50-P112/M4

118 315 | 3.8 12 197 49 315 118 315 | 3.8 12.362 |-H1500 50-P112/M4

117 316 |1.8 12 197 48 316 117 316 | 1.8 12.395 | -H600 50-P112/M4

115 324 |22 11 202 47 324 115 324 | 2.2 12.693 | -H850 50-P112/M4

114 326 (4.7 11 203 47 326 114 326 |4.7 12.762 |-H3000 50-P112/M4

106 349 | 3.8 11 218 44 349 106 349 | 3.8 13.673 |-H1500 50-P112/M4

105 355 1.2 10 221 43 355 105 355 | 1.2 13.905 | -H450 50-P112/M4

104 355 | 1.6 10 222 43 355 104 355 | 1.6 13.920 | -H600 50-P112/M4

100 370 |21| 10 231 41 370 100 370 | 21| 177 385 | 1.7 | 14.490 |-H850 50-P112/M4
96 387 |33 9.6 241 40 387 96 387 |3.3| 169 402 |2.6| 15.156 |-H1500 50-P112/M4

93 401 |11] 9.2 250 38 401 93 401 |11 15.714 | -H450 50-P112/M4
92 403 (15| 9.2 252 38 403 92 403 | 15| 162 | 420 |1.2| 15.810 |-H600 50-P112/M4
20 413 |19]| 9.0 258 37 413 920 413 |19 16.190 | -H850 50-P112/M4
87 428 (33| 87 267 36 428 87 428 |33 | 153 | 445 |2.6| 16.763 |-H1500 50-P112/M4
85 434 |1.0| 85 271 35 434 85 434 | 1.0 17.033 | -H450 50-P112/M4
82 453 |1.8| 8.2 282 34 453 82 453 | 1.8 | 145 | 471 |1.4 | 17.750 |-H850 50-P112/M4
82 453 | 13| 8.2 283 34 453 82 453 |13 17.755 | -He600 50-P112/M4
78 478 (33| 7.7 298 32 478 78 478 |33 | 137 | 498 |2.6| 18.752 |-H3000 50-P112/M4
76 491 |09 7.5 306 31 491 76 491 | 0.9 19.250 | -H450 50-P112/M4

75 494 (12| 75 308 31 494 75 494 |1.2| 132 514 | 1.0 19.367 |-H600 50-P112/M4
73 506 (17| 7.3 316 30 506 73 506 |1.7| 129 527 |1.3| 19.833 |-H850 50-P112/M4
71 524 |26 71 327 29 524 71 524 |26 | 125 545 |21 20.533 |-H1500 50-P112/M4
71 525 (33| 7.0 328 29 525 71 525 |3.3| 125 547 |2.6 | 20.596 |-H3000 50-P112/M4
67 555 |11 6.7 346 28 555 67 555 | 1.1 21.750 |-H600 50-P112/M4
64 579 |26| 6.4 361 26 579 64 579 |26 | 113 603 |21 22.711 |-H1500 50-P112/M4
63 588 |2.7| 6.3 367 26 588 63 588 |2.7| 111 612 |2.2| 23.044 |-H3000 50-P112/M4
63 589 |14 6.3 368 26 589 63 589 |14 | 111 613 |1.2| 23.103 |-H850 50-P112/M4
58 636 | 22| 5.8 397 24 636 58 636 | 2.2 | 103 662 | 1.8 24.933 |-H1500 50-P112/M4
58 643 (09| 5.8 401 24 643 58 643 | 0.9 25.207 |-H600 50-P112/M4
57 646 |2.7| 5.7 403 24 646 57 646 | 2.7 | 101 672 |22 25.311 |-H3000 50-P112/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 4.0 kW
87 Hz: Py = 7.35 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500

56 | 658 |13| 56 | 411 | 23 | 658 | 56 | 658 |1.3| 99 | 685 |1.0| 25.815 |-H850  50-P112/M4
53 | 703 (21| 53 | 439 | 22 | 703 | 53 | 703 21| 93 | 732 |2.0]| 27.578 |-H1500 50-P112/M4
51 | 722 o8| 51 | 451 | 21 | 722 | 51 | 722 |08 28.310 |-H600  50-P112/M4
51 | 722 12| 51 | 451 | 21 | 722 | 51 | 722 [12| 91 | 752 |1.1]| 28315 |-H850  50-P112/M4
49 | 761 (22| 49 | a75 | 20 | 761 | 49 | 761 |22| 86 | 792 |2.0/| 29.822 |-H3000 50-P112/M4
46 | 807 |1.1| 46 | 503 | 19 | 807 | 46 | 807 |[1.1| 81 | 840 |1.0| 31.639 |-H850  50-P112/M4
45 | 823 |18| 45 | 513 | 19 | 823 | 45 | 823 |18| 80 | 857 |16/ 32.267 |-H1500 50-P112/M4
44 | 835 (22| 44 | 521 | 18 | 835 | 44 | 835 |22| 78 | 870 |20/ 32.756 |-H3000 50-P112/M4
44 | 851 |59| 43 | 468 | 22 | 851 | 44 | 851 59| 77 | 888 |54 33.519 |-H5000 40-P112/M4
41 910 | 1.7 4.1 568 17 910 41 910 |1.7 72 947 |1.5| 35.689 |-H1500 50-P112/M4
40 | 923 |18| 40 | 576 | 17 | 923 | 40 | 923 |18| 71 | 961 |1.7| 36.193 |-H3000 50-P112/M4
39 | 943 |53 39 | 519 | 20 | 943 | 39 | 943 |53| 69 | 984 |4.8]| 37.147 |-H5000 40-P112/M4
37 | 999 |15| 37 | 623 | 15 |1040| 37 | 999 |15| 66 | 1040 |1.3| 39.160 |-H1500 50-P112/M4
37 |1014 (18| 36 | 633 | 15 |1014| 37 |1014 |18 65 |1055|1.7| 39.753 |-H3000 50-P112/M4
35 | 1061 |47| 35 | 584 | 18 |1061| 35 |1061 47| 62 |1108 |45| 41.819 |-H5000 40-P112/M4
34 |1105 (14| 33 | 689 | 14 |1105| 34 [1105|14| 59 |1150|1.3| 43.313 |-H1500 50-P112/M4
32 | 1167 |15 3.2 | 728 | 13 |1167| 32 | 1167 |15| 56 | 1215 |14 45750 |-H3000 50-P112/M4
31 1197 | 4.2 3.1 659 16 1197 31 1197 | 4.2 55 1250 | 4.0 | 47.175 |-H5000 40-P112/M4
29 | 1282 |15| 29 | 800 | 12 |1282| 29 |1282|15| 51 |1334 |14 50250 |-H3000 50-P112/M4
29 [1277 (39| 29 | 703 | 15 |1277| 29 |1277|39| 51 |1333|3.8| 50.326 |-H5000 40-P112/M4
28 | 1341 (58| 27 | 738 | 14 |1341| 28 |1341|58| 49 | 1400 |55 | 52.844 |-H8000 40-P112/M4
27 | 1357 (37| 27 | 746 | 14 |1357| 27 | 1357 (37| 48 | 1417 |35 53.471 |-H5000 40-P112/M4
26 | 1437 |56| 26 | 791 | 13 |1437| 26 | 1437 |56| 45 | 1500 |53 | 56.635 |-H8000 40-P112/M4
23 | 1586 (32| 23 | 872 | 12 |1586| 23 | 1586 [3.2| 41 | 1655 |3.0| 62.478 |-H5000 40-P112/M4
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/:fin] [3";1 ¢ [r7rf1?n] ﬁ?:f [r;f‘?n] [:nnnz\] [r/r.:fin] [ﬁné] ¢ [r/rr‘:in] [»".":,1 ¢ 500  m500

49 | 742 |12| 49 | 463 | 20 | 742 | 49 | 742 |12 29.536 |-H850  50-P112/M4
44 | 829 |10| 44 | 517 | 18 | 829 | 44 | 829 |10 33.003 |-H850  50-P112/M4
38 | 950 |09 38 | 592 | 16 | 950 | 38 | 950 |0.9 37.799 |-H850  50-P112/M4
36 |1018 |15| 36 | 635 | 15 |1018| 36 |1018 |15 40.517 |-H1500 50-P112/M4
35 | 1039 08| 35 | 648 | 15 |1039| 35 |1039 |08 41350 |-H850  50-P112/M4
32 |1126 (13| 32 | 702 | 13 |1126| 32 |1126 |13 44.814 |-H1500 50-P112/M4
31 | 1185 (24| 31 | 740 | 13 |1185| 31 | 1185 |24 47186 |-H3000 50-P112/M4
29 [1253 (12| 29 | 782 | 12 |1253| 29 |1253 |12 49.867 |-H1500 50-P112/M4
28 | 1302 (22| 28 | 812 | 12 |1302| 28 |1302 |22 51.828 |-H3000 50-P112/M4
27 [1351 (22| 27 | 843 | 11 |1351| 27 |1351|22| 48 |1406 |2.0| 53.770 [-H3000 50-P112/M4
26 | 1403 [11| 26 | 875 | 11 |1403| 26 | 1403 |11 55.851 |-H1500 50-P112/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 4.0 kKW
M,
87 Hz: Py = 7.35 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[t/min]| [Nm] | € | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | [e/min] | [Nm] | € | [/min] | [Nm] | © 8500 m500
25 1484 | 20| 25 926 10 1484 25 1484 | 2.0 59.059 |-H3000 50-P112/M4
24 1552 |1.0| 2.3 968 9.7 1552 24 1552 | 1.0 61.774 |-H1500 50-P112/M4

23 | 1567 |3.2| 23 862 12 1567 | 23 1567 [3.2| 41 | 1636 |29 | 62.664 |-H5000 40-P112/M4
22 1627 (1.8 22 |1015| 93 |1627 | 22 |1627 |1.8| 40 |1693 |1.7| 64.744 |-H3000 50-P112/M4
21 | 1717 |29 21 945 11 | 1717 | 21 |1717 |29| 37 |1793 |2.7| 68.658 |-H5000 40-P112/M4
21 | 1719 |47 21 945 11 (1719 | 21 |1719 |47 | 37 |1794 |4.2| 68.712 |-H8000 40-P112/M4
20 | 1787 |17| 2.0 |1115| 84 |1787 | 20 |1787 17| 36 |1860 |1.5| 71.112 |-H3000 50-P112/M4
20 |[1790 08| 20 |1117| 84 |(1790| 20 |1790 0.8 71.238 |-H1500 50-P112/M4
19 | 1898 (42| 19 |1044| 9.6 |1898| 19 |1898 42| 34 |1981 |3.8| 75.868 |-H8000 40-P112/M4
19 (1970 (25| 1.8 | 1084 | 93 |1970| 19 |1970|25| 33 2057 | 2.3 | 78.777 |-H5000 40-P112/M4
18 | 1994 (15| 1.8 |[1244 | 7.6 |1994| 18 |1994 |15| 32 |2076 |14 | 79.375 |-H3000 50-P112/M4
17 | 2158 |3.7| 1.7 | 1187 | 85 | 2158 | 17 |2158 |3.7| 30 |2253|3.6| 86.290 |-H8000 40-P112/M4
17 | 2190 (14| 17 |1366| 6.9 |2190| 17 |2190 14| 29 |2280|1.3| 87.183 |-H3000 50-P112/M4
16 | 2249 |22| 16 |[1237| 81 |2249| 16 |2249 (22| 29 |2347 |21 89.909 |-H5000 40-P112/M4
15 | 2445 |33| 15 |1345| 7.5 |2445| 15 |2445|33| 26 |2552|3.1| 97.753 |-H8000 40-P112/M4
15 | 2478 |5.7| 1.5 | 1363 | 7.4 | 2478 | 15 | 2478 |5.7| 26 |2586 |54 | 99.061 |-H14000 40-P112/M4
14 | 2552 (2.0| 14 |1404 | 7.2 | 2552 | 14 | 2552 |20| 25 2664 | 1.9 | 102.053 | -H5000 40-P112/M4
14 | 2702 |1.1| 13 |[1686| 56 |2702| 14 |2702|1.1| 24 |2812|1.1|107.541|-H3000 50-P112/M4
13 | 2758 (29| 13 |1517| 6.6 | 2758 | 13 | 2758 29| 23 2879 | 2.8 | 110.259 | -H8000 40-P112/M4
13 | 2793 |50| 13 | 1537 | 65 |2793 | 13 |2793 |50| 23 2916 | 4.8 | 111.686 | -H14000 40-P112/M4
13 | 2860 (1.8| 13 |1573 | 64 | 2860 | 13 | 2860 (18| 23 2986 | 1.7 | 114.361 | -H5000 40-P112/M4
12 | 2968 [1.0| 1.2 |1851| 51 |2968 | 12 |2968 |1.0| 22 |3089 |1.0]118.119 |-H3000 50-P112/M4
12 | 3077 |26 12 |[1693| 59 |3077| 12 |3077 |2.6| 21 |3212|2.5]123.043|-H8000 40-P112/M4
12 | 3133 |45| 1.2 |1724| 58 |3133| 12 |3133 (45| 21 | 3271 |4.3|125.283|-H14000 40-P112/M4
11 | 328109 11 |2047| 46 |3281| 11 |3281|09| 20 |3415|0.9]130.585|-H3000 50-P112/M4
11 |3273 |15| 1.1 |1800| 5.6 |3273| 11 |3273|15| 20 | 3416 |1.5|130.842|-H5000 40-P112/M4
11 | 3458 |2.3| 1.0 |[1902 | 53 |3458 | 11 |3458 (23| 19 | 3610 |2.2|138.255|-H8000 40-P112/M4
10 |3512 (40| 1.0 |1932| 52 |3512| 10 |3512 |4.0| 18 | 3666 |3.8|140.406 |-H14000 40-P112/M4
10 | 3603 (0.8 1.0 | 2248 | 42 |3603| 10 | 3603 (0.8 143.430 | -H3000 50-P112/M4
10 [3639 14| 1.0 |2002| 5.0 |3639| 10 |3639 14| 18 |3799 |1.3|145.489 |-H5000 40-P112/M4
94 |3905 (21| 09 |2148| 47 |3905| 94 |3905 21| 17 |4076 |2.0|156.114 |-H8000 40-P112/M4
93 | 3911 36| 09 |2151| 47 |[3911| 9.3 |3911 36| 16 |4082|3.4|156.361|-H14000 40-P112/M4
87 [4193 |12| 09 |2306| 44 |4193| 87 |4193 12| 15 |4376 |11 |167.626|-H5000 40-P112/M4
83 | 4391 32| 08 |2415| 42 (4391 | 83 |[4391|3.2| 15 |4584 |3.1|175571|-H14000 40-P112/M4
83 | 4406 |1.8| 0.8 |2424| 41 |4406| 83 |4406 |18| 15 |4600 |1.7|176.175|-H8000 40-P112/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 4.0 kW
87 Hz: Py = 7.35 kW M2z 1
»
3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
78 | 4659 11| 08 |2563| 39 |4659| 7.8 |4659 11| 14 | 4864 |1.0]186.282|-H5000 40-P112/M4
75 | 4846 (29| 07 |2666| 3.8 | 4846 | 7.5 | 4846 29| 13 | 5059 |2.8|193.751 [-H14000 40-P112/M4
75 | 4883 [16| 07 |2686| 37 | 4883 | 75 |4883 16| 13 |5097 |1.6|195.242|-H8000 40-P112/M4
7.0 5219 (10| 07 |2871| 35 |5219| 7.0 |5219 |1.0| 12 |5448 |09 |208.671 |-H5000 40-P112/M4
6.6 | 5497 15| 07 |3024| 33 |5497| 66 |5497 |15| 12 | 5739 |1.4]219.799 |-H8000 40-P112/M4
66 | 5517 [2.5| 07 |3035| 3.3 |5517 | 6.6 |5517 |2.5| 12 | 5759 |2.4|220.580 [-H14000 40-P112/M4
6.2 | 5904 (09| 06 |3247| 31 |5904| 62 |5904 09| 11 | 6163 |0.8|236.034|-H5000 40-P112/M4
6.0 | 6095 (23| 06 |3352| 30 |6095| 60 |6095 23| 11 | 6362 |2.2|243.679 |-H14000 40-P112/M4
59 | 6202 |13| 06 |3411| 29 |6202| 59 |6202 13| 10 | 6474 |1.2|247.950 |-H8000 40-P112/M4
55 | 6616 |1.2| 05 |3639| 28 | 6616 | 55 | 6616 12| 9.7 | 6906 | 1.2 |264.509 [-H8000 40-P112/M4
54 | 6788 |21 05 |3734| 27 |6788| 5.4 | 6788 21| 9.5 | 7086 |2.0|271.398 |-H14000 40-P112/M4
52 | 7029 (11| 05 |3866| 2.6 |7029| 52 [7029 11| 9.1 |7338|1.1|281.041 -H8000 40-P112/M4
48 |7635|1.8| 05 [4200| 24 |7635| 48 |7635|18| 84 |7970 | 1.8 |305.276 | -H14000 40-P112/M4
45 | 8183 |17| 04 |4501| 22 |8183| 45 | 8183 |17| 7.9 | 8542 |16 327175 |-H14000 40-P112/M4
44 |8213 10| 04 |4518| 22 |8213| 44 | 8213 |1.0/| 7.8 |8574 |09 (328381 |-H8000 40-P112/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
e b e Moz
>
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
464 110 [ 2.8 46 68 191 110 464 110 | 2.8 3.147 | -H850 50-P132/M4
447 114 |21 44 71 184 114 447 114 |21 3.267 |-H600 50-P132/M4
424 120 |21 42 75 174 120 424 120 |21 3.444 | -H450 50-P132/M4
390 131 |5.9 39 81 160 131 390 131 | 5.9 3.743 |-H1500 50-P132/M4
335 152 |25 33 94 138 152 335 152 [ 2.5 4.362 |-H850 50-P132/M4
326 156 | 1.9 32 97 134 156 326 156 | 1.9 4.480 |-H600 50-P132/M4
309 165 (1.8 31 102 127 165 309 165 [ 1.8 4.724 | -H450 50-P132/M4
307 166 |5.6 31 103 126 166 307 166 | 5.6 4,758 |-H1500 50-P132/M4
272 187 |23 27 116 112 187 272 187 | 2.3 5.368 |-H850 50-P132/M4
270 188 [5.4 27 117 111 188 270 188 |[5.4 5.400 |-H1500 50-P132/M4
257 198 (1.6 26 123 106 198 257 198 [ 1.6 5.678 |-H450 50-P132/M4
255 200 (1.7 25 124 105 200 255 200 | 1.7 5.733 | -H600 50-P132/M4
246 208 [ 2.7 24 129 101 208 246 208 |27 5.946 |-H850 50-P132/M4
242 211 |15 24 131 99 211 242 211 |15 6.045 |-H450 50-P132/M4
234 218 |5.0 23 135 96 218 234 218 [ 5.0 6.245 |-H1500 50-P132/M4
226 225 (1.8 23 140 93 225 226 225 (1.8 6.456 |-H600 50-P132/M4
221 231 |15 22 143 91 231 221 231 (1.5 6.613 |-H450 50-P132/M4
220 232 |25 22 144 90 232 220 232 |25 6.644 | -H850 50-P132/M4
213 240 (4.8 21 149 87 240 213 240 (4.8 6.864 |-H1500 50-P132/M4
201 253 (1.7 20 157 83 253 201 253 (1.7 7.250 |-H600 50-P132/M4
192 265 (4.6 19 164 79 265 192 265 (4.6 7.592 |-H1500 50-P132/M4
188 272 |13 19 169 77 272 188 272 | 1.3 7.787 |-H450 50-P132/M4
177 288 |21 18 178 73 288 177 288 |21 8.241 |-H850 50-P132/M4
166 307 |1.2 17 191 68 307 166 307 | 1.2 8.800 |-H450 50-P132/M4
165 309 |16 16 192 68 309 165 309 |16 8.853 |-H600 50-P132/M4
162 314 (4.2 16 195 67 314 162 314 (4.2 9.010 |-H1500 50-P132/M4
159 321 | 2.0 16 199 65 321 159 321 | 2.0 9.208 |-H850 50-P132/M4
147 347 |15 15 215 60 347 147 347 |15 9.943 |-H600 50-P132/M4
147 348 | 1.1 15 216 60 348 147 348 | 1.1 9.965 |-H450 50-P132/M4
144 354 |19 14 220 59 354 144 354 | 1.9 10.143 | -H850 50-P132/M4
142 358 | 3.9 14 222 58 358 142 358 | 3.9 10.267 |-H1500 50-P132/M4
130 393 | 1.0 13 244 53 393 130 393 | 1.0 11.262 | -H450 50-P132/M4
129 395 |14 13 245 53 395 129 395 |14 11.330 |-H600 50-P132/M4
129 396 | 3.5 13 246 53 396 129 396 | 3.5 11.356 |-H1500 50-P132/M4
129 396 | 1.8 13 246 53 396 129 396 | 1.8 11.360 | -H850 50-P132/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
e b e Moz
>
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
126 406 |59 13 252 52 406 126 406 | 5.9 11.619 |-H3000 50-P132/M4
119 430 | 1.0 12 267 49 430 119 430 | 1.0 12.320 |-H450 50-P132/M4
118 431 | 3.3 12 268 49 431 118 431 | 3.3 12.362 |-H1500 50-P132/M4
118 433 | 1.3 12 268 48 433 118 433 |13 12.395 | -H600 50-P132/M4
115 443 | 1.6 11 275 47 443 115 443 | 1.6 12.693 | -H850 50-P132/M4
114 445 | 5.6 11 276 47 445 114 445 | 5.6 12.762 |-H3000 50-P132/M4
107 477 | 3.0 11 296 44 477 107 477 | 3.0 13.673 |-H1500 50-P132/M4
105 485 | 0.9 10 301 43 485 105 485 | 09 13.905 | -H450 50-P132/M4
105 486 | 1.2 10 301 43 486 105 486 | 1.2 13.920 | -H600 50-P132/M4
103 497 | 5.1 10 308 42 497 103 497 |51 14.233 |-H3000 50-P132/M4
101 506 |15 10 314 41 506 101 506 | 1.5 14.490 | -H850 50-P132/M4
96 529 (27| 9.6 328 40 529 96 529 |27 15.156 |-H1500 50-P132/M4
93 546 |4.8 9.3 338 38 546 93 546 | 4.8 15.633 |-H3000 50-P132/M4
92 552 11| 9.2 342 38 552 92 552 |11 15.810 | -H600 50-P132/M4
90 565 |14]| 9.0 351 37 565 90 565 |14 16.190 | -H850 50-P132/M4
87 585 |2.5| 8.7 363 36 585 87 585 |25 16.763 |-H1500 50-P132/M4
82 620 [1.3 8.2 384 34 620 82 620 [1.3 17.750 | -H850 50-P132/M4
82 620 (10| 8.2 384 34 620 82 620 | 1.0 17.755 | -H600 50-P132/M4
78 654 (4.2 7.7 406 32 654 78 654 (4.2 18.752 |-H3000 50-P132/M4
75 676 [09]| 7.5 419 31 676 75 676 | 0.9 19.367 | -H600 50-P132/M4
74 692 |[1.2 7.3 429 30 692 74 692 (1.2 19.833 | -H850 50-P132/M4
71 717 |21 7.1 445 29 717 71 717 | 2.1 20.533 |-H1500 50-P132/M4
71 719 |39 7.0 446 29 719 71 719 |39 20.596 |-H3000 50-P132/M4
64 793 |19]| 6.4 492 26 793 64 793 | 1.9 22.711 |-H1500 50-P132/M4
63 804 |3.6 6.3 499 26 804 63 804 |3.6 23.044 |-H3000 50-P132/M4
63 806 [11]| 6.3 500 26 806 63 806 |1.1 23.103 |-H850 50-P132/M4
59 870 |[1.7 5.8 540 24 870 59 870 |1.7 24933 |-H1500 50-P132/M4
58 883 (34| 5.7 548 24 883 58 883 | 3.4 25.311 |-H3000 50-P132/M4
57 901 | 0.9 5.6 559 23 901 57 901 |09 25.815 |-H850 50-P132/M4
56 912 |55 5.5 501 28 907 56 912 |55 98 907 |5.2| 26.305 |-H5000 40-P132/M4
53 963 | 1.6 5.3 597 22 963 53 963 [ 1.6 27.578 |-H1500 50-P132/M4
50 1029 |49 | 49 566 25 1024 50 1029 | 4.9 87 1024 | 4.6 | 29.702 |-H5000 40-P132/M4
49 1041 | 29| 49 646 20 1041 49 1041 | 2.9 29.822 |-H3000 50-P132/M4
45 1143 |26| 44 709 18 1143 45 1143 | 2.6 32.756 |-H3000 50-P132/M4
44 1162 | 4.3 4.3 639 22 1155 44 1162 | 4.3 77 1155 | 4.1 | 33.519 |-H5000 40-P132/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
o oo oo W Moz
.
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500
40 1263 | 24| 4.0 784 17 1263 40 1263 | 2.4 36.193 |-H3000 50-P132/M4
40 | 1287 (39| 39 | 708 | 20 |1280| 40 |1287|39| 70 |1280 3.7 37.147 |-H5000 40-P132/M4
39 1323 | 5.7 3.8 728 19 1316 39 1323 | 5.7 68 1316 | 5.4 | 38.183 |-H8000 40-P132/M4
37 | 1387 (22| 36 | 861 | 15 |1387 | 37 | 1387 |22 39.753 |-H3000 50-P132/M4
35 1449 | 3.5 3.5 797 18 1441 35 1449 | 3.5 62 1441 | 3.5 | 41.819 |-H5000 40-P132/M4
35 1462 | 5.2 3.4 804 17 1454 35 1462 | 5.2 61 1454 | 5.3 | 42.182 |-H8000 40-P132/M4
31 1628 | 4.7 3.1 896 16 1619 31 1628 | 4.7 55 1619 | 4.7 | 46.980 |-H8000 40-P132/M4
31 1635 | 3.1 3.1 899 16 1626 31 1635 | 3.1 55 1626 | 3.1 | 47.175 |-H5000 40-P132/M4
29 1744 | 2.9 2.9 959 15 1735 29 1744 | 2.9 51 1735 [ 2.9 | 50.326 |-H5000 40-P132/M4
28 1831 | 4.2 2.7 1007 14 1821 28 1831 | 4.2 49 1821 | 4.2 | 52.844 |-H8000 40-P132/M4
28 1853 | 2.7 2.7 1019 14 1843 28 1853 | 2.7 48 1843 | 2.7 | 53.471 |-H5000 40-P132/M4
26 | 1963 |41| 26 |1080| 13 |1952| 26 | 1963 41| 46 |1952|4.1| 56.635 |-H8000 40-P132/M4
24 2165 | 2.3 2.3 1191 12 2153 24 2165 | 2.3 41 2153 [ 2.3 | 62.478 |-H5000 40-P132/M4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : Produkt 6
[r/:rfin] [xnﬁ] ¢ [r?r;?n] [Alcfrf] [r?r:l:iln] [.ﬁ";] [r/:rfin] [ﬁnnﬁ] ¢ [r/:fin] [ﬁ“:,] ¢ 500 m>LO
49 1015 |0.8| 4.9 630 20 1015 49 1015 | 0.8 29.536 | -H850 50-P132/M4
37 1346 | 5.9 3.7 740 19 1339 37 1346 | 5.9 66 1339 | 5.0 | 39.407 |-H8000 40-P132/M4
36 1393 | 1.1 3.6 864 15 1393 36 1393 | 1.1 40.517 |-H1500 50-P132/M4
34 1486 | 5.4 3.3 818 17 1478 34 1486 | 5.4 59 1478 | 45| 43.511 |-H8000 40-P132/M4
33 1541 | 1.0 3.2 956 13 1541 33 1541 | 1.0 44.814 |-H1500 50-P132/M4
31 1622 | 1.7 3.1 1006 13 1622 31 1622 | 1.7 47.186 |-H3000 50-P132/M4
30 | 1675 |48| 3.0 | 921 | 15 |1666| 30 |1675|48| 53 | 1666 |4.6| 49.045 |-H8000 40-P132/M4
29 1714 | 0.9 2.9 1063 12 1714 29 1714 | 0.9 49.867 |-H1500 50-P132/M4
28 1782 | 1.6 2.8 1105 12 1782 28 1782 | 1.6 51.828 |-H3000 50-P132/M4
27 1849 | 1.6 2.7 1147 11 1849 27 1849 | 1.6 53.770 |-H3000 50-P132/M4
25 | 2030 |15| 25 |1259| 10 [2030| 25 | 2030 15 59.059 |-H3000 50-P132/M4
25 2043 | 3.9 24 1124 12 2032 25 2043 |39 43 2032 [ 3.7 | 59.819 |-H8000 40-P132/M4
24 2140 | 2.3 2.3 1177 12 2129 24 2140 | 2.3 41 2129 | 2.2 | 62.664 |-H5000 40-P132/M4
23 2226 (14| 2.2 1381 9.3 2226 23 2226 | 1.4 64.744 |-H3000 50-P132/M4
21 | 2345 21| 21 1200 | 11 |2332| 21 |2345|21| 38 |2332|20] 68.658 |-H5000 40-P132/M4
21 2347 (34| 21 1291 11 2334 21 2347 | 3.4 38 2334 (3.3 | 68.712 |-H8000 40-P132/M4
21 2445 | 1.2 2.0 1516 8.4 2445 21 2445 (1.2 71.112 |-H3000 50-P132/M4
19 2591 | 3.1 19 1425 9.7 2577 19 2591 (3.1 34 2577 | 29| 75.868 |-H8000 40-P132/M4
19 |2691 (19| 1.8 |1480| 93 |2676| 19 | 2691 |19| 33 | 2676 |1.8| 78.777 |-H5000 40-P132/M4
18 2729 |11 1.8 1693 7.6 2729 18 2729 |11 79.375 |-H3000 50-P132/M4
18 2737 | 5.1 1.8 1505 9.2 2722 18 2737 | 5.1 32 2722 | 5.1 | 80.123 |-H14000 40-P132/M4
17 | 2947 [27| 17 |1621| 85 |2931| 17 | 2947 |27| 30 |2931|2.7]| 86.290 |-H8000 40-P132/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
e b e Moz
>

3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500
17 2997 | 1.0 1.7 1859 6.9 2997 17 2997 [ 1.0 87.183 |-H3000 50-P132/M4
16 3071 |16| 1.6 1689 8.2 3054 16 3071 | 1.6 29 3054 | 1.6 | 89.909 |-H5000 40-P132/M4
16 3106 | 4.5 1.6 1709 8.1 3089 16 3106 | 4.5 28 3089 | 4.5 | 90.945 |-H14000 40-P132/M4
15 3339 |24 15 1837 7.5 3321 15 3339 |24 26 3321 (2.4 | 97.753 |-H8000 40-P132/M4
15 3384 | 4.1 1.5 1861 7.4 3365 15 3384 | 4.1 26 3365 | 4.2 | 99.061 |-H14000 40-P132/M4
14 3486 | 1.4 14 1917 7.2 3467 14 3486 | 1.4 25 3467 | 1.4 | 102.053 | -H5000 40-P132/M4
14 3697 | 0.8 1.3 2293 5.6 3697 14 3697 | 0.8 107.541 | -H3000 50-P132/M4
13 3766 | 2.1 1.3 2072 6.7 3745 13 3766 | 2.1 23 3745 | 2.1 |110.259 | -H8000 40-P132/M4
13 3815 | 3.7 1.3 2098 6.6 3794 13 3815 | 3.7 23 3794 | 3.7 | 111.686 | -H14000 40-P132/M4
13 3906 | 1.3 1.3 2149 6.4 3885 13 3906 | 1.3 23 3885 | 1.3 | 114.361 | -H5000 40-P132/M4
12 4203 |19 1.2 2312 6.0 4180 12 4203 |19 21 4180 | 1.9 | 123.043 | -H8000 40-P132/M4
12 4279 | 3.3 1.2 2354 5.9 4256 12 4279 | 3.3 21 4256 | 3.3 |125.283 | -H14000 40-P132/M4
11 4469 | 1.1 1.1 2458 5.6 4445 11 4469 | 1.1 20 4445 | 1.1 |130.842 | -H5000 40-P132/M4
11 4722 | 1.7 1.0 2598 5.3 4696 11 4722 | 1.7 19 4696 | 1.7 | 138.255 | -H8000 40-P132/M4
11 4796 | 2.9 1.0 2638 5.2 4769 11 4796 | 2.9 18 4769 | 2.9 | 140.406 | -H14000 40-P132/M4
10 4969 | 1.0 1.0 2733 5.1 4942 10 4969 | 1.0 18 4942 | 1.0 | 145.489 | -H5000 40-P132/M4
9.4 5332 | 1.5 0.9 2933 4.7 5303 9.4 5332 |15 17 5303 | 1.5 | 156.114 | -H8000 40-P132/M4
9.4 5341 | 2.6 0.9 2938 4.7 5311 9.4 5341 | 2.6 17 5311 | 2.6 | 156.361 | -H14000 40-P132/M4
8.8 5726 | 0.9 0.9 3149 4.4 5694 8.8 5726 | 0.9 15 5694 | 0.9 | 167.626 | -H5000 40-P132/M4
8.4 5997 | 2.3 0.8 3299 4.2 5964 8.4 5997 | 2.3 15 5964 | 2.4 |175.571 | -H14000 40-P132/M4
8.3 6018 | 1.3 0.8 3310 4.2 5984 8.3 6018 | 1.3 15 5984 | 1.3 | 176.175 | -H8000 40-P132/M4
7.6 6618 (21| 0.7 3640 3.8 6582 7.6 6618 | 2.1 13 6582 | 2.1 | 193.751 | -H14000 40-P132/M4
7.5 6669 | 1.2 0.7 3668 3.8 6632 7.5 6669 | 1.2 13 6632 | 1.2 | 195.242 | -H8000 40-P132/M4
6.7 7508 (11| 0.7 | 4130 3.3 7466 6.7 7508 | 1.1 12 7466 | 1.1 |219.799 | -H8000 40-P132/M4
6.7 7534 |19 0.7 4144 3.3 7493 6.7 7534 |19 12 7493 [ 1.9 | 220.580 | -H14000 40-P132/M4
6.0 8323 (17| 0.6 | 4578 3.0 8277 6.0 8323 | 1.7 11 8277 | 1.7 | 243.679 | -H14000 40-P132/M4
5.9 8469 | 0.9 0.6 4658 3.0 8423 5.9 8469 | 0.9 10 8423 | 1.0 | 247.950 | -H8000 40-P132/M4
5.6 9035 (09| 0.5 4970 2.8 8985 5.6 9035 (09| 9.8 8985 | 0.9 | 264.509 | -H8000 40-P132/M4
5.4 9270 |15 0.5 5099 2.7 9219 5.4 9270 | 1.5 9.5 9219 | 1.5 | 271.398 | -H14000 40-P132/M4
5.2 9599 | 0.8 0.5 5280 2.6 9547 5.2 9599 (0.8 | 9.2 9547 | 0.8 | 281.041 | -H8000 40-P132/M4
4.8 |10427 (1.3 0.5 5735 24 |10370| 4.8 [10427|1.3 8.5 [10370| 1.4 |305.276 | -H14000 40-P132/M4
45 |11175(1.3 0.4 6147 2.2 |11114| 45 |11175|1.3 7.9 |11114|1.3|327.175|-H14000 40-P132/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 7.5 kW
87 Hz: Py =13.1 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6

[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [mﬁ] g 8500 m500
469 | 148 |21 46 | 94 | 191 | 148 | 469 | 148 |21 3147 |-H850  50-P132/L4
452 | 154 |16| 44 | 97 | 184 | 154 | 452 | 154 |16 3.267 |-H600  50-P132/L4
429 | 162 |16| 42 | 103 | 174 | 162 | 429 | 162 |16 3.444 |-H450  50-P132/L4
395 | 176 |44| 39 | 111 | 160 | 176 | 395 | 176 |44 3.743 |-H1500 50-P132/L4
339 | 205 [1.8| 33 | 130 | 138 | 205 | 339 | 205 |18 4362 |-H850  50-P132/L4
330 | 211 |14 32 | 133 | 134 | 211 | 330 | 211 |14 4480 |-H600  50-P132/L4
313 | 222 13| 31 | 141 | 127 | 222 | 313 | 222 |13 4724 |-H450  50-P132/L4
310 | 224 |41 31 | 142 | 126 | 224 | 310 | 224 |41 4758 |-H1500 50-P132/L4
275 | 253 [1.7| 27 | 160 | 112 | 253 | 275 | 253 |17 5368 |-H850  50-P132/L4
274 254 (4.0 27 161 111 254 274 254 (4.0 5.400 |-H1500 50-P132/L4
260 | 267 [1.2| 26 | 169 | 106 | 267 | 260 | 267 |1.2 5.678 |-H450  50-P132/L4
258 | 270 |1.3| 25 | 171 | 105 | 270 | 258 | 270 |13 5733 |-H600  50-P132/L4
248 | 280 [2.0| 24 | 177 | 101 | 280 | 248 | 280 |2.0 5.946 |-H850  50-P132/L4
244 | 284 [11| 24 | 180 | 99 | 284 | 244 | 284 |11 6.045 |-H450  50-P132/L4
237 | 294 37| 23 | 186 | 96 | 294 | 237 | 294 |37 6.245 |-H1500 50-P132/L4
229 | 304 [13| 23 | 192 | 93 | 304 | 229 | 304 |13 6.456 |-H600  50-P132/L4
223 | 311 11| 22 | 197 | 91 | 311 | 223 | 311 |11 6.613 |-H450  50-P132/L4
222 | 313 [19] 22 | 198 | 90 | 313 | 222 | 313 |19 6.644 |-H850  50-P132/L4
215 | 323 36| 21 | 204 | 87 | 323 | 215 | 323 |36 6.864 |-H1500 50-P132/L4
204 | 341 |13]| 20 | 216 | 83 | 341 | 204 | 341 |13 7.250 |-H600  50-P132/L4
195 | 357 [34| 19 | 226 | 79 | 357 | 195 | 357 |34 7.592 |-H1500 50-P132/L4
190 | 366 [1.0| 19 | 232 | 77 | 366 | 190 | 366 |1.0 7.787 |-H450  50-P132/L4
179 | 388 |16| 18 | 245 | 73 | 388 | 179 | 388 |16 8.241 |-H850  50-P132/L4
168 | 414 (09| 17 | 262 | 68 | 414 | 168 | 414 |09 8.800 |-H450  50-P132/L4
167 | 417 12| 16 | 264 | 68 | 417 | 167 | 417 |12 8.853 |-H600  50-P132/L4
164 | 424 (31| 16 | 268 | 67 | 424 | 164 | 424 |31 9.010 |-H1500 50-P132/L4
160 | 433 15| 16 | 274 | 65 | 433 | 160 | 433 |15 9.208 |-H850  50-P132/L4
149 | 468 11| 15 | 296 | 60 | 468 | 149 | 468 |11 9.943 |-H600  50-P132/L4
148 | 469 08| 15 | 297 | 60 | 469 | 148 | 469 |08 9.965 |-H450  50-P132/L4
148 | 471 49| 15 | 298 | 60 | 471 | 148 | 471 |49 10.005 |-H3000 50-P132/L4
146 | 477 14| 14 | 302 | 59 | 477 | 146 | 477 |14 10.143 |-H850  50-P132/L4
144 | 483 29| 14 | 306 | 58 | 483 | 144 | 483 |29 10.267 |-H1500 50-P132/L4
130 | 533 10| 13 | 337 | 53 | 533 | 130 | 533 |1.0 11.330 |-H600  50-P132/L4
130 | 534 [26| 13 | 338 | 53 | 534 | 130 | 534 |26 11.356 |-H1500 50-P132/L4
130 | 534 (13| 13 | 338 | 53 | 534 | 130 | 534 |13 11.360 |-H850  50-P132/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 7.5 kW
87 Hz: Py =13.1 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
127 | 547 44| 13 | 346 | 52 | 547 | 127 | 547 |44 11.619 |-H3000 50-P132/L4
120 | 582 [24| 12 | 368 | 49 | 582 | 120 | 582 |24 12.362 |-H1500 50-P132/L4
119 | 583 10| 12 | 369 | 48 | 583 | 119 | 583 |1.0 12.395 |-H600  50-P132/L4
116 | 597 [1.2| 11 | 378 | 47 | 597 | 116 | 597 |12 12.693 |-H850  50-P132/L4
116 | 600 41| 11 | 380 | 47 | 600 | 116 | 600 |4.1 12.762 |-H3000 50-P132/L4
108 | 643 [2.2| 11 | 407 | 44 | 643 | 108 | 643 |22 13.673 |-H1500 50-P132/L4
106 | 655 (09| 10 | 415 | 43 | 655 | 106 | 655 |0.9 13.920 |-H600  50-P132/L4
104 | 670 [3.8| 10 | 424 | 42 | 670 | 104 | 670 |38 14.233 |-H3000 50-P132/L4
102 | 682 11| 10 | 431 | 41 | 682 | 102 | 682 |11 14.490 |-H850  50-P132/L4
98 | 713 20| 96 | 451 | 40 | 713 | 98 | 713 |20 15.156 |-H1500 50-P132/L4
95 | 735 36| 93 | 466 | 38 | 735 | 95 | 735 |36 15.633 |-H3000 50-P132/L4
93 | 744 (08| 92 | 471 | 38 | 744 | 93 | 744 |08 15.810 |-H600  50-P132/L4
91 | 762 |10| 90 | 482 | 37 | 762 | 91 | 762 |1.0 16.190 |-H850  50-P132/L4
88 | 789 18| 87 | 499 | 36 | 789 | 88 | 789 |18 16.763 |-H1500 50-P132/L4
83 | 835 [10| 82 | 529 | 34 | 835 | 83 | 835 |1.0 17.750 |-H850  50-P132/L4
79 | 882 57| 7.8 | 485 | 40 | 882 | 79 | 882 |57 18.599 |-H5000 40-P132/L4
79 | 882 (31| 7.7 | 558 | 32 | 882 | 79 | 882 |31 18.752 |-H3000 50-P132/L4
75 | 933 [09| 73 | 591 | 30 | 933 | 75 | 933 |09 19.833 |-H850  50-P132/L4
72 | 966 [16| 71 | 611 | 29 | 966 | 72 | 966 |1.6 20.533 |-H1500 50-P132/L4
72 | 969 (29| 70 | 613 | 29 | 969 | 72 | 969 |29 20.596 |-H3000 50-P132/L4
70 | 995 50| 69 | 547 | 35 | 989 | 70 | 995 |5.0| 123 | 989 |4.2| 20978 |-H5000 40-P132/L4
65 | 1068 14| 64 | 676 | 26 | 1068 | 65 | 1068 | 1.4 22.711 |-H1500 50-P132/L4
64 | 1084 [27| 63 | 686 | 26 |1084| 64 | 1084 |27 23.044 |-H3000 50-P132/L4
63 | 1110 [45| 62 | 611 | 31 |1103| 63 |1110 |45| 110 | 1103 |3.8| 23.410 |-H5000 40-P132/L4
59 | 1173 |13| 58 | 742 | 24 |1173| 59 |1173 |13 24.933 |-H1500 50-P132/L4
58 | 1191 |25| 57 | 754 | 24 |1191| 58 |1191 |25 25311 |-H3000 50-P132/L4
56 | 1247 |40| 55 | 686 | 28 |1240| 56 |1247 |40| 98 | 1240 |3.8| 26.305 |-H5000 40-P132/L4
54 | 1297 |12 53 | 821 | 22 |1297| 54 |1297 |12 27.578 |-H1500 50-P132/L4
49 | 1409 (36| 49 | 775 | 25 |1400| 49 | 1409 |3.6| 87 |1400|3.4| 29.702 |-H5000 40-P132/L4
50 |1403 |21 49 | 888 | 20 |1403| 50 |1403 |21 29.822 |-H3000 50-P132/L4
48 | 1441 |56| 48 | 793 | 24 |1432| 48 | 1441 |56| 85 |1432|53( 30392 |-H8000 40-P132/L4
45 | 1541 (20| 44 | 975 | 18 |1541| 45 | 1541 |20 32.756 |-H3000 50-P132/L4
44 |1590 (32| 43 | 874 | 22 |1580| 44 |1590|32| 77 |1580 3.0 33.519 |-H5000 40-P132/L4
44 | 1590 (50| 43 | 875 | 22 |1580| 44 | 1590 |50| 77 |1580|4.8 | 33.539 |-H8000 40-P132/L4
41 |1703 |1.8| 40 |1078| 17 |1703| 41 | 1703 |18 36.193 |-H3000 50-P132/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 7.5 kW
M,
87 Hz: P\ =13.1 kW
. . t »
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz - -20..25Hz -50 Hz (1:10) -87 Hz (1:17.4) i 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[t/min]| [Nm] | € | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | [e/min] | [Nm] | € | [/min] | [Nm] | © 8500 m500
39 1762 | 2.8 3.9 969 20 1750 39 1762 | 2.8 69 1750 | 2.7 | 37.147 |-H5000 40-P132/L4
38 1811 [4.2| 3.8 996 19 1799 38 1811 | 4.2 | 67 1799 | 4.0 | 38.183 |-H8000 40-P132/L4
37 1870 | 1.6 3.6 1184 15 1870 37 1870 | 1.6 39.753 |-H3000 50-P132/L4
35 1983 | 2.5 3.5 1091 18 1971 35 1983 | 2.5 62 1971 | 2.5 | 41.819 |-H5000 40-P132/L4
35 2000 | 3.8 3.4 1100 17 1988 35 2000 | 3.8 61 1988 | 3.9 | 42.182 |-H8000 40-P132/L4
31 2228 (34| 31 1225 16 2214 31 2228 |34 55 2214 | 3.4 | 46.980 |-H8000 40-P132/L4
31 2237 | 2.2 3.1 1231 16 2223 31 2237 | 2.2 55 2223 | 2.3 | 47.175 |-H5000 40-P132/L4
29 2386 (21| 2.9 1313 15 2372 29 2386 | 2.1 51 2372 | 2.1 | 50.326 |-H5000 40-P132/L4
28 2506 (3.1 2.7 1378 14 2490 28 2506 | 3.1 49 2490 | 3.1 | 52.844 |-H8000 40-P132/L4
27 2536 (20| 2.7 | 1395 14 2520 27 2536 (2.0| 48 2520 | 2.0 | 53.471 |-H5000 40-P132/L4
26 2686 (3.0| 2.6 1477 13 2669 26 2686 | 3.0 46 2669 | 3.0 | 56.635 |-H8000 40-P132/L4
23 2963 (17| 23 1630 12 2944 23 2963 | 1.7 41 2944 | 1.7 | 62.478 |-H5000 40-P132/L4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
M; My, M, M; M,

n n n n n
[ein] | [Nm] [ifomin] | Nm] | [fmind | [Nm] | [/min] | [N [ifmiv] | [Ne] | € 500 m500

43 | 1603 |5.0| 4.2 882 21 | 1593 | 43 1603 [5.0| 75 1593 | 4.2 | 34.307 |-H8000 40-P132/L4
37 | 1842 (43| 3.7 | 1013 19 1830 | 37 | 1842 |43| 65 1830 | 3.7 | 39.407 |-H8000 40-P132/L4
34 | 2034 (39| 33 |1119| 17 | 2021 34 | 2034 (39| 59 |2021|3.3| 43.511 |-H8000 40-P132/L4

31 | 2187 (13| 3.1 |1384 | 13 | 2187 31 | 2187 |13 47.186 |-H3000 50-P132/L4
30 | 2292 (35| 3.0 |1261 | 15 | 2278 30 | 2292 35| 53 2278 | 3.3 | 49.045 |-H8000 40-P132/L4
29 | 2402 |12 2.8 |[1520| 12 |2402| 29 |2402 |12 51.828 |-H3000 50-P132/L4
28 | 2492 |12 2.7 |1577| 11 |2492| 28 |2492 |12 53.770 |-H3000 50-P132/L4
25 2693 |52 25 |1482| 13 |2677 | 25 |2693 52| 45 2677 | 5.0 | 57.630 |-H14000 40-P132/L4
25 | 2737 |11 25 |[1732| 10 |2737| 25 |2737 |11 59.059 |-H3000 50-P132/L4

25 | 2796 (29| 24 |1538| 12 |2778 | 25 |2796 29| 43 2778 | 2.7 | 59.819 |-H8000 40-P132/L4
23 | 2929 |17| 23 |1611| 12 |2910| 23 |2929 17| 41 |2910 |16 | 62.664 |-H5000 40-P132/L4
23 | 3000 10| 22 |1899| 93 |3000| 23 3000 | 1.0 64.744 |-H3000 50-P132/14
22 | 3072 |46| 22 |1690| 11 |3052| 22 |3072 (46| 39 |3052 |44 65.723 |-H14000 40-P132/L4
21 | 3209 |16 21 |1765 11 |3189| 21 |3209 16| 38 |3189 |1.5| 68.658 |-H5000 40-P132/14
21 |3211|25| 21 |1766| 11 |3191 | 21 |3211 |25| 38 |3191 |24 | 68.712 |-H8000 40-P132/L4
21 |[3295 09| 20 |2086| 84 |3295| 21 |3295/|09 71.112 |-H3000 50-P132/14
19 | 3546 (23| 19 |[1950| 9.7 |3524| 19 | 3546 |23 | 34 |3524 (22| 75.868 |-H8000 40-P132/L4
19 | 3682 (14| 18 |2025| 93 |3659| 19 |3682 |14 | 33 3659 | 1.3 | 78.777 |-H5000 40-P132/L4
19 | 3678 |0.8| 18 |2328| 76 |3678| 19 | 3678 0.8 79.375 |-H3000 50-P132/L4
18 |3745|3.7| 1.8 | 2060 | 9.2 |3721| 18 |3745|3.7| 32 |3721 |3.8| 80.123 |-H14000 40-P132/L4
17 | 4033 |20| 17 |2218 | 85 |4008| 17 |4033|20| 30 | 4008 |2.0| 86.290 |-H8000 40-P132/L4
16 |4202 12| 1.6 |2311| 82 |4176| 16 |4202 12| 29 |4176 |1.2| 89.909 |-H5000 40-P132/14
16 |4250 |3.3| 1.6 |2338| 81 |4224| 16 |4250 3.3| 28 |4224|3.3]| 90.945 |-H14000 40-P132/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 7.5 kW M
- o]
87 Hz: Py = 13.1 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

15 | 4569 |1.8| 1.5 | 2513 | 7.5 |4540| 15 |4569 |1.8| 26 |4540 |1.8| 97.753 |-H8000 40-P132/L4
15 | 4630 (3.0 1.5 | 2547 | 74 |4601| 15 |4630 |3.0| 26 |4601 |3.0| 99.061 |-H14000 40-P132/L4
14 | 4770 11| 14 |2623| 7.2 | 4740 | 14 | 4770 |1.1| 25 |4740 |1.1|102.053|-H5000 40-P132/L4
13 | 5153 |16| 13 |2834| 67 |5121| 13 5153 |16 | 23 5121 | 1.6 | 110.259 | -H8000 40-P132/14
13 | 5220 (27| 13 |2871| 66 |5187 | 13 5220 (2.7 | 23 5187 | 2.7 | 111.686 | -H14000 40-P132/L4
13 |5345|09| 13 | 2940 | 64 |5311| 13 5345 |09 | 23 5311 | 0.9 | 114.361 | -H5000 40-P132/14
12 | 5751 (14| 12 |3163| 60 |5715| 12 |5751 (14| 21 5715 | 1.4 | 123.043 | -H8000 40-P132/L4
12 | 5855|24| 12 |3221| 59 |5819| 12 |5855|24| 21 5819 | 2.4 | 125.283 | -H14000 40-P132/L4
11 |6115|0.8| 1.1 |3364| 56 |6077| 11 |6115|0.8| 20 |6077 |0.8|130.842 |-H5000 40-P132/L4
11 | 6462 12| 1.0 |3554| 53 |6421| 11 |6462 12| 19 |6421 |1.3|138.255|-H8000 40-P132/14
10 | 6562 (21| 1.0 [3609| 52 |6521| 10 | 6562 |21 | 18 | 6521 |2.2|140.406 |-H14000 40-P132/L4
94 | 729 (11| 09 |4013| 47 |7250| 94 |729 |[11| 17 | 7250 |1.1|156.114|-H8000 40-P132/L4
9.4 | 7308 [19| 09 |4020| 47 |7262| 94 |7308 19| 17 | 7262 |19 |156.361 |-H14000 40-P132/L4
83 | 8206 17| 08 |4513| 42 |8154 | 83 |8206 17| 15 8154 | 1.7 | 175.571 | -H14000 40-P132/L4
83 [8234|10| 08 |4529| 42 |8182| 83 |[8234 |10 15 8182 | 1.0 | 176.175 | -H8000 40-P132/L4
7.6 | 9055 |16| 0.7 |4981 | 38 [8998 | 76 |9055 16| 13 8998 | 1.6 | 193.751 | -H14000 40-P132/L4
7.5 [9125 (09| 0.7 | 5019 | 3.8 [ 9068 | 7.5 |9125|0.9| 13 | 9068 |09 |195.242 |-H8000 40-P132/L4
6.6 |10309|1.4| 0.7 |5670 | 3.3 |10244| 6.6 [10309|1.4 | 12 |10244|1.4|220.580 |-H14000 40-P132/L4
6.0 [11389|1.2| 0.6 |6264| 3.0 [11317| 6.0 [11389|1.2| 11 |11317|1.2|243.679 |-H14000 40-P132/L4
54 |12684|11| 0.5 |6977 | 2.7 |12605| 54 |12684|1.1| 9.5 |12605|1.1|271.398|-H14000 40-P132/L4
4.8 |14267|1.0| 0.5 |7848 | 24 |14178| 4.8 |14267|1.0| 8.4 |14178|1.0|305.276 |-H14000 40-P132/L4
45 |15291|09| 04 |8411| 2.2 |15195| 45 [15291|09| 7.9 |15195|0.9|327.175 |-H14000 40-P132/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 11.0 kW
87 Hz: Py =19.2 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
395 | 258 [3.0| 39 | 143 | 160 | 258 | 395 | 258 |3.0 3.743 |-H1500 50-P160/M4
329 | 310 |44| 32 | 172 | 133 | 310 | 329 | 310 |44 4.496 |-H3000 50-P160/M4
311 | 328 [28| 31 | 182 | 126 | 328 | 311 | 328 |28 4758 |-H1500 50-P160/M4
274 | 372 |2.7| 27 | 206 | 111 | 372 | 274 | 372 |27 5400 |-H1500 50-P160/M4
250 | 407 40| 25 | 225 | 102 | 407 | 250 | 407 |4.0 5.902 |-H3000 50-P160/M4
237 | 431 |2.6| 23 | 238 | 96 | 431 | 237 | 431 |26 6.245 |-H1500 50-P160/M4
233 | 437 |44| 23 | 242 | 95 | 437 | 233 | 437 |44 6.344 |-H3000 50-P160/M4
215 | 473 24| 21 | 262 | 87 | 473 | 215 | 473 |24 6.864 |-H1500 50-P160/M4
212 | 480 42| 21 | 266 | 86 | 480 | 212 | 480 |4.2 6.968 |-H3000 50-P160/M4
195 | 524 23| 19 | 290 | 79 | 524 | 195 | 524 |23 7.592 |-H1500 50-P160/M4
178 | 574 [38| 17 | 318 | 72 | 574 | 178 | 574 |38 8.327 |-H3000 50-P160/M4
164 | 621 21| 16 | 344 | 67 | 621 | 164 | 621 |21 9.010 |-H1500 50-P160/M4
162 | 631 35| 16 | 349 | 66 | 631 | 162 | 631 |35 9.146 |-H3000 50-P160/M4
148 | 690 (33| 15 | 382 | 60 | 690 | 148 | 690 |33 10.005 |-H3000 50-P160/M4
144 | 708 [20| 14 | 392 | 58 | 708 | 144 | 708 |20 10.267 |-H1500 50-P160/M4
130 | 783 18| 13 | 433 | 53 | 783 | 130 | 783 |18 11.356 |-H1500 50-P160/M4
127 | 801 [3.0| 13 | 443 | 52 | 801 | 127 | 801 |3.0 11.619 |-H3000 50-P160/M4
120 | 852 17| 12 | 472 | 49 | 852 | 120 | 852 |17 12.362 |-H1500 50-P160/M4
116 | 880 [2.8| 11 | 487 | 47 | 880 | 116 | 880 |28 12.762 |-H3000 50-P160/M4
113 | 903 |54 11 | 497 | 57 | 903 | 113 | 903 |54 13.073 |-H5000 40-P160/M4
108 | 943 15| 11 | 522 | 44 | 943 | 108 | 943 |15 13.673 |-H1500 50-P160/M4
104 | 981 26| 10 | 543 | 42 | 981 | 104 | 981 |26 14.233 |-H3000 50-P160/M4
102 | 997 |50| 10 | 549 | 51 | 997 | 102 | 997 |5.0 14.435 |-H5000 40-P160/M4
98 | 1045 (14| 96 | 578 | 40 |1045| 98 | 1045 14 15.156 |-H1500 50-P160/M4
95 | 1078 [24| 93 | 597 | 38 |1078| 95 | 1078 |24 15.633 |-H3000 50-P160/M4
90 | 1134 (44| 88 | 624 | 45 |1134| 90 | 1134 |44 16.418 |-H5000 40-P160/M4
88 | 1156 |1.3| 8.7 | 640 | 36 |1156| 88 | 1156 |13 16.763 |-H1500 50-P160/M4
79 | 1285 (39| 78 | 707 | 40 |1285| 79 | 128539 18.599 |-H5000 40-P160/M4
79 | 1293 [21| 7.7 | 716 | 32 |1203| 79 |1293 |21 18.752 | -H3000 50-P160/M4
76 | 1336 |60| 75 | 735 | 38 |1330| 76 | 1336 |6.0| 134 | 1330 | 5.0 19.333 |-H8000 40-P160/M4
72 | 1420 [20| 7.0 | 786 | 29 |1420| 72 | 142020 20.596 |-H3000 50-P160/M4
70 | 1449 [35| 69 | 797 | 35 |1449| 70 | 1449 |35 20.978 |-H5000 40-P160/M4
68 | 1498 |53| 6.7 | 824 | 34 |1492| 68 | 1498 53| 119 | 1492 | 45| 21.687 |-H8000 40-P160/M4
64 | 1589 |1.8| 63 | 879 | 26 |1589| 64 | 1589 |18 23.044 |-H3000 50-P160/M4
63 | 1617 [31| 62 | 890 | 32 |1617| 63 | 1617 |31 23.410 |-H5000 40-P160/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 11.0 kW
87 Hz: Py =19.2 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [m] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [|’\\|Anz1] ¢ [r/rrI:in] [m] ¢ 8500 m500
61 | 1679 |48| 6.0 | 924 | 30 |1672| 61 | 1679 |48| 106 | 1672 |4.0| 24305 |-H8000 40-P160/M4
58 | 1745 (17| 57 | 966 | 24 |1745| 58 |1745 |17 25311 |-H3000 50-P160/M4
56 | 1817 |2.8| 55 |1000| 28 |1817| 56 | 1817 |28 26.305 |-H5000 40-P160/M4
55 | 1870 (43| 5.4 |1028| 27 |1862| 55 |1870 |43| 96 | 1862 |4.1| 27.067 |-H8000 40-P160/M4
50 | 2052 |24 49 |1129| 25 |2052| 50 | 2052 |24 29.702 |-H5000 40-P160/M4
49 |2099 |3.8| 48 |1155| 24 |2091| 49 | 2099 [3.8| 85 |2091 |3.6| 30.392 |-H8000 40-P160/M4
a4 | 2315 (22| 43 |1274| 22 |2306| 44 |2315|22| 77 |2306 |21 33.519 |-H5000 40-P160/M4
44 | 2317 (35| 43 |1274| 22 |2307| 44 |2317|35| 77 | 2307 |3.3| 33.539 |-H8000 40-P160/M4
40 |2525|48| 40 |1389| 20 |2515| 40 | 2525 |48| 71 | 2515 |46 36.549 |-H14000 40-P160/M4
40 | 2566 (20| 39 |1411| 20 |2556| 40 | 2566 |2.0| 70 | 2556 |19 | 37.147 |-H5000 40-P160/M4
39 | 2638 |29 38 |1451| 19 |2627| 39 |2638 29| 68 |2627 |2.7]| 38183 |-H8000 40-P160/M4
35 | 2889 17| 35 |1589| 18 |2877| 35 |2889 17| 62 |2877|1.7| 41.819 |-H5000 40-P160/M4
35 | 2914 |26 34 |1603| 18 |2902| 35 |2914 |26| 61 |2902 |2.6| 42.182 |-H8000 40-P160/M4
31 |3245 (23| 31 |1785| 16 |3232| 31 |3245 23| 55 |3232|23]| 46.980 |-H8000 40-P160/M4
31 |3259 |15 31 |1793| 16 |3246| 31 |3259 15| 55 |3246 |1.5]| 47.175 |-H5000 40-P160/M4
29 [3476 (14| 29 |1912| 15 |3462| 29 |3476|1.4| 51 |3462 |14 50.326 |-H5000 40-P160/M4
28 | 3650 [2.1| 2.7 |2008| 14 |3636| 28 |3650|21| 49 |3636 |21 52.844 |-H8000 40-P160/M4
28 [3694 (14| 27 |2032| 14 |3679| 28 |3694|1.4| 48 |3679 |14 53.471 |-H5000 40-P160/M4
26 | 3912 [20| 26 |2152| 13 |3896| 26 |3912|20| 46 |3896 |21 | 56.635 |-H8000 40-P160/M4
24 | 4316 (12| 23 |2374| 12 |4298| 24 |4316|12| 41 |4298 |12 62.478 |-H5000 40-P160/M4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [rl\\unrﬁ] ¢ [r7r$1?n] [??3: [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [ﬁ"; ¢ [r/rr‘:in] [mﬁ] ¢ 500  m500
52 | 1915 42| 52 |1053| 26 |1907| 52 |1915 42| 92 |1907 |3.5| 28.128 |-H8000 40-P160/M4
43 | 2336 (34| 42 |1285| 22 |2326| 43 |2336|34| 75 |2326|29| 34307 |-H8000 40-P160/M4
41 | 2473 |57| 40 |1361| 20 |2463| 41 |2473|57| 71 |2463 |47 | 36.331 |-H14000 40-P160/M4
37 | 2683 (30| 37 |1476| 19 |2672| 37 |2683 30| 66 |2672|2.5]| 39.407 |-H8000 40-P160/M4
36 | 2821 |50 35 |1552| 18 |2809| 36 | 2821 50| 62 |2809 |4.2| 41.433 |-H14000 40-P160/M4
34 | 2962 27| 33 [1629| 17 |2950| 34 |2962 27| 59 |2950|2.3| 43.511 |-H8000 40-P160/M4
33 | 3068 |46| 3.2 |1687| 16 |3055| 33 |3068 46| 57 |3055|4.3| 45060 |-H14000 40-P160/M4
31 |3205|09| 31 |1773| 13 |3205| 31 |3205 |09 47186 |-H3000 50-P160/M4
30 |3339 |24 30 |1837| 15 |3326| 30 |3339 24| 53 |3326|23]| 49.045 |-H8000 40-P160/M4
28 | 3652 (08| 27 [2021| 11 |3652| 28 |3652(08 53.770 |-H3000 50-P160/M4
26 | 3924 (36| 25 |2158| 13 |3908 | 26 |3924 (36| 45 |3908 |34 | 57.630 |-H14000 40-P160/M4
25 | 4073 (20| 24 |2240| 12 |4056| 25 |4073|20| 43 |4056 |19 59.819 |-H8000 40-P160/M4
24 | 4266 [12| 23 [2347| 12 |4249| 24 | 4266 |12| 41 | 4249 | 11| 62.664 |-H5000 40-P160/M4
22 | 4475 (31| 22 |2461| 11 |4456| 22 | 4475 (31| 39 |4456 |3.0| 65723 |-H14000 40-P160/M4
22 | 4674 |11| 21 |2571| 11 |4655| 22 | 4674 |11| 38 | 4655 |1.0| 68.658 |-H5000 40-P160/M4

6.3-140
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 11.0 kW Mo
87 Hz: Py =19.2 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

22 | 4678 |17 21 | 2573 11 | 4659 | 22 |4678 |1.7| 38 |4659 |1.6| 68.712 |-H8000 40-P160/M4
19 | 5165 (16| 1.9 |2841| 9.8 |5144| 19 |5165|1.6| 34 |5144 15| 75.868 |-H8000 40-P160/M4
19 | 5363 (09| 18 | 2950 | 94 |5342| 19 |5363|09| 33 5342 | 0.9 | 78.777 |-H5000 40-P160/M4
18 |5455|26| 1.8 |3000| 9.2 |5433| 18 |5455|26| 32 5433 | 2.6 | 80.123 |-H14000 40-P160/M4
17 | 5875 (14| 17 |3231| 86 |5851| 17 |5875 |14 | 30 5851 | 1.4 | 86.290 |-H8000 40-P160/M4
16 |6121 |0.8| 1.6 | 3367 | 82 |6096| 16 |6121 |0.8| 29 |6096 |0.8| 89.909 |-H5000 40-P160/M4
16 |6192 23| 1.6 |3406| 81 |6167 | 16 |6192 23| 28 |6167 |2.3| 90.945 |-H14000 40-P160/M4
15 | 6655 |1.2| 1.5 |3661| 7.6 | 6628 | 15 |6655|1.2| 26 |6628 |1.2| 97.753 |-H8000 40-P160/M4
15 | 6744 |21 15 |3710| 7.5 |6717 | 15 |6744 21| 26 |6717 2.1 | 99.061 |-H14000 40-P160/M4
13 | 7507 |11| 13 | 4129 | 67 |7476 | 13 |7507 |11 | 23 7476 | 1.1 | 110.259 | -H8000 40-P160/M4
13 | 7604 (18| 13 |4182| 66 | 7573 | 13 | 7604 18| 23 7573 | 1.9 | 111.686 | -H14000 40-P160/M4
12 | 8377 |1.0| 1.2 | 4608 | 6.0 |8343 | 12 |8377 |1.0| 21 |8343|1.0|123.043|-H8000 40-P160/M4
12 | 8529 (16| 12 [4692| 59 |8495| 12 |8529 |1.6| 21 |8495|1.7|125.283|-H14000 40-P160/M4
11 | 9413 |09 1.0 | 5177 | 54 |9375| 11 |9413 09| 19 |9375|0.9|138.255|-H8000 40-P160/M4
11 | 9559 |15| 1.0 |[5258 | 53 |9520| 11 | 9559 |1.5| 18 | 9520 |1.5|140.406 |-H14000 40-P160/M4
9.4 |10645|13| 09 |5855| 47 [10602| 9.4 [10645|13| 17 |10602|1.3|156.361|-H14000 40-P160/M4
84 [11953|1.2| 0.8 |6575| 42 [11905| 84 |[11953|1.2| 15 |11905|1.2|175.571|-H14000 40-P160/M4
76 |13191|1.1| 0.7 |7256| 3.8 [13138| 7.6 [13191|1.1| 13 |13138|1.1|193.751|-H14000 40-P160/M4
6.7 [15017|0.9| 0.7 | 8260 | 3.4 [14957| 6.7 |15017|0.9| 12 |14957|0.9 |220.580 |-H14000 40-P160/M4
6.1 [16590(0.8| 0.6 |9125| 3.0 [16523| 6.1 |16590|0.8| 11 |16523|0.9 |243.679 |-H14000 40-P160/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 15.0 kW
87 Hz: Py = 26.3 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
393 | 354 22| 39 | 195 | 160 | 354 | 393 | 354 |22 3.743 |-H1500 50-P160/L4
327 | 425 [32| 32 | 234 | 133 | 425 | 327 | 425 |32 4.496 |-H3000 50-P160/L4
309 | 450 [21| 31 | 247 | 126 | 450 | 309 | 450 |21 4758 |-H1500 50-P160/L4
249 | 558 29| 25 | 307 | 102 | 558 | 249 | 558 [2.9 5.902 |-H3000 50-P160/L4
235 | 590 [1.9| 23 | 325 | 96 | 590 | 235 | 590 [1.9 6.245 |-H1500 50-P160/L4
232 | 600 [3.2| 23 | 330 | 95 | 600 | 232 | 600 |3.2 6.344 |-H3000 50-P160/L4
214 | 649 |1.8| 21 | 357 | 87 | 649 | 214 | 649 |18 6.864 |-H1500 50-P160/L4
211 | 659 31| 21 | 362 | 86 | 659 | 211 | 659 [3.1 6.968 |-H3000 50-P160/L4
194 | 718 17| 19 | 395 | 79 | 718 | 194 | 718 |17 7.592 |-H1500 50-P160/L4
177 787 | 2.7 17 433 72 787 177 787 |27 8.327 |-H3000 50-P160/L4
173 | 803 |45| 17 | 442 | 87 | 803 | 173 | 803 |45 8.526 |-H5000 40-P160/L4
163 | 852 16| 16 | 468 | 67 | 852 | 163 | 852 |16 9.010 |-H1500 50-P160/L4
161 | 865 26| 16 | 475 | 66 | 865 | 161 | 865 |26 9.146 |-H3000 50-P160/L4
147 | 946 [24| 15 | 520 | 60 | 946 | 147 | 946 |24 10.005 |-H3000 50-P160/L4
143 | 971 14| 14 | 534 | 58 | 971 | 143 | 971 |14 10.267 |-H1500 50-P160/L4
130 | 1074 [1.3| 13 | 590 | 53 |1074| 130 | 1074 |13 11.356 |-H1500 50-P160/L4
127 | 1098 [22| 13 | 604 | 52 | 1098 | 127 | 1098 |22 11.619 |-H3000 50-P160/L4
119 | 1169 [12| 12 | 643 | 49 |1169| 119 | 1169 |12 12.362 |-H1500 50-P160/L4
115 | 1207 [21| 11 | 663 | 47 |1207 | 115 | 1207 |21 12.762 |-H3000 50-P160/L4
113 [ 1231 (39| 11 | 677 | 57 |1231| 113 | 123139 13.073 |-H5000 40-P160/L4
108 | 1293 [11| 11 | 711 | 44 |1293| 108 | 1293 |11 13.673 |-H1500 50-P160/L4
103 | 1346 [1.9| 10 | 740 | 42 | 1346 | 103 | 1346 |19 14.233 |-H3000 50-P160/L4
102 | 1360 [36| 10 | 748 | 51 | 1360 | 102 | 1360 |36 14.435 |-H5000 40-P160/L4
97 | 1433 10| 96 | 788 | 40 |1433| 97 | 1433 |10 15.156 |-H1500 50-P160/L4
94 | 1478 18| 93 | 813 | 38 |1478| 94 | 1478 |18 15.633 |-H3000 50-P160/L4
94 | 1483 [54| 92 | 816 | 47 |1483| 94 | 1483 54 15.743 |-H8000 40-P160/L4
90 | 1547 [3.2| 88 | 851 | 45 |1547| 90 | 1547 [3.2 16.418 |-H5000 40-P160/L4
88 | 1585 (09| 87 | 871 | 36 |1585| 88 | 1585 (0.9 16.763 |-H1500 50-P160/L4
86 | 1615 (50| 85 | 888 | 43 |1615| 86 | 1615 5.0 17.148 |-H8000 40-P160/L4
79 | 1752 (29| 78 | 964 | 40 |1752| 79 | 1752|209 18.599 |-H5000 40-P160/L4
78 | 1773 |16| 7.7 | 975 | 32 |1773| 78 | 1773 |16 18.752 |-H3000 50-P160/L4
76 | 1821 [44| 75 |1002| 38 |1821| 76 | 1821 |44 19.333 |-H8000 40-P160/L4
71 | 1947 [15| 7.0 |1071| 29 |1947| 71 | 1947 |15 20.596 |-H3000 50-P160/L4
70 | 1976 |25| 69 |1087| 35 |1976| 70 | 1976 |25 20.978 |-H5000 40-P160/L4
68 | 2043 (39| 67 [1123| 34 |2043| 68 |2043 |39 21.687 |-H8000 40-P160/L4

6.3-142

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 15.0 kW
87 Hz: Py = 26.3 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500
64 | 2179 13| 63 |1198 | 26 |2179| 64 |2179 |13 23.044 |-H3000 50-P160/L4
63 | 2205 23| 62 |1213| 32 |2205| 63 |2205|23 23.410 |-H5000 40-P160/L4
61 | 2289 35| 6.0 |1259| 30 |2289| 61 |2289|35| 106 | 2290 |2.9| 24305 |-H8000 40-P160/L4
58 |2393 |12 57 |1316| 24 |2393| 58 |2393 |12 25.311 |-H3000 50-P160/L4
56 | 2478 |20 55 |1363| 28 |2478| 56 | 2478 |20 26.305 |-H5000 40-P160/L4
56 |2503 |56 55 |1377| 28 |2503| 56 | 2503 |56 26.571 |-H14000 40-P160/L4
55 | 2550 |31 54 |1402| 27 |2550| 55 |2550 31| 96 | 2551 |3.0| 27.067 |-H8000 40-P160/L4
50 | 2768 51| 49 |1522| 25 |2768| 50 | 2768 5.1 29.384 |-H14000 40-P160/L4
50 | 2798 |1.8| 49 |1539| 25 |2798| 50 | 2798 |18 29.702 |-H5000 40-P160/L4
49 | 2863 (28| 48 |1574| 24 |2863| 49 |2863 |28| 85 |2864|27| 30.392 |-H8000 40-P160/L4
45 | 3097 |45| 44 |1703| 23 |3097| 45 |3097 |45| 79 |3099 |43 | 32.881 |-H14000 40-P160/L4
44 |3157 |16| 43 [1736| 22 |3157 | 44 | 3157 |16 33.519 |-H5000 40-P160/L4
44 |3159 |25| 43 |1737| 22 |3159| 44 |3159 |25| 77 |3161 |24 33.539 |-H8000 40-P160/L4
40 |3443 (35| 40 |1893| 20 |3443| 40 |3443 35| 71 |3444 |33 36.549 |-H14000 40-P160/L4
40 |3499 (14| 39 |1924| 20 |3499 | 40 |3499 |14| 70 |3501|1.4 | 37.147 |-H5000 40-P160/L4
39 [3597 (21| 38 |1978| 19 |3597| 39 |3597|21| 68 | 3598 |2.0| 38.183 |-H8000 40-P160/L4
35 | 3939 |13 35 |2166| 18 |3939| 35 |3939 13| 62 |3941|1.3| 41.819 |-H5000 40-P160/L4
35 3973 |19 34 |2185| 18 |3973| 35 |3973|19| 61 |3975|1.9]| 42.182 |-H8000 40-P160/L4
31 | 4425 |17 31 |2434| 16 |4425| 31 |4425|17| 55 |4427 |17 46.980 |-H8000 40-P160/L4
31 4444 | 1.1 3.1 2444 16 4444 31 4444 | 1.1 55 4446 | 1.1| 47.175 |-H5000 40-P160/L4
29 | 4741 11| 29 |2607| 15 |4741| 29 |4741|11| 51 | 4743 |11 50326 |-H5000 40-P160/L4
28 | 4978 16| 2.7 |2738| 14 |4978| 28 | 4978 |16| 49 | 4980 |1.6| 52.844 |-H8000 40-P160/L4
28 | 5037 (10| 27 |2770| 14 |5037| 28 |5037|10| 48 | 5039 |1.0| 53.471 |-H5000 40-P160/L4
26 | 5335 |15| 26 |2934| 13 |5335| 26 |5335|15| 46 |5337 |15 56.635 |-H8000 40-P160/L4
24 | 5885 (09| 23 [3237| 12 |5885| 24 |5885|09| 41 | 5888 |09 62478 |-H5000 40-P160/L4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/:fin] [ﬁnnz]] ¢ [r;ﬁn] ﬁ?ﬁﬁ [r%}ln] [mﬁ] [r/':ﬁin] [ﬁnnz]] ¢ [r/?rfin] [ﬁdrfx] ¢ 500  m500
52 | 2611 |31 52 |1436| 26 |2611| 52 | 261131 28.128 |-H8000 40-P160/L4
52 | 2637 |53 51 |1450| 26 |2637| 52 | 263753 28.406 |-H14000 40-P160/L4
43 |3185|25| 42 |1752| 22 |3185| 43 |3185|25| 75 |3186 |21 34.307 |-H8000 40-P160/L4
41 |3373 (42| 40 |1855| 20 |3373| 41 |3373 |42 36.331 |-H14000 40-P160/L4
37 |3659 (22| 37 |2012| 19 |3659| 37 |3659|22| 66 |3660 |1.8| 39.407 |-H8000 40-P160/L4
36 | 3847 |36 3.5 |2115| 18 |3847 | 36 | 3847 |36 41.433 |-H14000 40-P160/L4
34 | 4040 |20 3.3 |2222| 17 |4040| 34 | 4040 20| 59 |4041|1.7| 43511 |-H8000 40-P160/L4
33 | 4183 |34 32 |2301| 16 |4183| 33 |4183 |34 45.060 |-H14000 40-P160/L4
30 |4553 (18| 3.0 |2504| 15 |4553| 30 |4553|1.8| 53 |4555|1.7| 49.045 |-H8000 40-P160/L4
26 | 5350 26| 25 |2942| 13 |5350| 26 |5350|26| 45 | 5353 |25 57.630 |-H14000 40-P160/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 15.0 kW Mo
87 Hz: Py = 26.3 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;

[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

25 | 5554 |14 24 |3054| 12 5554 | 25 5554 (14| 43 5556 | 1.4 | 59.819 |-H8000 40-P160/L4
24 | 5818 (09| 23 |[3199| 12 5818 | 24 | 5818 |09 | 41 5820 | 0.8 | 62.664 |-H5000 40-P160/L4
22 | 6102 |23| 22 |3356| 11 |6102| 22 |6102 23| 39 |6104 |22 65.723 |-H14000 40-P160/L4
22 | 6379 |13| 21 |3508| 11 |6379| 22 |6379 |13| 38 |6382 |12 68.712 |-H8000 40-P160/L4
19 | 7044 |11| 19 |3874| 9.8 | 7044 | 19 |7044 |1.1| 34 |7047 |11 | 75.868 |-H8000 40-P160/L4
18 | 7438 |19 1.8 | 4091 | 9.2 | 7438 | 18 |7438 19| 32 |7442 |19 80.123 |-H14000 40-P160/L4
17 | 8011 |10| 1.7 | 4406 | 86 |8011| 17 |8011l |1.0| 30 |8015|1.0| 86.290 |-H8000 40-P160/L4
16 |8443 |17| 1.6 | 4643 | 81 |8443 | 16 |8443 |1.7| 28 |8447 |1.7| 90.945 |-H14000 40-P160/L4
15 | 9075 (09| 1.5 |4991| 7.6 |9075| 15 |9075 /09| 26 |9079 |[0.9| 97.753 |-H8000 40-P160/L4
15 | 9197 |15| 1.5 |5058| 7.5 |9197 | 15 |9197 |1.5| 26 |9201 |1.5]| 99.061 |-H14000 40-P160/L4
13 |10369|1.4| 13 |5702| 6.6 |10369| 13 |10369|1.4| 23 |10373|1.4|111.686 |-H14000 40-P160/L4
12 |11631|1.2| 1.2 |6396| 59 |11631| 12 |11631|1.2| 21 |11636|1.2|125.283 |-H14000 40-P160/L4
11 |13035|1.1| 1.0 |7168 | 53 |13035| 11 |13035|1.1| 18 |13041|1.1|140.406 |-H14000 40-P160/L4
9.4 |14516|1.0| 09 |7983 | 47 |14516| 9.4 |14516|1.0| 17 |14523|1.0|156.361|-H14000 40-P160/L4
84 |16300/09| 0.8 |8964 | 42 |16300| 84 [16300|0.9| 15 |16307|0.9 |175.571|-H14000 40-P160/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 18.5 kW
87 Hz: Py =32.2 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
251 | 682 24| 25 | 377 | 102 | 682 | 251 | 682 |24 5.902 |-H3000 50-P180/M4
238 | 722 |15| 23 | 399 | 96 | 722 | 238 | 722 |15 6.245 |-H1500 50-P180/M4
202 | 847 |58| 20 | 466 | 101 | 847 | 202 | 847 |58 7.270 |-H8000 40-P180/M4
178 | 962 [2.2| 17 | 532 | 72 | 962 | 178 | 962 |22 8.327 |-H3000 50-P180/M4
162 | 1057 [21| 16 | 585 | 66 | 1057 | 162 | 1057 |21 9.146 |-H3000 50-P180/M4
148 | 1156 [2.0| 15 | 640 | 60 | 1156 | 148 | 1156 |2.0 10.005 |-H3000 50-P180/M4
144 | 1187 [12| 14 | 656 | 58 | 1187 | 144 | 1187 |12 10.267 |-H1500 50-P180/M4
128 | 1343 [1.8| 13 | 743 | 52 |1343| 128 | 1343 |18 11.619 |-H3000 50-P180/M4
120 | 1429 [1.0| 12 | 790 | 49 | 1429 | 120 | 1429 |1.0 12.362 |-H1500 50-P180/M4
116 | 1475 |1.7 11 816 47 1475 116 1475 | 1.7 12.762 |-H3000 50-P180/M4
106 | 1617 [50| 11 | 889 | 53 | 1617 | 106 | 1617 | 5.0 13.870 |-H8000 40-P180/M4
104 | 1645 [1.5| 10 | 910 | 42 |1645| 104 | 1645 |15 14.233 |-H3000 50-P180/M4
102 | 1683 [29| 10 | 926 | 51 |1683| 102 | 1683 |29 14.435 | -H5000 40-P180/M4
98 | 1752 (08| 96 | 969 | 40 |1752| 98 | 175208 15.156 |-H1500 50-P180/M4
95 | 1807 [14| 93 | 999 | 38 |1807| 95 | 1807 |14 15.633 |-H3000 50-P180/M4
93 | 1835 (44| 92 |1010| 47 |1835| 93 | 1835 44 15.743 |-H8000 40-P180/M4
90 | 1914 [2.6| 88 |1053| 45 |1914| 90 | 1914 |26 16.418 |-H5000 40-P180/M4
86 | 1999 40| 85 [1100| 43 |1999 | 86 | 1999 |4.0 17.148 |-H8000 40-P180/M4
79 | 2168 [2.3| 7.8 |1193| 40 |2168| 79 | 2168 |23 18.599 |-H5000 40-P180/M4
79 |2167 (13| 77 |1199| 32 |2167| 79 | 2167 |13 18.752 |-H3000 50-P180/M4
76 | 2254 [36| 75 |1240| 38 |2254| 76 | 225436 19.333 |-H8000 40-P180/M4
72 | 2380 [12| 7.0 [1317| 29 |2380| 72 | 2380 |12 20.596 |-H3000 50-P180/M4
70 | 2436 |58| 6.9 |1340| 35 |2436| 70 | 243658 20.896 |-H14000 40-P180/M4
70 | 2445 [20| 69 |1345| 35 |2445| 70 | 244520 20.978 |-H5000 40-P180/M4
68 | 2528 (32| 67 |[1391| 34 |2528| 68 | 2528 3.2 21.687 |-H8000 40-P180/M4
64 | 2663 11| 63 |[1473| 26 |2663| 64 |2663 |11 23.044 |-H3000 50-P180/M4
63 | 2729 |18| 62 |1501| 31 |2729| 63 |2729 |18 23.410 |-H5000 40-P180/M4
63 | 2734 (51| 62 |1504| 31 |273a| 63 | 273451 23.451 |-H14000 40-P180/M4
61 | 2833 (28| 6.0 |1559| 30 |2833| 61 |2833|28 24.305 |-H8000 40-P180/M4
59 |2925|1.0| 57 |1618| 24 |2925| 59 |2925 1.0 25311 |-H3000 50-P180/M4
56 | 3066 |1.6| 55 |1687| 28 |3066| 56 | 3066 |16 26.305 |-H5000 40-P180/M4
55 | 3097 |45| 55 |1704| 28 |3097 | 55 |3097 |45 26.571 |-H14000 40-P180/M4
54 |3155|25| 54 |1736| 27 |3129| 54 |3155 25| 95 |3129 |24 27.067 |-H8000 40-P180/M4
50 |3425|41| 49 |1884| 25 |3425| 50 |3425 |41 29.384 |-H14000 40-P180/M4
48 |3543 (23| 48 |1949| 24 |3513| 48 | 3543 [23| 85 |3513 |22 30.392 |-H8000 40-P180/M4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 18.5 kW
M,
87 Hz: Py = 32.2 kW
) ) ; »
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20...25Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[t/min]| [Nm] | € | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | [e/min] | [Nm] | € | [/min] | [Nm] | © 8500 m500
45 3833 |3.7| 44 | 2109 22 3833 45 3833 | 3.7 32.881 | -H14000 40-P180/M4
40 4261 [ 2.8| 4.0 2344 20 4225 40 4261 | 2.8 71 4225 | 2.7 | 36.549 |-H14000 40-P180/M4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
ny M; Ny [ My | ny M, ny M; ny M,
[/min]| [Nm] | € | [/min] | [Nm] | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [/min]| [Nm] | € 8500 m500
52 3232 | 25| 52 |1778 26 3232 52 3232 |25 28.128 |-H8000 40-P180/M4
52 3264 (43| 5.1 1795 26 3264 52 3264 |43 28.406 |-H14000 40-P180/M4
43 3942 |2.0| 4.2 | 2168 21 3909 43 3942 | 20| 75 3909 | 1.7 | 34.307 |-H8000 40-P180/M4
41 4174 | 34| 4.0 2296 20 4174 41 4174 | 3.4 36.331 | -H14000 40-P180/M4
37 4528 | 1.8| 3.7 2491 19 4490 37 4528 | 1.8 66 4490 | 1.5 | 39.407 |-H8000 40-P180/M4
36 4760 (29| 3.5 2619 18 4760 36 4760 | 2.9 41.433 |-H14000 40-P180/M4
34 4999 (16| 3.3 2750 17 4958 34 4999 | 1.6 59 4958 | 1.4 | 43.511 |-H8000 40-P180/M4
33 5177 | 2.7 3.2 2848 16 5177 33 5177 | 2.7 45,060 |-H14000 40-P180/M4
30 5635 14| 3.0 3100 15 5588 30 5635 |14 53 5588 | 1.4 | 49.045 |-H8000 40-P180/M4
26 6621 (21| 25 3642 13 6621 26 6621 (2.1 57.630 | -H14000 40-P180/M4

25 | 6873 |12| 24 |3781| 12 |6816| 25 |6873 12| 43 |6816 |1.1| 59.819 |-H8000 40-P180/M4
22 | 7551 (19| 22 |4154| 11 |7488| 22 |7551|19| 39 |7488 |18 65723 |-H14000 40-P180/M4
21 | 7894 |10 21 |4343 11 | 7829 | 21 |7894|1.0| 38 |7829 |1.0| 68.712 |-H8000 40-P180/M4
19 | 8717 |09| 19 |[4795| 9.7 | 8644 | 19 |8717 |09 | 34 |8644|0.9| 75.868 |-H8000 40-P180/M4
18 |9205 (15| 1.8 |5064 | 9.2 | 9129 | 18 |9205|1.5| 32 |9129 |1.5]| 80.123 |-H14000 40-P180/M4
17 | 9914 |0.8| 1.7 | 5454 | 85 |9832| 17 |9914 |0.8| 30 |9832|0.8| 86.290 |-H8000 40-P180/M4
16 [10449|13| 1.6 | 5748 | 81 |10362| 16 |10449|1.3| 28 |10362|1.4| 90.945 |-H14000 40-P180/M4
15 |11381|1.2| 15 |6261 | 7.4 |11287| 15 |11381|1.2| 26 |11287|1.2| 99.061 |-H14000 40-P180/M4
13 |12832|11| 1.3 |7059| 6.6 |12725| 13 |12832|1.1| 23 |12725|1.1|111.686 |-H14000 40-P180/M4
12 |14394|1.0| 1.2 |7918 | 5.9 |14274| 12 |14394|1.0| 21 |14274|1.0|125.283|-H14000 40-P180/M4
11 |16131|0.9| 1.0 | 8874 | 52 |15997| 11 |16131|0.9| 18 |15997|0.9 | 140.406 |-H14000 40-P180/M4

6.3 - 146 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 22.0 kW
87 Hz: Py = 38.5 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500
251 | 813 20| 25 | 450 | 102 | 813 | 251 | 813 |20 5.902 |-H3000 50-P180/L4
247 | 827 |59| 24 | 455 | 123 | 827 | 247 | 827 |59 5.963 |-H8000 40-P180/L4
202 | 1008 |48| 20 | 554 | 101 | 1008 | 202 | 1008 |4.8 7.270 |-H8000 40-P180/L4
178 | 1147 [19| 17 | 635 | 72 |1147| 178 | 1147 |19 8.327 |-H3000 50-P180/L4
129 | 1577 [51| 13 | 867 | 65 |1577| 129 | 1577 |51 11.377 |-H8000 40-P180/L4
127 | 1600 [1.5| 13 | 886 | 52 | 1600 | 127 | 1600 |15 11.619 |-H3000 50-P180/L4
116 | 1758 [14| 11 | 973 | 47 | 1758 | 116 | 1758 |14 12.762 |-H3000 50-P180/L4
106 | 1923 [42| 11 |1057| 53 |1923| 106 | 1923 |42 13.870 |-H8000 40-P180/L4
104 | 1960 [1.3| 10 |1085| 42 | 1960 | 104 | 1960 |13 14.233 |-H3000 50-P180/L4
95 | 2153 [1.2| 93 [1192| 38 |2153| 95 | 2153 |12 15.633 |-H3000 50-P180/L4
93 | 2182 (37| 92 |1200| 47 |2182| 93 |2182 37 15.743 |-H8000 40-P180/L4
90 |[2276 22| 88 |1252| 45 |2276| 90 |2276 |22 16.418 |-H5000 40-P180/L4
86 | 2360 59| 85 |1298| 43 |2360| 86 | 2360 |5.9 17.026 |-H14000 40-P180/L4
86 | 2377 (34| 85 |1307| 43 |2377| 86 | 2377 |34 17.148 |-H8000 40-P180/L4
79 | 2578 19| 7.8 |1418| 40 |2578| 79 | 2578 |19 18.599 |-H5000 40-P180/L4
79 | 2583 [11| 7.7 [1430| 32 |2583| 79 |2583 |11 18.752 |-H3000 50-P180/L4
78 | 2624 |53| 7.7 |1443| 39 |2624| 78 | 262453 18.930 |-H14000 40-P180/L4
76 | 2680 (30| 75 |1474| 38 |2680| 76 | 2680 |3.0 19.333 |-H8000 40-P180/L4
72 | 2837 |10| 7.0 |1571| 29 |2837| 72 | 283710 20.596 |-H3000 50-P180/L4
70 | 2897 |48| 69 |1593| 35 |2897| 70 | 2897 |48 20.896 | -H14000 40-P180/L4
70 | 2908 17| 6.9 |1599 | 35 |2908| 70 | 2908 |1.7 20.978 |-H5000 40-P180/L4
68 | 3006 27| 6.7 |1653| 34 |3006| 68 |3006 |2.7 21.687 |-H8000 40-P180/L4
64 | 3174 09| 63 |1757| 26 |3174| 64 | 3174 |09 23.044 |-H3000 50-P180/L4
63 | 3245 |15| 62 |1785| 31 |3245| 63 |3245|15 23.410 |-H5000 40-P180/L4
63 | 3251 (43| 62 |1788| 31 |3251| 63 |3251 |43 23.451 |-H14000 40-P180/L4
61 | 3369 24| 60 |1853| 30 |3369| 61 |3369 24 24.305 |-H8000 40-P180/L4
59 | 3486 |09 57 |1930| 24 |3486| 59 |3486 0.9 25.311 |-H3000 50-P180/L4
56 | 3647 |1.4| 55 |2005| 28 |3647 | 56 | 3647 |14 26.305 |-H5000 40-P180/L4
55 | 3683 |3.8| 55 |2026| 28 |3683| 55 |3683 |38 26.571 |-H14000 40-P180/L4
54 | 3752 |21 54 |2064| 27 |3741| 54 |3752 21| 95 |3741 |20/ 27.067 |-H8000 40-P180/L4
50 | 4073 |3.4| 49 |2240| 25 |4073| 50 | 4073 |34 29.384 |-H14000 40-P180/L4
48 | 4213 |19| 48 |2317| 24 |4201| 48 |4213 19| 85 |4201|1.8| 30392 |-H8000 40-P180/L4
45 | 4558 (31| 44 |2507| 22 |4558 | 45 | 4558 (3.1 32.881 |-H14000 40-P180/L4
40 | 5067 (24| 40 |2786| 20 |5052| 40 |5067 24| 71 |5052 |23 36.549 |-H14000 40-P180/L4

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3 -147



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 22.0 kW
87 Hz: Py = 38.5 kW M2z 1
»

3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500

52 | 3843 |21 52 |2113| 26 |3843| 52 |3843 |21 28.128 |-H8000 40-P180/L4

52 |3881 (36| 51 |2134| 26 |3881| 52 |3881 |36 28.406 | -H14000 40-P180/L4

43 | 4687 (17| 42 |2578| 21 |4674| 43 |4687 |17| 75 |4674|1.4| 34307 |-H8000 40-P180/L4

41 | 4964 |28| 40 |2730| 20 |4964 | 41 | 4964 |2.8 36.331 |-H14000 40-P180/L4

37 |5384|15| 37 |2961| 19 |5368| 37 |5384|15| 66 |5368|1.2| 39.407 |-H8000 40-P180/L4

36 | 5661 (25| 3.5 |3113| 18 |5661| 36 | 5661 |25 41.433 |-H14000 40-P180/L4

34 5945 |14 33 |3269| 17 |5928| 34 |5945 14| 59 |5928 |1.1| 43511 |-H8000 40-P180/L4

33 | 6156 |23 3.2 |338 | 16 |6156| 33 | 6156 |23 45.060 |-H14000 40-P180/L4

30 | 6701 12| 3.0 |3685| 15 |6681| 30 |6701 12| 53 | 6681 |1.1| 49.045 |-H8000 40-P180/L4

26 | 7874 (18| 25 |4330| 13 |7874| 26 |7874|18 57.630 |-H14000 40-P180/L4

25 | 8173 [10| 24 |4495| 12 |8149| 25 |8173|10| 43 |8149 |09 59.819 |-H8000 40-P180/L4

22 | 8980 16| 22 [4938| 11 |8980| 22 |8980 |16 65.723 | -H14000 40-P180/L4

21 | 9388 09| 21 |5163| 11 |9361| 21 |9388|09| 38 |9361 |08 68712 |-H8000 40-P180/L4

18 [10947|13| 1.8 | 6020 | 9.2 |10947| 18 |10947|13 80.123 | -H14000 40-P180/L4

16 |12425|11| 16 |6833| 81 |12425| 16 |12425|1.1 90.945 |-H14000 40-P180/L4

15 |13534|1.0| 1.5 | 7443 | 7.4 |13495| 15 |13534|1.0| 26 |13495|1.0| 99.061 |-H14000 40-P180/L4

13 |15259|09| 1.3 |8392| 6.6 |15215| 13 [15259|0.9| 23 |15215|0.9 |111.686 |-H14000 40-P180/L4

12 |17117|08| 1.2 |9413| 59 |17067| 12 |17117|0.8| 21 |17067|0.8 | 125.283 | -H14000 40-P180/L4

6.3 -148 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 30.0 kW
87 Hz: Py =52.5 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500
281 | 988 49| 28 | 544 | 141 | 988 | 281 | 988 |49 5.229 |-H8000 40-P200/M4
247 | 1127 |43| 24 | 620 | 123 | 1127 | 247 | 1127 |43 5.963 |-H8000 40-P200/M4
202 | 1374 [36| 20 | 756 | 101 | 1374 | 202 | 1374 |36 7.270 |-H8000 40-P200/M4
199 | 1394 [57| 20 | 767 | 100 | 1394 | 199 | 1394 |57 7.374 |-H14000 40-P200/M4
129 | 2151 (37| 13 |1183| 65 |2151| 129 | 2151 |37 11.377 | -H8000 40-P200/M4
106 | 2622 (31| 11 |1442| 53 |2622]| 106 | 2622 |31 13.870 |-H8000 40-P200/M4
93 | 2976 [27| 92 |1637| 47 |2976| 93 | 2976 |27 15.743 | -H8000 40-P200/M4
86 [3219 (44| 85 |1770| 43 |3219| 86 |3219 |44 17.026 |-H14000 40-P200/M4
86 | 3242 (25| 85 |1783| 43 |3242| 86 |3242 |25 17.148 | -H8000 40-P200/M4
79 |3516 (14| 7.8 |1934| 40 |3516| 79 | 3516 |14 18.599 |-H5000 40-P200/M4
78 | 3579 [39| 7.7 |1968 | 39 |3579| 78 |3579 3.9 18.930 | -H14000 40-P200/M4
76 | 3655 (22| 75 |2010| 38 |3655| 76 | 365522 19.333 |-H8000 40-P200/M4
70 | 3950 [35| 6.9 |2173| 35 |3950| 70 |3950 |35 20.896 |-H14000 40-P200/M4
70 | 3966 13| 6.9 |2181| 35 |3966| 70 |3966 |13 20.978 |-H5000 40-P200/M4
68 | 4100 [2.0| 6.7 |2255| 34 |4100| 68 | 4100 |2.0 21.687 |-H8000 40-P200/M4
63 |4425 (11| 62 |2434| 31 |4425| 63 |4425|11 23.410 | -H5000 40-P200/M4
63 | 4433 (32| 62 |2438| 31 |4433| 63 | 443332 23.451 |-H14000 40-P200/M4
61 | 4595 (17| 6.0 [2527| 30 |4595| 61 | 459517 24.305 | -H8000 40-P200/M4
55 | 5023 |28 55 |2763| 28 |5023| 55 |5023 |28 26.571 |-H14000 40-P200/M4
54 5117 | 1.6 5.4 2814 27 5102 54 5117 | 1.6 95 5102 | 1.5 | 27.067 |-H8000 40-P200/M4
50 |5555|25| 49 |3055| 25 |5555| 50 |5555|25 29.384 |-H14000 40-P200/M4
45 | 6216 (23| 44 [3419| 22 |6216| 45 |6216 |23 32.881 |-H14000 40-P200/M4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [3";1 ¢ [r7rf1?n] ﬁ?:f [r;fn?n] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [ﬁné ¢ [r/rr‘:in] [»".":,1 ¢ 500  m500
52 | 5240 |15| 52 |2883| 26 |5240| 52 |5240 |15 28.128 |-H8000 40-P200/M4
43 |6392 (13| 42 [3516| 21 [6392| 43 |6392 |13 34.307 |-H8000 40-P200/M4
41 | 6769 21| 40 [3723| 20 |6769| 41 | 6769 |21 36.331 | -H14000 40-P200/M4
37 | 7342 (11| 37 |4038| 19 |7321| 37 [7342|11| 66 |7321|0.9]| 39.407 |-H8000 40-P200/M4
36 | 7719 |18| 3.5 |4246| 18 |7719| 36 | 7719 |18 41.433 | -H14000 40-P200/M4
34 | 8107 |1.0| 3.3 |4459| 17 |8083| 34 |8107 |1.0| 59 |8083|0.8| 43.511 |-H8000 40-P200/M4
33 |8395|17| 32 |4618| 16 |8395| 33 |8395 |17 45.060 | -H14000 40-P200/M4
30 9138 |09 30 |5026| 15 |9111| 30 |9138 09| 53 |9111 |0.8| 49.045 |-H8000 40-P200/M4
26 |10737|13| 25 |5906| 13 |10737| 26 |10737|13 57.630 | -H14000 40-P200/M4
22 [12245(11| 22 |6735| 11 |12245| 22 |12245|11 65.723 | -H14000 40-P200/M4
18 |14928|0.9| 1.8 |8211| 92 |14928| 18 |14928|0.9 80.123 |-H14000 40-P200/M4
16 |16944|08| 1.6 |9320| 81 |16944| 16 |16944|0.8 90.945 |-H14000 40-P200/M4

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3 -149



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 37.0 kW v ]
87 Hz: Py = 64.8 kW 2
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500

248 | 1383 [35| 24 | 758 | 124 | 1383 | 248 | 1383 |35 5.963 |-H8000 40-P225/M4

203 | 1686 [2.9| 20 | 924 | 102 | 1686 | 203 | 1686 |2.9 7.270 |-H8000 40-P225/M4

200 | 1710 |47| 20 | 937 | 100 | 1710| 200 | 1710 |47 7.374 |-H14000 40-P225/M4

107 | 3216 [25| 11 |1762| 53 |3216| 107 | 3216 |25 13.870 |-H8000 40-P225/M4

94 |3651 (22| 92 |2000| 47 |3651| 94 |3651|22 15.743 |-H8000 40-P225/M4

86 |3976 (20| 85 |2179| 43 |3976| 86 |3976 |20 17.148 |-H8000 40-P225/M4

80 |4313 12| 7.8 |2363| 40 |4313| 80 |4313 |12 18.599 |-H5000 40-P225/M4

76 | 4483 (18| 7.5 |2457| 38 |4483| 76 |4483 |18 19.333 |-H8000 40-P225/M4

71 | 4845 29| 69 |2655| 35 |4845| 71 | 4845 |29 20.896 | -H14000 40-P225/M4

71 | 4864 [10| 69 |2666| 35 |4864| 71 | 4864 |1.0 20.978 |-H5000 40-P225/M4

68 |5029 |1.6| 67 |2756| 34 |5029| 68 |5029 |16 21.687 |-H8000 40-P225/M4

63 |5438 (26| 62 |2980| 32 |5438| 63 |5438 |26 23.451 | -H14000 40-P225/M4

61 |5636|14| 60 |3088| 30 |5636| 61 |5636|1.4 24.305 | -H8000 40-P225/M4

56 | 6161 23| 55 |3376| 28 |6161| 56 |6161 2.3 26.571 | -H14000 40-P225/M4

50 | 6814 21| 49 [373a| 25 |6814| 50 |6814 |21 29.384 | -H14000 40-P225/M4
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5 Hz - -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
foai] [xnﬁ] < | far] [Alcrzrf] o] [.ﬁ",:] foai] [ﬁnnﬁ] < | i [ﬁ":,] ¢ 500 m5LO

53 | 6428 (12| 52 [3523| 26 |6428| 53 |6428 |12 28128 |-H8000 40-P225/M4

43 | 7840 |1.0| 42 |4297| 22 |7840| 43 | 7840 |10 34.307 |-H8000 40-P225/M4

41 |8303|17| 40 |4550| 20 |8303| 41 |8303 |17 36.331 |-H14000 40-P225/M4

38 | 9006 |09| 37 [4935| 19 |9006| 38 |9006 |09 39.407 |-H8000 40-P225/M4

36 | 9469 |1.5| 35 |5189| 18 | 9469 | 36 |9469 |15 41.433 |-H14000 40-P225/M4

33 |10298 | 14| 32 [5643| 16 |10208| 33 |10298]1.4 45.060 |-H14000 40-P225/M4

26 [13171(11| 25 |7217| 13 |13171| 26 |13171|11 57.630 |-H14000 40-P225/M4

23 [15020(09| 22 |8231| 11 |15020| 23 |15020|0.9 65.723 | -H14000 40-P225/M4

6.3-150

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 45.0 kW
87 Hz: Py = 78.7 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 m500

248 | 1682 (29| 24 | 926 | 124 | 1682 | 248 | 1682 |29 5.963 |-H8000 40-P225/L4

203 | 2050 [2.4| 20 |1128| 102 | 2050 | 203 | 2050 | 2.4 7.270 |-H8000 40-P225/L4

94 | 4440 |18| 92 |2443| 47 |4440| 94 | 4440 |18 15.743 |-H8000 40-P225/L4

86 | 4836 17| 85 |2661| 43 |4836| 86 | 4836 |17 17.148 |-H8000 40-P225/L4

80 | 5245 10| 7.8 |2887| 40 |5245| 80 |5245 |10 18.599 |-H5000 40-P225/L4

76 | 5452 [15| 75 |3001| 38 |5452| 76 |5452 |15 19.333 |-H8000 40-P225/L4

71 | 5916 09| 6.9 [3256| 35 |5916| 71 | 5916 |0.9 20.978 |-H5000 40-P225/L4

68 | 6116 13| 6.7 3366 | 34 |6116| 68 |6116 |13 21.687 |-H8000 40-P225/L4

63 | 6614 21| 62 |3640| 32 |6614| 63 | 6614 |21 23.451 |-H14000 40-P225/L4

61 | 6854 12| 6.0 [3772| 30 |6854| 61 | 6854 |12 24.305 |-H8000 40-P225/L4

56 | 7494 |19 55 |4124| 28 |7494| 56 | 7494 |19 26.571 |-H14000 40-P225/L4

50 | 8287 |17| 49 |4560| 25 |8287| 50 |8287 |17 29.384 |-H14000 40-P225/L4
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/rll':in] [mﬁ] g [r;fﬁn] [Alcfrf [r7rf1?n] [rI\\IAr;] [r/::in] [mﬁ € [r/r::in] [ﬁ"nﬁ] g 8500 m500

53 | 7818 |1.0| 52 |4303| 26 |7818| 53 | 7818 |10 28.128 |-H8000 40-P225/L4

43 | 9536 08| 42 [5248| 22 |9536| 43 | 9536 |0.8 34.307 |-H8000 40-P225/L4

41 |10098|14| 40 |5557| 20 |10098| 41 |10098|1.4 36.331 |-H14000 40-P225/L4

36 |11516|1.2| 3.5 |6338| 18 |11516| 36 |11516|1.2 41.433 |-H14000 40-P225/L4

33 |12524|11| 3.2 |6892| 16 |12524| 33 |12524|11 45.060 |-H14000 40-P225/L4

26 |16018|09| 255 |8s15| 13 |16018| 26 |16018|0.9 57.630 |-H14000 40-P225/L4

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-151



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 55.0 kW
M,
87 Hz: Py = 87.0 kW
) ) i »
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
n, | M nyp | My | ny | M n, | M n, | M
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 8500 m500
204 | 2499 | 2.0 20 1375 | 102 | 2499 | 204 | 2499 | 2.0 7.270 |-H8000 40-P250/M4
86 5895 |14 85 |3244 | 43 5895 86 5895 |14 17.148 | -H8000 40-P250/M4
77 6646 (1.2| 7.5 3657 38 6646 77 6646 | 1.2 19.333 | -H8000 40-P250/M4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) -87 Hz (1:17.4) ; 6
n, | M np | My | ny | M n, | M n | M
[t/min] | [Nm] ¢ [r/min] | [Nm] | [t/min] | [Nm] | [t/min] | [Nm] ¢ [r/min] | [Nm] ¢ 8500 m300
53 9530 (0.8| 5.2 5244 26 9530 53 9530 | 0.8 28.128 |-H8000 40-P250/M4
41 |12309(1.1| 4.0 | 6773 20 |12309| 41 |12309(|1.1 36.331 | -H14000 40-P250/M4
36 |14037|1.0| 3.5 7724 18 |[14037| 36 |14037|1.0 41.433 |-H14000 40-P250/M4
33 |15266(0.9| 3.2 | 8400 16 |[15266| 33 15266 | 0.9 45,060 |-H14000 40-P250/M4

6.3-152 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, Hinweise
Hinweise zu den Abmessungen

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der MaRblatter.

Produkt Getriebe

v

g500-H100

Ausfiihrung Abtriebswelle

Abmessungen mit Vollwelle

L
143 LB AL AD
[s@]
4]
[ 74T < o — —
| S A=
=] 1 e 1 2 5
I w :
LS o o
Il ‘ ;Q - ) ! -
26 127 INEZEN
181 110 | -
| 131
Produkt Motor
MDOMAOO
063-12 063-32 063-42 071-32 071-42

Gesamtlange L | [mm] —— 326 346
Lange Motor LB | [mm] —— 183 203
Lange Motoranbauten AL | [mm] €—— 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] @— 123 139
Abstand Motor/Anschluss | AD | [mm] <4 100 109

Abstand Mitte Motor bis Ende Gesamtlidnge des Antriebs ohne Anbauten

Klemmenkasten

Motordurchmesser | Linge des Motors ohne Anbauten

Mehrlédnge der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
» Ist die Montageflache (FuBauflage) in Richtung Motor ldnger als

der GetriebefuBB, kommt es bei einigen Motoren mit der Monta-
geflache zur Kollision!

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-153



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H45
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
L
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Gesamtlange L | [mm] 261 288 261 288 309
Lange Motor LB | [mm] 156 183 156 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 135 170 135 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Lidnge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3-154
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Stirnradgetriebemotoren g500-H -
Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H45
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VCR
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Gesamtlange L | [mm] 261 288 261 288 309
Lange Motor LB | [mm] 156 183 156 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 135 170 135 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Lidnge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3 - 155



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H45
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiithrung: VCK
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Gesamtlange L | [mm] 261 288 261 288 309
Lange Motor LB | [mm] 156 183 156 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 135 170 135 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Lidnge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3 -156 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 326 347
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109
L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
6.3 -157
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 403 467
Lange Motor LB | [mm] 260 324
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3 -158 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109
L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
6.3-159
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Gesamtlange L | [mm] 403 467
Lange Motor LB | [mm] 260 324
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154

L = Linge des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3-160
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L | [mm] 326 347
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 100 109
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 148 154

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3-162 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H ‘?‘/fﬁ\
L
Technische Daten ‘

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H ‘?‘/fﬁ\
L
Technische Daten s

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H100
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Lange Motor LB | [mm] 260 324
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)

6.3-164 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

Lenze | VO3-de_DE-07/2018

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 339 360
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109
L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Lange Motor LB | [mm] 260 324
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154

L = Linge des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3-166

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 100 109

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 148 154

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H ‘?/ﬁ\
Technische Daten |

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H ‘?/ﬁ\
Technische Daten |

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L | [mm] 416 480
Lange Motor LB | [mm] 260 324
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H @

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Gesamtlange L | [mm] 362 383
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 100 109

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H140
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 148 154

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 440 504 564
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Gesamtlange L | [mm] 363 384
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109
L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Lange Motor LB | [mm] 260 324 384
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164

L = Linge des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L | [mm] 363 ' 384
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 100 109

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
= 180
o
o
I
o
=
1S =
' H
c.:: i i
=) 3 17
“ et
|8 |
25 . i
L 160
- 180
1145
o
o
o @
© O i &
=3} V
3—-‘- o

I o
c3| o
(=] 5_2‘ E
S
3.5 1L
1041
I.’-;‘::.
o~
g Y AT
=
7
DIN ;532—/ 50
OR M10 8800104-03
m550
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Gesamtlange L | [mm] 440 504 564
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 148 154 164

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H m
Technische Daten % 1

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
L
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Gesamtlange L | [mm] 386 407
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 100 109

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H m
Technische Daten % 1

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H210
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Gesamtlange L | [mm] 463 527 587
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 148 154 164

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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063-12 063-32 063-42 071-32 071-42
Gesamtlange L | [mm] 378 399
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109
L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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-P80/M4 -P90/M4 -P90/L4 -P100/M4 -P100/L4 -P112/M4
Gesamtlange L | [mm] 455 519 579 586
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164 171

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Gesamtlange L | [mm] 378 399
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 100 109
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Gesamtlange L | [mm] 455 519 579 586
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 148 154 164 171

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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L = Lange des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H
Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L [mm] 455 519 579 586
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 148 154 164 171

L = Lange des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H *"‘;ﬁ\
I

Technische Daten & b

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Gesamtlange L | [mm] 398 419
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H320

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch

Getriebeausfiihrung: VCP
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Gesamtlange L | [mm] 475 539 599 606
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164 171

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 393 414
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109
L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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-P80/M4 = -P90/M4 | -P90/L4 | -P100/M4  -P100/L4 -P112/M4 -P132/M4 | -P132/L4
Gesamtlange L | [mm] 470 534 594 601 668
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Gesamtlange L | [mm] 393 414
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109
L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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-P80/M4 = -P90/M4 | -P90/L4 | -P100/M4  -P100/L4 -P112/M4 -P132/M4 | -P132/L4
Gesamtlange L | [mm] 470 534 594 601 668
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L | [mm] 393 414
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren
g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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-P80/M4 = -P90/M4 | -P90/L4 | -P100/M4  -P100/L4 -P112/M4 -P132/M4 | -P132/L4
Gesamtlange L | [mm] 470 534 594 601 668
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Linge des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H ‘?‘/fﬁ\
L
Technische Daten s

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Gesamtlange L | [mm] 413 434
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 100 109

L = Linge des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H450
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCP
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Gesamtlange L | [mm] 490 554 614 621 688
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Linge des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H600
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 414 435
Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 100 109
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H600
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H600

Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Lange Motor LB | [mm] 183 204
Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 100 109

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H600

Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR

AL
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Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H600
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 100 109
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
6.3-201
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H600
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L | [mm] 491 555 615 622 689
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H850
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 100 109
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H850
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 502 566 626 633 700
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H850
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Lange Motoranbauten AL | [mm] 170 165
Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 100 109
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
6.3 -205
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H850
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Gesamtlange L | [mm] 502 566 626 633 700
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3 -206

Lenze | VO3-de_DE-07/2018




Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H850
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Motordurchmesser AC | [mm] 123 139
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 100 109
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
6.3 -207

Lenze | VO3-de_DE-07/2018




Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H850
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L | [mm] 502 566 626 633 700
Lange Motor LB | [mm] 260 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 157 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 148 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H1500
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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071-42 -P80/M4 -P90/M4 -P90/L4 -P100/M4 -P100/L4
Gesamtlange L | [mm] 498 554 618 678
Lange Motor LB | [mm] 204 260 324 384
Lange Motoranbauten AL | [mm] 165 183 175 170
Motordurchmesser AC | [mm] 139 157 177 195
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 109 148 154 164

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H1500
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 685 752 863 939
Lange Motor LB | [mm] 391 458 569 645
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 201 237 267
Motordurchmesser AC | [mm] 219 261 313 351
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 171 182 231 282

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

§500-H1500
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Lange Motor LB | [mm] 204 260 324 384
Lange Motoranbauten AL | [mm] 165 183 175 170
Motordurchmesser AC | [mm] 139 157 177 195
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 109 148 154 164

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Da

ten

Abmessungen, 4-polige Motoren

§500-H1500
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Gesamtlange L | [mm] 685 752 863 939
Lange Motor LB | [mm] 391 458 569 645
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 201 237 267
Motordurchmesser AC | [mm] 219 261 313 351
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 171 182 231 282

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H1500
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Lange Motor LB | [mm] 204 260 324 384
Lange Motoranbauten AL | [mm] 165 183 175 170
Motordurchmesser AC | [mm] 139 157 177 195
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 109 148 154 164

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H1500
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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Gesamtlange L | [mm] 685 752 863 939
Lange Motor LB | [mm] 391 458 569 645
Lange Motoranbauten AL | [mm] 183 201 237 267
Motordurchmesser AC | [mm] 219 261 313 351
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 171 182 231 282

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H3000
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 658 718 725 792
Lange Motor LB | [mm] 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-215



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H3000
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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Gesamtlange L | [mm] 903 979
Lange Motor LB | [mm] 569 645
Lange Motoranbauten AL | [mm] 237 267
Motordurchmesser AC | [mm] 313 351
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 231 282

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H3000
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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AD
= ‘\‘\_"
~ |
ok | o
) )
92 89
40 310
| 365
~
€
(o]
o ~
s 8,100 z
/129 64|,
DIN 332_/ '
DR M20
8800412-00
m550
-P90/M4 | -P90/L4 | -P100/M4 -P100/L4 -P112/M4 | -P132/M4 -P132/L4
Gesamtlange L | [mm] 658 718 725 792
Lange Motor LB | [mm] 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H3000
Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VAR, VCR
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Lange Motor LB | [mm] 569 645
Lange Motoranbauten AL | [mm] 237 267
Motordurchmesser AC | [mm] 313 351
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 231 282

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3-218 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H3000
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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DR M20 8800413-02
m550
-P90/M4 -P90/L4 -P100/M4 -P100/L4 -P112/M4 | -P132/M4 -P132/L4
Gesamtlange L | [mm] 658 718 725 792
Lange Motor LB | [mm] 324 384 391 458
Lange Motoranbauten AL | [mm] 175 170 183 201
Motordurchmesser AC | [mm] 177 195 219 261
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 154 164 171 182

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

Lenze | VO3-de_DE-07/2018

Achtung: Beim Flansch mit AuBen-@ 300 muss die kundenseitige
Flanschverbindung mit zusatzlichen Spiralspannstiften (1SO 8750-

10x22-St) verstarkt werden.
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H3000
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VAK, VCK
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DIN 332
DR M20 8800413-02
m550
-P160/M4 -P160/L4 -P180/M4 -P180/L4
Gesamtlange L | [mm] 903 979
Lange Motor LB | [mm] 569 645
Lange Motoranbauten AL | [mm] 237 267
Motordurchmesser AC | [mm] 313 351
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 231 282
L = Lange des Motors ohne Anbauten Achtung: Beim Flansch mit AuBen-@ 300 muss die kundenseitige
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung) Flanschverbindung mit zusatzlichen Spiralspannstiften (1SO 8750-

10x22-St) verstarkt werden.
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Stirnradgetriebemotoren g500-H m

Technische Daten S

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H5000
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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880043201
m540
-P90/L4 -P100/M4 -P100/L4 -P112/M4 | -P132/M4 -P132/14 -P160/M4
Gesamtlange L | [mm] 723 767 843 875
Lange Motor LB | [mm] 349 393 469 501
Lange Motoranbauten AL | [mm] 213 219 206 259 285
Motordurchmesser AC | [mm] 174 198 222 264 318
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 154 171 182 207 241

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H5000

Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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m540
-P160/L4 -P180/M4 -P180/L4 -P200/M4 -P225/M4 -P225/L4
Gesamtlange L | [mm] 935 948 978 1041 1067 1127
Lange Motor LB | [mm] 561 574 604 667 693 753
Lange Motoranbauten AL | [mm] 285 274 293 787
Motordurchmesser AC | [mm] 318 353 393 439
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 241 292 315 337

L = Lange des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H5000

Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VCR

T
4

2!

(@ 17006
]
1A
|
|
---4---;
AC
|

E| 7.5 11125 20h9
[ e —
r~
N vl
=

1 .

I =

| ' |

I 140
DING22
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m540
-P90/L4 -P100/M4 -P100/L4 -P112/M4 | -P132/M4 -P132/14 -P160/M4
Gesamtlange L | [mm] 723 767 843 875
Lange Motor LB | [mm] 349 393 469 501
Lange Motoranbauten AL | [mm] 213 219 206 259 285
Motordurchmesser AC | [mm] 174 198 222 264 318
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 154 171 182 207 241

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H5000

Abmessungen mit Vollwelle und Zentrierung
Getriebeausfiihrung: VCR
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8800433-01
m540
-P160/L4 -P180/M4 -P180/L4 -P200/M4 -P225/M4 -P225/L4

Gesamtlange L | [mm] 935 948 978 1041 1067 1127
Lange Motor LB | [mm] 561 574 604 667 693 753
Lange Motoranbauten AL | [mm] 285 274 293 787
Motordurchmesser AC | [mm] 318 353 393 439
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 241 292 315 337

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H5000

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCK
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-P90/L4 -P100/M4 -P100/L4 -P112/M4 | -P132/M4 -P132/14 -P160/M4
Gesamtlange L | [mm] 723 767 843 875
Lange Motor LB | [mm] 349 393 469 501
Lange Motoranbauten AL | [mm] 213 219 206 259 285
Motordurchmesser AC | [mm] 174 198 222 264 318
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 154 171 182 207 241

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H5000

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCK
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m540
-P160/L4 -P180/M4 -P180/L4 -P200/M4 -P225/M4 -P225/L4
Gesamtlange L | [mm] 935 948 978 1041 1067 1127
Lange Motor LB | [mm] 561 574 604 667 693 753
Lange Motoranbauten AL | [mm] 285 274 293 787
Motordurchmesser AC | [mm] 318 353 393 439
Abstand Motor/Anschluss = AD | [mm] 241 292 315 337

L = Lange des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H8000
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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m540
-P100/M4 -P100/L4 | -P112/M4  -P132/M4 -P132/14 -P160/M4 -P160/L4 @ -P180/M4
Gesamtlange L | [mm] 805 876 908 968 981
Lange Motor LB | [mm] 391 462 494 554 567
Lange Motoranbauten AL | [mm] 219 206 259 285 274
Motordurchmesser AC | [mm] 198 222 264 318 353
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 171 182 207 241 292

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H8000
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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m540
-P180/L4 -P200/M4 -P225/M4 -P225/L4 -P250/M4
Gesamtlange L | [mm] 1011 1074 1095 1155 1206
Lange Motor LB | [mm] 597 660 681 741 792
Lange Motoranbauten AL | [mm] 274 293 787 827
Motordurchmesser AC | [mm] 353 393 439 487
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 292 315 337 408

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H8000
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCK
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m540
-P100/M4 -P100/L4 | -P112/M4  -P132/M4 -P132/14 -P160/M4 -P160/L4 @ -P180/M4
Gesamtlange L | [mm] 805 876 908 968 981
Lange Motor LB | [mm] 391 462 494 554 567
Lange Motoranbauten AL | [mm] 219 206 259 285 274
Motordurchmesser AC | [mm] 198 222 264 318 353
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 171 182 207 241 292
L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
6.3-229
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H8000
Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiithrung: VCK
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m540
-P180/L4 -P200/M4 -P225/M4 -P225/L4 -P250/M4
Gesamtlange L | [mm] 1011 1074 1095 1155 1206
Lange Motor LB | [mm] 597 660 681 741 792
Lange Motoranbauten AL | [mm] 274 293 787 827
Motordurchmesser AC | [mm] 353 393 439 487
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 292 315 337 408

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H m

Technische Daten L
Abmessungen, 4-polige Motoren
g500-H14000
Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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m540
-P112/M4 -P132/M4 | -P132/14 -P160/M4 -P160/L4 -P180/M4 -P180/L4 @ -P200/M4
Gesamtlange L | [mm] 873 943 975 1035 1048 1078 1141
Lange Motor LB | [mm] 379 449 481 541 554 584 647
Lange Motoranbauten AL | [mm] 206 259 285 274 293
Motordurchmesser AC | [mm] 222 264 318 353 393
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 182 207 241 292 315

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H14000

Abmessungen mit Vollwelle
Getriebeausfiihrung: VBR
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m540
-P225/M4 -P225/14 -P250/M4
Gesamtlange L | [mm] 1160 1220 1268
Lange Motor LB | [mm] 666 726 774
Lange Motoranbauten AL | [mm] 787 827
Motordurchmesser AC | [mm] 439 487
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 337 408

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H14000

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCK
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m540
-P112/M4 -P132/M4 | -P132/14 -P160/M4 -P160/L4 -P180/M4 -P180/L4 @ -P200/M4
Gesamtlange L | [mm] 873 943 975 1035 1048 1078 1141
Lange Motor LB | [mm] 379 449 481 541 554 584 647
Lange Motoranbauten AL | [mm] 206 259 285 274 293
Motordurchmesser AC | [mm] 222 264 318 353 393
Abstand Motor/Anschluss ~ AD | [mm] 182 207 241 292 315

L = Lange des Motors ohne Anbauten
AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Abmessungen, 4-polige Motoren

g500-H14000

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
Getriebeausfiihrung: VCK

n
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m540
-P225/M4 -P225/14 -P250/M4
Gesamtlange L | [mm] 1160 1220 1268
Lange Motor LB | [mm] 666 726 774
Lange Motoranbauten AL | [mm] 787 827
Motordurchmesser AC | [mm] 439 487
Abstand Motor/Anschluss =~ AD | [mm] 337 408

L = Lange des Motors ohne Anbauten

AL = Mehrlange der Anbauten (langste Ausfiihrung)

6.3-234

Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Stirnradgetriebemotoren g500-H

=5 |
Technische Daten e
Mehrldange der Anbauten
Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)
Produkt
MDOMADOO
063-02 063-12 071-32
063-22 063-32 071-42
063-42
Bremse
AL | [mm] 71.0 40.0 52.0
Riickfiihrung
AL | [mm] 71.0 56.0 51.0
Bremse + Riickfiihrung
AL | [mm] 135 103 96.0
Produkt
m550
-P80/M4 | -P90/M4 | -P100/M4 | -P112/M4 | -P132/M4 | -P160/M4 | -P180/M4
-P90/L4 -P100/L4 -P132/L4 -P160/L4 -P180/L4
-P180/V4
Bremse
AL [mm] 73.0 62.0 76.0 90.0 79.0 105 103
Riickfiihrung
AL | [mm] 97.0 82.0 81.0 80.0 102 105 79.0
Bremse + Riickfiihrung
AL [mm] 110 99.0 101 120 124 191 182
Produkt
m540
-P90/L4 -P100/M4 -P112/M4 -P132/M4 -P160/M4 -P180/M4
-P100/L4 -P132/14 -P160/L4 -P180/L4
Bremse
AL [mm] 70.0 78.5 73.0 105 116 129
Riickfiihrung
AL | [mm] 925 93.5 95.0
Bremse + Riickfiihrung
AL [mm] 163 172 168 200 211 224
Produkt
m540
-P200/M4 -P225/M4 -P250/M4
-P225/14
Bremse
AL | [mm] 147 239 225
Riickfiihrung
AL | [mm] 95.0 125
Bremse + Riickfiihrung
AL | [mm] 242 364 350
Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.3-235




Stirnradgetriebemotoren g500-H

=5 I
Technische Daten e
Mehrldange der Anbauten
Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)
Produkt
MDOMADOO
063-12 071-32
063-32 071-42
063-42
Fremdliifter
AL | [mm] 128
Bremse
AL | [mm] 170 165
Riickfiihrung
AL | [mm] 128
Bremse + Riickfiihrung
AL | [mm] 170 165
Produkt
m550
-P80/M4 -P90/M4 | -P100/M4 | -P112/M4 | -P132/M4 @ -P160/M4 | -P180/M4
-P90/L4 | -P100/L4 -P132/L4 | -P160/L4 @ -P180/L4
-P180/V4
Fremdliifter
AL | [mm] 127 122 109 103 121 149 141
Bremse
AL [mm] 183 175 170 183 201 179 207
Riickfiihrung
AL [mm] 127 122 109 183 201 237 207
Bremse + Riickfiihrung
AL [mm] 183 175 170 183 201 237 267
Produkt
m540
-P90/L4 -P100/M4 -P112/M4 -P132/M4 -P160/M4 -P180/M4
-P100/L4 -P132/L4 -P160/L4 -P180/L4
Fremdlifter
AL [mm] 85.0 81.5 81.0 115 131 132
Bremse
AL [mm] 120 122 113 165 191 199
Riickfiihrung
AL [mm] 213 219 206 259 285 274
Bremse + Riickfiihrung
AL [mm] 213 219 206 259 285 274
Produkt
m540
-P200/M4 -P225/M4 -P250/M4
-P225/L4
Fremdliifter
AL | [mm] 141 228 233
Bremse
AL | [mm] 233
Riickfiihrung
AL | [mm] 293 787 827
Bremse + Riickfiihrung
AL | [mm] 293

6.3-236
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Stirnradgetriebemotoren g500-H ‘?‘/fﬁ\
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Technische Daten s
Gewichte, 4-polige Motoren
» Gewichte mit Olfillung fiir Einbaulage A, alle Angaben ca.-Werte.
Die Gewichte beziehen sich auf die Basisausfiihrung, Mehrgewich-
te beachten!
2-stufige Getriebe
Produkt Masse Produkt Masse
m m
kel kel
MDOMADCJ063-02 5.40 m550-P100/M4 38.9
MDOMAD063-12 5.70 g500-H320 m550-P100/L4 40.9
MDOMAD063-22 5.40 m550-P112/M4 439
g500-H45 MDOMAO063-32 5.70 MDOMAOO063-42 15.8
MDOMADI063-42 6.00 MDOMAOO071-32 17.2
MDOMAOO071-32 7.40 MDOMAOO071-42 17.8
MDOMADO071-42 8.00 m550-P80/M4 26.3
MDOMAO063-12 m550-P90/M4 31.3
MDOMAD063-32 770 g500-H450 m550-P90/L4 323
MDOMAO063-42 8.00 m550-P100/M4 423
MDOMAD071-32 9.40 m550-P100/L4 44.3
g500-H100 MDOMAO071-42 10.0 m550-P112/M4 47.3
m550-P80/M4 18.5 m550-P132/M4 68.3
m550-P90/M4 235 m550-P132/L4 80.3
m550-P90/L4 245 MDOMAO063-42 27.0
MDOMAO063-12 MDOMAOO071-32 284
MDOMADJ063-32 880 MDOMAOC071-42 29.0
MDOMAO063-42 9.10 m550-P80/M4 37.5
MDOMADD071-32 10.5 m550-P90/M4 425
g500-H140
MDOMAO071-42 11.1 g500-H600 m550-P90/L4 43.5
m550-P80/M4 19.6 m550-P100/M4 53.5
m550-P90/M4 24.6 m550-P100/L4 55.5
m550-P90/L4 25.6 m550-P112/M4 58.5
MDOMADD063-12 m550-P132/M4 79.5
MDOMAD063-32 102 m550-P132/L4 915
MDOMADD063-42 10.5 MDOMAOI071-42 37.9
MDOMADD071-32 119 m550-P80/M4 46.4
MDOMADODO071-42 12.5 m550-P90/M4 51.4
g500-H210
m550-P80/M4 21.0 m550-P90/L4 524
m550-P90/M4 26.0 g500-H850 m550-P100/M4 62.4
m550-P90/L4 27.0 m550-P100/L4 64.4
m550-P100/M4 37.0 m550-P112/M4 67.4
m550-P100/L4 39.0 m550-P132/M4 88.4
MDOMADOJ063-12 m550-P132/L4 100
MDOMAD063-32 121 MDOMAOO071-42 69.5
MDOMADOI063-42 12.4 m550-P90/M4 81.5
MDOMADD071-32 13.8 m550-P90/L4 82.5
g500-H320 MDOMADO071-42 14.4 g500-H1500 m550-P100/M4 92.5
m550-P80/M4 229 m550-P100/L4 94.5
m550-P90/M4 27.9 m550-P112/M4 97.5
m550-P90/L4 28.9 m550-P132/L4 131
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Gewichte, 4-polige Motoren

» Gewichte mit Olfillung fiir Einbaulage A, alle Angaben ca.-Werte.
Die Gewichte beziehen sich auf die Basisausfiihrung, Mehrgewich-
te beachten!

2-stufige Getriebe

Produkt Masse Produkt Masse
m m
[kl kel
m550-P132/M4 119 m540-P160/M4 446
m550-P160/M4 170 m540-P160/L4 463
g500-H1500
m550-P160/L4 181 m540-P180/M4 538
m550-P180/M4 219 g500-H14000 m540-P180/L4 543
m550-P100/M4 134 m540-P200/M4 613
m550-P100/L4 136 m540-P225/M4 658
m550-P112/M4 139 m540-P225/L4 693
m550-P132/M4 160
g500-H3000 m550-P132/L4 172
m550-P160/M4 211
m550-P160/L4 222
m550-P180/M4
m550-P180/L4 260
m540-P100/M4
m540-P100/L4 184
m540-P112/M4
m540-P132/M4
m540-P132/L4 212
m540-P160/M4 228
g500-H5000
m540-P160/L4 245
m540-P180/M4 320
m540-P180/L4 325
m540-P200/M4 395
m540-P225/M4 440
m540-P225/L4 475
m540-P112/M4 263
m540-P132/M4
m540-P132/L4 291
m540-P160/M4 307
m540-P160/L4 324
g500-H8000 m540-P180/M4 399
m540-P180/L4 404
m540-P200/M4 474
m540-P225/M4 519
m540-P225/L4 554
m540-P250/M4 654
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Stirnradgetriebemotoren g500-H *"‘;ﬁ\
I

=5
. «£f£i o
Technische Daten s
Gewichte, 4-polige Motoren
» Gewichte mit Olfillung fiir Einbaulage A, alle Angaben ca.-Werte.
Die Gewichte beziehen sich auf die Basisausfiihrung, Mehrgewich-
te beachten!
3-stufige Getriebe
Produkt Masse Produkt Masse
m m
kel [ke]
MDOMACD063-12 104 MDOMADOI071-42 69.5
MDOMACO063-32 ' m550-P80/M4 78.0
MDOMADO063-42 10.7 m550-P90/M4 83.0
g500-H210
MDOMAOOO071-32 121 m550-P90/L4 84.0
g500-H1500
MDOMAOO071-42 12.7 m550-P100/M4 94.0
m550-P80/M4 21.2 m550-P100/L4 96.0
MDOMAOO063-12 123 m550-P112/M4 99.0
MDOMAOOO063-32 ' m550-P132/M4 120
MDOMADO063-42 12.6 m550-P90/M4 128
g500-H320
MDOMAOOO071-32 14.0 m550-P90/L4 129
MDOMACO071-42 14.6 m550-P100/M4 139
m550-P80/M4 231 m550-P100/L4 141
g500-H3000
MDOMACO063-12 159 m550-P112/M4 144
MDOMADOOO063-32 ' m550-P132/M4 165
MDOMALCC063-42 16.2 m550-P132/L4 177
MDOMAOOO071-32 17.6 m550-P160/M4 216
g500-H450
MDOMACCO071-42 18.2 m540-P90/L4 174
m550-P80/M4 26.7 m540-P100/M4
m550-P90/M4 31.7 m540-P100/L4 188
m550-P90/L4 32.7 m540-P112/M4
g500-H5000
MDOMACO063-12 m540-P132/M4
27.6 216
MDOMADO063-32 m540-P132/L4
MDOMALCC063-42 27.9 m540-P160/M4 232
MDOMADCO071-32 29.3 m540-P160/L4 249
MDOMACC071-42 29.9 m540-P100/M4
g500-H600
m550-P80/M4 38.4 m540-P100/L4 270
m550-P90/M4 43.4 m540-P112/M4
m550-P90/L4 44.4 m540-P132/M4 508
m550-P100/M4 54.4 m540-P132/L4
m550-P100/L4 56.4 m540-P160/M4 314
MDOMACC063-42 37.0 g500-H8000 m540-P160/L4 331
MDOMADCO071-32 38.4 m540-P180/M4 406
MDOMACOO071-42 39.0 m540-P180/L4 411
m550-P80/M4 47.5 m540-P200/M4 481
m550-P90/M4 525 m540-P225/M4 526
g500-H850
m550-P90/L4 53.5 m540-P225/L4 561
m550-P100/M4 63.5 m540-P250/M4 661
m550-P100/L4 65.5 m540-P112/M4 415
m550-P112/M4 68.5 g500-H14000 m540-P132/M4 443
m550-P132/M4 89.5 m540-P132/L4
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Gewichte, 4-polige Motoren

» Gewichte mit Olfiillung fur Einbaulage A, alle Angaben ca.-Werte.
Die Gewichte beziehen sich auf die Basisausfiihrung, Mehrgewich-

te beachten!

3-stufige Getriebe

Produkt

m540-P160/M4
m540-P160/L4
m540-P180/M4
m540-P180/L4
m540-P200/M4
m540-P225/M4
m540-P225/L4
m540-P250/M4

g500-H14000

Masse

[kg]
459
476
551
556
626
671
706
806

6.3-240
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten

Mehrgewichte Getriebe
Produkt
g500-H45 | g500-H100 = g500-H140 & g500-H210  g500-H320 g500-H450 = g500-H600
Ful m [kgl 0.1 0.1 0.2 0.1 0.1 0.2 2.0
Flansch m [kgl 0.3 0.4 0.6 0.6 0.8 0.9 43
Produkt
g500-H850 g500-H1500 g500-H3000 g500-H5000 g500-H8000 & g500-H14000
Ful m [kg] 2.8 4.3 5.8 16.0 26.0 44.0
Flansch m [kg] 7.6 8.3 20.1 223 36.4 36.4
Getriebeausfiihrung VCP
Produkt
g500-H100 g500-H140 g500-H210 g500-H320 g500-H450
Flansch m [kg] 2.0 3.9 3.9 4.1 6.1
Mehrgewichte Motoren
4-polige Motoren
Produkt
MDOMAOO
063-02 063-12 071-32
063-22 063-32 071-42
063-42
Bremse 06 06
08
m [kgl 0.9 0.9
1.5
Fremdliifter
m [kgl 2.0 2.1
Produkt
m550
-P80/M4 -P90/M4 -P100/M4 -P112/M4 -P132/M4 -P160/M4 -P180/M4
-P90/L4 -P100/L4 -P132/L4 -P160/L4 -P180/L4
-P180/V4
Bremse 08 10 12 14 16 18
10 12 14 16 18 20
m [kg] 1.5 2.6 4.2 5.8 8.7 12.6
2.6 4.2 5.8 8.7 12.6 19.5
Fremdliifter
m [kg] 2.3 2.7 3.0 31 5.0 7.3 10.3
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Technische Daten w0 s
Mehrgewichte Motoren
4-polige Motoren
Produkt
m540
-P90/L4 -P100/M4 -P112/M4 -P132/M4 -P160/M4
-P100/L4 -P132/L4 -P160/L4
Bremse 08E 10E 12E 16E 20E
10E 12E 14E 18E 18E
12E 14E
m [kl 15 26 4.2 8.7 126
2.6 4.2 5.8 12.6 12.6
4.2 5.8
Fremdlufter
m [kg] 1.9 2.1 22 3.0 42
Produkt
m540
-P180/M4 -P200/M4 -P225/M4 -P250/M4
-P180/L4 -P225/L4
Bremse 20E 20E 25E 30E
25E 30E 40E
m [kg] 12.6 12.6 31.0 45.0
31.0 45.0 80.0
FremdlUfter
m [kg] 8.2 9.8 22.0

6.3 -242
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Anhang
Getriebecode
| Beispiel G 50 A H (045 M |V B R 2 [C 1A
Bedeutung Variante
Produktfamilie G 50
A
Generation
B
Getriebeart Stirnradgetriebe H
45Nm 045
100 Nm 110
140 Nm 114
210 Nm 121
320 Nm 132
450 Nm 145
Abtriebsdrehmoment | 600 Nm 160
850 Nm 185
1500 Nm 215
3000 Nm 230
5000 Nm 250
8000 Nm 280
14000 Nm 314
. Getriebemotor
Bauweise
Getriebe N
. Vollwelle mit Passfeder \
Wellenausfiihrung
Vollwelle ohne Passfedernut G
FuBausfiihrung + Zentrierung A
Gehduseausfiihrung | FuBausfiihrung
Zentrierung
Ohne Flansch
Flanschausfiihrung .
Flansch mit Durchgangsbohrungen
2-stufig 2
Stufenzahl -
3-stufig 3
Integriert C
IEC-Motor N
Motoranbau
NEMA-Motor A
Servomotor S
1A
AntriebsgroRRe
OH
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Anhang
Motorcode
| Beispiel M D MA XX 063 4 2 a ¢
Bedeutung Variante Motorcode
Produktfamilie M
Effizienzklasse IE1 D
Selbstkiihlung
Kiihlung Eigenliifter
Fremdliifter
Interner Schlissel MA
Ohne Anbauten XX
Bremse BR
Bremse + Resolver BS
Anbauten Bremse + Inkrementalgeber Bl
Bremse + SinCos-Absolutwertgeber BA
Resolver RS
Inkrementalgeber IG
SinCos-Absolutwertgeber AG
Baugroie 063
071
0
1
Bauldnge 2
3
4
Polpaarzahl 4-polige Motoren 2
2-polige Motoren 1
Interner Schliissel Cc1
CE
Approbation cURus
ccc 3
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Anhang
Motorcode
| Beispiel M |55 A [P |0s0/M 04 5 E [0 0o |w [T
Bedeutung Variante Motorcode
54
Produktfamilie M
55
Generation A
Effizienzklasse Premium - IE3 P
080
090
100
112
) 132
Baugrolie
160
180
200
225
250
Mittel M
Baulange Lang L
Sehr lang \"
Polzahl 4-polig 04
IP50
Schutzart
P60 6
. Eigenlufter E
Kithlung =
Fremdliifter F
Keine Bremse 0
Bremsenanbau
Federkraftbremse F
Kein Geber 0
Resolver R
Istwertgeber
Absolutwertgeber A
Inkrementalgeber E
CE C
. CE, ccC 3
Approbation
CE, cURus U
CE, cURus, CCC w
. . , M
Ausfiihrungsvariante Interner Schliissel T
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung
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Stirnradgetriebemotoren g500-H

Projektierung
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Getriebe

Flachgetriebe-
motoren g500-5

Inverterbetrieb
0.12...0.55 kW (Effizienzklasse IE1)
0.75 ... 55 kW (Effizienzklasse IE3)
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

a [rad/s?] Max. zulassige Winkelbeschleunigung
Nso % [%] Wirkungsgrad

N7s % [%] Wirkungsgrad

N100 % [%] Wirkungsgrad

Na Wirkungsgrad

Ne=1 Wirkungsgrad

¢ Belastbarkeit

cos ¢ Leistungsfaktor

du/dt [kV/ps] Isolationsfestigkeit

Fpee [N] Min. Axialkraft

o [N] Max. Axialkraft

(g [N] Max. Axialkraft

i iz [Hz] Max. Eingangsfrequenz
T [kHz] Grenzfrequenz

ety [kHz] Max. Schaltfrequenz

fn [Hz] Bemessungsfrequenz
Rt [N] Max. Radialkraft

f, Radialkraftbeiwert

e [m] Aufstellungshohe

lp [A] Stillstandsstrom

i Ubersetzung

sy v [A] Max. Eingangsstrom

[ - [A] Max. Stromaufnahme

[ - [A] Max. Strombelastbarkeit
Imax [A] Max. Stromaufnahme
Imax [A] Max. Strom

[ [A] Max. kurzzeit. Zwischenkreisstrom
e [A] Max. Zwischenkreisstrom
In [A] Bemessungsstrom

IN A [A] Bemessungsstrom

In, v [A] Bemessungsstrom

J [kgem?] Massentragheitsmoment
JMB [kgem?] Massentragheitsmoment
KE, L 150°c [V /(1000 Spannungskonstante

r/min)]

Kto1s0°c  [Nm/A] Drehmomentkonstante
L1o [h] Lagerlebensdauer

L [mH] Hauptinduktivitat

Lig [mH] Standerstreuinduktivitat
Lyg [mH] Rotorstreuinduktivitat

Ly [mH] Bemessungsinduktivitat
m [ke] Masse

M, [Nm] Abtriebsdrehmoment
My, [Nm] Abtriebsdrehmoment
My [Nm] Stillstandsdrehmoment
Mo, max [Nm] Max. Stillstandsmoment
My om [Nm] Abtriebsdrehmoment
M3 max [Nm] Max. Abtriebsdrehmoment
M, not [Nm] Not-Aus-Drehmoment
6.4-4

N1, max
N1, max 50%
Neto

1UI%
Nmax
NN
Pmax
Opw
O

O

R1

R2

R

R

Ruv 150 °c
Ruv 20°c

o
©
=

c
>

[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[r/min]
[kw]
]

[

[KJ]
[Q]

[Q]

[Q]

[Q]

[Q]

[Q]
[1/h]
[ms]
[ms]
[ms]
[ms]
[°q]
[’
[°q
[°q
[°c]
[°c]
[°c]
[°c]

[h]

[°q]
[°q]
[s]
[ms]
[V]
V]

Anlaufmoment

Anlaufmoment

Anlaufmoment

Mittleres dynamische Drehmoment
Kippmoment

Bremsmoment

Kennmoment

Max. Drehmoment
Bemessungsdrehmoment
Abtriebsdrehzahl

Abtriebsdrehzahl

Abtriebsdrehzahl

Max. Getriebeeingangsdrehzahl

Max. Getriebeeingangsdrehzahl
Eckdrehzahl

Drehzahl

Max. Drehzahl

Bemessungsdrehzahl

Max. Leistungsaufnahme

Reibarbeit

Hoéchstschaltarbeit
Hoéchstschaltarbeit

Standerimpedanz

Lauferimpedanz

Isolationswiderstand

Min. Isolationswiderstand
Standerimpedanz

Standerimpedanz
Ubergangsschalthaufigkeit
Verkniipfzeit

Trennzeit

Ansprechverzug

Anstiegszeit

Max. Oberfldchentemperatur

Min. Transport-Umgebungstemperatur
Max. Transport-Umgebungstemperatur
Max. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Min. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Umgebungstemperatur
Auslosetemperatur
Bemessungstemperatur

Lebensdauer
Betriebs-Umgebungstemperatur
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Erholzeit

Ubererregungszeit

Spannungsbereich
Netzspannungsbereich
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Flachgetriebemotoren g500-S H/ﬂ p
Allgemeines W ‘

Unac [V] Netzspannung

Uhiny e [V] Max. Eingangsspannung

Uhnmifin [V] Min. Eingangsspannung

[/ I\ Max. Eingangsspannung

- vl Max. Netzspannung

Unin [V] Min. Netzspannung

Uy A [V] Bemessungsspannung

UN, Ac I\ Bemessungsspannung

UN, bc I\ Bemessungsspannung

Un, v I\ Bemessungsspannung

Zg Zahnezahl

1S [Q] Lauferimpedanz

Zys [Q] Impedanz

Zss [Q] Standerimpedanz

Z; Zahnezahl

Cccc China Compulsory Certificate

CE Communauté Européenne

CEL China Energy Label

CSA Canadian Standards Association

CSAULE Energy Verified Zertifikat

cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Ka-
nada

DIN Deutsches Institut fiir Normung eV.

EAC Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / Kasachstan

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europdische Norm

IM International Mounting Code

IP International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association

UkrSEPRO Zertifikat fiir die Ukraine

UL Underwriters Laboratory Listed Product

UR Underwriters Laboratory Recognized Product

VDE Verband deutscher Elektrotechniker
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Produktinformationen

In Kombination mit Drehstrommotoren bilden unsere Flachgetriebe
eine kompakte, leistungsstarke Antriebseinheit. Durch zahlreiche an-
und abtriebsseitige Optionen ist eine genaue Anpassung des Antriebs
an lhre Applikation moglich.

Die schlanken Flachgetriebe zeichnen sich durch hohe zulassige Radi-
alkrafte, fein gestufte Untersetzungen sowie geringes Verdrehspiel
aus.Siesindin 2-und 3-stufiger Ausfiihrung mit einem Drehmoment
bis 19000 Nm und einer Ubersetzung bis i= 430 erhiltlich.

Drehstrommotoren als Basis fiir Getriebemotoren

In einem Leistungsbereich von 0.12 bis 55 kW bietet Lenze inverter-
taugliche Drehstrommotoren fiir umfangreichere Aufgaben.

Diese Antriebe unterscheiden sich in der Effizienzklasse und konnen
fiir die beim gesteuerten oder geregelten Inverterbetrieb notwendigen
Ausfiihrungen genutzt werden.

« |E1 Motoren bis zu einer Leistung von 0.55 kW
« IE3 Motoren ab 0.75 kW bis 55 kW

Die Bennung des Produktes

Ausfiihrungen

+ Schmale Bauform spart an benétigtem Einbauraum der Maschine

« Vollwelle, Hohlwelle und Schrumpfscheibe fiir direkte Integration
in der Maschine

 Hohe Genauigkeit bei axialem Abtrieb sorgt fiir beste Effizienz

Kundennutzen:

« Verschiedene Effizienzklassen fiir den groBten wirtschaftlichen
Nutzen

« Platzersparnis durch kompakten Direktanbau an Lenze-Getriebe

+ Marktorientiertes Baukastensystem erméglicht einen universellen
Einsatz fiir umfangreiche Maschinenaufgaben

Getriebeart Produktreihe

Flachgetriebe g500 - S

Ausfiihrung

Bemessungsdrehmoment [Nm] Produkt
130 g500-5130
220 g500-5220
400 g500-5400
660 g500-5660
950 g500-5950

2100 g500-52100
3100 g500-53100
4500 g500-54500
8000 g500-58000
14000 g500-514000
19000 g£500-519000

Flachgetriebe g500-S mit Drehstrommotor

Flachgetriebe g500-S mit Drehstrommotor und

Inverter 8400 motec

6.4-6

Flachgetriebe g500-S mit Servomotor
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Ausstattung
Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Motoranschluss

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

: Temperaturiiberwachung
Steckverbinder HAN Thermokoritakt
PTC
Entliiftung Polzahl PT1000/KTY
(je nach Einbaulage) 4-polig,
0.12 ... 55 kW

Oleinfiillschraube

Handliifthebel

(je nach Einbaulage)

Drehmomentstiitze
Gummipuffer
Kiihlung
Eigenlifter
Fremdliifter
Olkontrollschraube
(je nach Einbaulage)
Riickfiihrung
Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber
Abtriebswelle Gehaduseausfiihrung Federkraftbremse
Hohlwelle mit Passfedrnut Gewindelochkreis mit Zentrierung Standard
Vollwelle mit Passfeder Flansch mit Durchgangsbohrungen LongLife
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe Ful
Olablassschraube

(je nach Einbaulage)

Standardausfiihrung

» Beim Motor m540 ist nur die Temperaturiiberwachung mit PTC
erhaltlich.

» Beiden Getrieben g500-5950 ... 519000 ist die Gehduseausfiih-
rung immer mit Ful ausgefiihrt.

c [E] 11-Detailierte Informationen Gehéuseausfiihrung.
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Ausstattung

Einbaulagen, Lage der Systembausteine

» Inden nachfolgenden Grafiken ist der Klemmenkasten in der » ZurVariantenreduzierung kénnen die Getriebe auch in kombinier-
Lage 2 farblich gekennzeichnet. ter Einbaulage bestellt werden:
Andert sich die Einbaulage (A ... F), werden die Klemmenkasten- - g500-5130 ... 5660 in Einbaulage AEF

lagen 2 ... 5) entsprechend mitgedreht.

EinbaulagenA...F

Klemmenkastenlagen 2 ... 5 Kabeleinfiihrungslagen1...5

» Detaillierte Angaben zur Kabeleinfiihrung siehe Motorkapitel/Pro-
dukterweiterungen.
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Ausstattung

Einbaulagen, Lage der Systembausteine

Schrumpfscheibenlage 1 oder 6

» Vollwelle und Flansch sind nur in Lage 6 moglich.

Lenze | VO3-de_DE-07/2018
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-5130 ... S660

Produkt
Getriebe g500-5130 g500-5220 g500-5400 g500-5660
Motorzuordnung min. MDOMACO-063 MDOMAOO-063 MDOMAOO-063 MDOMAOO-063
Motorzuordnung max. m550-P90 m550-P100 m550-P112 m550-P132
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. 130 Nm 220 Nm 400 Nm 660 Nm
Antriebsleistung min. 0.12 kW 0.12 kW 0.12 kW 0.12 kW
Antriebsleistung max. 1.5 kW 3.0 kW 4.0 kW 7.5 kW
Abmessungen [mm]
Vollwelle mit Passfeder 25x 50 25x 50 30 x 60 35x70
40 x 80
Hohlwelle mit Passfedernut 25 25/30 30/35 40/45
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe 25 25/30 35 40
Abtriebsflansch 160 160 200 200/250
» DieAusfiihrungen sind nur fiir die oben in der Tabelle abgebilde-

ten Getriebe lieferbar.

» Fettgedruckte Werte sind Standardausfiihrungen.
Nicht fettgedruckte Werte sind mogliche Erweiterungen, teilweise
mit Aufpreis.
Ausfiihrung Ausfiihrung
Konformitat CE Einbaulage A/B/C/D/E/F
EAC Kombiniert
Approbation Ohne Leistungsanschluss Klemmenkasten
CCC/cURus Steckverbinder
Schutzart IP55 Federkraftbremse Ohne
IP65/1P66 Bremsenbauform: Standard/Long-
Oberflachen- und Korrosions-  Ohne life .
schutz OKS in verschiedene Ausfiihrun- Bremsenausfiihrung: Stan-
gen dard/Ubererregt/Cold Brake
Farbe Unlackiert Rickfithrung Ohne
Grundiert/RAL-Farben Resolver
5 Absolutwertgeber
Hohlwelle Mit Passfedernut (HOD) Inkrementalgeber
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe  Ohne Passfedernut (SCC) Kiihlung Eigenliifter
Vollwelle Mit Passfeder (VOO) Fremdlufter
Wellenwerkstoff Stahl Temperaturiiberwachung Thermokontakt TKO
Edelstahl Kaltleiter PTC
Wellendichtringwerkstoff NBR Temperaturfiihler PT1000/KTY
FKM (Viton)
Lagerung Abtriebswelle Normal
Paste fiir Wellenmontage Ohne
Beigelegt

Getriebeausfiihrung

Schmierstoff

Ohne FuB und Zentrierung (CDR)
Mit Zentrierung (CCR)

Mit Abtriebsflansch (OCK)

Mit FuR (HBR/VBR)

Mineralol
Synthetisches Ol
Lebensmittel vertragliches Ol
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-5130 ... 5660

Ohne Zentrierung (HDR) Mit Zentrierung (HCR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(HCK)

Ohne Zentrierung (HBR)
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-5130 ... 5660

Ohne Zentrierung (SDR)

Mit Zentrierung (SCR)

Flansch mit Durchgangsbohrungen
(SCK)

6.4-12
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-5130 ... 5660

Ohne Zentrierung (VDR) Mit Zentrierung (VCR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(VCK)

Ohne Zentrierung (VBR)
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Flachgetriebemotoren g500-S
Allgemeines -
Der Getriebemotorenbaukasten

g500-5950 ... S4500

Produkt
Getriebe g500-5950 g500-52100 g500-53100 g500-54500
Motorzuordnung min. MDOMACO-063 MDOMAOO-063 MDOMAOO-063 MDOMAOO-071
Motorzuordnung max. m550-P132 m550-P180 m550-P180 m550-P180
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. 950 Nm 2100 Nm 3100 Nm 4500 Nm
Antriebsleistung min. 0.12 kW 0.25 kW 0.25 kW 0.55 kW
Antriebsleistung max. 7.5 kW 30 kW 30 kW 30 kW
Abmessungen [mm]
Vollwelle mit Passfeder 40 x 80 50 x 100 60x120 70 x 140
80x 1601
Hohlwelle mit Passfedernut 40 50/55 60/70 70/80
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe 40 50 65 75/80
Abtriebsflansch 250 250/300 350 400/450
1) Nur Wellenwerkstoff Stahl verfiigbar.
» DieAusfiihrungen sind nur fiir die oben in der Tabelle abgebilde-
ten Getriebe lieferbar.
» Fettgedruckte Werte sind Standardausfiihrungen.
Nicht fettgedruckte Werte sind mogliche Erweiterungen, teilweise
mit Aufpreis.
Ausfiihrung Ausfiihrung
Konformitat CE Einbaulage A/B/C/D/E/F
EAC Leistungsanschluss Klemmenkasten
Approbation Ohne Steckverbinder
CCC/cURus Federkraftbremse Ohne
Schutzart IP55 Bremsenbauform: Standard/Long-
IP65/I1P66 life
Oberflichen- und Korrosions-  OKS-S Brem;_enausfuhrunglz StanI;
schutz OKS in verschiedene Ausfiihrun- dard/Ubererregt/Cold Brake
gen Rickfiihrung Ohne
Farbe Lackiert in RAL-Farben Resolver
Grundiert Absolutwertgeber
Inkrementalgeber
Hohlwelle Mit Passfedernut (HOD) . . ”
: : Kiihlung Eigenliifter
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe A Ohne Passfedernut (SO0) Fremdliifter
Vollwelle Mit Passfeder (VOO) Temperaturiiberwachung Thermokontakt TKO
Wellenwerkstoff Stahl Kaltleiter PTC
Edelstahl Temperaturfiihler PTL000/KTY
Wellendichtringwerkstoff NBR
FKM (Viton)
Lagerung Abtriebswelle Normal
Paste fiir Wellenmontage Ohne
Beigelegt
Getriebeausfiihrung Mit FuB3 (OBR)
Mit FuB und Zentrierung (CAR)
Mit FuB und Abtriebsflansch
(OAK)
Schmierstoff Mineralol
Synthetisches Ol
Lebensmittel vertragliches Ol
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-5950 ... S4500

Ohne Zentrierung (HBR) Mit Zentrierung (HAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(HAK)

Ohne Zentrierung (SBR) Mit Zentrierung (SAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(SAK)
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-5950 ... S4500

Ohne Zentrierung (VBR) Mit Zentrierung (VAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(VAK)
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-58000 ... S19000

Produkt
Getriebe g500-58000 g500-514000 £500-519000
Motorzuordnung min. m540-P100 m540-P112 m540-P112
Motorzuordnung max. m540-P250 m540-P250 m540-P250
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. 8000 Nm 14000 Nm 19000 Nm
Antriebsleistung min. 2.2kw 4.0 kW 4.0 kW
Antriebsleistung max. 55 kW 55 kW 55 kW
Abmessungen [mm]
Vollwelle mit Passfeder 90 x 170 110x 210 120x 210
Hohlwelle mit Passfedernut 90 100 120
Hohlwelle mit Schrumpfscheibe 95 105 125
Abtriebsflansch 450 550 660
» DieAusfiihrungen sind nur fiir die oben in der Tabelle abgebilde-
ten Getriebe lieferbar.
» Fettgedruckte Werte sind Standardausfiihrungen.
Nicht fettgedruckte Werte sind mogliche Erweiterungen, teilweise
mit Aufpreis.
Ausfiihrung Ausfiihrung
Konformitat CE Einbaulage A/B/C/D/E/F
EAC Leistungsanschluss Klemmenkasten
Approbation Ohne Steckverbinder
CSA/cURus Federkraftbremse Ohne
Schutzart IP55 Bremsenbauform: Standard
IP65/1P66 Bremsenausfiihrung: Standard
Oberfldchen- und Korrosions- | OKS-S Riickfiihrung Ohne
schutz OKS in verschiedene Ausfiihrun- Inkrementalgeber
gen Kiihlung Eigenliifter
Farbe Lackiert in RAL-Farben Fremdliifter
Grundiert Temperaturiiberwachung Kaltleiter PTC
Hohlwelle Mit Passfedernut (HODO)

Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Vollwelle

Wellenwerkstoff
Wellendichtringwerkstoff
Lagerung Abtriebswelle

Paste fiir Wellenmontage

Getriebeausfiihrung

Schmierstoff

Ohne Passfedernut (SCC))
Mit Passfeder (VOIO)
Stahl

NBR

Normal

Ohne

Mit FuB (CIBR)

Mit FuB und Zentrierung (DAR)
Mit FuR und Abtriebsflansch
(OAK)

Mineralol
Synthetisches Ol
Lebensmittel vertragliches Ol
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-58000 ... $19000

Ohne Zentrierung (HBR) Mit Zentrierung (HAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(HAK)

Ohne Zentrierung (SBR) Mit Zentrierung (SAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(SAK)
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines

Der Getriebemotorenbaukasten

g500-58000 ... $19000

Ohne Zentrierung (VBR) Mit Zentrierung (VAR) Flansch mit Durchgangsbohrungen
(VAK)
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Flachgetriebemotoren g500-S

Allgemeines
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Flachgetriebemotoren g500-S Elﬁ i f.‘\‘
Projektierung b |

Grundlagen zu den angegebenen Daten des Kataloges

Die im Katalog angegebenen Leistungen, Drehmomente und Dreh-

zahlen sind gerundete Werte und gelten fiir

+ Betriebsdauer/Tag =8 h (100 % ED)

« Belastungsklasse I bis 10 Schaltungen/h

« Im Katalog aufgefiihrte Einbaulagen und Bauformen

- Standardschmierstoff

« Ty =20 °Cfiir Getriebe
Ty = 40 °C fiir Motoren (nach EN 60034)

« Aufstellungshohe <1000 m iiber NN

« Die Auswahltabellen geben die mechanisch zuldssigen Leistungen
und Drehmomente an. Hinweise zur thermischen Grenzleistung
siehe Kapitel Antriebsauslegung.

- Die fiir Motoren und Getriebemotoren angegebene Bemessungs-
leistung gilt fiir die Betriebsart S1 (nach EN 60034).

Bei anderen Einsatzbedingungen konnen die erreichbaren Werte von

den genannten abweichen.

Bei extremen Einsatzbedingungen fragen Sie bitte lhre zustandige

Lenze Vertriebsgesellschaft.

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.4-21



Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung

Ablaufplan

‘ Netzbetrieb

Inverter-Betrieb

1

Erforderliche Eingangsgrofen festlegen

a

Korrekturfaktoren ermitteln

d

Getriebeart und Wirkungsgrad festlegen

a

Getriebegrofe bestimmen anhand der Krifte

a

Erforderliche Antriebsleistung berechnen

ajfuie

Inverter-Betrieb

Verstellbereich berechnen
Bemessungspunkt festlegen
Fremdliifter erforderlich?

Belastungsklasse und Intensitét bestimmen

g

Betriebsfaktor k aus Diagramm ermitteln

5

l Getriebemotor anhand der ermittelten Daten aus den Auswahltabellen bestimmen

g

AbschlieBende Projektierung

Fiir eine genaue Antriebsauslegung kdnnen Sie unsere Projektierungs-

software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer kénnen Sie die Antriebsauslegung

schnell und mit einer hohen Qualitat ausfiihren.

Die Software beinhaltet fundiertes und in der Praxis erprobtes Wissen
liber Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-

ponenten.

Bitte sprechen Sie lhre zustdndige Lenze Vertriebsgesellschaft an.

6.4-22
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung

1 Erforderliche EingangsgroBen

2 Korrekturfaktoren ermitteln

o 30 - Betriebsarten

Lenze | V03-de_DE-07/2018

6.4-23




Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung

3 Getriebeart und Wirkungsgrad festlegen

Getriebeart Axialgetriebe Winkelgetriebe
. . . Stirnradgetriebe Flachgetriebe . Kegelradgetriebe
Produkt ' ' | g500-H ' g500-S ' g500-8
Getriebewirkungsgrad | 2-stufige Getriebe | Ng | 0.96 | 0.96 0.96
| 3-stufige Getriebe | Ne | 0.95 | 0.95 | 0.95

4 GetriebegroRe anhand der Krafte am Abtrieb bestimmen

Ubertragungselement Zahnrader Kettenrader Zahnriemenscheiben Schmalkeilriemen

(je nach Vorspannung)  (je nach Vorspannung)

220 Zdhne=1.0

1 : f, = > 17 Zahne=1.0 B Mit S lle=2.0-25

Radialkraftbeiwert z anne <20Zihne=125 ' opannrote 1.5-2.0

<17 Zahne=1.15 2 Ohne Spannrolle= 2.5 - 3.0

<13 Zdhne=1.4
Berechnung Uberpriifung
. . M % f. .
Radialkraft IN] Fogyj =2000%—20X "2 Frad <fu XFrad max
o )

Axialkraft [N] Fax <Rad,max x0.5

dy= Wirkdurchmesser [mm] Ubertragungselement
fw= Lastangriffsbeiwert

» Zuldssige Radial- und Axialkrafte und Lastangriffsbeiwert siehe
Kapitel ,Technische Daten“

5 Antriebsleistung berechnen

Berechnung
Erforderliche kw] Py M max %N max
Antriebsleistung 9549 x ki xky xkyy % ng

k.= Korrrekturfaktor Betriebsart
ky= Korrrekturfaktor Aufstellungshohe
kry= Korrrekturfaktor Umgebungstemperatur
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung - Netzbetrieb

6 Intensitéit berechnen und Belastungsklasse festlegen

c 31 - Belastungsklassen

Berechnung

I

+JM +JB+JZ
Intensitat e 12

JM +JB+JZ

i= Ubersetzung Getriebe

J|= Massentragheitsmoment der Last
Im=Massentragheitsmoment Motor

Jg= Massentragheitsmoment Bremse

Jz= Massentragheitsmoment zusétzlich (Handrad, 2. Wellenende ...)

7 Betriebsfaktor k aus Diagramm ermitteln

o 34 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung - Netzbetrieb

8 Getriebemotor anhand der ermittelten Daten aus den Auswahita-
bellen bestimmen

o 34 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Beispiel: Aufbau einer Auswahltabelle

6.4-26
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung - Inverter-Betrieb

5a Verstellbereich berechnen und Bemessungspunkt festlegen

Berechnung
n
Verstellbereich V = —lTeX
NLmin
Verstellbereich Motor mit Eigenliifter £2.5(20..50Hz) £4.35(20...87 Hz)
Motor mit Fremdliifter £10(5..50Hz) €£17.4(5..87 Hz)
Bemessungspunkt bei 50 Hz 87 Hz
6 Intensitit berechnen und Belastungsklasse festlegen
Berechnung |
| a4 M max : B
ntensitat M =——— Bei Wechsellast Belastungsklasse Il wihlen!
ML,min
Belastungsklasse Belastungsart Intensitat |
| Gleichmé&Riger Betrieb, kleine oder leichte StoRe M, <15
I UngleichmaBiger Betrieb, mittlere StoRe 15<M;<2
i UngleichmaRiger Betrieb, starke StoRRe und/oder Wechsellast 2¢M <25

o 31 - Belastungsklassen

7 Betriebsfaktor k aus Diagramm ermitteln

o 34 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung - Inverter-Betrieb

8 Getriebemotor anhand der ermittelten Daten aus den Auswahita-
bellen bestimmen

o 34 - Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Beispiel: Aufbau einer Auswahltabelle

6.4-28

CE

37 - Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequen-

zen
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Ablauf einer Projektierung

9 AbschlieBende Projektierung

Weitergehende Informationen zur abschlieBenden Projektierung finden Sie unter:
- Der Getriebemotorenbaukasten
- Produkterweiterungen Getriebe, Motoren

Einsatzbedingungen priifen - Betriebstemperatur (Schmierstoff, Wellendichtringwerkstoff beachten)
- Schutzart
- Anschlussspannung
- Oberflachenschutz erforderlich
- Approbationen
- Konformitat

Anschlussabmessungen lberpriifen und festlegen - Abtriebswelle
- FuB, Abtriebsflansch, Zentrierung mit Gewindelochkreis

Einbaulage und Lage der Systembausteine bestimmen | - Einbaulage A/B/C/D/E/F oder Kombiniert
- Klemmenkasten-, Wellen-, Flanschlage

Produkterweiterungen am Getriebe auswahlen - Drehmomentstiitze am FuB3, Gewindelochkreis, Gummipuffer
(je nach Getriebeart unterschiedlich) - Hohlwellen-, Schrumpfscheibenabdeckung
Produkterweiterungen am Motor auswahlen - Anschlussart (Klemmenkasten, Steckverbinder)

- Bremse

- Fremdliifter (bei Inverter-Betrieb)

- Riickfithrung

- Temperaturiiberwachung
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Normen
Betriebsarten

Die Betriebsarten S1 ... 510 nach EN 60034-1 beschreiben die grund-
legende Beanspruchung einer elektrischen Maschine.

Im Dauerbetrieb erreicht ein Motor seine zuldssige Grenztemperatur,
wenn er die fiir den Dauerbetrieb ausgelegte Bemessungsleistung
abgibt. Wenn der Motor jedoch nur kurzzeitig belastet wird, kann die
vom Motor abgegebene Leistung auch hoher sein, ohne dass der
Motor seine zuldssige Grenztemperatur erreicht. Dieses Verhalten
wird Uberlastfihigkeit genannt.

Je nach Dauer der Belastung und dem daraus folgenden Temperatur-
anstieg kann der benétigte Motor um die Uberlastfihigkeit kleiner
gewahlt werden.

Die wichtigsten Betriebsarten

Dauerbetrieb S1

Kurzzeitbetrieb S2

Betrieb mit konstanter Belastung bis der Motor den thermischen Be-
harrungszustand erreicht. Der Motor darf dauernd mit seiner Bemes-
sungsleistung betrieben werden.

Betrieb mit konstanter Belastung, der Motor erreicht den thermischen
Beharrungszustand jedoch nicht. Im folgenden Stillstand kiihlt die
Motorwicklung wieder auf die Umgebungstemperatur ab. Die Leis-
tungssteigerung hangt von der Belastungsdauer ab.

Aussetzbetrieb S3

Ununterbrochener periodischer Betrieb S6

P V0

A

P, V,0

Folge identische Spiele, die einen Betrieb mit konstanter Belastung
und einen anschlieBenden Stillstand umfassen. Anlauf- und Brems-
vorgange haben keinen Einfluss auf die Wicklungstemperatur. Der
Beharrungszustand wird nicht erreicht. Die Richtwerte gelten fiir eine
Spieldauer von 10 Minuten. Die Leistungssteigerung hangt von der
Spieldauer und vom Verhdltnis Belastungszeit zu Stillstandszeit ab.

Folge identischer Spiele, die einen Betrieb mit konstanter Belastung
und einen anschlieBenden Leerlauf umfassen. Der Motor kiihlt wah-
rend der Leerlaufphase ab. Anlauf- und Bremsvorgange haben keinen
Einfluss auf die Wicklungstemperatur. Der Beharrungszustand wird

nicht erreicht. Die Richtwerte gelten fiir eine Spieldauer von 10 Minu-
ten. Die Leistungssteigerung hangt von der Spieldauer und vom Ver-
haltnis Belastungszeit zu Leerlaufzeit ab.
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Flachgetriebemotoren g500-S H/ﬂ' ;’/
Projektierung b |
Normen

Belastungsklassen

Je nach Belastungsart werden die Belastungsklassen bzw. StofRgrade
wie folgt unterteilt:

Belastungsklasse Belastungsart
| gleichmaRiger Betrieb, kleine oder leichte StoRe
Il ungleichmaRiger Betrieb, mittlere StoRe

] ungleichmaBiger Betrieb, starke StoRe und/oder Wechsellast

Um lhnen die Klassifizierung Ihrer Arbeitsmaschine beziiglich der
richtigen Belastungsklasse zu erleichtern, sind im Folgenden Bei-
spielanwendungen mit der zugehorigen Belastungsklasse aufgefiihrt.
In Abhangigkeit von zum Beispiel der Schalthaufigkeit kdnnen Arbeits-
maschinen auch einen héheren StolRgrad haben.

Bei Unsicherheiten wenden Sie sich bitte an Ihre zustandige Lenze
Vertriebsniederlassung.

Antrieb Belastungsklasse
Baumaschinen Il

Chemische Industrie Il

Forderanlagen Il
Geblase/Lufter 1]
Kunststoffindustrie Il
Holzbearbeitung 1]
Hubwerke 1]
Metallbearbeitung 1]
Nahrungsmittel Il
Papierindustrie 1]
Steine 1

Textilindustrie 1]

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.4-31



Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Normen

Schutzarten

Die Schutzart gibt die Eignung eines Motors fiir bestimmte Umge-
bungsbedingungen hinsichtlich der Feuchtigkeit sowie dem Schutz
gegen Beriihrung und das Eindringen von Fremdkorpern an. Die
Schutzarten sind in der EN 60529 klassifiziert.

Die erste Kennziffer hinter dem Kennbuchstaben IP kennzeichnet
den Schutz gegen das Eindringen von Fremdkorpern und Staub.
Die zweite Kennziffer steht fiir den Schutz gegen das Eindringen von

Feuchtigkeit.
Kennzifferl  Schutzgrad Kennziffer 2 Schutzgrad
0 Kein Schutz 0 Kein Schutz
1 Schutz gegen Eindringen von grof3en Fremdkdrpern 1 Schutz gegen tropfendes Wasser, das senkrecht fallt
d > 50 mm. Kein Schutz bei absichtlichen Zugang (Tropfwasser).
5 Schutz gegen mittelgroRe Fremdkérper,d > 12 mm, 5 Schutz gegen schrag fallendes Wasser (Tropfwasser),
Fernhalten von Fingern o. a. 15 ° gegeniiber normaler Betriebslage.
Schutz gegen kleine Fremdkorper d > 2.5 mm. Fern- . . o
3 halten von Werkzeugen, Dréhten u. . 3 Schutz gegen Spriihwasser, bis 60 ° zur Senkrechten
Schutz gegen kornférmige Fremdkorper,d > 1 mm, . .
4 Fernhalten von Werkzeugen, Drihten u. &. 4 Schutz gegen Spritzwasser aus allen Richtungen.
5 SChUtf gesen Stakxbablagerungen (staubgeschiitzt), 5 Schutz gegen Strahlwasser aus allen Richtungen.
vollstandiger Beriihrungsschutz.
6 Schutz gegen Eindringen von Staub (staubdicht), 6 Schutz gegen schwere See oder starken Wasserstrahl

vollstandiger Beriihrungsschutz.

(Uberflutungsschutz).
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ f.‘\‘
Projektierung -

Thermische Grenzleistung

Die thermische Grenzleistung, definiert durch den Warmehaushalt,

begrenzt die zuldssige Getriebe-Dauerleistung.

Sie wird beeinflusst durch:

« die Planschverluste im Schmierstoff. Diese werden durch die Ein-
baulage und die Umfangsgeschwindigkeit der Zahnrader bestimmt;

« das Last- und Drehzahlkollektiv;

- die Umgebungsbedingungen: Temperatur, Luftzirkulation, Warme-
zu- oder -abfuhr Giber Wellen und Fundamente.

Um eine thermische Uberpriifung mit dem Drive Solution Designer
(DSD) oder um Riicksprache mit Ihrer Lenze-Niederlassung bitten wir,

« wenn die Antriebsdrehzahl n1 > 1500 r/min bei den nachfolgend
aufgefiihrten Getriebeiibersetzungen tiberschritten wird (z.B. in
den Auswahltabellen an den leeren Zellen erkennbar):

Thermische Grenzleistung g500 Thermische Grenzleistung g500

Produkt Ubersetzung i Produkt Ubersetzung i
g500-H850 ... H3000 <10 g500-H5000 ... H14000 <25
g500-52100 ... 54500 <16 g500-58000 ... 519000 <40
g500-B1500 ... B4300 <25 g500-B8000 ... B20000 <60

« wenn die nachfolgend genannten Antriebsdrehzahlen in Abhan-
gigkeit der Einbaulage iiberschritten werden:

Thermische Grenzleistung g500
Produkt Einbaulage A Einbaulage B, E, F Einbaulage C, D
MDOMACOO063 ... 071

mM550-PS0 . P100 4000 r/min 3500 r/min 3000 r/min
m550-P112 ... P132 3000 r/min 2600 r/min 1500 r/min
m550-P160 ... P180 2000 r/min 1800 r/min 1500 r/min
m540-P90 ... P250 1500 r/min 1500 r/min 1500 r/min

» Kurzzeitig bis 5 min sind 30 % hohere Drehzahlen zulassig

Mégliche MaBnahmen zur Erweiterung des Einsatzbereichs

« Synthetischer Schmierstoff (Option)

+ Wellendichtringe aus FKM-Werkstoff/Viton (Option)

+ Reduzierung der Schmierstoffmenge (in Absprache mit Lenze)

« Kiihlung des Getriebemotors durch Luftkonvektion an der Maschi-
ne/Anlage
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Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Belastbarkeit c der Getriebe Betriebsfaktor k (in Anlehnung an DIN 3990)
Kennwert fiir die Belastbarkeit von Lenze-Getriebemotoren. Beriicksichtigt den Einfluss tatsachlich vorhandener, zeitlich veran-
+ cist das Verhaltnis von zulassigem Bemessungsmoment des Ge- derlicher Belastungen wahrend der vorgesehenen Laufzeit von Getrie-
triebes zum gelieferten Bemessungsmoment der Antriebskompo- ~ ben und Getriebemotoren.
nente (z. B. des integrierten Lenze-Motors). k ist abhangig von
« cmuss immer groRRer sein als der fiir die Anwendung ermittelte « der Belastungsart
Betriebsfaktor k. « der Intensitat der Belastung

« tempordren Einfliissen
Forderung: c =2 k

Betriebsfaktor k
24h 16h 8h
27— 26— 25
26— 25— 24 B N N —
=+ -FF+—-F7--7 I
25— 24—+ 23
Ve
24— 23— 22 ,’
23— 22— 21 _ S I A P e e e ||
- -
22—+ 21— 20
Ve
21— 20— 19%
20— 19— 18
~
19—+ 18—+ 1.7
18—+ 17— 16 Tl
174 164 154
I
16— 15— 14
15— 14— 13 // L — I I D B i e i |
- - I
14— 13—+ 12 y
13— 12+ 11/A4
12— 11— 10
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1/h
Sh

» Sp=Schaltungen/h
> Drehstrommotoren MDOMA
— — — Drehstrommotoren m240/m540/m550
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Betriebsverhalten von Drehstrom-Getriebemotoren

Die g500-Getriebemotoren konnen direkt am Netz oder liber einen
Inverter betrieben werden. Bei dem Netzbetrieb lauft der Motor mit
einer festen Drehzahl, beim Inverter-Betrieb ist die Drehzahl verstell-
bar. Grundsatzlich kénnen die robusten Drehstromantriebe dank ihrer
hohen Schutzart in einer Vielzahl an Anwendungen zu Einsatz kom-
men.

Betrieb am Netz

Beim Betrieb am Netz lduft der Drehstrommotor beim Einschalten
nach der sogenannten Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie an. Er
durchlauft diese Kennlinie bis zum Erreichen seines stabilen Arbeits-
punktes. Dieser Arbeitspunkt ist erreicht, wenn das Last- oder Bemes-
sungsmoment (My) kleiner als Anlauf (M,) und Sattelmoment (Ms)
ist. Die Bemessungsdrehzahl (ny) des Antriebs ist immer kleiner als
die rechnerische Synchrondrehzahl (ns). Die Differenz zwischen Be-
messungs- und Synchrondrehzahl bezogen auf die Synchrondrehzahl
bezeichnet man als Schupf.

Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie

I/ly  M/My
N 0——§\\\
~
M
51 25 > K
Mo —
M \ \
44 2.0

0 0.2 0.4 0.6 0.8 n/ny
Ny NN Ng

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.4-35



Flachgetriebemotoren g500-S H/ﬂ
Projektierung i o

Betriebsverhalten von Drehstrom-Getriebemotoren
Betrieb am Inverter

In nahezu jedem Einsatzfall sorgt ein Inverter fiir einen energieeffizi-
enten Betrieb einer Anlage. Hierzu dienen die verschiedenen Betriebs-
arten, die mit einigen einfachen Einstellungen erreicht werden kon-
nen.Um in der Projektierung die optimale Betriebsart berlicksichtigen
zu kénnen, dienen die nachfolgenden Kennlinien und auf den folgen-
den Seiten die zugehdrigen technischen Daten.

Standardeinstellung

Im Auslieferungszustand ist der Inverter fiir einen einfachen Betrieb U/f bei 50 Hz
an einem Drehstrommotor mit Vektorregelung eingestellt. In diesem
Betrieb steht in einem Stellbereich bis 50 Hz das Bemessungsmoment
des Motors zur Verfiigung. M, U 4

Uac

My

ot
s
.
E
s
e
e
50 Hz f

Erweiterer Stellbereich bis 87 Hz
Wird beim Inverter der U/f-Eckpunkt auf 87 Hz eingestellt, so kann U/f bei 87 Hz
in einem erweiterten Stellbereich das Bemessungsmoment bertick-
sichtigt werden. Hier wird z.B. ein 230/400-V-Motor genutzt und im
Dreieck an einem 400-V-Inverter betrieben. Der Stellbereich wird um M, U
40 % erhoht. Der Inverter muss auf den Motorbemessungsstrom von U
230 V dimensioniert werden. o

L -

Usm ——— AN
SOIHZ 87 Hz f
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Betriebsverhalten von Drehstrom-Getriebemotoren
Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

Das Diagramm zeigt die motorbaugréRenabhangige Drehmomentre-
duzierung bei eigenbeliifteten Motoren unter Beriicksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien
mmn A T
1.0 : ™ | - .
'S 60 Hz
m540-POOO >’
0.9 7 \ / \\
~_ MDEMADOOO063 ... 07& \/ 87 Hz
0.8 / 1, m550-P80 N \
. 4 4 N
/ [T m550-P90..100 50 3] X\
0.7 N, AN
: / | m550-P112 ...132 \ 3
N
—
06 / [~ m550-P160 ... 200 \\
N N
| m550-P225
0.5 /
0.4 | | '
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 f[Hz]
5 14 87
- A A -
- L
> B A -
) Lad
A = Betrieb mit Eigenliifter und Bremse C= Betrieb mit Fremdliifter
B = Betrieb mit Eigenliifter und Bremsenansteuerung ,Haltestromab-

senkung*
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Technische Daten im Uberblick

In den nachfolgenden Tabellen sind die wichtigsten Daten des Getrie-
bes mit den anbaubaren Motoren fiir eine liberschlagige Auslegung
eines Getriebemotors enthalten. Detaillierte Informationen finden
Sie in den nachfolgenden Kapiteln.

Die in den Tabellen angegebenen Daten sind giiltig fiir Zur Berechnung der genauen Ubersetzung kann die Zéhnezahl z
+ Antriebsdrehzahl ny= 1400 r/min (getriebene) durch die Zahnezahl z; (treibende) dividiert werden. Bei
« Betriebsfaktor c= 1.0 den Angaben zur Ubersetzung handelt es sich um gekiirzte Werte.

Die Angaben zur Max. Radialkraft beziehen sich auf
 Vollwelle ohne Flansch

+ normale Lagerung

- Betriebsfaktor c=1.3

Weitere Ausfiihrungen siehe Kapitel Technische Daten.

» Das Bemessungsdrehmoment kann den letzten Stellen des Pro-
duktnamens z.B. g500-5130 (130 Nm) entnommen werden.

g500-5130, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny M3, max P1, max i Zg Zt Frad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
394 63 2.68 3.661 637 174 1350 20 0.25 1.50
287 76 2.36 5.021 728 145 1420 19 0.25 1.50
205 92 2.04 7.029 5096 725 1530 18 0.18 1.50
173 116 2.17 8.322 749 90 1600 13 0.25 1.50
153 125 2.07 9.411 847 920 1660 13 0.25 1.50
224 87 211 6.425 559 87 1500 18 0.25 1.50
126 130 1.77 11.413 856 75 1990 13 0.25 1.50
112 130 1.57 12.907 968 75 2100 12 0.25 1.50
99.0 130 138 14.606 4601 315 2220 13 0.25 1.50
90.0 130 1.27 15.979 5992 375 2320 13 0.18 1.50
80.0 130 112 18.069 6776 375 2460 12 0.18 1.10
71.0 130 0.99 20.381 428 21 2610 13 0.18 1.10
63.0 130 0.88 23.048 484 21 2780 12 0.18 0.75
58.0 130 0.82 24.967 749 30 2890 13 0.25 0.75
51.0 130 0.72 28.233 847 30 3070 12 0.25 0.75
46.0 130 0.65 31.387 2354 75 3240 13 0.12 0.75
40.0 130 0.56 35.493 2662 75 3440 12 0.12 0.55
35.0 130 0.49 40.422 1819 45 3660 13 0.12 0.55
31.0 130 0.43 45.711 2057 45 3860 12 0.12 0.37
28.0 130 0.39 51.230 8453 165 4040 12 0.12 0.37
24.0 130 0.34 57.933 869 15 4230 12 0.12 0.37
22.0 130 0.31 64.200 321 5 4360 12 0.12 0.37
19.0 130 0.27 72.600 363 5 4500 12 0.12 0.25
16.0 102 0.18 84.581 8881 105 4500 12 0.12 0.18
14.0 115 0.18 95.648 10043 105 4500 12 0.12 0.18
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Technische Daten im Uberblick

g500-5220, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
377 178 7.25 3.840 553 144 2360 16 0.55 3.00
275 181 5.37 5.267 79 15 2650 16 1.10 3.00
214 220 5.08 6.767 203 30 2900 13 0.55 3.00
189 217 4.43 7.667 23 3 3050 12 0.55 3.00
156 220 3.71 9.280 232 25 3250 13 1.10 3.00
138 220 3.27 10.514 368 35 3400 12 1.10 3.00
122 220 2.90 11.876 1247 105 3500 13 0.55 3.00
112 220 2.65 12.992 1624 125 3550 13 0.25 3.00
108 220 2.56 13.456 1978 147 3600 12 0.55 3.00
99.0 220 2.34 14.720 368 25 3600 12 0.25 2.20
88.0 220 2.08 16.571 116 7 3600 12 0.25 2.20
77.0 220 1.84 18.776 920 49 3600 12 0.25 2.20
71.0 220 1.69 20.300 203 10 3600 12 0.55 1.50
63.0 220 1.49 23.000 23 1 3600 12 0.55 1.50
55.0 220 1.30 26.422 1189 45 3600 12 0.25 1.50
48.0 220 1.14 29.937 1886 63 3600 12 0.25 1.10
44.0 220 1.04 32.867 493 15 3600 12 0.25 1.10
39.0 220 0.92 37.238 782 21 3600 12 0.25 1.10
34.0 220 0.81 42.533 638 15 3600 12 0.12 0.75
30.0 220 0.71 48.190 1012 21 3600 12 0.12 0.75
27.0 220 0.65 51.620 2581 50 3600 12 0.12 0.55
24.0 220 0.57 58.486 2047 35 3600 11 0.12 0.55
21.0 171 0.39 65.975 2639 40 3600 12 0.12 0.37
19.0 194 0.40 74.750 299 4 3600 11 0.12 0.37
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Technische Daten im Uberblick

g500-5220, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
35.0 220 0.85 40.012 13804 345 3600 13 0.18 0.37
31.0 220 0.75 45.333 136 3 3600 12 0.18 0.37
28.0 220 0.67 52.587 3944 75 3600 13 0.12 0.75
24.0 220 0.57 59.581 6256 105 3600 12 0.12 0.55
21.0 220 0.50 67.298 21199 315 3600 13 0.12 0.55
18.0 220 0.44 76.249 33626 441 3600 12 0.12 0.55
16.0 220 0.40 86.079 5423 63 3600 13 0.12 0.37
14.0 220 0.35 97.528 43010 441 3600 12 0.12 0.37
13.0 220 0.30 111.747 8381 75 3600 13 0.12 0.37
11.0 220 0.26 126.610 13294 105 3600 12 0.12 0.25
10.0 220 0.23 143.205 30073 210 3600 13 0.12 0.25
8.00 220 0.20 162.252 23851 147 3600 12 0.12 0.25
6.00 220 0.14 241.022 10846 45 3600 13 0.12 0.12
5.00 220 0.13 273.079 17204 63 3600 12 0.12 0.12
5.00 220 0.11 312.233 9367 30 3600 13 0.12 0.12
4.00 220 0.10 353.762 7429 21 3600 12 0.12 0.12
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g500-5400, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
435 203 9.54 3.339 581 174 2360 16 0.55 4.00
317 243 8.33 4.579 664 145 2560 16 1.10 4.00
248 258 6.89 5.860 3569 609 2750 13 0.55 4.00
227 261 6.39 6.411 4648 725 2820 12 0.25 4.00
195 365 7.66 7.467 112 15 2980 13 0.55 4.00
172 380 7.06 8.436 329 39 3150 12 0.55 4.00
142 400 6.13 10.240 256 25 3450 13 1.10 4.00
126 400 5.42 11.569 752 65 3650 13 1.10 4.00
111 400 4.79 13.105 1376 105 3900 12 0.55 4.00
101 400 4.38 14.336 1792 125 4000 12 0.25 4.00
98.0 400 4.24 14.806 4042 273 4100 12 0.55 4.00
90.0 400 3.87 16.197 5264 325 4200 12 0.25 4.00
80.0 400 3.43 18.286 128 7 4400 12 0.25 4.00
70.0 400 3.03 20.659 1880 91 4650 12 0.25 3.00
65.0 400 2.79 22.400 112 5 4800 12 0.55 3.00
57.0 400 2.47 25.308 329 13 5100 12 0.55 3.00
50.0 400 214 29.156 1312 45 5500 12 0.25 1.50
44.0 400 1.89 32.940 3854 117 5750 12 0.25 1.50
40.0 400 1.72 36.267 544 15 5850 12 0.25 1.50
35.0 400 1.52 40.974 1598 39 5980 12 0.25 1.50
31.0 314 1.05 46.933 704 15 6100 12 0.12 0.75
27.0 348 1.03 53.026 2068 39 6200 11 0.12 0.75
25.0 268 0.71 56.960 1424 25 6200 12 0.12 0.55
22.0 303 0.71 64.354 4183 65 6200 11 0.12 0.55

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.4-41




Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-5400, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
25.0 400 1.09 58.027 4352 75 6200 11 0.18 0.75
22.0 400 0.97 65.559 12784 195 6200 11 0.18 0.75
20.0 400 0.85 74.260 23392 315 6200 11 0.18 0.75
17.0 400 0.76 83.900 68714 819 6200 11 0.18 0.75
15.0 400 0.67 94.984 5984 63 6200 11 0.12 0.75
13.0 399 0.57 107.314 87890 819 6200 11 0.12 0.55
11.0 400 0.50 123.307 9248 75 6200 11 0.12 0.55
10.0 399 0.44 139.313 27166 195 6200 11 0.12 0.55
9.00 400 0.39 158.019 16592 105 6200 11 0.12 0.37
8.00 400 0.35 178.531 48739 273 6200 11 0.12 0.37
7.00 400 0.30 204.412 33728 165 6200 11 0.12 0.37
6.00 396 0.26 230.946 99076 429 6200 11 0.12 0.25
5.00 388 0.22 265.956 11968 45 6200 11 0.12 0.25
4.00 400 0.20 300.479 35156 117 6200 11 0.12 0.18
4.00 330 0.15 344.533 5168 15 6200 11 0.12 0.12
4.00 373 0.15 389.256 15181 39 6200 11 0.12 0.12
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g500-5660, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
377 419 17.0 3.920 98 25 3320 14 2.20 7.50
275 492 14.6 5.376 672 125 3580 13 2.20 7.50
230 601 14.9 6.417 77 12 3660 11 2.20 7.50
215 496 115 6.880 172 25 3690 13 1.10 7.50
202 593 129 7.311 329 45 3720 11 2.20 7.50
168 638 116 8.800 44 5 3900 11 2.20 7.50
147 625 9.94 10.027 752 75 4200 10 2.20 7.50
131 660 9.35 11.262 473 42 4500 11 1.10 7.50
120 660 8.54 12.320 308 25 4750 10 1.10 7.50
115 660 8.20 12.832 4042 315 4850 10 1.10 7.50
105 660 7.49 14.037 5264 375 5100 10 1.10 7.50
94.0 660 6.70 15.714 110 7 5450 10 0.55 7.50
82.0 660 5.81 17.905 376 21 5800 10 0.55 5.50
76.0 660 5.40 19.250 77 4 6000 10 1.10 5.50
67.0 660 4.74 21.933 329 15 6450 10 1.10 5.50
58.0 578 3.62 25.056 451 18 7050 10 0.55 4.00
51.0 660 3.63 28.548 3854 135 7700 10 0.55 4.00
46.0 660 3.31 31.167 187 6 8100 10 0.55 3.00
41.0 660 291 35.511 1598 45 8500 10 0.55 3.00
36.0 545 211 40.333 121 3 8750 10 0.25 1.50
31.0 620 2.10 45.956 2068 45 8850 10 0.25 1.50
30.0 446 1.42 48.950 979 20 8900 10 0.25 1.10
26.0 508 1.42 55.773 4183 75 9000 10 0.25 1.10
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g500-5660, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh-
zahl

ny

[r/min]
29.0
25.0
23.0
21.0
20.0
18.0
16.0
14.0
13.0
12.0
11.0
9.00
8.00
7.00
6.00
6.00
5.00
4.00
4.00
3.00

Max. Abtriebs-
drehmoment

MZ, max

(Nm]
625
650
660
660
660
660
660
660
660
660
660
660
660
660
660
660
603
660
447
511

Max. Antriebs-
leistung

P1, max

(kw]
198
181
163
1.50
143
131
117
1.03
0.95
0.85
0.77
0.67
0.58
0.51
0.46
0.40
0.33
0.32
0.18
0.18

Ubersetzung

49.867
56.818
63.817
69.813
72.713
79.545
89.048
101.460
109.083
124.289
137.133
156.249
176.611
201.230
223.833
255.034
280.500
319.600
369.548
421.060

Zahnezahl
zg z;
748 15
12784 225
8041 126
5236 75
68714 945
89488 1125
1870 21
6392 63
1309 12
5593 45
2057 15
35156 225
3179 18
27166 135
1343 6
126242 495
561 2
1598 5
15521 42
132634 315

Max. Radial-
kraft

I:rad,max

[N]
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000
9000

Verdrehspiel

Standard

+20%
[arcmin]
11
10
11
11
10
10
11
10
11
10
11
10
11
10
11
10
11
10
11
10

Bemessungsleis-

tung
Motor
PN, min PN, max
[kw] [kw]
0.25 1.50
0.25 1.50
0.25 1.50
0.18 1.50
0.25 1.50
0.18 1.50
0.18 1.10
0.18 1.10
0.25 1.10
0.25 0.75
0.12 0.75
0.12 0.75
0.12 0.55
0.12 0.55
0.12 0.37
0.12 0.37
0.12 0.37
0.12 0.37
0.12 0.18
0.12 0.18
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Technische Daten im Uberblick

g500-5950, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
337 621 22.6 4.380 403 92 8430 16 4.00 7.50
274 691 20.4 5.391 124 23 9100 15 2.20 7.50
245 732 19.3 6.038 3472 575 9490 15 2.20 7.50
192 783 16.2 7.702 1240 161 10300 14 1.10 7.50
162 950 16.6 9.100 91 10 10300 10 4.00 7.50
145 950 14.9 10.183 611 60 10300 10 4.00 7.50
132 950 13.5 11.200 56 5 10300 10 2.20 7.50
118 950 121 12.544 1568 125 10300 10 2.20 7.50
105 950 10.8 14.037 5264 375 10300 10 2.20 7.50
92.0 950 9.46 16.000 16 1 10300 10 1.10 7.50
82.0 950 8.46 17.905 376 21 10300 10 1.10 7.50
75.0 950 7.73 19.600 98 5 10300 10 2.20 7.50
67.0 950 6.90 21.933 329 15 10300 9 2.20 7.50
57.0 950 5.87 25.511 1148 45 10300 10 1.10 5.50
51.0 950 5.24 28.548 3854 135 10300 9 110 5.50
46.0 950 4.77 31.267 469 15 10300 9 1.10 4.00
42.0 950 4.26 34.989 3149 920 10300 9 1.10 4.00
35.0 950 3.62 41.067 616 15 10300 9 0.55 3.00
32.0 950 3.23 45.956 2068 45 10300 9 0.55 3.00
29.0 924 2.90 49.840 1246 25 10300 9 0.55 2.20
26.0 950 2.67 55.773 4183 75 10300 9 0.55 2.20
23.0 668 1.65 63.000 63 10300 9 0.55 1.10
20.0 736 1.63 70.500 141 2 10300 9 0.55 1.10
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-5950, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh-
zahl

ny

[r/min]
29.0
26.0
23.0
21.0
20.0
18.0
16.0
14.0
13.0
12.0
10.0
9.00
8.00
7.00
6.00
6.00
5.00
4.00
4.00
4.00

Max. Abtriebs-
drehmoment

MZ, max

(Nm]
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950
950

Max. Antriebs-
leistung

P1, max

(kw]
3.02
2.70
2.36
2.15
211
1.93
1.68
1.50
137
1.23
1.05
0.95
0.85
0.76
0.66
0.57
0.52
0.47
0.42
0.36

Ubersetzung

50.027
55.982
64.022
70.037
71.644
78.375
89.333
99.968
109.433
122.461
142.437
159.394
177.178
198.270
229.289
256.585
278.273
311.401
355.658
397.999

Zahnezahl
zg z;
3752 75
12596 225
2881 45
26264 375
135407 | 1890
88172 1125
268 3
6298 63
3283 30
22043 180
19229 135
129109 810
7973 45
53533 270
10318 45
34639 135
41741 150
280261 900
42679 120
286559 720

Max. Radial-
kraft

I:rad,max

[N]
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300
10300

Verdrehspiel

Standard

+20%
[arcmin]
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10

Bemessungsleis-

tung
Motor
PN, min PN, max
[kw] [kw]
1.10 3.00
1.10 3.00
0.55 2.20
0.25 2.20
0.55 2.20
0.25 2.20
0.25 1.50
0.25 1.50
0.55 1.50
0.55 1.50
0.25 1.10
0.25 1.10
0.25 0.75
0.25 0.75
0.12 0.75
0.12 0.55
0.12 0.55
0.12 0.55
0.12 0.37
0.12 0.37
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-52100, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
322 1331 46.2 4.593 689 150 10430 12 7.50 30.00
245 1487 39.3 6.029 2279 378 11540 12 4.00 30.00
215 1487 34.5 6.870 371 54 12110 11 4.00 30.00
179 1487 28.7 8.272 3127 378 12980 11 2.20 22.00
156 1866 315 9.452 4017 425 13630 8 5.50 30.00
141 1872 28.4 10.504 1313 125 14180 8 5.50 30.00
119 2030 26.1 12.406 4429 357 15080 8 4.00 30.00
107 2047 23.7 13.787 4343 315 15680 8 4.00 22.00
105 2050 23.2 14.137 721 51 15700 8 4.00 22.00
94.0 2050 20.8 15.711 707 45 15700 8 4.00 22.00
87.0 2050 19.2 17.022 6077 357 15700 7 2.20 22.00
78.0 2050 17.4 18.917 5959 315 15700 7 2.20 18.50
71.0 2050 15.7 20.869 3193 153 15700 7 4.00 18.50
63.0 2050 14.0 23.193 3131 135 15700 7 4.00 15.00
52.0 2050 11.6 28.275 1442 51 15700 8 2.20 7.50
47.0 2050 10.4 31.422 1414 45 15700 8 2.20 7.50
43.0 2050 9.51 34.333 103 3 15700 8 2.20 7.50
39.0 2050 8.56 38.156 1717 45 15700 8 2.20 7.50
33.0 1983 7.00 44431 2266 51 15700 8 1.10 4.00
29.0 2050 6.51 49.378 2222 45 15700 7 1.10 4.00
27.0 1957 5.68 53.924 9167 170 15700 7 1.10 4.00
24.0 2050 5.35 59.927 8989 150 15700 7 1.10 4.00
21.0 1454 3.34 68.162 4635 68 15700 7 1.10 2.20
19.0 1576 3.27 75.750 303 4 15700 7 1.10 2.20
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-52100, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
37.0 1945 7.86 40.056 721 18 15700 8 2.20 7.50
33.0 2050 7.46 44,515 12019 270 15700 8 2.20 7.50
27.0 2050 6.04 54.933 824 15 15700 8 2.20 7.50
24.0 2050 5.37 61.049 13736 225 15700 8 2.20 5.50
21.0 2050 4.67 70.302 4429 63 15700 8 1.10 5.50
19.0 2050 4.25 76.907 5768 75 15700 8 1.10 4.00
19.0 2050 418 78.128 73831 945 15700 8 1.10 4.00
17.0 2050 3.82 85.468 96152 1125 15700 8 1.10 4.00
15.0 2050 3.32 98.095 2060 21 15700 8 0.55 4.00
13.0 2050 2.99 109.016 6868 63 15700 8 0.55 3.00
12.0 2050 2.72 120.167 721 6 15700 8 1.10 3.00
11.0 2050 2.45 133.544 12019 90 15700 8 1.10 3.00
9.00 2050 2.09 156.407 4223 27 15700 8 0.55 2.20
8.00 2050 1.89 173.820 70397 405 15700 8 0.55 2.20
7.00 2050 1.66 194.556 1751 9 15700 8 0.55 1.50
7.00 2050 151 216.215 29189 135 15700 8 0.55 1.50
6.00 2050 1.28 251.778 2266 9 15700 8 0.25 1.50
5.00 2050 117 279.807 37774 135 15700 8 0.25 1.10
5.00 2050 1.06 305.567 9167 30 15700 8 0.25 1.10
4.00 2050 0.97 339.584 152813 450 15700 8 0.25 1.10
4.00 1878 0.74 386.250 1545 4 15700 8 0.25 0.55
3.00 2050 0.74 429.250 1717 4 15700 8 0.25 0.55
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-53100, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
298 1842 59.4 4951 2847 575 14000 10 7.50 30.00
227 2110 51.8 6.499 3139 483 15000 10 4.00 30.00
200 2235 48.2 7.406 511 69 16000 10 4.00 30.00
166 2264 40.6 8.917 4307 483 16500 10 2.20 22.00
135 2275 33.2 10.932 2263 207 16800 10 4.00 22.00
133 3022 43.3 11.128 1391 125 17000 7 7.50 30.00
118 2965 37.6 12.584 1573 125 17500 7 7.50 30.00
101 3100 33.9 14.606 4601 315 18000 6 4.00 30.00
90.0 3100 29.9 16.517 5203 315 18200 6 4.00 30.00
89.0 3100 29.7 16.644 749 45 18600 6 4.00 30.00
78.0 3100 26.3 18.822 847 45 19000 6 4.00 30.00
74.0 3100 24.7 20.041 6313 315 19400 6 2.20 22.00
65.0 3100 219 22.663 7139 315 19800 6 2.20 22.00
60.0 3100 20.1 24.570 3317 135 19800 6 4.00 22.00
53.0 3100 17.8 27.785 3751 135 19800 6 4.00 22.00
44.0 3100 14.9 33.289 1498 45 19800 6 2.20 7.50
39.0 3100 13.1 37.644 1694 45 19800 6 2.20 7.50
36.0 3100 12.2 40.422 1819 45 19800 6 2.20 7.50
32.0 3100 10.8 45.711 2057 45 19800 6 2.20 7.50
28.0 2335 7.01 52.311 2354 45 19800 6 1.10 4.00
25.0 2641 7.01 59.156 2662 45 19800 6 110 4.00
23.0 2250 5.56 63.487 9523 150 19800 6 1.10 4.00
20.0 2408 5.25 71.793 10769 150 19800 6 1.10 4.00
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-53100, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
31.0 2958 10.2 47.159 12733 270 19800 7 2.20 7.50
28.0 3054 9.27 53.330 14399 270 19800 7 2.20 7.50
23.0 3100 7.74 64.676 14552 225 19800 7 2.20 7.50
20.0 3100 6.86 73.138 16456 225 19800 7 2.20 7.50
18.0 3100 6.05 82.769 78217 945 19800 7 1.10 7.50
16.0 3100 5.47 90.546 101864 | 1125 19800 7 1.10 5.50
16.0 3100 5.30 93.599 88451 945 19800 7 1.10 5.50
14.0 3100 4.86 102.393 115192 | 1125 19800 6 1.10 5.50
13.0 3100 4.28 115.492 7276 63 19800 7 0.55 4.00
11.0 3100 3.77 130.603 8228 63 19800 6 0.55 4.00
10.0 3100 3.50 141.478 12733 920 19800 6 1.10 4.00
9.00 3100 3.09 159.989 14399 90 19800 6 1.10 3.00
8.00 3100 2.68 184.146 74579 405 19800 6 0.55 3.00
7.00 3100 2.38 208.240 84337 405 19800 6 0.55 2.20
6.00 3100 214 229.059 30923 135 19800 6 0.55 2.20
6.00 3100 1.90 259.030 34969 135 19800 6 0.55 2.20
5.00 3100 1.66 296.430 40018 135 19800 6 0.25 1.50
4.00 3100 1.46 335.215 45254 135 19800 6 0.25 1.50
4.00 3100 1.36 359.758 161891 450 19800 6 0.25 1.10
4.00 3100 119 406.829 183073 450 19800 6 0.25 1.10
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-54500, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
301 2113 68.6 4914 2457 500 16500 9 15.00 30.00
229 2451 60.6 6.450 129 20 18500 9 11.00 30.00
210 2535 57.3 7.056 882 125 19000 9 7.50 30.00
165 3845 68.6 8.944 1118 125 14000 6 15.00 30.00
148 4163 66.5 9.984 1248 125 16000 5 15.00 30.00
126 4451 60.5 11.740 3698 315 17000 6 11.00 30.00
115 4500 55.9 12.843 4816 375 18000 5 7.50 30.00
113 4500 54.8 13.105 1376 105 18500 5 11.00 30.00
103 4500 50.1 14.336 1792 125 19000 5 7.50 30.00
90.0 4500 43.8 16.381 344 21 21000 5 4.00 30.00
81.0 4500 39.2 18.286 128 7 22000 5 4.00 30.00
74.0 4500 35.8 20.067 301 15 23500 5 5.50 22.00
66.0 4500 32.1 22.400 112 5 25000 4 5.50 22.00
56.0 4500 27.2 26.437 3569 135 27000 5 4.00 22.00
50.0 4500 244 29.511 1328 45 29000 4 4.00 22.00
46.0 4500 221 32.489 1462 45 30000 5 4.00 22.00
41.0 4500 19.8 36.267 544 15 30000 4 4.00 22.00
35.0 4101 15.5 42.044 1892 45 30000 5 2.20 7.50
32.0 4394 14.9 46.933 704 15 30000 4 2.20 7.50
29.0 3653 114 51.027 3827 75 30000 5 2.20 7.50
26.0 3946 11.0 56.960 1424 25 30000 4 2.20 7.50
22.0 2414 5.86 64.500 129 30000 5 2.20 4.00
20.0 2586 5.64 72.000 72 1 30000 4 2.20 4.00
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-54500, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
39.0 4150 17.7 38.090 49708 1305 30000 6 4.00 22.00
35.0 4291 16.4 42.520 18496 435 30000 5 4.00 18.50
28.0 4500 13.7 52.794 9503 180 30000 5 4.00 15.00
25.0 4500 12.3 58.933 884 15 30000 5 4.00 15.00
23.0 4500 11.2 64.978 2924 45 30000 5 2.20 11.00
20.0 4500 10.1 72.533 1088 15 30000 5 2.20 11.00
20.0 4500 10.0 72.775 81872 1125 30000 5 2.20 11.00
18.0 4500 8.97 81.237 30464 375 30000 5 2.20 11.00
16.0 4500 7.84 92.825 5848 63 30000 5 110 7.50
14.0 4500 7.05 103.619 2176 21 30000 5 1.10 7.50
13.0 4500 6.41 113.711 5117 45 30000 5 2.20 7.50
12.0 4500 5.67 126.933 1904 15 30000 5 2.20 5.50
10.0 4500 4.88 148.005 59942 405 30000 5 110 5.50
9.00 4500 4.34 165.215 22304 135 30000 5 1.10 4.00
8.00 4500 3.94 181.396 48977 270 30000 5 1.10 4.00
7.00 4500 3.55 202.489 9112 45 30000 5 1.10 4.00
6.00 4500 3.01 238.252 32164 135 30000 5 0.55 3.00
5.00 4500 2.66 265.956 11968 45 30000 5 0.55 3.00
5.00 4500 2.47 289.151 65059 225 30000 5 0.55 2.20
4.00 4500 2.22 322.773 24208 75 30000 5 0.55 2.20
4.00 3962 174 365.500 731 2 30000 5 0.55 1.10
4.00 4410 1.69 408.000 408 30000 5 0.55 1.10
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-58000, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
326 5650 199 4.550 132 29 25000 9 37.00 55.00
255 5680 156 5.820 1892 325 27000 8 30.00 55.00
223 5690 137 6.640 1122 169 28500 8 30.00 55.00
183 5690 113 8.090 2420 299 30000 8 22.00 55.00
165 6770 121 8.970 260 29 31000 7 22.00 55.00
129 7320 102 11.470 172 15 33000 6 18.50 55.00
113 7620 93.2 13.080 170 13 35000 6 18.50 55.00
93.0 8000 80.3 15.940 1100 69 37000 6 15.00 55.00
82.0 8000 70.7 18.100 380 21 39000 6 15.00 55.00
75.0 8000 65.0 19.710 1360 69 42000 6 11.00 55.00
67.0 8000 57.6 22.220 200 9 43000 6 11.00 55.00
59.0 8000 51.2 24.930 1720 69 46000 6 11.00 45.00
53.0 8000 45.7 27.940 1760 63 48000 6 11.00 45.00
47.0 8000 40.9 31.110 280 9 50000 6 7.50 30.00
42.0 8000 36.4 34.930 524 15 52000 6 7.50 22.00
38.0 8000 331 38.550 2660 69 52500 6 5.50 15.00
34.0 8000 29.0 43.890 395 9 58000 6 5.50 15.00
30.0 8000 26.3 48.480 1600 33 60000 6 5.50 15.00
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-58000, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh-
zahl

ny

[r/min]
46.0
38.0
32.0
29.0
26.0
21.0
19.0
17.0
15.0
13.0
12.0
10.0
9.00
8.00
7.00
7.00
6.00
5.00
5.00
4.00
4.00

Max. Abtriebs-
drehmoment

MZ, max

(Nm]
7510
7970
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000
8000

Max. Antriebs-
leistung

P1, max

(kw]
37.6
32.7
28.5
25.8
229
18.8
16.3
14.8
131
115
10.2
9.11
8.06
7.19
6.31
5.78
5.08
4.56
4.21
3.94
3.42

Ubersetzung

32.330
39.430
45.300
50.010
56.370
68.760
78.980
87.200
99.180
112.360
126.730
141.430
158.910
179.440
202.500
224.420
252.640
285.000
304.030
323.040
377.000

Zahnezahl

zg z;
13870 429
29930 759
31390 693
37960 759
5130 91
11070 161
3870 49
14040 161
4860 49
18090 161
6210 49
990 7
5562 35
28890 161
405 2
17280 77
3537 14
285 1
36180 119
9045 28
18495 49

Max. Radial-
kraft

I:rad,max

[N]
52000
54000
56000
58000
59000
61000
63000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000
65000

Verdrehspiel
Standard
+20%

[arcmin]

7

o oo 00000000 )0y OOy OO0 N NN

Bemessungsleis-

tung
Motor
PN, min PN, max
[kw] [kw]
7.50 45.00
5.50 37.00
5.50 30.00
5.50 30.00
5.50 22.00
5.50 22.00
3.00 18.50
3.00 15.00
2.20 15.00
2.20 11.00
2.20 11.00
2.20 11.00
2.20 7.50
2.20 7.50
2.20 7.50
2.20 5.50
2.20 5.50
2.20 5.50
2.20 4.00
2.20 4.00
2.20 4.00
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-514000, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
326 7300 257 4.550 132 29 36500 8 45.00 55.00
259 8210 230 5.720 2156 377 36000 8 45.00 55.00
206 8310 185 7.180 2332 325 38900 7 37.00 55.00
184 8350 166 8.070 1364 169 39300 7 30.00 55.00
165 10400 185 8.970 260 29 42000 6 37.00 55.00
132 11700 166 11.260 980 87 44000 6 30.00 55.00
105 12900 146 14.130 212 15 47000 6 30.00 55.00
93.0 13500 136 15.900 620 39 50000 6 30.00 55.00
78.0 13600 114 19.130 440 23 53000 6 22.00 55.00
70.0 13600 102 21.270 1340 63 57000 6 18.50 55.00
63.0 13600 92.7 23.480 540 23 59000 6 18.50 55.00
56.0 13600 82.5 26.350 1660 63 61000 6 15.00 55.00
50.0 13600 72.7 29.860 2060 69 63000 6 15.00 45.00
45.0 13600 65.8 33.020 2080 63 66000 6 11.00 45.00
40.0 13600 58.4 36.940 665 18 67000 6 11.00 30.00
36.0 13600 52.6 41.070 616 15 68000 6 11.00 22.00
33.0 12400 439 44930 3100 69 71000 5 7.50 15.00
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Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-514000, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
46.0 13600 69.1 31.920 4628 145 66000 6 15.00 55.00
36.0 13600 54.1 40.820 15308 375 68000 6 11.00 55.00
32.0 13600 47.4 46.550 3026 65 71000 6 11.00 55.00
29.0 13600 43.5 50.630 24960 493 73000 6 7.50 45.00
23.0 13600 34.0 64.750 5504 85 73500 6 7.50 37.00
20.0 13600 29.8 73.850 960 13 73500 6 5.50 37.00
16.0 13600 243 90.030 35200 391 73500 6 5.50 30.00
14.0 13600 21.4 102.180 12160 119 73500 6 4.00 22.00
13.0 13600 19.7 111.300 2560 23 73500 6 4.00 22.00
12.0 13600 17.4 125.490 6400 51 73500 6 4.00 18.50
10.0 13600 15.5 140.770 55040 391 73500 6 4.00 18.50
9.00 13600 13.8 157.760 56320 357 73500 6 4.00 15.00
8.00 13600 125 175.690 8960 51 73500 6 4.00 15.00
8.00 13600 11.2 197.270 16768 85 73500 6 4.00 11.00
7.00 13600 10.1 217.700 85120 391 73500 6 4.00 11.00
6.00 13600 8.94 247.840 12640 51 73500 6 4.00 11.00
5.00 13600 8.04 273.800 51200 187 73500 6 4.00 7.50
5.00 13600 7.15 304.940 5184 17 73500 6 4.00 7.50
4.00 13600 6.41 343.010 52480 153 73500 6 4.00 7.50
4.00 13600 5.96 368.000 106240 289 73500 6 4.00 5.50
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Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-519000, 2-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%
[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
175 14700 278 8.470 3811 450 51000 5 55.00 55.00
136 16300 240 10.890 4738 435 52000 5 45.00 55.00
112 17600 212 13.260 5768 435 54000 5 37.00 55.00
91.0 19000 187 16.210 6077 375 58000 5 37.00 55.00
79.0 19000 162 18.750 7313 390 60000 5 30.00 55.00
67.0 19000 138 22.090 7622 345 65000 5 30.00 55.00
60.0 19000 122 24.850 7828 315 67000 5 22.00 55.00
54.0 19000 112 27.170 9373 345 72000 5 18.50 55.00
49.0 19000 99.9 30.410 3193 105 75000 5 18.50 55.00
43.0 19000 89.0 34.030 3914 115 79000 5 15.00 45.00
39.0 19000 80.0 37.930 11948 315 85000 5 15.00 45.00
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Projektierung

Technische Daten im Uberblick

g500-519000, 3-stufige Getriebe

Abtriebsdreh- | Max. Abtriebs- | Max. Antriebs- | Ubersetzung Zahnezahl Max. Radial- | Verdrehspiel | Bemessungsleis-
zahl drehmoment leistung kraft tung
Standard Motor
ny MZ, max P1, max i zg Zt I:rad,max PN, min PN, max
+20%

[r/min] [Nm] [kw] [N] [arcmin] [kw] [kw]
46.0 19000 95.5 32.320 9373 290 79000 5 18.50 55.00
36.0 19000 76.0 40.610 35329 870 85000 5 15.00 55.00
30.0 19000 62.4 49.430 121849 | 2465 100000 5 18.50 55.00
24.0 19000 49.7 62.110 459277 | 7395 105000 5 11.00 55.00
19.0 19000 39.5 77.920 496769 | 6375 110000 5 7.50 45.00
17.0 19000 35.2 87.650 22351 255 111000 5 7.50 37.00
14.0 19000 289 105.480 206206 = 1955 111000 5 5.50 30.00
12.0 19000 26.0 117.270 89713 765 111000 5 5.50 30.00
11.0 19000 23.7 129.450 253071 | 1955 111000 5 4.00 22.00
10.0 19000 21.0 145.280 111137 765 111000 5 4.00 22.00
9.00 19000 18.5 164.610 965419 | 5865 111000 5 4.00 22.00
8.00 19000 16.9 182.030 139256 765 111000 5 4.00 18.50
7.00 19000 15.0 203.690 1246609 6120 111000 5 4.00 18.50
6.00 19000 135 226.420 1443442 | 6375 111000 5 4.00 15.00
6.00 19000 12.5 247.710 290563 | 1173 111000 5 4.00 15.00
5.00 19000 11.0 280.270 571753 | 2040 111000 5 4.00 11.00
5.00 19000 9.78 310.760 290563 935 111000 5 4.00 11.00
4.00 19000 8.74 347.350 590499 | 1700 111000 5 4.00 11.00

6.4-58 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Flachgetriebemotoren g500-S

Projektierung

Getriebe mit Adapter

Die Getriebe mit Adapter sind zum Anbau folgender Motoren erhalt-

lich:

« Drehstrommotor nach IEC 72/DIN 42948 mit Flanschausfiihrung
FT/FF

 Drehstrommotor nach NEMA mit Flanschausfiihrung C/TC

« Servomotoren mit Flanschausfiihrung FT/FF nach IEC 72/DIN 42948

Adapter fiir Drehstrommotoren

Adapter

I
[T T TRl [ lH

—1
j—

Adapter Kupplungsnabe
« Fuir Drehstrommotoren nach IEC 72/DIN 42948 Standard:
« Fiir Drehstrommotoren nach NEMA C + Kupplungsnabe mit Passfedernut fiir Motorwellen nach IEC
« Zweifach gelagerte Welle Optionale Kupplungsnaben fiir haufige StoRe und Lastwechsel oder
 Getriebeseitige Kupplungshalfte in der Welle integriert verringertes Kupplungsspiel:

+ Klemmnabe mit tangentialer Klemmschraube fiir Motorwellen mit
Spider (Zahnkranz) Passfeder, spielfrei
« Drehsteif  Spannringnabe fiir Motorwellen ohne Nut, spielfrei

« Winkeltreu
« Spielarm (mit Klemmnabe / Spannringnabe spielfrei)

o 38 - Zuldssige Antriebsleistungen und Abtriebsdrehmo-
mente.
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Projektierung

Getriebe mit Adapter

Adapter fiir Drehstrommotoren

» Die Leistungsangaben und MotorgroRBen beziehen sich auf 4-
polige IEC-Normmotoren.

Adapter fiir Drehstrommotoren nach IEC

L
e 1
4~ =
e-—1 )
- ©
- St
Motor Adapter Getriebe g500
GroRe -5130 | -5220 | -sa00 | -s660 | -s950 | -s2100 | -s3100 | -s4500
P1 d | M L
[kw] [mm] [mm] [mm] [mm]
N1A 196 212 228 246
FF75
0.12 63 11 23 N2B 196 212 228 246 255 279 299
0.18
FF130 | nec™ 213 229 245 263 272 296 316 367
Fras N1B 213 229 245 263 272 296 316
0.25 N3C 213 229 245 263 272 296 316 367
71 14 30
0.37 FF100 | N4C 213 229 245 263 272 296 316 367
FF130 | N2C 213 229 245 263 272 296 316 367
FF100 | N7C 213 229 245 263 272 296 316 367
0.55 N1C 213 229 245 263 272 296 316 367
80 19 40
0.75 FF130 | N2D 242 258 274 292 301 325 345 396
N3E 258 274 292 301 325 345 396
N1D2) | 242 258 274 292 301 325 345 396
FF130 | N2E 258 274 292 301 325 345 396
1.1
15 90 24 50 N2F 301 325 345 396
FF165 N4E 278 294 312 321 345 365 416
N3F 321 345 365 416
2.2 N1E 258 274 292 301 325 345 396
100 Ff130
3.0 28 60 N1F 301 325 345 396
4.0 112 FF215 | N2G 365 389 409 460
o FF215 | N3G 385 409 429 480
‘ 132 38 80 N1G 385 409 429 480
7.5 FF265
N3H 448 468 520
11.0
150 160 42 110 FF300 | N1H 478 498 550
18.5
20 180 48 110 FF300 | N2H 478 498 550
1) Nur Klemmnabe erhiltlich. 2) Nur Standard- und Klemmnabe erhaltlich.
o 153 - Weitere Getriebeabmessungen o 251 - Produkterweiterungen
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Projektierung

Getriebe mit Adapter
Adapter fiir Drehstrommotoren

» Die Leistungsangaben und MotorgroRBen beziehen sich auf 4-
polige IEC-Normmotoren.

Adapter fiir Drehstrommotoren nach IEC
L
O %
g~ =
—f 1S\
- e
B St
Motor Adapter Getriebe g500
GroRe -$8000 -$14000 -$19000
d | M L
[kw] [mm] | [mm] | [mm] [mm]
22 1 400 Hss | 1EC kurz 429 482 531
3.0 112 28 60 FT215 T
4.0 55 | Iec 513 567 619
1EC kurz 439 492 541
25 132 38 80 FF265 H61
7.5 T6l IEC 584 637 686
11.0 H65 |IEC kurz 469 522 571
160 42 110 FT300
15.0 T65 IEC 629 682 731
18.5 H66 |IEC kurz 469 522 571
180 48 110 FT300
22.0 T66 IEC 629 682 731
H70 |IEC kurz 510 562 611
30.0 200 55 110 FT350
T70 IEC 674 537 776
37.0 H76 |IEC kurz 516 567 616
225 60 140 FT400
45.0 T76 IEC 722 773 822
H81 |IEC kurz 551 598 647
55.0 250 65 140 FT500
T81 IEC 759 807 856
75.0
90.0 280 70 140 FT500 T82 IEC 635 683 733
110
132 315 80 170 FT600 T86 IEC 757
o 153 - Weitere Getriebeabmessungen o 251 - Produkterweiterungen
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Projektierung

Getriebe mit Adapter

Adapter fiir Drehstrommotoren

Adapter fiir Drehstrommotoren nach NEMA

| r

i =
— S\

=l .
H K &

Motor Adapter Getriebe g500
GroRe -5130 | -5220 | -s400 | -s660 | -s950 | -52100 | -53100 | -54500
d | M L
[inch] [inch] [inch] [mm]

56 C 0.625 1.875 5.875 A5C 228 244 260 278 287 311 331 382
143/145TC| 0.875 2.250 5.875 A5D 266 282 298 316 325 349 369 420
182/184 TC| 1.125 2.750 7.252 ASE 299 316 333 342 366 386 438
213/215TC| 1.375 3.375 7.252 A5G 410 434 454 506
254/256 TC 1.625 4.000 7.252 ASH 474 494 545
284/286 TC| 1.875 4.625 9.000 A6H 503 555

Motor Adapter Getriebe g500
GroRe -S8000 -$14000 -$19000
d | M L
[kw] [inch] | [inch] | [inch] [mm]
NEMA kurz 469
182/184TC 1.125 2.750 7.252 A18
NEMA 525
NEMA kurz 478 531 580
213/215TC | 1.375 3.375 7.252 A21
NEMA 589 642 691
NEMA kurz 478 531 580
254/256 TC | 1.625 4.000 7.252 A25
NEMA 619 672 721
NEMA kurz 491 544 593
284/286TC | 1.875 4.625 9.000 A28
NEMA 637 690 739
NEMA kurz 567 618 667
324/326 TC | 2.125 5.250 | 11.000 A32
NEMA 715 766 815
NEMA kurz 592 639 688
364/365TC | 2.375 5.875 | 11.000 A36
NEMA 768 815 864
o 153 - Weitere Getriebeabmessungen o 251 - Produkterweiterungen
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Getriebe mit Adapter

Adapter fiir Servomotoren

Adapter

Kupplungsnabe

Adapter

 Flanschabmessungen nach IEC 72/DIN 42948

« Antriebswelle als Klemmnabe ausgefiihrt, mit tangentialer
Klemmschraube fiir Motorwellen ohne Passfeder, spielfrei

+ Baulangen optimiert
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Projektierung

Getriebe mit Adapter

Adapter fiir Servomotoren

O i
— s
=l .
H K &
Motor Adapter Getriebe g500
5130 | 5220 | 5400 | -se60 | -s950 | -s2100 | -s3100 | -sas00
M d | M L
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
11 23 S2B 152 168 184 202 211 235 255
= 14 30 F17> S3B 152 168 184 202 211 235 255
14 30 S4C 167 183 199 217 226 250 270 321
100 19 40 FF100 S7C 167 183 199 217 226 250 270 321
16 40 S8C 167 183 199 217 226 250 270 321
19 50 S3D 184 200 216 234 243 267 287 338
115 24 50 FF115 S4D 184 200 216 234 243 267 287 338
19 50 S2D 184 200 216 234 243 267 287 338
24 50 S1D 184 200 216 234 243 267 287 338
130 FF130
24 60 S2E 200 216 234 243 267 287 338
28 60 S1E 200 216 234 243 267 287 338
24 50 S4E 200 216 234 243 267 287 338
165 32 58 FF165 S6E 200 216 234 243 267 287 338
28 60 S7E 200 216 234 243 267 287 338
Motor Adapter Getriebe g500
-S8000 -$14000 -$19000
M d | M L
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
EO8 472 525 574
165 32 %8 FT165 D08 472 525 574
E10 534 586 635
215 38 80 FT215 S 534 536 635
300 48 110 FT300 G13 611 664 713
350 55 110 FT350 G16 668 719 768
o 153 - Weitere Getriebeabmessungen o 251 - Produkterweiterungen
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Projektierung

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Getriebemotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal
zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem
(OKS) maBgeschneiderte Lésungen zur Verfiigung.

Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen in Kombination
mit weiteren SchutzmalRnahmen dafiir, dass die Getriebemotoren
auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuRenaufstellung oder athmospha-
rischen Verunreinigungen zuverldssig funktionieren. Der Farbton des
Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber hinaus
sind die Getriebemotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhaltlich.

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert) )

OKS-G (Grundiert)

OKS-S (Small)

OKS-M (Medium)

OKS-L (Large)

OKS-XL (extra Large) 2

Anwendungen

« Innenaufstellung, kein besonde-
rer Korrosionsschutz nétig

» Kundenseitige Lackierung

 Abhéngig vom nachtraglich auf-
zubringenden Decklack

« Standardanwendungen

« Innenaufstellung in beheizten
Gebauden

« Luftfeuchtigkeit bis 90%

« Innenaufstellung in unbeheizten
Gebauden

+ Uberdachte, geschiitzte AuBenauf-
stellung

« Luftfeuchtigkeit bis 95 %

« AuBenaufstellung

« Luftfeuchtigkeit iiber 95 %

« Chemische Industrieanlagen

« Lebensmittelindustrie

« AuBenaufstellung

« Luftfeuchtigkeit tiber 95 %

« Chemische Industrieanlagen

« Lebensmittelindustrie

« Kustenatmosphare mit maRiger
Salzbelastung

Produkt

g500-H45 ... H450
g500-5130 ... 5660
g500-B45 ... B450

Standard

Optional

g500-H600 ... H3000 g500-H5000...H14000
g500-5950 ... 54500 | g500-S8000 ... 519000
g500-B600 ... B4300  g500-B8000 ... B20000

Optional

Standard

Optional

Optional

Standard

Optional

1) Aluminiumteile sind unbeschichtet, Lifterhauben verzinkt oder grau grundiert,

Graugussteile grau grundiert.

Leichte Farbabweichung der Bauteile sind méglich.

2) Auf Anfrage.
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Oberflachen- und Korrosionsschutz

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberfldachen- und Korrosions- | Korrosivitatsklasse Oberfldchenbeschichtung Farbton Beschichtungs-
schutz dicke

DIN EN ISO 12944-2 Aufbau

 Tauchgrundierung der Grau-
gussteile

* Tauchgrundierung der Grau-

OKS-G (Grundiert) gussteile 60..90 um

+ 2K-PUR-Grundierung

+ Tauchgrundierung der Grau-
OKS-S (Small) Vergleichbar mit C1 gussteile 80 ...120 pm
 2K-PUR-Decklack
OKS-M (Medium) Vergleichbar mit C2 + Tauchgrundierung der Grau- 110...160 pm
gussteile « Standard: RAL7012
OKS-L (Large) Vergleichbar mit C3 + 2K-PUR-Grundierung + Optional: Nach RAL Classic | 140 ...200 pm
 2K-PUR-Decklack moglich
+ Tauchgrundierung der Grau-
gussteile
+ 2K-EP-Grundierung (2 Mal)
+ 2K-PUR-Decklack

ohne OKS (unlackiert) 30..50 pm

OKS-XL (extra Large) 2 Vergleichbar mit C4 160 ... 240 pm

1) Auf Anfrage.
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Schmierstoffe
Getriebe und Getriebemotoren von Lenze sind bei der Auslieferung Folgende Getriebe sind lebendsdauergeschmiert:
betriebsfertig mit einem antriebs- und bauformspezifischen + Flachgetriebe g500-5130 ... 220

Schmierstoff befiillt. MaBgebend fiir die Schmierstoffmenge sind bei
der Bestellung die Einbaulage und die Ausfiihrung.

Die im Getriebe enthaltene Schmierstoffmenge und Schmierstoffsorte
werden auf dem Typenschild angegeben.

Schmierstofftabelle

Folgende Schmierstoffe werden empfohlen:

Auspragung
CLP 220 CLP 460 CLP HC 220
Umgebungstemperatur [°C] 0..+40 -25...+50
Spezifikation Mineraldl mit EP-Additiven Synthetisches Ol (Basis Polyalphao-
lefine)
Wechselintervall 16000 Betriebsstunden 25000 Betriebsstunden
Spatestens nach 3 Jahren Spatestens nach 4 Jahren
Oltemperatur 70 °C Oltemperatur 70 °C
Fuchs Renolin Renolin Renolin Unisyn
CLP 220 CLP 460 CLP 220
CLP Plus 220 CLP Plus 460 XT220
Kliiber Kliberoil Kliberoil Klibersynth
GEM 1-220N GEM 1-460 N GEM 4-220 N
Shell Shell Omala Shell Omala Shell Omala
$2G 220 S$2 G460 S4 GXHD 220
$2 GX 220 S2 GX 460
Auspragung
CLP HC 320 CLP HC 220 CLP PG 460
USDA H1 USDA H1
Umgebungstemperatur [°C] -25 ... 450 -20 ... +40
Spezifikation Synthetisches Ol (Basis Polyalphaolefine) Synthetisches Ol (Basis Polyglykol)
Wechselintervall 25000 Betriebsstunden 16000 Betriebsstunden
Spatestens nach 4 Jahren Spatestens nach 3 Jahren
Oltemperatur 70 °C Oltemperatur 70 °C
Fuchs Renolin Unisyn Cassida Fluid Cassida Fluid
CLP 320 GL 220 WG 460
XT 320
Kliiber Kliibersynth Kliiberoil Kliiberoil
GEM 4-320 N 4 UH1-220N UH1 6-460
Shell Shell Omala
S4 GX HD 320

» Bei Umgebungstemperaturen < -20 °C bzw. > +40 °C bitten wir
um Riicksprache mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebsgesellschaft

Wellendichtringe

Die Getriebe sind abtriebsseitig im Standard mit NBR-Wellendichtrin-
genausgeriistet. Bei hohen Drehzahlen und ungiinstigen Umgebungs-
bedingungen, wie hohe Temperatur, reduzierte Luftzirkulation usw.,
empfiehlt Lenze, Wellendichtringe aus FKM (Viton) einzusetzten.

Bitte dies bei der Bestellung beriicksichtigen.
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Projektierung

Entliiftung

Getriebe ohne Entliiftung

Beiden Getrieben g500-5130... 5220 sind keine EntliiftungsmaRnah-
men erforderlich

Getriebe mit Entliiftung

Das Getriebe g500-5220 kann optional mit Entliiftungselement be-
stellt werden.

Ab g500-5400 werden die Getriebe grundsatzlich mit Entliiftungsele-
menten ausgeliefert.

Getriebe in kombinierter Einbaulage

Zur Variantenreduzierung konnen die Getriebe auch in kombinierter
Einbaulage bestellt werden:

+ 8500-5130 ... 5660 in Einbaulage AEF

Bei diesen Getrieben wurde die Schmierstoffmenge fiir den Einsatz
in verschiedene Einbaulagen optimiert. Die Entliiftungselemente
sind, sofern erforderlich, lose beigelegt und miissen vor der Inbetrieb-
nahme, je nach Einbaulage, montiert werden.

Die Verwendung eines Getriebes fiir mehrere Einbaulagen ist moglich.

6.4-68
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-5220 ... 5660

Einbaulage A Einbaulage B Einbaulage C
Einflllung und Entliftung

Kontrolle

500-5220
500-5400
500-5660

®ee
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-5220 ... 5660

Einbaulage D Einbaulage E Einbaulage F
Einflllung und Entliftung

Kontrolle

Ablass
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Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

500-5950 ... S4500

Einbaulage A Einbaulage B Einbaulage C
Einflllung und Entliftung

Ablass
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Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

Entliiftung
§500-5950 ... 54500

Einbaulage E Einbaulage F

Einfillung und Entliftung

Einbaulage D

Kontrolle

Ablass

£500-53100

®
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Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-58000 ... $19000

Einbaulage A | Einbaulage B | Einbaulage C
Einflllung und Entliftung

@ 2-stufige Getriebe
@ 3-stufige Getriebe
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Projektierung

Entliiftung
Lage der Entliiftung, Verschlusselemente und Olkontrolle

g500-58000 ... $19000

Einbaulage D Einbaulage E Einbaulage F
Einflllung und Entliftung

Kontrolle

Ablass
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Flachgetriebemotoren g500-S

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

Daten Getriebemotor

10 CFR Part 431 (U.S. Integral hp Rule)
GB18613-2012 (China Energy Label optional)

Produkt

Motor MDOMAOO m550 m540

Schutzart

EN 60529 IP551) IP551)
P65 1.3) IP651)
IP661.3)

Energieeffizienzklasse

IEC 60034-30 IE1 IE3

IEC 60034-2-1 Methodik Wirkungsgradmessung

Tabelle 5 (Premium efficiency), CC127B
Grade 2

Konformitat

CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG 2014/35/EU

EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)

Approbation

ccc GB Standard 12350-2009

CSA CSA 22.2 No. 100

cURus UL 1004-1 UL1004-1

UL 1004-8
File-No. E210321

File-No. E210321

Warmeklasse

IEC/EN 60034-1; Ausnutzung B
IEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht) F
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur

Topr,min [oc] -20
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur

Topr,max [oc] 40
Mit Leistungsreduzierung T ies [°C] 602
Aufstellungshohe
Stromreduzierung tiber 1000 m [%/1000 m] 5.00
iiber NN Hmax [m] 4000

1) Abweichende Schutzarten bei Ausfiihrungen:
Mit Bremse IP55 (mit Handlufthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.

Mit HTL-Inkremental 1G128-24V-H IP54.

2) Bei cURus max. 40 °C zuldssig.

3) m550 auf Anfrage.

» InderEuropdischen Union schreibt die ErP-Richtlinie Mindestwir-
kungsgrade fiir Drehstrommotoren vor. Drehstrommotoren, die
nicht dieser Richtlinie entsprechen, sind nicht CE-konform und
diirfen nicht im Europdischen Wirtschaftsraum in Verkehr ge-
bracht werden. Nahere Informationen zur ErP-Richtlinie, zu Effi-
zienzregularien in weiteren Lindern sowie zu den betroffenen
Lenze-Produkten finden Sie in der Broschiire ,,Internationale Effi-
zienzrichtlinien fiir Drehstrommotoren®.

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.4-75



Flachgetriebemotoren g500-S

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb

Zuldssige Radialkraft Zuldssige Axialkraft

Frad,zul = fw X Frad,max Liegt keine Radialkraft vor, ist die max. zuldssige Axialkraft 50 % vom
Tabellenwert Frag max
» Bei F a4 und F,y # 0 (kombinerte Belastung) halten Sie bitte
Riicksprache mit Lenze.

Angriff der Krafte
Frad Frad
A/
N
Fax «—» ‘* 1 Fax €«—» gl
gl
9l
L=
L] x
X | I
Lastangriffsbeiwert f,, an der Abtriebswelle
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I~
1.2
. .
\\
I
\\
1
3 >~ \
w“ ~ \
b N
0.8 < N
~ \\
T~
0.6 =~ ™~
I \
™~ — ~—
— =
0.4
0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1
x/1
Vollwelle
— — — Hohlwelle
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Flachgetriebemotoren g500-S ﬂ/f B
Technische Daten e

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb

Die in den Tabellen angegeben Werte beziehen sich auf den Kraftan- ~ Bei abweichenden Einsatzbedingungen kénnen deutlich hohere
griffspunkt Mitte Wellenende und sind Mindestwerte, die nach den Kréafte libertragen werden. Bitte halten Sie dann Riicksprache mit
ungiinstigsten Bedingungen (Kraftangriffswinkel, Einbaulage, Dreh-  Lenze.

richtung) berechnet wurden. Die Werte wurden fiir die Motor-Getrie-
bekombination mit einer Belastbarkeit von c= 1.3 und einer Antriebs-
drehzahl von 1400 r/min berechnet.

» Bei Hohlwelle mit Schrumpfscheibe ist eine Uberprifung durch
Lenze erforderlich.

Produkt n, [r/min]
250 160 100 63 40 25 <16

Max. Radialkraft, Hohlwelle

Frz:ld,max Frz:\d,max Frad,max Frad,max I:rad,max I:rad,max Frad,max
[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]

g500-5130 1500 1650 2200 2750 3450 4200 4500
g500-5220 3200 3800 4600 5500 6300 7000 7000
g500-5400 3400 4100 5000 6000 7100 8000 8000
g500-5660 4000 5000 6600 8500 10800 12000 12000
g500-5950 5000 6000 8000 10300 11500 12500 13000
g500-52100 6500 7500 10000 12000 15700 15700 16000
g500-53100 8000 9000 12500 15000 17000 19800 19800
g500-54500 17500 19000 20000 23000 30000 30000 30000
g500-58000 23000 27000 30000 38000 48000 55000 65000
g500-514000 34000 41000 44000 55000 65000 73500 73500
g500-519000 55000 61000 74000 91000 100000 111000

Max. Radialkraft, Vollwelle ohne Flansch

Frad,max Frad,max Frad,max Frad,max Frad,max I:rad,max Frad,max
[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]

g500-5130 1500 1650 2200 2750 3450 4200 4500
g500-5220 2700 3200 3600 3600 3600 3600 3600
g500-5400 2700 3200 4000 4800 5800 6200 6200
g500-5660 3600 3900 5100 6500 8400 9000 9000
g500-5950 9500 10300 10300 10300 10300 10300 10300
g500-52100 11500 13600 15700 15700 15700 15700 15700
g500-53100 14500 16500 18000 19800 19800 19800 19800
g500-54500 18500 20000 22000 25000 30000 30000 30000
g500-58000 27000 31000 35000 43000 52000 59000 65000
g500-514000 36000 42000 47000 57000 66000 73500 73500
g500-519000 49000 54000 65000 79000 100000 111000
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Flachgetriebemotoren g500-S H/ﬂ p
Technische Daten e |

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb

Produkt n, [r/min]
250 160 100 63 40 25 <16
Max. Radialkraft, Vollwelle mit Flansch

Frad,max Frad,max Frad,max Frad,max I:rad,max I:rad,max Frad,max

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]

g500-5130 1500 1650 2200 2750 3450 4200 4500
g500-5220 3700 4400 4600 4600 4600 4600 4600
g500-5400 5100 5900 6800 7000 7000 7000 7000
g500-5660 7000 7800 9600 10000 10000 10000 10000
g500-5950 7500 8500 10300 10300 10300 10300 10300
g500-52100 11500 13600 15700 15700 15700 15700 15700
g500-53100 19800 19800 19800 19800 19800 19800 19800
g500-54500 27000 28000 30000 30000 30000 30000 30000
g500-58000 27000 31000 35000 43000 52000 59000 71500
g500-514000 36000 42000 47000 57000 66000 77000 81000
g500-519000 49000 54000 65000 79000 100000 118000
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Flachgetriebemotoren g500-S

Technische Daten

Auswahltabellen, Hinweise
Hinweise zu den Auswahltabellen mit 4-poligen Motoren

Die Auswahltabellen stellen die verfiigbaren Kombinationen aus
Getriebetyp, Stufenzahl, Ubersetzung und Motor dar. Sie dienen nur
der groben Orientierung.

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der Auswahltabellen.

Bemessungsleistung P, des Antriebsmotors in Drehmomentdiagramm

Abhénigigkeit von der Bemessungsfrequenz

[Nm]“
M
50 Hz: Py = 0.75 kW 2
87 Hz: Py =1.35 kW My
2-stufige Getriebe «—— Anzahl der Zahnradstufen des Getriebes ”;z [ n, [,?min]
Netzbetrieb Umrichterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- .20 Hz -50Hz(1:10) | -87Hz(1:17.4) ; Produkt 6
n | M Ny | Mgz | Ny | My | np | My n, | M
(rmin] | [Nm] | © | [wmin] | [Nm] | [#min] | [Nm] | [min] | [Nm] | © | [min] | [(Nm] | © el ukER
396 | 18 [36| 40 | 14 | 164 | 18 | 396 | 18 [36]| 699 | 18 [3.0| 3661 |-5130  50-P8O/M4
289 | 24 |32 19 | 120 | 24 | 289 | 24 510 | 25 |2.6| 5021 |-5130  50-P8O/M4

(S SRS S S S t

Produkt Produkt

I Getriebe Motor
Ubersetzung i Seitenzahl fiir
Abmessungen

Belastbarkeit c des Getriebes

cist das Verhaltnis von zuldssigem Bemessungsmoment
des Getriebes zum Bemessungsmoment des
Drehstrommotors (auf die Abtriebswelle umgerechnet).

¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung B M;, 2l o
ermittelte Betriebsfaktor k. My ¢ i Neetr
Netzbetrieb Umrichterbetrieb

Die Drehzahl und Drehmomentangaben sind fiir eigen- und fremdbeliiftete

Abstisbsdisisalng Antriebe gililtig. Fremdgekiihlte Antriebe kénnen in den gesamten

Ablrebsdeimomentivy Stellbereichen immer das Drehmoment M, abgeben, bei eigenbeliifteten
Antrieben ist im unteren Drehzahlbereich eine Reduzierung auf M,, notwendig.
Motorspannungen Betrieb bei 87 Hz
Die in den Auswahltabellen angegebenen Leistungen und Drehmo- Im 87-Hz-Betrieb wird der Drehstrommotor, der bei 50 Hz auf eine
mente beziehen sich auf folgende Motorspannungen: Spannung A230V /Y 400V ausgelegt ist, an einem Inverter mit 400 V
+ 50Hz:A230V/Y 400V Bemessungsspannungin der Dreieckschaltung betrieben. Zu beachten
e 87Hz:400V ist, dass der Inverter fiir die 87-Hz-Leistung ausgelegt sein muss.

Es ergeben sich folgende Vorteile gegeniiber dem Betrieb bei 50 Hz:

« Der Stellbereich des Motors wird um den Faktor 1.73 erhéht.

+ Dem Motor kann eine etwa um den Faktor 1.73 hohere Leistung
entnommen werden. Dadurch kann fiir die Anwendung gegebe-
nenfalls ein kleinerer, preiswerterer Motor ausgewahlt werden.

+ Der Wirkungsgrad des Motors verbessert sich.
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Flachgetriebemotoren g500-S W
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.12 kW
87 Hz: Py =0.21 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
45 | 24 [53| 46 | 19 | 19 | 24 | 45 | 24 |53| 81 | 24 |54 31387 |-5130  063-12
40 | 28 |47| 41 | 21 | 17 | 27 | 40 | 28 |47| 71 | 27 |48| 35493 [-S130  063-12

35 | 32 |41 36 | 24 | 15 | 31 | 35 | 32 (41| 63 | 31 |42 40422 [-S130  063-12

34 | 33 |46 34 | 26 | 14 | 33 | 34 | 33 (46| 60 | 33 |47| 42533 [-S220  063-12

31 | 36 (37| 32 | 28 | 13 | 35 | 31 | 36 (37| 56 | 35 |3.7]| 45711 |-S130  063-12

30 | 37 |46 31 | 28 | 13 | 36 | 30 | 37 |46| 54 | 36 |47]| 46933 [-5400  063-12

30 | 38 |46 30 | 29 | 13 | 37 | 30 | 38 |46| 53 | 37 |47]| 48190 |-S220  063-12

28 | 40 (33| 28 | 31 | 12 | 39 | 28 | 40 |33| 50 | 39 [3.3] 51230 [-S130  063-12

28 | 40 |40| 28 | 31 | 12 | 40 | 28 | 40 |40| 49 | 40 |41 51620 [-S220  063-12

27 41 4.6 2.7 32 11 41 27 41 4.6 48 41 4.7 | 53.026 |-S400 063-12

25 | 44 |40| 25 | 34 | 11 | 44 | 25 | 44 |40| 45 | 44 |41 56960 |-S400  063-12

25 | 45 (29| 25 | 35 | 10 | 44 | 25 | 45 |29| 44 | 44 |29/ 57933 [-S130  063-12
24 | 46 |40| 25 | 35 | 10 | 45 | 24 | 46 |40| 43 | 45 |41 58486 [-S220  063-12

22 | 50 [26| 23 | 39 | 93 | 49 | 22 | 50 |26| 40 | 49 |26/ 64200 [-S130  063-12

22 | 50 [40| 23 | 39 | 93 | 49 | 22 | s0 |40| 39 | 49 |41 64354 |-S400  063-12

22 | 51 [31] 22 | 40 | 91 | 51 | 22 | 51 |31| 38 | 51 |32/ 65975 [-5220  063-12
20 | 57 [23| 20 | 44 | 83 | 56 | 20 | 57 |23| 35 | 56 |23]| 72600 [-S130  063-12

19 | 58 (31| 19 | 45 | 80 | 57 | 19 | 58 31| 34 | 57 |3.2]| 74750 [-S220  063-12

17 | 66 |16| 17 | 51 | 71 | 65 | 17 | 66 |16| 30 | 65 |1.6| 84581 |-S130  063-12

15 | 75 |15| 15 | 58 | 63 | 73 | 15 | 75 |15| 27 | 73 |16/ 95648 [-S130  063-12
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [r%?n] [??3: [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] g [r/rrI:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
27 | 40 |s4| 28 | 31 | 11 | 40 | 27 | 40 |54| 48 | 40 |53 52587 [-S220  063-12
24 | 46 |48| 24 | 35 | 10 | 45 | 24 | 46 |48| 43 | 45 |a47| 59581 [-5220  063-12

21 | 52 [43| 22 | 40 | 89 | 51 | 21 | 52 |43| 38 | 51 |41 67.298 [-S220  063-12

19 | 59 (38| 19 | 45 | 79 | 58 | 19 | 59 (38| 33 | 58 |38/ 76249 [-S220  063-12

17 | 66 [33| 17 | 51 | 70 | 65 | 17 | 66 (33| 29 | 65 |34] 86079 |-S220  063-12

15 | 73 |55| 15 | 56 | 63 | 72 | 15 | 73 |55| 27 | 72 |56/ 94984 [-S400  063-12

15 | 75 |29 15 | 58 | 62 | 74 | 15 | 75 (29| 26 | 74 |30/ 97528 |-s220  063-12

13 | 82 (48| 14 | 64 | 56 | 81 | 13 | 82 |48| 24 | 81 |49|107.314|-5400 063-12

13 | 86 |26 13 | 66 | 54 | 84 | 13 | 86 |26| 23 | 84 |26|111.747|-5220  063-12

12 | 95 (42| 12 | 73 | 49 | 93 | 12 | 95 [42| 21 | 93 |43|123.307|-5400 063-12

11 | 97 |23 11 | 75 | 47 | 96 | 11 | 97 |23| 20 | 96 |2.3|126610|-5220 063-12

10 | 105 |55 1.1 | 81 | 44 | 104 | 10 | 105 |55| 19 | 104 |56 |137.133|-S660  063-12

10 | 107 |37| 10 | 82 | 43 | 105 | 10 | 107 |3.7| 18 | 105 |3.8]|139.313|-5400  063-12

10 | 110 20| 10 | 8 | 42 | 108 | 10 | 110 [20| 18 | 108 |2.0|143.205|-5220  063-12
91 | 120 [55| 09 | 93 | 38 | 118 | 91 | 120 |55| 16 | 118 |5.6|156.249 |-S660  063-12
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.12 kW Mo
87 Hz: Py =0.21 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

9.0 121 33| 0.9 94 3.8 119 9.0 121 (33| 16 119 |3.3|158.019 |-S400 063-12
8.8 125 [1.8]| 0.9 96 3.7 123 8.8 125 (18| 16 123 | 1.8|162.252 |-5220 063-12
8.1 136 (46| 0.8 105 34 134 8.1 136 (46| 14 134 | 4.7 | 176.611 | -S660 063-12
8.0 137 [29] 0.8 106 3.4 135 8.0 137 |29 | 14 135 |3.0|178.531 | -5400 063-12
7.7 142 |16| 0.8 110 3.2 140 7.7 142 (16| 14 140 |1.6 | 185.248 |-S220 063-12
7.1 155 (43| 0.7 119 3.0 152 7.1 155 (43| 13 152 | 4.3 201.230 | -S660 063-12
7.0 157 (26| 0.7 121 29 155 7.0 157 (26| 12 155 | 2.6 | 204.412 | -S400 063-12
6.8 161 (14| 0.7 124 2.9 159 6.8 161 (14| 12 159 | 1.4|209.887 |-5220 063-12
6.4 172 |3.8| 0.6 133 2.7 169 6.4 172 (38| 11 169 |3.9|223.833 |-S660 063-12
6.2 176 [46| 0.6 136 2.6 173 6.2 176 |46 | 11 173 | 4.7 | 229.289 | -S950 063-12
6.2 177 22| 0.6 137 2.6 175 6.2 177 (22| 11 175 | 2.3 | 230.946 | -S400 063-12
5.9 185 [1.2| 0.6 143 2.5 182 5.9 185 (12| 11 182 | 1.2 | 241.022 | -S220 063-12
5.6 196 34| 0.6 151 24 193 5.6 196 |3.4| 9.9 193 |3.4|255.034 | -S660 063-12
5.6 197 |46| 0.6 152 2.3 194 5.6 197 |46 99 194 | 4.7 | 256.585 | -S950 063-12
5.4 204 |19)| 05 157 2.3 201 5.4 204 (19| 95 201 | 1.9 |265.956 | -5400 063-12
5.2 210 [11] 05 162 2.2 206 5.2 210 (11| 93 206 |1.1273.079 |-5220 063-12
5.1 214 (40| 05 165 2.2 210 5.1 214 (40| 91 210 |4.1|278.273 |-5950 063-12
5.1 216 (28| 05 166 21 212 5.1 216 (28| 9.0 212 | 2.8 |280.500 | -5660 063-12
4.7 231 |1.7] 05 178 2.0 227 4.7 231 |17 | 84 227 |1.8|300.479 | -S400 063-12
4.6 239 (40| 05 184 1.9 235 4.6 239 (40| 81 235 | 4.0 |311.401 |-5950 063-12
4.6 240 (09| 05 185 19 236 4.6 240 (09| 81 236 | 0.9 312.233|-5220 063-12
4.5 246 [2.7]| 05 189 1.9 242 4.5 246 27| 79 242 | 2.7 | 319.600 | -5660 063-12
41 265 |13| 04 204 17 260 41 265 (13| 74 260 |1.3|344.533|-5400 063-12
4.0 272 (08| 04 209 17 267 4.0 272 [ 08| 7.2 267 | 0.8 |353.762 | -5220 063-12
4.0 273 |3.1]| 04 211 17 269 4.0 273 |31 71 269 |3.2|355.658|-5950 063-12
3.9 284 (16| 04 219 16 279 3.9 284 |16 6.9 279 | 1.6 | 369.548 | -5660 063-12
3.7 299 (13| 04 230 15 294 3.7 299 | 13| 6.5 294 | 1.3 |389.256 | -5400 063-12
3.6 306 (3.1 04 236 15 301 3.6 306 (31| 64 301 |3.2|397.999 |-S950 063-12
34 324 |16 0.3 249 14 318 34 324 |16| 6.0 318 | 1.6 | 421.060 |-S660 063-12
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Flachgetriebemotoren g500-S W
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.18 kW
87 Hz: Py = 0.33 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬁr:] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
194 | 90 |45 21 | 66 | 85 | 90 | 194 | 90 |45]| 352 | 90 [3.7] 7.029 |-s130  063-32
85 | 20 [45| 91 | 15 | 38 | 20 | 85 | 20 |45]| 155 | 20 |[3.7] 15979 [-S130  063-32
76 | 22 |45| 80 | 17 | 33 | 22 | 76 | 22 |45]| 137 | 22 |42]| 18069 |-S130  063-32

67 | 25 [41]| 71 | 19 | 29 | 25 | 67 | 25 |41| 121 | 25 |39/ 20381 [-5130  063-32

59 | 28 |41 63 | 22 | 26 | 28 | 59 | 28 |41| 107 | 28 |3.9] 23.048 |-S130  063-32
44 | 38 |34| 46 | 30 | 19 | 38 | 44 | 38 [34| 79 | 39 |3.4| 31387 |-S130  063-32

39 | 43 |30 41 | 33 | 17 | 43 | 39 | 43 (30| 70 | 44 |30/ 35493 [-S130  063-32
34 | 49 |26 36 | 38 | 15 | 49 | 34 | 49 (26| 61 | 50 |26/ 40422 [-S130  063-32

32 | 52 |29 34 | 40 | 14 | 52 | 32 | 52 |29| 58 | 53 |29/ 42533 [-S220  063-32
30 | 56 [23| 32 | 43 | 13 | 56 | 30 | 56 (23| 54 | 56 |23]| 45711 [-S130  063-32

29 | 57 [29| 31 | a4 | 13 | 57 | 29 | 57 |29| 53 | 58 |29/ 46933 |-s400  063-32
28 | 59 (29| 30 | 45 | 13 | 59 | 28 | 59 |29| 51 | 60 |29 48190 [-S220  063-32

27 | 63 [21| 28 | 48 | 12 | 63 | 27 | 63 |21| 48 | 63 |21 51230 [-S130  063-32
26 | 63 [26| 28 | 49 | 12 | 63 | 26 | 63 |26| 48 | 64 |25]| 51620 [-S220  063-32
26 | 65 [29| 27 | s0 | 11 | 65 | 26 | 65 |29| 47 | 66 |29]| 53.026 [-S400  063-32
24 | 70 [26| 25 | 54 | 11 | 70 | 24 | 70 |26| 44 | 70 |25/ 56.960 [-5400  063-32
24 | 71 |18| 25 | 55 | 10 | 71 | 24 | 71 |18| 43 | 72 |18 57933 [-S130  063-32
23 | 71 [26] 25 | 55 | 10 | 71 | 23 | 71 |26| 42 | 72 |25/ 58486 [-5220  063-32

21 | 78 [17| 23 | 60 | 93 | 78 | 21 | 78 |17| 39 | 79 |1.6]| 64200 [-S130  063-32

21 | 79 [26] 23 | 61 | 93 | 79 | 21 | 79 |26| 39 | 79 |25| 64.354 [-5400  063-32

21 | 81 [20| 22 | 62 | 91 | 81 | 21 | 81 |20| 38 | 82 |20/ 65975 [-5220  063-32

19 | 89 |15 20 | 68 | 83 | 89 | 19 | 89 (15| 34 | 90 |1.5| 72,600 |[-S130  063-32

18 | 91 |20 19 | 70 | 80 | 91 | 18 | 91 |20 33 | 92 |20/ 74750 |-S220  063-32

16 | 103 10| 17 | 80 | 71 | 103 | 16 | 103 |1.0| 29 | 104 |1.0]| 84581 |-S130  063-32

14 | 117 10| 15 | 90 | 63 | 117 | 14 | 117 |10| 26 | 118 |1.0]| 95648 |-S130  063-32
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/:fin] [ﬁnnz]] ¢ [r;ﬁn] [Alcrzrf] [r%}ln] [mﬁ] [r/':ﬁin] [ﬁnnz]] ¢ [r/rrlrfin] [mﬁ] ¢ 8500 MDOMACD
34 | 48 (46| 36 | 37 | 15 | 48 | 34 | 48 |46| 62 | 49 |3.8]| 40012 |-5220  063-32
30 | 55 |40 32 | 42 | 13 | 55 | 30 | 55 |40| 55 | 55 |34 45333 [-S220 063-32
26 | 63 (35| 28 | 49 | 11 | 63 | 26 | 63 |35| 47 | 64 |[3.3]| 52587 [-S220  063-32
24 | 70 |45| 25 | 54 | 10 | 70 | 24 | 70 |45| 43 | 71 |42]| 58027 |-S400  063-32

23 | 72 (31| 24 | 55 | 10 | 72 | 23 | 72 |31| 42 | 72 |29/ 59581 [-5220  063-32

21 | 79 |4a5| 22 | 61 | 92 | 79 | 21 | 79 |45| 38 | 80 |4.2]| 65559 [-S400  063-32
20 | 81 (27| 22 | 62 | 89 | 81 | 20 | 81 |27| 37 | 82 |26/ 67.298 [-5220  063-32
20 | 84 |45| 221 | 65 | 86 | 84 | 20 | 84 |45| 36 | 85 |42 69813 [-S660  063-32

18 | 89 |41| 20 | 69 | 81 | 89 | 18 | 89 (41| 33 | 90 |41 74260 |-S400  063-32

18 | 92 |24 19 | 71 | 79 | 92 | 18 | 92 |24| 33 | 93 |24] 76249 |-S220  063-32
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.18 kW M
- o]
87 Hz: P\ = 0.33 kW
. . t >

3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

17 96 (45| 18 74 7.5 96 17 96 |45| 31 97 | 4.4 79.545 |-S660 063-32
16 101 (40| 17 78 7.2 101 16 101 (4.0 30 102 | 3.9 | 83.900 |-5400 063-32
16 104 (21| 17 80 7.0 104 16 104 (21| 29 105 |2.1| 86.079 |-S220 063-32
15 107 |41)] 1.6 83 6.7 107 15 107 (41| 28 108 | 4.1 | 89.048 | -5660 063-32
14 114 |35] 15 88 6.3 114 14 114 (35| 26 116 |3.5| 94.984 |-S400 063-32
14 117 (19| 15 920 6.2 117 14 117 (19| 25 119 |1.9| 97.528 |-5220 063-32
14 122 |(41) 14 94 5.9 122 14 122 (41| 24 123 |4.1|101.460 |-S660 063-32
13 129 (31| 14 99 5.6 129 13 129 (31| 23 131 |3.1|107.314 | -S400 063-32
12 134 (16| 13 104 5.4 134 12 134 (16| 22 136 |1.6 | 111.747 |-S220 063-32
11 148 27| 1.2 114 4.9 148 11 148 |27 | 20 150 | 2.7 | 123.307 | -S400 063-32
11 152 (14| 11 117 4.7 152 11 152 (14| 20 154 |1.4|126.610 |-S220 063-32
10 165 [35] 11 127 4.4 165 10 165 [3.5| 18 167 |3.5|137.133 | -5660 063-32
9.8 168 (24| 1.0 129 43 168 9.8 168 (24| 18 170 |2.4|139.313 |-S400 063-32
9.5 172 |13] 1.0 133 4.2 172 9.5 172 |13 | 17 174 | 1.3 |143.205 |-S220 063-32
8.7 188 |3.5] 0.9 145 3.8 188 8.7 188 35| 16 190 |3.5|156.249 |-S660 063-32
8.6 190 (21| 0.9 146 3.8 190 8.6 190 (21| 16 192 |2.1|158.019 |-S400 063-32
8.4 195 |1.1)] 0.9 150 3.7 195 8.4 195 (11| 15 197 |1.1|162.252 |-S220 063-32
7.7 213 (29| 0.8 164 34 213 7.7 213 |29 | 14 215 | 2.9]176.611 | -5660 063-32
7.6 215 |19] 0.8 165 34 215 7.6 215 (19| 14 217 |1.8|178.531 |-5400 063-32
7.4 223 |10| 0.8 172 3.2 223 7.4 223 (10| 13 225 | 1.0 |185.248 | -5220 063-32
6.8 242 27| 07 187 3.0 242 6.8 242 (27| 12 245 | 2.7 | 201.230 | -S660 063-32
6.7 246 |16| 0.7 189 2.9 246 6.7 246 (16| 12 249 | 1.6 |204.412 |-5400 063-32
6.5 253 |09)| 0.7 195 29 253 6.5 253 (09| 12 255 | 0.9 |209.887 | -5220 063-32
6.1 269 (25| 0.6 207 2.7 269 6.1 269 (25| 11 272 | 2.4|223.833|-5660 063-32
6.0 276 (29| 0.6 213 2.6 276 6.0 276 (29| 11 279 |2.9229.289 | -S950 063-32
5.9 278 |14]| 0.6 214 2.6 278 5.9 278 (14| 11 281 | 1.4|230.946 | -5400 063-32
5.4 307 |2.2| 0.6 236 24 307 5.4 307 | 22| 9.7 310 |2.1|255.034 |-S660 063-32
53 309 (29| 0.6 238 23 309 5.3 309 (29| 9.6 312 | 2.9 |256.585 |-S950 063-32
5.1 320 |1.2| 0.5 246 2.3 320 5.1 320 |1.2| 93 324 | 1.2 |265.956 | -S400 063-32
4.9 335 |26 0.5 258 2.2 335 4.9 335 | 26| 89 339 |2.5]278.273 | -S950 063-32
4.9 338 |1.8| 0.5 260 21 338 4.9 338 | 18| 838 341 | 1.8 | 280.500 |-S660 063-32
4.5 362 |1.1| 0.5 278 2.0 362 4.5 362 | 11| 82 366 |1.1|300.479 |-S400 063-32
4.4 375 |25 0.5 289 1.9 375 4.4 375 | 25| 7.9 379 |2.5|311.401 |-S950 063-32
4.3 385 |1.7| 0.5 296 19 385 4.3 385 | 17| 7.7 389 | 1.7 | 319.600 | -S660 063-32
3.8 428 (2.0 04 330 17 428 3.8 428 (20| 7.0 433 | 2.0 | 355.658 | -S950 063-32
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Flachgetriebemotoren g500-S

Technische Daten

-
Auswahltabellen, 4-polige Motoren
[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.18 kW
M,,
87 Hz: Py = 0.33 kW
) . ; >
3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
n, | M Ny | My | Ny | My | np | M n, | M
[¢/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | [¢/min] | [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min]| [Nm] | © EDOE DAL
37 | 445 10| 04 | 342 | 1.6 | 445 | 3.7 | 445 [10| 67 | 450 |1.0|369.548 |-S660  063-32
34 | 479 (20| 04 | 369 | 15 | 479 | 3.4 | 479 [20| 62 | 484 |2.0]397.999 |-S950  063-32
32 | 507 |10 03 | 390 | 1.4 | 507 | 3.2 | 507 [1.0| 59 | 512 |1.0|421.060 |-S660  063-32
6.4-84
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Flachgetriebemotoren g500-S

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW Mo
87 Hz: Py = 0.45 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

374 6.0 [56| 40 4.8 164 6.0 374 6.0 [56| 677 6.0 | 48| 3.661 |-S130 063-42
273 8.0 |56 29 6.5 120 8.0 273 8.0 |56 494 8.0 |48 5.021 |-5130 063-42
214 11 |56 23 8.3 94 11 214 11 |56 387 11 |48 6.411 |-5400 063-42
213 11 |52] 23 8.4 93 11 213 11 |52 386 11 |44 6.425 |-S130 063-42
195 12 |52] 21 9.2 85 12 195 12 | 52| 353 12 (44| 7.029 |-5130 063-42
165 14 |56 17 11 72 14 165 14 |56 | 298 14 |48 8322 |-S130 063-42
146 16 |56]| 15 12 64 16 146 16 |56 | 264 16 |48 9.411 |-5130 063-42
120 19 |56 13 15 53 19 120 19 |56 | 217 19 | 48| 11.413 |-S130 063-42
106 22 |56 11 17 47 22 106 22 |56 192 22 | 4.8 12.907 |-S130 063-42
105 22 |56 11 17 46 22 105 22 |56 191 22 | 4.8 12.992 |-S220 063-42
96 24 |56 10 19 42 24 96 24 |56 173 24 | 4.8 | 14.336 |-S400 063-42
94 25 [5.2] 99 19 41 25 94 25 |52 170 25 | 4.4 14.606 |-S130 063-42
93 25 |56 99 19 41 25 93 25 |56 169 25 | 4.8 | 14.720 |-S220 063-42
86 27 |48] 91 21 38 27 86 27 | 48| 155 27 |4.1) 15.979 |-S130 063-42
85 27 |56 9.0 21 37 27 85 27 |56 153 27 | 4.8 | 16.197 |-5400 063-42
83 28 |52]| 88 22 36 28 83 28 |52 150 28 | 4.4 16.571 |-5220 063-42
76 31 |43] 8.0 24 33 30 76 31 | 43| 137 30 |41 18.069 |-5130 063-42
75 31 |52 79 24 33 31 75 31 |52 136 31 |5.1( 18.286 |-5400 063-42
73 32 |52| 77 24 32 32 73 32 |52 132 32 |51 18.776 |-5220 063-42
67 34 (38| 71 27 29 34 67 34 |3.8| 122 34 |3.7| 20.381 |-5130 063-42
66 35 |52] 7.0 27 29 35 66 35 |5.2| 120 35 |51 20.659 |-5400 063-42
59 39 (33| 63 30 26 39 59 39 [3.3| 108 39 |[3.2| 23.048 |-5130 063-42
55 42 |31 538 33 24 42 55 42 31| 99 42 |3.0| 24.967 |-S130 063-42
52 45 43| 55 34 23 44 52 45 |43 | 94 44 | 4.2 | 26.422 |-S220 063-42
49 48 |27 51 37 21 47 49 48 | 27| 88 47 |2.6| 28.233 |-S130 063-42
47 49 |43]| 5.0 38 21 49 a7 49 | 43| 85 49 | 4.2 29.156 |-S400 063-42
46 51 |43]| 48 39 20 50 46 51 |43 83 50 |[4.2| 29.937 |-5220 063-42
44 53 |25 4.6 41 19 53 44 53 (25| 79 53 |25 31.387 |-5130 063-42
42 56 |3.7| 44 43 18 55 42 56 |3.7| 76 55 |[3.7| 32.867 |-5220 063-42
42 56 |43)| 44 43 18 55 42 56 |43 75 55 [ 4.3 | 32.940 |-5400 063-42
39 60 (22| 41 46 17 60 39 60 (22| 70 60 |22 35.493 |-S130 063-42
38 61 (3.7| 40 47 17 61 38 61 |3.7| 68 61 |3.7| 36.267 |-S400 063-42
37 63 (35| 39 49 16 63 37 63 |[35]| 67 63 |3.5] 37.238 | -5220 063-42
34 68 |[3.7| 3.6 53 15 68 34 68 |[3.7| 62 68 |3.7| 40.333 | -S660 063-42
34 68 (19| 3.6 53 15 68 34 68 (19| 61 68 |19 40.422 |-S130 063-42
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Flachgetriebemotoren g500-S W
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW
87 Hz: Py = 0.45 kW M2z 1
»
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\nn m] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
33 69 3.7 35 53 15 69 33 69 3.7 61 69 3.7 | 40.974 |-S400 063-42
32 72 |31 34 55 14 72 32 72 |3.1| 58 72 |3.1| 42.533 |-S220 063-42
30 77 1.7 3.2 60 13 77 30 77 1.7 54 77 1.7 | 45.711 |-S130 063-42
30 78 |3.7| 3.2 60 13 77 30 78 |3.7| 54 77 | 3.7 | 45.956 |-S5660 063-42
29 79 33| 31 61 13 79 29 79 3.3 53 79 3.3 | 46.933 | -S400 063-42
28 81 |27| 3.0 63 13 81 28 81 |27| 52 81 |27 48.190 |-S220 063-42
28 83 3.2 3.0 64 12 82 28 83 3.2 51 82 3.2 | 48.950 |-S660 063-42
27 87 |15| 28 67 12 86 27 87 |15| 48 86 |[1.5] 51.230 |-S130 063-42
27 87 |25]| 2.8 67 12 87 27 87 25 48 87 2.5 | 51.620 |-S220 063-42
26 90 |3.3| 27 69 11 89 26 90 |3.3]| 47 89 |[3.3] 53.026 |-S400 063-42
25 94 |32 26 73 11 94 25 94 3.2 | 45 94 3.2 | 55.773 | -S660 063-42
24 96 |28| 25 74 11 96 24 96 |2.8| 44 96 |2.8] 56.960 |-S400 063-42
24 98 13| 25 75 10 97 24 98 13 43 97 1.3 | 57.933 |-S130 063-42
23 99 22| 25 76 10 98 23 99 22| 42 98 |2.2| 58.486 |-S220 063-42
21 109 (12| 23 84 9.3 108 21 109 | 1.2 39 108 | 1.2 | 64.200 |-S130 063-42
21 109 |28 23 84 9.3 108 21 109 |2.8| 39 108 | 2.8 | 64.354 |-5400 063-42
21 112 |14 2.2 86 9.1 111 21 112 |14 38 111 | 1.4 | 65.975 |-S220 063-42
19 123 |11| 2.0 95 8.3 122 19 123 | 1.1 34 122 | 1.1 | 72.600 |-S130 063-42
18 126 (14| 1.9 97 8.0 126 18 126 |14 33 126 | 1.4 | 74.750 |-S220 063-42
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- =20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6

n, M; Ny | My | ny; | My n, M; n, M,
[r/min] | [Nm] [r/min] | [Nm] | [t/min] | [Nm] | [t/min] | [Nm] [r/min] | [Nm]
34 67 |3.3| 3.6 51 15 66 34 67 3.3 62 66 |2.8| 40.012 |-S220 063-42
30 75 29| 3.2 58 13 75 30 75 29 55 75 2.5 | 45.333 | -S220 063-42
28 83 56| 29 64 12 83 28 83 5.6 50 83 5.4 | 49.867 |-5660 063-42
26 88 25| 28 67 11 87 26 88 25 47 87 2.4 | 52.587 |-S220 063-42
24 95 56| 26 73 11 94 24 95 56| 44 94 |54 | 56.818 |-S660 063-42
24 97 |41]| 25 74 10 96 24 97 4.1 43 96 |4.0| 58.027 |-S400 063-42
23 99 [22]| 24 76 10 99 23 99 |22 42 99 2.1 | 59.581 |-S220 063-42
22 106 |[5.2| 23 82 9.4 106 22 106 | 5.2 39 106 |5.1| 63.817 |-S660 063-42
21 109 [3.7] 2.2 84 9.2 109 21 109 | 3.7 38 109 | 3.5| 65.559 |-5400 063-42
20 112 |2.0| 2.2 86 8.9 111 20 112 | 2.0 37 111 | 19| 67.298 |-5220 063-42
20 116 |52 2.1 90 8.6 116 20 116 | 5.2 36 116 | 5.0 | 69.813 |-S660 063-42
20 117 |56 2.1 90 8.6 116 20 117 | 5.6 35 116 |5.6| 70.037 |-S950 063-42
19 121 |52 2.0 93 8.3 120 19 121 | 5.2 34 120 | 5.3 | 72.713 | -S660 063-42
18 124 32| 2.0 95 8.1 123 18 124 | 3.2 33 123 | 3.3 | 74.260 |-5400 063-42
18 127 |1.7] 1.9 98 7.9 126 18 127 | 1.7 33 126 | 1.7 | 76.249 |-5220 063-42
18 131 |56 1.9 101 7.7 130 18 131 | 5.6 32 130 | 5.6 | 78.375 |-S950 063-42

(4 g500 MDOMALCO
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW Mo
87 Hz: Py = 0.45 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

17 132 |50] 1.8 102 7.5 132 17 132 |5.0| 31 132 | 5.0 | 79.545 |-S660 063-42
16 140 (29| 17 108 7.2 139 16 140 (29| 30 139 | 2.9 | 83.900 |-5400 063-42
16 143 |15| 17 110 7.0 143 16 143 (15| 29 143 |1.5| 86.079 |-S220 063-42
15 148 (45| 1.6 114 6.7 147 15 148 |45 | 28 147 | 4.5| 89.048 | -5660 063-42
15 149 |52)| 16 115 6.7 148 15 149 |52| 28 148 | 5.3 | 89.333 |-S950 063-42
14 158 | 25| 15 122 6.3 157 14 158 [25| 26 157 | 2.5| 94.984 | -5400 063-42
14 162 |14)| 15 125 6.2 161 14 162 (14| 25 161 |1.4| 97.528 |-S220 063-42
14 166 [52| 15 128 6.0 166 14 166 |52 | 25 166 | 5.3 | 99.968 |-5950 063-42
14 169 (39| 14 130 5.9 168 14 169 (39| 24 168 | 3.9 |101.460 |-S660 063-42
13 179 22| 14 138 5.6 178 13 179 (22| 23 178 | 2.3|107.314 | -S400 063-42
13 182 |36 13 140 5.5 181 13 182 (36| 23 181 | 3.7 | 109.083 | -S660 063-42
12 186 |1.2| 1.3 143 5.4 185 12 186 1.2 | 22 185 | 1.2 | 111.747 |-S220 063-42
11 205 |20] 1.2 158 4.9 204 11 205 (2.0| 20 204 | 2.0 | 123.307 | -S400 063-42
11 207 |3.2] 1.2 159 4.8 206 11 207 [3.2| 20 206 |3.2|124.289 | -5660 063-42
11 211 |10] 11 162 4.7 210 11 211 (10| 20 210 |1.1|126.610 |-5220 063-42
10 228 |29 11 176 4.4 227 10 228 (29| 18 227 |2.9]137.133 |-5660 063-42
9.8 232 |17] 1.0 179 43 231 9.8 232 (17| 18 231 | 1.7 | 139.313 | -5400 063-42
9.6 237 [40] 10 183 4.2 236 9.6 237 |40 17 236 | 4.0 | 142.437 | -5950 063-42
9.6 238 |09] 1.0 184 4.2 237 9.6 238 (09| 17 237 | 0.9 |143.205 | -5220 063-42
8.8 260 (25| 09 200 3.8 259 8.8 260 (25| 16 259 | 2.6 | 156.249 | -5660 063-42
8.7 263 |15| 09 203 3.8 262 8.7 263 (15| 16 262 |1.5]158.019 | -5400 063-42
8.6 265 (36| 09 204 3.8 264 8.6 265 (3.6 16 264 | 3.6 | 159.394 | -5950 063-42
8.4 270 |0.8] 0.9 208 3.7 269 8.4 270 (08| 15 269 |0.8|162.252|-5220 063-42
7.8 294 22| 08 227 34 292 7.8 294 22| 14 292 |2.3|176.611 | -5660 063-42
7.7 295 |3.2] 0.8 227 34 293 7.7 295 (32| 14 293 |3.2|177.178 | -S950 063-42
7.7 297 [13] 0.8 229 34 296 7.7 297 |13 | 14 296 |1.4|178.531|-5400 063-42
6.9 330 |29 0.7 254 3.0 328 6.9 330 |29 13 328 |2.9]198.270 | -S950 063-42
6.8 335 (2.0 0.7 258 3.0 333 6.8 335 (20| 12 333 |2.0|201.230 | -S660 063-42
6.7 340 |1.2| 0.7 262 29 338 6.7 340 | 12| 12 338 | 1.2 | 204.412 | -S400 063-42
6.1 373 |1.8| 0.6 287 2.7 371 6.1 373 |18 11 371 |1.8|223.833 |-S660 063-42
6.0 382 |25 0.6 294 2.6 380 6.0 382 |25 11 380 |2.5]229.289 |-S950 063-42
5.9 385 |1.0| 0.6 296 2.6 382 5.9 385 |10 11 382 | 1.0 | 230.946 | -S400 063-42
5.4 419 [(3.7| 0.6 323 24 417 5.4 419 (37| 9.8 417 | 3.7 | 251.778 | -S2100 063-42
54 425 (16| 0.6 327 24 422 54 425 |16| 9.7 422 | 1.6 | 255.034 | -S660 063-42
5.3 427 (22| 0.6 329 2.3 425 5.3 427 (22| 9.7 425 | 2.2 ] 256.585 | -S950 063-42
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Flachgetriebemotoren g500-S W
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.25 kW Mo
87 Hz: Py = 0.45 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,

[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

5.2 443 (09| 0.5 341 2.3 440 5.2 443 (09| 93 440 | 0.9 | 265.956 | -S400 063-42
4.9 463 |21| 05 357 2.2 461 4.9 463 |2.1| 89 461 |2.1278.273 |-S950 063-42
4.9 466 (3.7| 0.5 359 21 463 4.9 466 |3.7| 89 463 | 3.7 | 279.807 | -S2100 063-42
4.9 467 |1.2| 0.5 360 21 464 4.9 467 | 12| 838 464 | 1.2 | 280.500 | -S660 063-42
4.6 494 (3.7| 0.5 380 2.0 491 4.6 494 (37| 84 491 | 3.7 |296.430|-53100 063-42
4.5 509 |3.2| 05 392 2.0 506 4.5 509 (32| 81 506 |3.2305.567|-52100 063-42
4.4 519 |1.8| 0.5 399 19 516 4.4 519 | 18| 8.0 516 |1.8|311.401 |-S950 063-42
4.3 532 |1.2| 05 410 1.9 529 4.3 532 (12| 7.8 529 |1.2|319.600 | -S660 063-42
4.1 558 |3.7| 0.4 430 1.8 555 41 558 |3.7| 7.4 555 |3.7 | 335.215 |-S3100 063-42
4.0 566 (3.2 04 435 18 562 4.0 566 (32| 7.3 562 |3.2339.584|-52100 063-42
3.9 592 |14 04 456 17 589 3.9 592 |14 | 7.0 589 |1.4|355.658 |-S950 063-42
3.8 599 (3.2 04 461 17 596 3.8 599 (32| 69 596 |3.2359.758|-53100 063-42
3.5 643 26| 04 495 1.6 640 3.5 643 | 26| 6.4 640 | 2.6 | 386.250 | -52100 063-42
3.4 663 (14| 04 510 15 659 3.4 663 (14| 6.2 659 |1.4|397.999 | -5950 063-42
34 678 |3.2| 04 522 15 674 34 678 |3.2| 6.1 674 | 3.2 |406.829 |-S3100 063-42
3.2 715 |26| 03 550 14 711 3.2 715 | 26| 5.8 711 | 2.6 |429.250 |-52100 063-42
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW Mo
87 Hz: Py = 0.66 kW 2
. . t >

2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

385 9.0 (49| 40 6.9 164 9.0 385 9.0 [49| 688 9.0 |41]| 3.661 |-S130 071-32
281 12 |49] 29 9.4 120 12 281 12 | 49| 502 12 |41 5.021 |-S130 071-32
220 16 |49]| 23 12 94 16 220 16 | 49| 393 16 |41 6.411 |-5400 071-32
219 l6 (45| 23 12 93 16 219 16 |45 392 16 |3.8| 6.425 |-S130 071-32
201 17 |45] 21 13 85 17 201 17 | 45| 359 17 |3.8| 7.029 |-5130 071-32
169 20 |49 17 16 72 20 169 20 |49 303 20 |4.1| 8322 |-S130 071-32
150 23 (49| 15 18 64 23 150 23 (49| 268 23 |4.1)] 9411 |-S130 071-32
124 28 (47| 13 21 53 28 124 28 (47| 221 28 |4.0| 11.413 |-S130 071-32
109 31 |41 11 24 47 31 109 31 |41 195 31 |[3.5| 12,907 |-5130 071-32
109 32 (49| 11 24 46 32 109 32 (49| 194 32 (4.1 12,992 |-5220 071-32
98 35 |49] 10 27 42 35 98 35 | 49| 176 35 |41 14.336 |-5400 071-32
97 36 (3.7 99 27 41 35 97 36 (3.7 173 35 |3.1| 14.606 |-S130 071-32
96 36 (49| 9.9 28 41 36 96 36 (49| 171 36 |4.1| 14.720 |-5220 071-32
88 39 (34| 91 30 38 39 88 39 |34 158 39 |28 15.979 |-5130 071-32
87 39 |49] 9.0 30 37 39 87 39 | 49| 156 39 |41 16.197 |-5400 071-32
85 40 |45| 88 31 36 40 85 40 | 45| 152 40 |3.8| 16.571 |-5220 071-32
78 44 |3.0( 8.0 34 33 44 78 44 |3.0| 140 44 | 2.8 | 18.069 |-S130 071-32
77 44 |45 7.9 34 33 44 77 44 | 45| 138 44 | 4.4 18.286 |-S400 071-32
75 46 |45 7.7 35 32 46 75 46 |45| 134 46 | 4.4 | 18.776 |-S220 071-32
69 50 (26| 7.1 38 29 49 69 50 |26 124 49 |25 20.381 |-S130 071-32
61 56 |23]| 63 43 26 56 61 56 |23 | 109 56 |2.2| 23.048 |-5130 071-32
57 61 [21]| 538 47 24 61 57 61 |21 101 61 |21 24.967 |-S130 071-32
53 64 (34| 55 50 23 64 53 64 (34| 95 64 |3.3| 26.422 |-5220 071-32
50 69 [19]| 51 53 21 69 50 69 |19| 89 69 | 1.8 28.233 |-S130 071-32
48 71 |(3.7| 5.0 55 21 71 48 71 |3.7| 86 71 |3.6| 29.156 |-5400 071-32
47 73 |3.0]| 48 56 20 73 a7 73 |3.0| 84 73 |29 29.937 |-S220 071-32
45 76 |1.7| 46 59 19 76 45 76 |17 | 80 76 | 1.7 | 31.387 |-S130 071-32
43 80 [28]| 44 62 18 80 43 80 |28 77 80 |28 32.867 |-5220 071-32
43 80 (3.7 44 62 18 80 43 80 (37| 77 80 |3.8| 32.940 |-S400 071-32
40 86 |15| 41 66 17 86 40 86 (15| 71 86 |1.5] 35.493 |-S130 071-32
39 88 (3.2 40 68 17 88 39 88 (32| 70 88 |3.2| 36.267 |-5400 071-32
38 91 (24| 39 70 16 90 38 91 |(24| 68 90 |24 37.238 |-S220 071-32
35 98 (3.2 3.6 76 15 98 35 98 (32| 63 98 |3.2| 40.333 | -S660 071-32
35 98 13| 3.6 76 15 98 35 98 13| 62 98 | 1.3 | 40.422 |-S130 071-32
34 100 |3.2| 35 77 15 100 34 100 (3.2 | 62 99 |3.2| 40.974 |-S400 071-32
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW
87 Hz: Py = 0.66 kW M2z 1
>
2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] g [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\nn m] [r/'.:fin] [mﬁ] £ [r/rr‘:in] [ﬁ",:l g 8500 MDOMACH
33 103 (21| 34 80 14 103 33 103 | 2.1 59 103 | 2.1 | 42.533 |-S220 071-32
31 111 |12 3.2 86 13 111 31 111 | 1.2 55 111 | 1.2 | 45.711 |-S130 071-32
31 112 [3.2| 3.2 86 13 112 31 112 | 3.2 55 112 | 3.2 | 45.956 |-S660 071-32
30 114 | 28| 3.1 88 13 114 30 114 | 2.8| 54 114 | 2.8 | 46.933 |-5400 071-32
29 117 |19 3.0 90 13 117 29 117 |19 52 117 | 1.9 | 48.190 |-S220 071-32
29 119 |2.8| 3.0 92 12 119 29 119 | 2.8| 52 119 | 2.8 | 48.950 |-S660 071-32
28 125 |[1.0| 2.8 96 12 124 28 125 | 1.0 | 49 124 | 1.1 | 51.230 |-S130 071-32
27 126 (18| 2.8 97 12 125 27 126 | 1.8 | 49 125 | 1.8 | 51.620 |-S220 071-32
27 129 |2.7| 2.7 99 11 129 27 129 |2.7| 48 129 | 2.7 | 53.026 |-5400 071-32
25 136 |2.8| 2.6 104 11 135 25 136 |2.8| 45 135 | 2.8 | 55.773 | -S660 071-32
25 138 |19 25 107 11 138 25 138 (19| 44 138 | 1.9 | 56.960 |-5400 071-32
24 141 |09 2.5 109 10 141 24 141 |09 | 44 141 | 0.9 | 57.933 |-S130 071-32
24 142 |16| 2.5 110 10 142 24 142 |16 | 43 142 | 1.6 | 58.486 |-5220 071-32
22 156 |0.8| 2.3 120 9.3 156 22 156 | 0.8| 39 156 | 0.8 | 64.200 |-S130 071-32
22 156 (19| 23 121 9.3 156 22 156 | 1.9 39 156 | 1.9 | 64.354 |-5400 071-32
21 160 (11| 2.2 124 9.1 160 21 160 | 1.1 38 160 | 1.1 | 65.975 |-S220 071-32
19 182 |11 1.9 140 8.0 181 19 182 | 1.1 34 181 | 1.1 | 74.750 |-S220 071-32
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5 Hz - -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
M; Ny | My | ny; | My M; M,

n n n
[enin] | [Ne] [ifmin] | INm] | [fmind] | [Nm] | [/min] | [Ne] [ifmiv] | [Nm] | € 8500 MDOMACO

35 9% |[23]| 36 74 15 96 35 9% |23| 63 96 |19 40.012 |-S220 071-32
31 109 (20| 3.2 84 13 108 31 109 (2.0| 56 108 |1.7 | 45.333 |-S220 071-32
28 119 (49| 29 92 12 119 28 119 (49| 51 119 | 4.7 | 49.867 |-5660 071-32
27 126 |1.8| 2.8 97 11 126 27 126 (1.8 | 48 126 |1.7 | 52.587 |-S220 071-32
25 136 (48| 26 105 11 136 25 136 |48 | 44 136 | 4.6 | 56.818 | -5660 071-32
24 139 (29| 25 107 10 139 24 139 (29| 43 139 |2.8| 58.027 |-S400 071-32
24 143 |15| 24 110 10 142 24 143 15| 42 142 |1.5| 59.581 |-5220 071-32
22 153 (43| 23 118 9.4 153 22 153 (43| 40 153 (4.1 | 63.817 |-S660 071-32
22 157 |26 2.2 121 9.2 157 22 157 |26 | 38 157 | 2.4 | 65.559 | -5400 071-32
21 161 (14| 2.2 124 8.9 161 21 161 (14| 37 161 |1.3| 67.298 |-S220 071-32
20 167 (40| 21 129 8.6 167 20 167 |[4.0| 36 167 | 3.8 | 69.813 | -5660 071-32
20 168 (49| 21 129 8.6 167 20 168 (49| 36 167 |4.9| 70.037 |-S950 071-32
19 174 |3.8| 20 134 8.3 174 19 174 |3.8| 35 174 | 3.8 | 72.713 | -S660 071-32
19 178 23] 2.0 137 8.1 177 19 178 (23| 34 177 | 2.3 | 74.260 |-S400 071-32
19 183 |[1.2]| 19 141 7.9 182 19 183 (12| 33 182 | 1.2 | 76.249 |-S220 071-32
18 188 49| 1.9 145 7.7 187 18 188 (49| 32 187 |4.9| 78375 |-S950 071-32
18 190 (35| 1.8 147 7.5 190 18 190 (35| 32 190 |3.5| 79.545 |-S660 071-32
17 201 (20| 1.7 155 7.2 201 17 201 (2.0 30 201 | 2.0 | 83.900 |-5400 071-32
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW Mo
87 Hz: Py = 0.66 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

16 206 (11| 17 159 7.0 206 16 206 (11| 29 206 | 1.1 | 86.079 |-5220 071-32
16 213 |3.1)] 16 le4 6.7 213 16 213 (31| 28 213 | 3.1 89.048 |-5660 071-32
16 214 |44 16 165 6.7 214 16 214 (44| 28 214 | 4.5 89.333 |-5950 071-32
15 227 18] 15 175 6.3 227 15 227 (18| 27 227 | 1.8 | 94.984 |-5400 071-32
15 234 |09] 15 180 6.2 233 15 234 (09| 26 233 | 09| 97.528 |-5220 071-32
14 239 (40| 15 184 6.0 239 14 239 (4.0 25 239 | 4.0 99.968 |-5950 071-32
14 243 |12.7| 14 187 5.9 243 14 243 (27| 25 243 | 2.7 | 101.460 | -S660 071-32
13 257 |16| 14 198 5.6 256 13 257 |16 | 24 256 | 1.6 |107.314 |-S400 071-32
13 261 25| 13 201 5.5 261 13 261 (25| 23 261 |2.5]109.083 |-5660 071-32
13 268 (08| 13 206 5.4 267 13 268 (08| 23 267 | 0.8 |111.747 |-S220 071-32
11 295 |14 1.2 227 4.9 295 11 295 (14| 20 295 |1.4|123.307 | -S400 071-32
11 298 |22 1.2 229 4.8 297 11 298 (22| 20 297 | 2.2 |124.289 |-S660 071-32
10 328 |20 11 253 4.4 328 10 328 | 20| 18 328 |2.0137.133 | -S660 071-32
10 334 (12| 1.0 257 4.3 333 10 334 12| 18 333 |1.2|139.313 | -S400 071-32
9.9 341 |28 1.0 263 4.2 340 9.9 341 | 28| 18 340 |2.8|142.437 |-S950 071-32
9.0 374 |18 09 288 3.8 373 9.0 374 | 18| 16 373 | 1.8 | 156.249 | -S660 071-32
8.9 378 |1.1| 0.9 291 3.8 378 8.9 378 |11 | 16 378 |1.1|158.019 |-S400 071-32
8.8 382 (25| 09 294 3.8 381 8.8 382 (25| 16 381 |2.5]159.394 | -S950 071-32
8.0 423 |16| 0.8 326 34 422 8.0 423 (16| 14 422 | 1.6 |176.611 | -S660 071-32
8.0 424 22| 0.8 327 3.4 423 8.0 424 (22| 14 423 |2.2|177.178 | -S950 071-32
7.9 428 (09| 0.8 329 34 427 7.9 428 (09| 14 427 |0.9]178.531 | -5400 071-32
7.1 475 |2.0| 0.7 366 3.0 474 7.1 475 |2.0| 13 474 |2.0]198.270 | -S950 071-32
7.0 482 (14| 0.7 371 3.0 481 7.0 482 14| 13 481 | 1.4)201.230 | -S660 071-32
6.9 490 |0.8| 0.7 377 2.9 489 6.9 490 |08 | 12 489 | 0.8 | 204.412 | -S400 071-32
6.3 536 |1.2| 0.6 413 2.7 535 6.3 536 | 12| 11 535 | 1.2 |223.833 | -S660 071-32
6.1 549 (17| 0.6 423 2.6 548 6.1 549 17| 11 548 | 1.7 | 229.289 | -S950 071-32
5.6 603 |3.2| 0.6 464 24 602 5.6 603 (3.2| 10 602 |3.2|251.778 |-52100 071-32
5.5 611 [11]| 0.6 470 2.4 610 5.5 611 (11| 99 610 |1.1|255.034 |-5660 071-32
5.5 614 (16| 0.6 473 2.3 613 5.5 614 (16| 9.8 613 | 1.6 | 256.585 | -5950 071-32
51 666 |14)| 05 513 2.2 665 51 666 |14 | 9.1 665 |1.4|278.273 |-5950 071-32
5.0 670 |3.1]| 05 516 21 669 5.0 670 |31 | 9.0 669 |3.1|279.807 |-52100 071-32
5.0 672 |09] 05 517 2.1 670 5.0 672 |09 9.0 670 | 0.9 | 280.500 | -5660 071-32
4.8 710 |3.2| 05 547 2.0 709 4.8 710 |3.2| 85 709 |3.2|296.430|-53100 071-32
4.6 732 |2.8| 05 564 2.0 730 4.6 732 | 2.8 | 8.2 730 |2.8 305567 |-52100 071-32
4.5 746 |13)| 05 574 19 744 4.5 746 | 13| 81 744 |1.3|311.401 |-5S950 071-32
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Flachgetriebemotoren g500-S W
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.37 kW Mo
87 Hz: Py = 0.66 kW 2
. . t >

3-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

4.4 765 |09] 05 589 19 764 4.4 765 |09 | 7.9 764 | 0.9 | 319.600 | -5660 071-32
4.2 803 (32| 04 618 18 801 4.2 803 [3.2| 75 801 |3.2|335.215|-53100 071-32
4.2 813 |25| 04 626 1.8 812 4.2 813 (25| 74 812 |2.5(339.584|-52100 071-32
4.0 852 (11| 04 656 17 850 4.0 852 (11| 7.1 850 | 1.1 355.658 |-S950 071-32
3.9 862 28| 04 663 17 860 3.9 862 |28 | 7.0 860 |2.8|359.758|-53100 071-32
3.7 925 |22| 04 712 16 923 3.7 925 22| 65 923 |2.2|386.250 |-S2100 071-32
3.5 953 (10| 04 734 15 951 3.5 953 |1.0| 6.3 951 | 1.0 | 397.999 | -S950 071-32
3.5 974 | 28| 04 750 15 972 35 974 |28 | 6.2 972 | 2.8 |406.829 |-S3100 071-32
3.3 [1028 |2.0| 03 792 14 | 1026 | 3.3 | 1028 ([2.0| 59 | 1026 |2.0[429.250 |-52100 071-32
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.0 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

421 12 |51 43 9.3 180 12 421 12 | 51| 753 12 |43 3.339 |-5400 071-42
384 13 45| 40 10 164 13 384 13 |45 | 687 13 |3.8| 3.661 |[-S130 071-42
366 14 |51)] 38 11 156 14 366 14 |51 655 14 |43 3.840 |-5220 071-42
280 18 |4.2] 29 14 120 18 280 18 |(4.2| 501 18 |3.5| 5.021 |-S130 071-42
240 21 (45| 25 16 102 21 240 21 |45 429 22 |3.7| 5.860 |-S400 071-42
219 23 |45] 23 18 94 23 219 23 |45 392 24 | 38| 6.411 |-S400 071-42
219 23 37| 23 18 93 23 219 23 (3.7 391 24 |3.1)| 6.425 |-S130 071-42
208 25 |51] 21 19 89 25 208 25 |51 372 25 | 43| 6.767 |-S220 071-42
200 25 (36| 21 20 85 25 200 25 |[3.6| 358 26 |3.0| 7.029 |-S130 071-42
188 27 |51] 19 21 80 27 188 27 |51 337 28 | 43| 7.467 |-S400 071-42
183 28 |51 19 21 78 28 183 28 |51 328 28 | 43| 7.667 |-5220 071-42
169 30 (38| 17 23 72 30 169 30 (3.8 302 31 |32 8322 [-S130 071-42
167 31 |51] 17 24 71 31 167 31 |51 298 31 |43 8.436 |-5400 071-42
149 34 (37| 15 26 64 34 149 34 |3.7| 267 35 [3.0| 9.411 |-5130 071-42
123 41 |31 13 32 53 41 123 41 |3.1| 220 42 | 26| 11.413 |-S130 071-42
118 43 |45 12 33 51 43 118 43 | 45| 212 44 3.7 | 11.876 |-5220 071-42
109 47 |28 11 36 47 47 109 47 |2.8| 195 48 | 2.3 | 12.907 |-S130 071-42
108 47 |45 11 36 46 47 108 47 | 45| 194 48 | 3.8 12.992 |-5220 071-42
107 48 |45 11 37 46 48 107 48 | 45| 192 48 | 3.7 | 13.105 |-S400 071-42
104 49 |45 11 38 45 49 104 49 | 45| 187 50 |[3.7| 13.456 |-5220 071-42
98 52 |45] 10 40 42 52 98 52 | 45| 175 53 |3.8| 14.336 |-5400 071-42
96 53 |25 99 41 41 53 96 53 |25 172 54 2.0 14.606 |-5130 071-42
95 53 |41] 9.9 41 41 53 95 53 |41 171 54 | 3.4 14.720 |-5220 071-42
95 54 |45 9.8 41 41 54 95 54 |45 | 170 55 |3.7 | 14.806 |-5400 071-42
89 57 |45] 9.2 44 38 57 89 57 | 45| 160 58 |[3.7| 15.714 |-S660 071-42
88 58 |22 9.1 45 38 58 88 58 |22 157 59 [1.9( 15.979 |-5130 071-42
87 59 |45] 9.0 45 37 59 87 59 |45 155 60 |3.8| 16.197 |-5400 071-42
85 60 |[3.7| 88 46 36 60 85 60 |3.7| 152 61 |3.0| 16.571 |-S220 071-42
79 65 (45| 81 50 34 65 79 65 (45| 141 66 |3.7| 17.905 |-S660 071-42
78 66 (20| 80 51 33 66 78 66 |[2.0/| 139 67 |19 18.069 |-S130 071-42
77 66 (42| 79 51 33 66 77 66 |[4.2| 138 67 |4.0| 18.286 |-5400 071-42
75 68 (32| 7.7 52 32 68 75 68 |[3.2| 134 69 |3.0| 18.776 |-S220 071-42
69 74 (30| 71 57 30 74 69 74 |3.0| 124 75 | 2.8 20.300 |-S220 071-42
69 74 (18| 7.1 57 29 74 69 74 18| 123 75 | 1.7 ] 20.381 |-S130 071-42
68 75 (42| 70 58 29 75 68 75 (4.2 122 76 |4.0| 20.659 |-S400 071-42
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.0 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

63 81 |[3.7| 6.5 63 27 81 63 81 ([3.7| 112 83 |3.5| 22.400 |-S400 071-42
61 83 |26]| 63 64 26 83 61 83 |26 109 85 |25 23.000 |-S220 071-42
61 84 |16| 6.3 64 26 84 61 84 |[16| 109 85 | 1.5] 23.048 |-S130 071-42
56 91 |14 58 70 24 91 56 91 |14 101 92 | 1.4 | 24.967 |-S130 071-42
56 91 |[3.7| 58 70 24 91 56 91 |[3.7| 100 92 |3.5] 25.056 |-S660 071-42
56 92 |[3.7]| 57 71 24 92 56 92 37| 99 93 |3.5| 25.308 |-5400 071-42
53 96 (23| 55 74 23 96 53 96 |[23]| 95 97 |22 26.422 |-S220 071-42
50 102 [13] 51 79 21 102 50 102 (13| 89 104 | 1.2 | 28.233 |-5130 071-42
49 104 |3.7] 51 80 21 104 49 104 (3.7 | 88 105 |3.5| 28.548 |-S660 071-42
48 106 (34| 5.0 81 21 106 48 106 (3.4 | 86 107 |3.2| 29.156 |-5400 071-42
47 109 (20| 48 84 20 109 47 109 (2.0| 84 110 | 1.9 | 29.937 |-S220 071-42
45 113 |3.2| 47 87 19 113 45 113 |32 | 81 115 | 3.1 | 31.167 |-S660 071-42
45 114 |11)| 46 88 19 114 45 114 (11| 80 116 |1.1| 31.387 |-S130 071-42
43 119 |19)| 44 92 18 119 43 119 (19| 77 121 | 1.8 | 32.867 |-5220 071-42
43 119 (34| 44 92 18 119 43 119 (34| 76 121 |3.3| 32.940 |-S400 071-42
40 129 (10| 41 929 17 129 40 129 (10| 71 131 |1.0| 35.493 |-S130 071-42
40 129 |3.2] 41 929 17 129 40 129 (32| 71 131 |3.1| 35.511 |-S660 071-42
39 132 [29] 40 101 17 132 39 132 (29| 69 134 | 2.8 | 36.267 |-S400 071-42
38 135 |16]| 3.9 104 16 135 38 135 (16| 68 137 | 1.6 | 37.238 |-S220 071-42
35 146 [29]| 3.6 113 15 146 35 146 |29 | 62 149 |2.8| 40.333 |-S660 071-42
35 147 (09| 3.6 113 15 147 35 147 (09| 62 149 | 0.9 | 40.422 |-S130 071-42
34 149 [2.7] 35 114 15 149 34 149 |27 | 61 151 | 2.7 | 40.974 |-S400 071-42
34 149 |3.2| 35 115 15 149 34 149 (32| 61 151 |3.1| 41.067 |-S950 071-42
33 154 (14| 34 119 14 154 33 154 |14 | 59 157 |1.4| 42533 |-S220 071-42
31 167 |3.2| 3.2 128 13 167 31 167 |3.2| 55 169 |3.1| 45.956 |-S950 071-42
31 167 [29]| 3.2 128 13 167 31 167 (29| 55 169 |2.8| 45.956 |-S660 071-42
30 170 |19] 31 131 13 170 30 170 (19| 54 173 | 1.8 | 46.933 |-S400 071-42
29 175 |13] 3.0 135 13 175 29 175 |13 | 52 178 | 1.2 | 48.190 |-S220 071-42
29 178 |24 3.0 137 12 178 29 178 (24| 51 180 |2.4| 48.950 |-S660 071-42
28 181 |2.8| 2.9 139 12 181 28 181 (28| 51 184 | 2.7 | 49.840 |-S950 071-42
27 187 |1.2| 2.8 144 12 187 27 187 (12| 49 190 |1.2 | 51.620 |-S220 071-42
27 192 | 18| 27 148 11 192 27 192 (1.8 | 47 195 | 1.8 | 53.026 |-S400 071-42
25 202 |2.8| 26 156 11 202 25 202 (28| 45 205 | 2.7 | 55.773 |-5S950 071-42
25 202 |24 26 156 11 202 25 202 (24| 45 205 | 2.4 | 55.773 |-5660 071-42
25 207 |13] 25 159 11 207 25 207 (13| 44 210 | 1.3 | 56.960 |-5400 071-42

6.4-94 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW
M,
87 Hz: Py = 1.0 kW
. . t »
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 8500 MDOMACH
24 212 |1.0| 25 163 10 212 24 212 (1.0 43 215 | 1.0 | 58.486 |-S5220 071-42
22 228 [ 2.2 2.3 176 9.5 228 22 228 | 2.2 40 232 | 2.2 | 63.000 |-S950 071-42
22 233 |13 2.3 180 9.3 233 22 233 (1.3 39 237 | 1.3 | 64.354 |-S400 071-42
20 256 (22| 21 197 8.5 256 20 256 | 2.2 36 260 | 2.2 | 70.500 |-S950 071-42
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6

n, | M Ny | My | ny; | My | np | M n, | M,
[r/min] | [Nm] [r/min] | [Nm] | [r/min] | [Nm] | [r/min] | [Nm] [r/min] | [Nm]
28 178 |3.5| 29 137 12 178 28 178 | 3.5 50 181 | 3.3 | 49.867 |-5660 071-42
25 203 [3.2] 26 156 11 203 25 203 [3.2| 44 206 | 3.0 56.818 |-S660 071-42
24 207 |19]| 25 160 10 207 24 207 |1.9| 43 211 | 1.8 | 58.027 |-S400 071-42
22 228 (29| 23 176 9.4 228 22 228 |29 39 232 | 2.7 | 63.817 |-S660 071-42
22 229 (42| 23 176 9.4 229 22 229 4.2 39 232 | 3.9 | 64.022 |-S950 071-42
21 234 |17 2.2 180 9.2 234 21 234 | 1.7 38 238 | 1.6 | 65.559 |-S400 071-42
20 249 |2.7| 21 192 8.6 249 20 249 | 2.7 36 253 | 2.5 69.813 |-S660 071-42
20 250 [3.8] 2.1 193 8.6 250 20 250 | 3.8 36 254 | 3.7 | 70.037 |-S950 071-42
20 256 [3.7]| 20 197 8.4 256 20 256 | 3.7 35 260 | 3.7 | 71.644 |-S950 071-42
19 260 |25 20 200 8.3 260 19 260 | 2.5 35 264 | 2.5 72.713 | -S660 071-42
19 265 [15]| 2.0 204 8.1 265 19 265 | 1.5 34 269 | 1.5| 74.260 |-S400 071-42
18 280 |34 19 216 7.7 280 18 280 | 3.4 32 284 |3.3| 78.375 |-S950 071-42
18 284 23| 1.8 219 7.5 284 18 284 |23 32 289 | 2.3 | 79.545 | -S660 071-42
17 300 (13| 1.7 231 7.2 300 17 300 |13 30 304 | 1.3 | 83.900 |-S400 071-42
16 318 (21| 1.6 245 6.7 318 16 318 |21 28 323 | 2.0 | 89.048 |-S660 071-42
16 319 [3.0]| 1.6 246 6.7 319 16 319 |3.0| 28 324 | 29| 89.333 |-S950 071-42
15 339 (12| 15 261 6.3 339 15 339 | 1.2 27 345 | 1.2 | 94.984 |-5400 071-42
14 350 (45| 15 270 6.1 350 14 350 (45| 26 356 | 4.4 | 98.095 |-S2100 071-42
14 357 27| 15 275 6.0 357 14 357 |27 25 363 | 2.6 | 99.968 |-5950 071-42
14 362 |18 1.4 279 5.9 362 14 362 | 18| 25 368 | 1.8 | 101.460 | -S660 071-42
13 383 (10| 14 295 5.6 383 13 383 | 1.0 23 389 | 1.0 |107.314 |-S400 071-42
13 389 (45| 1.3 300 5.5 389 13 389 (45| 23 396 |4.4(109.016 |-S2100 071-42
13 390 (17| 1.3 300 5.5 390 13 390 (1.7 23 396 | 1.7 |109.083 |-S660 071-42
13 391 (24| 13 301 5.5 391 13 391 |24 | 23 397 | 2.4]109.433|-S950 071-42
12 413 |45]| 13 318 5.2 413 12 413 |45 22 419 |4.4|115.492 |-S3100 071-42
12 437 | 2.2 1.2 337 49 437 12 437 | 2.2 21 444 | 2.1 |122.461 |-S950 071-42
11 441 |09 1.2 339 49 441 11 441 | 09 20 447 | 0.9 | 123.307 | -S400 071-42
11 444 | 1.5 1.2 342 4.8 444 11 444 |15 20 451 | 1.5]124.289 | -S660 071-42
11 467 |45] 11 359 4.6 467 11 467 | 4.5 19 474 | 4.4|130.603 |-S3100 071-42
10 490 |14 11 377 4.4 490 10 490 (1.4 18 498 |1.3|137.133 | -S660 071-42
9.9 509 (19| 1.0 392 4.2 509 9.9 509 |19 | 18 517 | 1.8 |142.437 |-S950 071-42

c g500  MDOMACD
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.55 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.0 kW
. . t >

3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[e/min] | [Nm] | € | f/min] | [Nm] | [t/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | f/min]| [Nm] | © 8500 MDLMACO

9.0 558 |1.2| 0.9 430 3.8 558 9.0 558 | 12| 16 567 | 1.2 | 156.249 | -S660 071-42
9.0 559 3.7 0.9 430 3.8 559 2.0 559 |3.7| 16 568 | 3.6 |156.407 |-S2100 071-42
8.8 569 |1.7| 0.9 439 3.8 569 8.8 569 | 1.7 | 16 578 | 1.6 | 159.394 | -S950 071-42
8.1 621 (33| 0.8 478 3.5 621 8.1 621 (33| 15 631 |3.3(173.820 |-S2100 071-42
8.0 631 |1.1| 0.8 486 34 631 8.0 631 (11| 14 641 |1.0|176.611 | -S660 071-42
7.9 633 |15]| 0.8 487 3.4 633 7.9 633 |15 14 643 | 1.5(177.178 | -S950 071-42
7.6 658 |3.7| 0.8 507 3.3 658 7.6 658 (3.7 | 14 668 | 3.7 | 184.146 | -S3100 071-42
7.2 695 [3.0| 0.7 535 3.1 695 7.2 695 (3.0 13 706 |2.9|194.556 |-S2100 071-42
7.1 708 |13)| 0.7 545 3.0 708 7.1 708 (13| 13 719 |1.3]198.270 |-5950 071-42
7.0 719 |09 0.7 554 3.0 719 7.0 719 (09| 13 730 | 0.9 |201.230 |-S660 071-42
6.7 744 37| 07 573 29 744 6.7 744 |37 | 12 756 | 3.7 | 208.240 | -S3100 071-42
6.5 772 | 27| 0.7 595 2.8 772 6.5 772 |27 | 12 785 | 2.6 |216.215|-52100 071-42
6.1 818 |3.2| 0.6 630 2.6 818 6.1 818 (32| 11 831 |3.1229.059|-53100 071-42
6.1 819 [12]| 0.6 631 2.6 819 6.1 819 (12| 11 832 |1.1229.289 | -5950 071-42
5.9 851 |3.2| 0.6 655 2.5 851 5.9 851 (32| 11 865 |3.1|238.252|-54500 071-42
5.6 899 (23| 0.6 693 24 899 5.6 899 (23| 10 914 |2.2|251.778 |-S2100 071-42
5.5 917 [1.0| 0.6 706 2.3 917 5.5 917 |1.0| 9.8 931 | 1.0 | 256.585 | -5950 071-42
5.4 925 |3.2| 0.6 713 2.3 925 5.4 925 [3.2| 9.7 940 |3.1259.030|-53100 071-42
5.3 950 (3.2| 0.5 732 2.3 950 5.3 950 |3.2| 95 965 | 3.1 265956 |-54500 071-42
5.0 994 |1.0| 05 766 22 | 1010 | 5.0 994 [1.0| 9.0 | 1010 |0.9|278.273 |-S950 071-42
5.0 | 1000 [2.1| 0.5 770 21 | 1000 | 5.0 | 1000 (21| 9.0 |1015|20(279.807|-S2100 071-42
49 |1033 28| 05 795 21 | 1033 | 49 | 1033 (28| 87 |1049 |27 |289.151|-54500 071-42
47 | 1059 (29| 05 815 20 | 1059 | 47 | 1059 (29| 85 | 1076 |2.8[296.430-S3100 071-42
46 | 1092 |19]| 05 841 20 |[1092 | 46 | 1092 (19| 82 |1109 |19 |305567-52100 071-42
45 | 1112 (09| 0.5 857 19 | 1112 | 45 | 1112 (09| 81 |1130|0.8|311.401 | -S950 071-42
44 | 1153 |28| 04 888 19 | 1153 | 44 | 1153 (28| 7.8 | 1171 |2.7|322.773 |-S4500 071-42
42 | 1198 (26| 04 922 1.8 | 1198 | 42 | 1198 (26| 7.5 | 1216 |26 |335.215|-S3100 071-42
41 | 1213 |1.7| 04 934 1.8 | 1213 | 41 | 1213 (17| 74 |1232|1.7(339.584|-52100 071-42
3.9 | 1285 (24| 04 990 17 | 1285 | 39 | 1285 |24| 70 |1305|24](359.758|-53100 071-42
3.8 | 1306 22| 04 |1005| 16 |1306| 3.8 |[1306|22| 69 |1326|2.2]365500|-54500 071-42
36 |[1380 14| 04 |1063| 16 |1380| 3.6 |[1380|14| 6.5 |1402|1.3|386.250|-52100 071-42
35 1453 21| 04 |1119| 15 |1453| 35 |[1453|21| 6.2 |1476|2.1|406.829|-53100 071-42
34 |1458 |22| 04 |1122| 15 |1458| 3.4 |1458 |22 | 6.2 | 1480 |2.2|408.000|-S4500 071-42
33 |1533 13| 03 |1181| 14 |1533 | 33 |1533|13| 59 |1558|1.3]429.250|-52100 071-42
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.35 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

434 16 |49 43 12 180 16 434 16 |49 | 767 16 |[4.0| 3.339 |-5400 50-P80/M4
396 18 (36| 40 14 164 18 396 18 |3.6| 699 18 |3.0| 3.661 |[-S130 50-P80/M4
378 18 |49]| 38 14 156 18 378 18 |49 | 667 19 [4.0( 3.840 |-5220 50-P80/M4
289 24 |32 29 19 120 24 289 24 |3.2| 510 25 |26| 5.021 |-S130 50-P80/M4
247 28 (43| 25 22 102 28 247 28 43| 437 29 |3.5] 5.860 |-S400 50-P80/M4
226 31 (43| 23 24 94 31 226 31 (43| 399 31 |3.5| 6.411 |-S400 50-P80/M4
226 31 |28] 23 24 93 31 226 31 | 28| 398 31 |23 6.425 |-5130 50-P80/M4
214 32 |49] 21 25 89 32 214 32 (49| 378 33 |4.0| 6.767 |-S220 50-P80/M4
206 34 |27] 21 26 85 34 206 34 | 2.7 | 364 34 |22 7.029 |-5130 50-P80/M4
194 36 (49| 19 28 80 36 194 36 (49| 343 36 |4.0| 7.467 |-S400 50-P80/M4
189 37 |49] 19 28 78 37 189 37 | 49| 334 37 4.0 7.667 |-5220 50-P80/M4
174 40 [29| 17 31 72 40 174 40 |29| 308 41 |24 8322 |-5130 50-P80/M4
172 40 [49| 17 31 71 40 172 40 |49 304 41 |4.0| 8.436 |-5400 50-P80/M4
154 45 28| 15 35 64 45 154 45 | 28| 272 46 | 23| 9.411 |-S130 50-P80/M4
127 55 24| 13 42 53 55 127 55 | 24| 224 56 |[2.0| 11.413 |-5130 50-P80/M4
122 57 |39] 12 44 51 57 122 57 [3.9| 216 58 |[3.2| 11.876 |-5220 50-P80/M4
112 62 (21| 11 48 47 62 112 62 (21| 198 63 | 1.7 | 12.907 |-S130 50-P80/M4
112 62 (35| 11 48 46 62 112 62 |35 197 63 |29 12.992 |-5220 50-P80/M4
111 63 (43| 11 48 46 63 111 63 (43| 195 64 |3.5] 13.105 |-S400 50-P80/M4
108 64 |34] 11 50 45 64 108 64 |3.4| 190 66 |2.8| 13.456 |-5220 50-P80/M4
101 69 (43| 10 53 42 69 101 69 (43| 179 70 |3.5| 14.336 |-S400 50-P80/M4
99 70 [19] 9.9 54 41 70 929 70 |19 175 71 | 15| 14.606 |-S130 50-P80/M4
929 71 (31| 9.9 54 41 71 99 71 |(3.1| 174 72 | 2.6| 14.720 |-S220 50-P80/M4
98 71 |43] 9.8 55 41 71 98 71 |43 173 72 | 3.5| 14.806 |-S400 50-P80/M4
92 75 (43| 9.2 58 38 75 92 75 |43 163 77 |3.5] 15.714 | -S660 50-P80/M4
91 77 |1.7] 91 59 38 77 91 77 | 17| 160 78 |14 15.979 |-S130 50-P80/M4
920 78 (43| 9.0 60 37 78 90 78 |43 | 158 79 |3.5] 16.197 |-5400 50-P80/M4
88 79 |28 88 61 36 79 88 79 |28 155 81 |23 16.571 |-S220 50-P80/M4
81 86 (43| 81 66 34 86 81 86 (43| 143 87 |3.5] 17.905 |-5660 50-P80/M4
80 87 |15| 80 67 33 87 80 87 |15 142 88 | 1.4 18.069 |-S130 50-P80/M4
79 88 (40| 79 67 33 88 79 88 |[4.0| 140 89 |3.7| 18.286 |-5400 50-P80/M4
77 90 (25| 7.7 69 32 90 77 90 |25 136 92 |23 18.776 |-S220 50-P80/M4
71 97 (23| 71 75 30 97 71 97 |23 126 99 |21 20.300 |-S220 50-P80/M4
71 98 (13| 7.1 75 29 100 71 98 |13 126 100 |1.2| 20.381 |-S130 50-P80/M4
70 99 (40| 7.0 76 29 101 70 99 (4.0| 124 101 |3.7 | 20.659 |-S400 50-P80/M4

Lenze | VO3-de_DE-07/2018 6.4-97




Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.35 kW
. . t >
2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

65 107 |3.5] 6.5 83 27 107 65 107 | 3.5| 114 109 |3.3| 22.400 |-S400 50-P80/M4
63 110 (20| 6.3 85 26 110 63 110 (2.0 111 112 | 1.9 | 23.000 |-5220 50-P80/M4
63 110 |1.2| 6.3 85 26 110 63 110 (12| 111 113 |1.1| 23.048 |-S130 50-P80/M4
58 120 [11] 538 92 24 120 58 120 (11| 103 122 | 1.0 | 24.967 |-5130 50-P80/M4
58 120 |3.5] 5.8 92 24 120 58 120 | 3.5| 102 122 | 3.3 | 25.056 |-S660 50-P80/M4
57 121 33| 5.7 93 24 121 57 121 3.3 | 101 124 |3.1| 25.308 | -5400 50-P80/M4
55 127 |1.7] 55 97 23 127 55 127 (17| 97 129 |1.6| 26.422 |-S220 50-P80/M4
51 135 [1.0] 51 104 21 135 51 135 [1.0| 91 138 | 0.9 | 28.233 |-5130 50-P80/M4
51 137 |35] 51 105 21 137 51 137 (35| 90 139 |3.3| 28.548 |-S660 50-P80/M4
50 140 (29| 5.0 108 21 140 50 140 (29| 88 142 | 2.7 | 29.156 |-5400 50-P80/M4
48 143 |15)| 48 110 20 143 48 143 (15| 86 146 |1.4| 29.937 |-S220 50-P80/M4
47 149 |3.0| 47 115 19 149 47 149 [3.0| 82 152 | 2.9 31.167 |-5660 50-P80/M4
46 150 |09 | 4.6 116 19 150 46 150 (09| 82 153 | 0.9 | 31.387 |-S130 50-P80/M4
44 158 |14 | 4.4 121 18 158 44 158 (14| 78 161 |1.4| 32.867 |-S220 50-P80/M4
44 158 |25| 44 121 18 158 44 158 (25| 78 161 |2.5| 32.940 |-S400 50-P80/M4
41 170 |3.0| 4.1 131 17 170 41 170 [3.0| 72 174 | 29| 35511 |-S660 50-P80/M4
40 174 (23| 4.0 134 17 174 40 174 (23| 71 177 | 2.3 | 36.267 |-S400 50-P80/M4
39 178 |1.2]| 3.9 137 16 178 39 178 |12 | 69 182 | 1.2 | 37.238 |-S220 50-P80/M4
36 193 |2.7| 3.6 149 15 193 36 193 (27| 64 197 | 2.7 | 40.333 |-S660 50-P80/M4
35 196 (20| 35 151 15 196 35 196 [2.0| 63 200 |2.0| 40.974 |-5400 50-P80/M4
35 197 |3.0] 35 151 15 197 35 197 |3.0| 62 201 | 29| 41.067 |-5950 50-P80/M4
34 204 (11| 34 157 14 204 34 204 (11| 60 208 |1.1| 42.533 |-5220 50-P80/M4
32 220 |3.0| 3.2 169 13 220 32 220 (3.0| 56 225 | 29| 45.956 |-5950 50-P80/M4
32 220 [2.7] 3.2 169 13 220 32 220 (27| 56 225 | 2.7 | 45.956 |-5660 50-P80/M4
31 225 |14 31 173 13 225 31 225 (14| 55 229 | 1.4 | 46.933 |-5400 50-P80/M4
30 231 [10] 3.0 178 13 231 30 231 (1.0 53 235 | 0.9 | 48.190 |-5220 50-P80/M4
30 235 |19] 3.0 181 12 235 30 235 (19| 52 239 |1.9| 48.950 |-5660 50-P80/M4
29 239 (26| 29 184 12 239 29 239 (26| 51 244 | 2.6 | 49.840 |-5950 50-P80/M4
28 247 |09 2.8 190 12 247 28 247 (09| 50 252 | 0.9 | 51.620 |-5220 50-P80/M4
27 254 | 14| 27 196 11 254 27 254 (1.4 | 48 259 | 1.3 | 53.026 |-5400 50-P80/M4
26 267 |26| 26 206 11 267 26 267 |2.6| 46 272 | 2.6 | 55.773 |-5950 50-P80/M4
26 267 |19)| 2.6 206 11 267 26 267 (19| 46 272 | 19| 55.773 |-5660 50-P80/M4
26 273 |10| 25 210 11 273 26 273 |1.0| 45 278 | 1.0 | 56.960 |-5400 50-P80/M4
23 302 |21 23 232 9.5 302 23 302 |21 41 308 |2.0| 63.000 |-S950 50-P80/M4
23 308 |1.0| 23 237 9.3 308 23 308 |1.0| 40 314 |1.0| 64.354 |-S400 50-P80/M4
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Flachgetriebemotoren g500-S H/ﬂ p
Technische Daten e |

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW
M,
87 Hz: Py = 1.35 kW
. . t »
2-stufige Getriebe Ny, Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
n, M, Np | My | Ny | My n, M, n, M,
[t/min]| [Nm] | € | [/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | [e/min] | [Nm] | € | [/min] | [Nm] | © 8500 m500
21 338 (21| 2.1 260 8.5 338 21 338 | 2.1 36 344 |2.0| 70.500 |-S950 50-P80/M4
3-stufige Getriebe
Netzbetrieb Inverterbetrieb
Produkt
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; 6
M, Np | My | Ny | My M, M,

C C g500 m500

[r/rr‘rfin] [Nm] [r/min] | [Nm] | [t/min] | [Nm] [r/l:rfin] [Nm] [r/rr‘:in] [Nm]
29 235 | 27| 29 181 12 235 29 235 | 2.7 51 240 |2.5| 49.867 |-S660 50-P80/M4
28 248 (09| 2.8 191 11 248 28 248 (09| 49 253 | 0.8 | 52.587 |-S220 50-P80/M4
26 268 |24 26 206 11 268 26 268 | 24| 45 273 | 2.3 | 56.818 |-S660 50-P80/M4
25 274 |15 25 211 10 274 25 274 | 15| 44 279 |1.4| 58.027 |-S400 50-P80/M4
23 301 [2.2]| 23 232 9.4 301 23 301 |22 40 307 | 2.0 | 63.817 |-S660 50-P80/M4
23 302 |3.1| 23 233 9.4 302 23 302 |31 40 308 | 2.9 | 64.022 |-S950 50-P80/M4
22 309 [13]| 22 238 9.2 309 22 309 |13 39 316 | 1.2 | 65.559 |-5400 50-P80/M4
21 330 [2.0] 21 254 8.6 330 21 330 |20 37 336 | 1.9 | 69.813 |-S660 50-P80/M4
21 331 |29 21 254 8.6 331 21 331 |29 37 337 | 2.8 | 70.037 |-S950 50-P80/M4
20 338 [2.8] 2.0 260 8.4 338 20 338 |28 36 345 | 2.8 | 71.644 |-S950 50-P80/M4
20 343 |19 2.0 264 8.3 343 20 343 |19 35 350 | 1.9 | 72.713 | -S660 50-P80/M4
20 351 |[1.1]| 2.0 270 8.1 351 20 351 |11 35 357 | 1.1 | 74.260 |-S400 50-P80/M4
19 370 |26 1.9 285 7.7 370 19 370 |26 33 377 | 2.5| 78.375 |-S950 50-P80/M4
18 375 |1.8]| 1.8 289 7.5 375 18 375 |18 32 383 | 1.7 | 79.545 |-5660 50-P80/M4
17 396 (10| 1.7 305 7.2 396 17 396 (10| 31 404 |1.0| 83.900 |-S5400 50-P80/M4
16 420 |16 1.6 323 6.7 420 16 420 (16| 29 429 | 1.5| 89.048 |-5660 50-P80/M4
16 422 |23 1.6 324 6.7 422 16 422 |23 29 430 |2.2| 89.333 |-5950 50-P80/M4
15 448 (09| 15 345 6.3 448 15 448 (09| 27 457 | 0.9 | 94.984 |-5400 50-P80/M4
15 463 (43| 15 356 6.1 463 15 463 (43| 26 472 | 4.2 | 98.095 |-52100 50-P80/M4
15 472 |2.0| 15 363 6.0 472 15 472 (20| 26 481 | 2.0 | 99.968 |-5950 50-P80/M4
14 479 |14 14 369 5.9 479 14 479 (14| 25 488 | 1.4 |101.460 |-S660 50-P80/M4
13 515 [4.0]| 1.3 396 5.5 515 13 515 [4.0| 24 525 |3.9109.016 |-S2100 50-P80/M4
13 515 |13 1.3 396 5.5 515 13 515 | 13| 24 525 |1.3]109.083 |-S660 50-P80/M4
13 517 |1.8]| 1.3 397 5.5 517 13 517 | 18| 23 527 | 1.8 |109.433|-5950 50-P80/M4
13 545 43| 1.3 419 5.2 545 13 545 | 4.3 22 556 |4.2|115.492|-53100 50-P80/M4
12 578 |16 1.2 445 4.9 578 12 578 |16 | 21 589 | 1.6 | 122.461 | -S950 50-P80/M4
12 587 |1.1]| 1.2 451 4.8 587 12 587 |11| 21 598 | 1.1 |124.289 | -S660 50-P80/M4
11 616 |43 1.1 474 4.6 616 11 616 | 4.3 20 629 |4.2(130.603 |-S3100 50-P80/M4
11 647 |10| 1.1 498 4.4 647 11 647 |1.0| 19 660 | 1.0 |137.133|-5660 50-P80/M4
10 672 |14| 1.0 517 4.2 672 10 672 | 14| 18 685 |1.4|142.437 |-S950 50-P80/M4
9.3 738 |09] 0.9 567 3.8 738 9.3 738 (09| 16 752 | 0.9 | 156.249 | -S660 50-P80/M4
9.3 738 |2.8| 0.9 568 3.8 738 9.3 738 | 2.8 16 753 | 2.7 | 156.407 |-S2100 50-P80/M4
9.1 752 |13] 0.9 579 3.8 752 9.1 752 13| 16 767 | 1.2 |159.394 | -S950 50-P80/M4
8.3 820 |2.5| 0.8 631 3.5 820 8.3 820 (25| 15 837 |2.5[173.820|-52100 50-P80/M4
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Flachgetriebemotoren g500-S W
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[INm] A
MZ
50 Hz: Py = 0.75 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.35 kW
. . t >
3-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt
rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20 Hz - 50 Hz (1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

8.2 836 |1.1| 0.8 643 34 836 8.2 836 (11| 14 853 |1.1|177.178 | -S950 50-P80/M4
7.9 869 (35| 0.8 669 3.3 869 7.9 869 (35| 14 886 |3.5|184.146 |-S3100 50-P80/M4
7.5 918 [(2.2| 0.7 707 3.1 918 7.5 918 (22| 13 936 |2.2|194.556 |-5S2100 50-P80/M4
7.3 936 |1.0| 0.7 720 3.0 936 7.3 936 (1.0 13 954 | 1.0 [ 198.270 |-S950 50-P80/M4
7.0 983 [3.2| 0.7 756 29 (1002 | 7.0 983 [3.2| 12 | 1002 |3.1[208.240|-53100 50-P80/M4
6.7 | 1021 (20| 0.7 785 28 | 1021 | 6.7 |1021 |[2.0| 12 |1041 |2.0]|216.215|-52100 50-P80/M4
6.3 |1081|29]| 0.6 832 26 | 1081 | 63 |1081 29| 11 |1102 |2.8]229.059|-S3100 50-P80/M4
6.3 | 1082 (09| 0.6 833 26 |1082| 63 |[1082 09| 11 | 1103 |0.9|229.289 -5950 50-P80/M4
6.1 | 1125|3.0| 0.6 865 25 |1125| 61 |1125(3.0| 11 | 1147 |2.9|238.252|-54500 50-P80/M4
58 |1188|1.7| 0.6 914 24 | 1188 | 58 |1188 |1.7| 10 |1212 |1.7|251.778|-52100 50-P80/M4
56 |1223 |25 0.6 941 23 | 1223 | 5.6 |1223 |25| 99 |1247 |25(259.030|-53100 50-P80/M4
55 |[1255|3.0| 0.5 966 23 | 1255 | 55 | 1255 (3.0 9.6 | 1280 |29 |265.956 |-5S4500 50-P80/M4
52 |1321 16| 05 |[1016| 21 |1321| 52 |1321|1.6| 9.1 |1347|1.5]|279.807|-52100 50-P80/M4
50 | 1365 (26| 0.5 |1050| 2.1 |1365| 50 |1365 (26| 89 |1392 |26 |289.151|-5S4500 50-P80/M4
49 | 1399 (22| 05 |1077| 2.0 |1399| 49 |1399 (22| 86 | 1427 |2.2]296.430|-S3100 50-P80/M4
47 | 1442 |14| 0.5 |1110| 2.0 | 1442 | 47 |1442 (14| 84 | 1471 |1.4|305.567 |-52100 50-P80/M4
45 | 1524 |26| 04 |1172| 19 | 1524 | 45 |1524 (26| 7.9 | 1553 |2.6|322.773|-S4500 50-P80/M4
43 | 1582 (20| 04 |1217| 1.8 |1582| 4.3 |1582|20| 7.6 |1613 |1.9|335.215|-53100 50-P80/M4
43 | 1603 |13| 04 |1233| 1.8 |1603 | 43 |1603 (13| 7.5 | 1634 |1.3|339.584|-52100 50-P80/M4
40 |1698 (18| 04 |1307| 1.7 |1698 | 4.0 |1698 |1.8| 7.1 |1731 |1.8(359.758|-53100 50-P80/M4
40 |1725|21| 04 |1327| 16 |1725| 40 |1725 (21| 7.0 | 1759 |2.0|365.500|-S4500 50-P80/M4
38 | 1823 |11 04 |1403| 16 |1823| 3.8 |1823 |11 | 6.6 |1859 |11 |386.250|-52100 50-P80/M4
36 |1920 (16| 0.4 |1477| 15 |1920| 3.6 | 1920 |16 | 6.3 | 1958 |1.6|406.829|-53100 50-P80/M4
3.6 | 1926 (21| 04 |1482| 15 |1926| 3.6 |1926 (21| 6.3 | 1964 |2.0|408.000|-S4500 50-P80/M4
34 |2026 10| 03 |1559| 1.4 |2026| 3.4 |2026|1.0| 6.0 |2066 |1.0]|429.250|-5S2100 50-P80/M4

6.4-100 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.9 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

433 24 |59 43 17 180 23 433 24 |59 764 23 |5.0] 3.339 |-S400 50-P90/M4
394 26 |24 40 18 164 25 394 26 | 24| 697 25 | 21| 3.661 |-S130 50-P90/M4
376 27 |59 38 19 156 27 376 27 |59 664 27 |5.0] 3.840 |-S220 50-P90/M4
315 32 |59 32 23 131 32 315 32 |59 557 32 | 5.0 4579 |[-5400 50-P90/M4
288 35 |21] 29 25 120 35 288 35 | 21| 508 35 |18 5.021 |-5130 50-P90/M4
274 37 |49 28 26 114 36 274 37 |49 484 36 |42 5.267 |[-S220 50-P90/M4
246 41 |55 25 29 102 40 246 41 |55 435 40 |4.7| 5.860 |-S400 50-P90/M4
225 45 |55 23 32 94 44 225 45 | 55| 398 44 | 47| 6.411 |-5400 50-P90/M4
225 45 19| 23 32 93 44 225 45 | 19| 397 44 |16| 6.425 |-S130 50-P90/M4
213 48 |46 21 34 89 47 213 48 | 4.6 | 377 47 |4.0| 6.767 |-5220 50-P90/M4
210 49 |58 21 34 87 47 210 49 |58 371 47 | 50| 6.880 |-S660 50-P90/M4
205 50 (19| 21 35 85 49 205 50 (19| 363 49 |16 7.029 |-S5130 50-P90/M4
193 53 |59] 19 37 80 52 193 53 |5.9| 342 52 |5.0| 7.467 |-5400 50-P90/M4
188 54 (40| 19 38 78 53 188 54 |4.0| 333 53 |34 7.667 |-5220 50-P90/M4
188 54 |58] 19 38 78 53 188 54 |58 331 53 |5.0| 7.702 |-5S950 50-P90/M4
174 59 |20]| 17 41 72 57 174 59 |[2.0| 306 57 |17 8322 |-5130 50-P90/M4
171 60 |59 17 42 71 58 171 60 |59 302 58 |5.0| 8.436 |-5400 50-P90/M4
156 65 |34] 16 46 65 64 156 65 |3.4| 275 64 |29 9.280 |-5220 50-P90/M4
153 66 |19 15 47 64 65 153 66 (19| 271 65 |16| 9.411 |-S130 50-P90/M4
141 72 |55 14 51 59 71 141 72 | 55| 249 71 | 4.7 | 10.240 |-S400 50-P90/M4
137 74 (30| 14 52 57 73 137 74 |3.0| 243 73 |25 10.514 |-S220 50-P90/M4
128 79 |58] 13 56 53 78 128 79 |58 226 78 |5.0] 11.262 |-5660 50-P90/M4
127 81 (16| 13 57 53 79 127 81 (16| 223 79 |14 11.413 |-S130 50-P90/M4
125 82 |49] 13 57 52 80 125 82 |49 220 80 |4.2| 11.569 |-S400 50-P90/M4
122 84 (26| 12 59 51 82 122 84 (26| 215 82 |23 11.876 |-5220 50-P90/M4
117 87 |59] 12 61 49 85 117 87 |59 207 85 |5.0| 12.320 |-S660 50-P90/M4
113 91 |58 11 64 47 89 113 91 |[5.8]| 199 89 |5.0| 12.832 |-S660 50-P90/M4
112 91 |14] 11 64 47 89 112 91 |14 198 89 | 1.2 12.907 |-S130 50-P90/M4
111 92 (24| 11 64 46 90 111 92 (24| 196 90 |21 12.992 |-5220 50-P90/M4
110 92 (43| 11 65 46 90 110 92 (43| 195 90 |3.7] 13.105 |-S400 50-P90/M4
107 95 (23| 11 67 45 93 107 95 (23] 190 93 |2.0| 13.456 |-5220 50-P90/M4
103 99 |59 10 70 43 97 103 99 (59| 182 97 |5.0| 14.037 |-S660 50-P90/M4
101 | 101 (40| 10 71 42 101 101 101 4.0 | 178 99 |3.4 | 14.336 |-S400 50-P90/M4
99 103 |13] 9.9 72 41 101 99 103 | 1.3 | 175 101 |1.1| 14.606 |-S130 50-P90/M4
98 104 |21) 9.9 73 41 102 98 104 | 21| 173 102 |1.8| 14.720 |-S220 50-P90/M4
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Flachgetriebemotoren g500-S Hﬁ :.‘\'
Technische Daten i o

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW M
- o]
87 Hz: Py = 1.9 kW
. . t >

2-stufige Getriebe Ny Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb Produkt

rodu
400V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) : 6
n, M; Ny | My | ny | My n, M; n, M;
[/min]| [Nm] | € | /min] | [Nm] | [¢/min]| [Nm] | [/min] | [Nm] | € | [t/min] | [Nm] | © 500 m5LO

98 104 |3.8| 9.8 73 41 102 98 104 | 3.8 | 172 102 | 3.3 | 14.806 |-S400 50-P90/M4
92 111 |[55] 9.2 78 38 108 92 111 |55 | 162 108 | 4.7 | 15.714 | -5660 50-P90/M4
90 113 |1.2] 91 79 38 110 90 113 | 1.2 | 160 110 |(1.0| 15979 |-S130 50-P90/M4
920 113 |58 9.1 79 38 110 90 113 |5.8| 159 110 | 5.0 | 16.000 |-5950 50-P90/M4
89 114 |3.5] 9.0 80 37 112 89 114 | 3.5| 157 112 | 3.0 | 16.197 |-S400 50-P90/M4
87 117 |19]| 838 82 36 114 87 117 |19 | 154 114 | 1.6 | 16.571 |-5220 50-P90/M4
81 126 |58 8.1 89 34 124 81 126 | 5.8 | 142 124 |5.0| 17.905 |-S950 50-P90/M4
81 126 |5.2] 81 89 34 124 81 126 |52 142 124 | 4.5| 17.905 | -5660 50-P90/M4
80 128 |1.0| 8.0 89 33 125 80 128 |1.0| 141 125 |1.0| 18.069 |-S130 50-P90/M4
79 129 [31] 79 91 33 126 79 129 (3.1 140 126 |3.0| 18.286 |-5400 50-P90/M4
77 133 17| 7.7 93 32 130 77 133 | 1.7 | 136 130 |1.6| 18.776 |-S220 50-P90/M4
75 136 (48] 75 95 31 133 75 136 (4.8 | 133 133 | 4.7 | 19.250 | -S660 50-P90/M4
71 143 |15] 7.1 100 30 140 71 143 | 15| 126 140 |1.5| 20.300 |-S220 50-P90/M4
71 144 (09| 7.1 101 29 141 71 144 |09 | 125 141 (0.9 | 20.381 |-S130 50-P90/M4
70 146 (27| 7.0 102 29 143 70 146 | 2.7 | 123 143 | 2.7 | 20.659 |-S400 50-P90/M4
66 155 (43| 6.6 109 27 151 66 155 (4.3 | 116 151 (4.2 | 21.933 |-S660 50-P90/M4
65 158 | 25| 6.5 111 27 155 65 158 | 25| 114 155 |2.5| 22.400 |-S400 50-P90/M4
63 162 |14 6.3 114 26 159 63 162 (14| 111 159 |1.3| 23.000 |-S220 50-P90/M4
58 177 |33] 5.8 124 24 173 58 177 | 3.3 | 102 173 | 3.2 | 25.056 |-S660 50-P90/M4
57 179 22| 5.7 125 24 175 57 179 |22 101 175 |2.2| 25.308 |-5400 50-P90/M4
57 180 (48| 5.7 126 24 176 57 180 | 4.8 | 100 176 |4.7 | 25.511 |-S950 50-P90/M4
55 186 [1.2| 55 131 23 182 55 186 (1.2 | 97 182 | 1.2 | 26.422 |-S220 50-P90/M4
51 201 |47] 51 141 21 197 51 201 (47| 89 197 | 4.6 | 28.548 |-S950 50-P90/M4
51 201 (33| 51 141 21 197 51 201 (33| 89 197 |3.2| 28.548 |-S660 50-P90/M4
50 206 19| 5.0 144 21 201 50 206 (19| 88 201 | 1.9 29.156 |-5400 50-P90/M4
48 211 [10]| 48 148 20 207 48 211 (10| 85 207 |1.0| 29.937 |-5220 50-P90/M4
46 220 |3.0| 47 154 19 215 46 220 (3.0| 82 215 | 3.1 | 31.167 |-5660 50-P90/M4
46 221 [40| 46 155 19 216 46 221 (4.0 82 216 | 4.1 | 31.267 |-5950 50-P90/M4
44 232 10| 44 163 18 227 44 232 (10| 78 227 |1.0| 32.867 |-5220 50-P90/M4
44 232 |17| 44 163 18 227 44 232 (17| 77 227 | 1.8 | 32.940 |-5400 50-P90/M4
41 247 |39 41 173 17 242 41 247 (39| 73 242 |3.9| 34.989 |-5950 50-P90/M4
41 251 |26 41 176 17 245 41 251 (26| 72 245 | 2.7 | 35.511 |-5660 50-P90/M4
40 256 (16| 4.0 180 17 250 40 256 (16| 70 250 | 1.6 | 36.267 |-5400 50-P90/M4
39 263 | 08| 3.9 184 16 257 39 263 (08| 69 257 0.9 37.238 |-5220 50-P90/M4
36 285 |19)| 3.6 200 15 278 36 285 (19| 63 278 |2.0| 40.333 |-S5660 50-P90/M4

6.4-102 Lenze | VO3-de_DE-07/2018



Flachgetriebemotoren g500-S H/ﬂ p
Technische Daten e |

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW
87 Hz: Py = 1.9 kW M2z 1
»

2-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [rmn] [??3:1 [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rr‘:in] [m] ¢ 8500 m500

35 | 289 |14 35 | 203 | 15 | 283 | 35 | 289 |14| 62 | 283 |14 40974 |-S400  50-P90/M4
35 | 290 33| 35 | 203 | 15 | 283 | 35 | 290 |3.3| 62 | 283 |34 41.067 |-5950  50-P90/M4
33 | 314 |40 33 | 220 | 14 | 307 | 33 | 314 |40| 57 | 307 |41 44431 |-52100 50-P90/M4
31 | 324 |29 32 | 227 | 13 | 317 | 31 | 324 |29| 56 | 317 |3.0| 45956 |-S950  50-P90/M4
31 | 324 |19 32 | 227 | 13 | 317 | 31 | 324 |19| 56 | 317 |2.0| 45956 |-S660  50-P90/M4
30 | 345 |13 30 | 242 | 12 | 338 | 30 | 345 |13| 52 | 338 |1.3| 48950 |-S660  50-P90/M4
29 | 348 40| 29 | 244 | 12 | 341 | 29 | 348 40| 52 | 341 |41 49378 |-52100 50-P90/M4
29 | 352 (26| 29 | 247 | 12 | 344 | 29 | 352 |26 51 | 344 |2.7| 49.840 [-S950  50-P90/M4
28 | 369 [40| 28 | 259 | 12 | 361 | 28 | 369 |40| 49 | 361 |41 52311 |-53100 50-P90/M4
27 | 381 (35| 27 | 267 | 11 | 372 | 27 | 381 35| 47 | 372 |3.6| 53.924 [-52100 50-P90/M4
26 | 394 [24| 26 | 276 | 11 | 385 | 26 | 394 24| 46 | 385 |25 55773 |-5950  50-P90/M4
26 | 394 [13| 26 | 276 | 11 | 385 | 26 | 394 [13| 46 | 385 |1.3| 55773 |-S660  50-P90/M4
24 | 418 40| 25 | 293 | 10 | 408 | 24 | 418 40| 43 | 408 |41 59.156 |-53100 50-P90/M4
24 | 423 35| 24 | 297 | 10 | 414 | 24 | 423 35| 43 | 414 |3.6/| 59.927 [-52100 50-P90/M4
23 | 445 |15| 23 | 312 | 95 | 435 | 23 | 445 |15| 41 | 435 |15/ 63.000 [-5950  50-P90/M4
23 | 448 35| 23 | 314 | 95 | 438 | 23 | 448 35| 40 | 438 |3.6| 63.487 |-53100 50-P90/M4
21 | 481 27| 21 | 337 | 88 | 471 | 21 | 481 |27| 37 | 471 |28 68162 |-52100 50-P90/M4
21 | 498 15| 21 | 349 | 85 | 487 | 21 | 498 |15| 36 | 487 |1.5| 70500 [-5950  50-P90/M4
20 | 507 35| 2.0 | 355 | 84 | 496 | 20 | 507 35| 36 | 496 |3.6| 71.793 |-53100 50-P90/M4
19 | 535 |27| 19 | 375 | 79 | 523 | 19 | 535 |27| 34 | 523 |28 75.750 |-52100 50-P90/M4
3-stufige Getriebe

Netzbetrieb Inverterbetrieb

400 V, 50 Hz 5Hz- -20..25Hz | -50Hz(1:10) - 87 Hz (1:17.4) ; Produkt 6
[r/::in] [mﬁ] ¢ [r7r$1?n] [??3: [r;ﬁn] [:\\Iﬂr:] [r/'.:fin] [m] ¢ [r/rrI:in] [mﬁ] ¢ 500  m500

29 | 347 |18| 29 | 243 | 12 | 339 | 29 | 347 |18| 51 | 339 |1.8| 49.867 |-S660  50-P90/M4
29 | 348 (27| 29 | 244 | 12 | 340 | 29 | 348 |27| 51 | 340 |2.7| 50.027 [-S950  50-P90/M4
26 | 389 24| 26 | 273 | 11 | 381 | 26 | 389 24| 46 | 381 |24 55982 [-5950  50-P90/M4
25 | 395 [17| 266 | 277 | 11 | 386 | 25 | 395 [1.7| 45 | 386 |1.6| 56.818 |-S660  50-P90/M4
23 | 444 |15| 23 | 311 | 94 | 434 | 23 | 444 |15| 40 | 434 |15 63.817 |-S660  50-P90/M4
23 | 445 (21| 23 | 312 | 9.4 | 435 | 23 | 445 |21| 40 | 435 |21 64.022 [-S950  50-P90/M4
21 | 485 |14| 21 | 320 | 86 | 475 | 21 | 485 14| 37 | 475 |13 69.813 |-5660  50-P90/M4
21 | 487 (20| 21 | 341 | 86 | 476 | 21 | 487 |20| 36 | 476 |2.0| 70.037 [-S950  50-P90/M4
21 | 489 42| 21 | 343 | 85 | 478 | 21 | 489 42| 36 | 478 |43| 70302 |-52100 50-P90/M4
20 | 498 [19| 20 | 349 | 84 | 487 | 20 | 498 19| 36 | 487 |20/ 71.644 |-5950  50-P90/M4
20 | 505 [13| 2.0 | 354 | 83 | 494 | 20 | 505 13| 35 | 494 |13| 72713 |-S660  50-P90/M4
19 | 535 |38 19 | 375 | 78 | 523 | 19 | 535 |3.8| 33 | 523 |3.9] 76.907 |-52100 50-P90/M4
19 | 543 |38 19 | 381 | 77 | 531 | 19 | 543 |3.8| 33 | 531 |3.9] 78.128 |-52100 50-P90/M4
18 | 545 |17| 19 | 382 | 77 | 533 | 18 | 545 |17| 33 | 533 |1.8]| 78375 |-5950  50-P90/M4
18 | 553 |12 1.8 | 388 | 75 | 541 | 18 | 553 |12| 32 | 541 |1.2| 79.545 |-S660  50-P90/M4
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Flachgetriebemotoren g500-S

Technische Daten

Auswahltabellen, 4-polige Motoren

[Nm] A
MZ
50 Hz: Py = 1.1 kW
87 Hz: Py = 1.9 kW M2z 1
»
3-stufige Getriebe n'22 Ny n, [r/min]
Netzbetrieb Inverterbetrieb
400 V, 50 Hz 5Hz- 