
AutomationSystems
Drive Solutions

Controls
Inverter
Motoren
Getriebe
Engineering Tools

Motoren: inverteropt. Drehstrommotoren MF, IE2-
Drehstrommotoren MH, IE1-Drehstrommotoren MD

L-force Katalog





Lenze macht vieles einfach für Sie.Über Lenze

Aus Prinzip: Immer die passenden Produkte.

L-force Produktportfolio

1.1Controller-based AutomationAutomation Systems

1.2Drive-based Automation

2.1HighLine AufgabenDrive Solutions

2.2StateLine Aufgaben

2.3BaseLine Aufgaben

3.1Panel PC v800VisualisierungControls

3.2Monitor v200

3.3Controller 3200 CCabinet Controller

3.4Controller c300

3.5Controller p500Panel Controller

3.6Controller p300

3.7I/O-System 1000'

4.1Inverter Drives 8400 protecdezentralInverter

4.2Inverter Drives 8400 motec

4.3Servo Drives 9400 HighLineCabinet

4.4Inverter Drives 8400 TopLine

4.5Servo-Inverter i700

4.6Inverter Drives 8400 HighLine

4.7Inverter Drives 8400 StateLine

4.8Inverter Drives 8400 BaseLine

5.1Servo-Synchronmotoren MCSServomotorenMotoren

5.2Servo-Synchronmotoren MCM

5.3Servo-Synchronmotoren MD☐KS
5.4Servo-Asynchronmotoren MQA

5.5Servo-Asynchronmotoren MCA

5.6IE3-Drehstrommotoren m500Drehstrommotoren

5.7inverteropt. Drehstrommotoren MF

5.8IE2-Drehstrommotoren MH

5.9IE1-Drehstrommotoren MD

5.10Lenze Smart Motor m300

5.11IE3-Drehstrommotoren m200

5.12IE1/2-Drehstrommotoren Basic MD/MH

6.1Planetengetriebe g700-PAxialgetriebeGetriebe

6.2Planetengetriebe MPR/MPG

6.3Stirnradgetriebe g500-H

6.4Flachgetriebe g500-S

6.5Kegelradgetriebe g500-BWinkelgetriebe

6.6Zuordnung siehe obenMotordaten

7.1NavigatorEngineering Tools

7.2Drive Solution Designer

7.3Drive Solution Catalogue

7.4Engineer

7.5PLC Designer

7.6VisiWinNET®

7.7EASY Starter

Ausgewähltes Portfolio

Zusätzliches Portfolio

Inhaltsverzeichnis L-force Katalog



Lenze macht vieles
einfach für Sie.
Wir erarbeiten gemeinsammit Ihnen die beste Lösung
und setzen Ihre Ideen mit Begeisterung in Bewegung.
Ganzgleich, obbei derOptimierungeiner bestehenden
oderderEntwicklungeinerneuenMaschine.Wir streben
nach Einfachheit und suchen darin die Perfektion. Das
steckt in unseremDenken, in unserenDienstleistungen
und in jedem Detail unserer Produkte. So einfach ist
das!

321

Lösungen erarbeitenKonzepte erstellenIdeen entwickeln

Unsere einfache Formel für zufriedene Kun-
den: Eine aktive Partnerschaft mit kurzen

In IhrenMaschinenaufgaben sehenwir will-
kommeneHerausforderungen.Wirunterstüt-

Sie wollen die beste Maschine bauen und
habenschonerste Ideendafür?Dannbringen

Entscheidungswegen und einem individuellzen Sie mit unserem umfangreichen Know-Sie diese mit uns zu Papier: angefangen bei
abgestimmten Angebot. Auf Grundlage die-how und liefern wertvolle Anstöße für Ihrekleinen Innovationsschritten im Detail bis
ses einfachen Prinzips begegnen wir schonInnovationen.DieeinzelnenBewegungs-undhin zu komplett neuenMaschinen. Gemein-
seit langemden immer speziellerwerdenden
Kundenbedürfnissen imMaschinenbau.

Steuerungsfunktionen betrachtenwir dabei
ganzheitlich und erarbeiten durchgängige

sam entwickelnwir ein auf Ihre Anforderun-
genabgestimmtes, intelligentesundnachhal-
tiges Konzept. Antriebs- undAutomatisierungslösungen für

Sie: so einfach wie möglich, so umfassend
wie nötig.

54

Betrieb sichernMaschinen herstellen

Produktivität, Zuverlässigkeit und täglich
neue Spitzenleistungen – das sind unsere

Funktionsvielfalt im Einklang: Als einer der
wenigenKomplettanbieter könnenwir Ihnen

entscheidendenErfolgsfaktoren für IhreMa-für jedeMaschinenaufgabegenaudieProduk-
schine. Nach der Auslieferung bieten wir Ih-te liefern, die Sie auch wirklich benötigen –
nendurchdachte Service-Konzepte für einennicht mehr und nicht weniger. Hierfür steht
dauerhaft sicheren Betrieb. Im Fokus stehtunser L-force Produktportfolio, eine konsis-
hier die kompetente Unterstützung durchtente Plattform für die Realisierung von An-

triebs- und Automatisierungsaufgaben. dasexzellenteAnwendungs-Knowhowunse-
rer erfahrenen Spezialisten im Aftersales.



Aus Prinzip:
Immer die passen-
den Produkte.

Das umfangreiche Lenze L-force Produktportfolio folgt
einem ganz einfachen Prinzip. Denn die Funktionen
unserer fein skalierten Produkte sind der Base-Line,
State-Line oder High-Line zugeordnet.

Ihr bedeutender Vorteil: Dadurch erkennen Sie schnell,
welche Produkte für Ihre Anforderungen die beste Lö-
sung ergeben.

Starke Produkte mit großer Wirkung:
• Einfaches Handling
• Langlebige Qualität
• Zuverlässige Technologien am Puls der Zeit

Lenze-Produktewerden in einemeigenen Testlabor auf
Herz und Nieren überprüft. So garantieren wir Ihnen
einedauerhafteQualitätund lange Lebensdauer. Außer-
dem gewährleisten Ihnen fünf Logistikzentren die
weltweite Verfügbarkeit und schnelle Lieferung Ihrer
ausgewählten Lenze-Produkte. So einfach ist das!
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Kurzzeichenlegende

Max. Netzspannung[V]UmaxWirkungsgrad[%]η100 %
Wirkungsgrad[%]η75 % Min. Netzspannung[V]Umin

Bemessungsspannung[V]UN, ΔWirkungsgrad[%]η50 %
Leistungsfaktorcos ϕ Bemessungsspannung[V]UN, Y
Bemessungsstrom[A]IN
Max. Stromaufnahme[A]Imax
Massenträgheitsmoment[kgcm²]J
Masse[kg]m
Anlaufmoment[Nm]Ma
Kippmoment[Nm]Mb
Max. Drehmoment[Nm]Mmax
Bemessungsdrehmoment[Nm]MN
Bemessungsdrehzahl[r/min]nN
Bemessungsleistung[kW]PN
Max. Leistungsaufnahme[kW]Pmax

Communauté EuropéenneCE
Canadian Standards AssociationCSA
Deutsches Institut für Normung e.V.DIN
Elektromagnetische VerträglichkeitEMV
Europäische NormEN
International Electrotechnical CommissionIEC
International Mounting CodeIM
International Protection CodeIP
National Electrical Manufacturers AssociationNEMA
Underwriters Laboratory Listed ProductUL
Underwriters Laboratory Recognized ProductUR
Verband deutscher ElektrotechnikerVDE
China Compulsory CertificateCCC
Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / KasachstanEAC
Kombiniertes Prüfzeichen der UL für USA und KanadacURus
Zertifikat für die UkraineUkrSEPRO
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Produktschlüssel
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Produktinformationen

Seit LangemsindDrehstrommotorenvon Lenze innahezuallen Indus-
triebereichen etabliert. Aufbauend auf diese langjährige Erfahrung
im Bereich der Antriebs- und Automatisierungstechnik wurde ein
Motor entwickelt, der dafür sorgt, IhrenAnsprüchenanProduktivität,
Qualität und Verfügbarkeit optimal gerecht zu werden.
Die Drehstrommotoren der L-force-Reihe zeichnen sich vor allem
durchdenumfangreichenBaukasten aus. EineVielzahl vonOptionen
ermöglicht es Ihnen, die Antriebseigenschaften genau auf Ihre Appli-
kation anzupassen. Wir nennen dies Rightsizing.

OptionenL-force Drehstrommotoren MF sind in einem Leistungsbereich von
0.55 ... 22 kW lieferbar und vollständig auf Inverterbetrieb optimiert. • Verschiedene Bremsengrößen – jeweils mit mehreren Bremsmo-

menten verfügbar – lassen sich mit den Drehstrommotoren kom-
binieren.Ihre Vorteile:

• Die LongLife-Ausführung der Bremse ermöglicht problemlos über
10 x 106 Schaltzyklen.

• Bis zu zwei Baugrößen kleiner als Standard-Drehstrommotoren
• DieMotoren übertreffen dieMindestwirkungsgrade der Effizienz-
klasse IE2 • ZurDrehzahl- undPositionserfassung ist derAnbaueines Resolvers

sowieverschiedener Inkremental- undAbsolutwertgebermöglich.• Großer Drehzahlstellbereich: 1:24 (ohne Feldschwächung)
• Zur schnellen Inbetriebnahme sinddieMotorenauchmit Steckver-
bindern für Leistungsanschlüsse, Bremse, Fremdlüfter und Rück-
führung verfügbar.

• Dynamisch durch ein kleines Massenträgheitsmoment

Grundausführungen
• Statt eines Eigenlüfters kann der Motor optional mit einem
Fremdlüfter ausgestattetwerden.AuchbeiDrehzahlenunter 20 Hz
ist dann keine Drehmomentreduzierung notwendig.

• Mit den Bauformen B3, B5 und B14 sowie den nach IEC 60072-1
bzw. DIN EN 50347 standardisierten Abmessungen sind dieMoto-
ren universell einsetzbar.

• Die standardmäßig integrierten Temperatursensoren ermöglichen
eine permanente Temperaturüberwachung und sind auf die Wär-
meklasse F (155°C) der Motorwicklung abgestimmt.

• Für Antriebsaufgaben in dezentralen Anwendungen kann der
MotormitdemaufdenKlemmenkastenmontierten Invertermotec
bezogen werden.

• Die Motoren sind mit Approbationen nach cURus, GOST-R, CCC
und UkrSepro erhältlich.

• In der Basisausführung sind die Motoren durch die Schutzart IP55
den Umgebungsbedingungen angepasst.

• Bei schwierigen Einsatzbedingungen steht das Oberflächen- und
KorrosionsschutzsystemzurVerfügung, das denMotor zuverlässig
vor aggressiven Medien schützt.
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

090080071063Motor
Bauform

B3
B5
B14

Wellenzapfen

24 x 5019 x 4014 x 3011 x 23[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard- oder LongLife-AusführungStandard- oder LongLife-AusführungAusführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmo-

ment
Reduziertes- oder Standard-Bremsmoment

Mit Gleichrichter
Mit GleichrichterMit Handlüfthebel
Mit HandlüfthebelGeräuscharm

Geräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenLeistungsanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenBremsenanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodular
Steckverbinder HAN10E

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenTemperatursensoranschluss
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Rückführungsanschluss

Wellenlagerung

Normmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

132112100Motor
Bauform

B3B3
B5B5

B14
Wellenzapfen

38 x 8028 x 60[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard-AusführungStandard-oder LongLife-Ausfüh-
rung

Ausführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmoment

Reduziertes, Standard oder er-
höhtes Bremsmoment

Mit Gleichrichter
Mit Handlüfthebel

Mit Gleichrichter Geräuscharm
Mit Handlüfthebel

Geräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenKlemmenkastenKlemmenkastenLeistungsanschluss
Steckverbinder HANmodularSteckverbinder ICN

Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenKlemmenkastenKlemmenkastenBremsenanschluss
Steckverbinder HANmodularSteckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodular
Steckverbinder HAN10E

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenKlemmenkastenTemperatursensoranschluss
PT1000 bei Steckverbinder im RückführungsanschlussTKOoderPTCbei Steckverbinder

im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im

Rückführungsanschluss
Wellenlagerung

Normmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Oberflächen- und Korrosionsschutz

Verschiedene Oberflächenbeschichtungen sorgen dafür, dass die
Motoren auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, Außenaufstellung oder

UmdieDrehstrommotoren jenachUmgebungsbedingungenoptimal
zuschützen, stehenmitdemOberflächen-undKorrosionschutzsystem
(OKS) maßgeschneiderte Lösungen zur Verfügung. athmosphärischen Verunreinigungen zuverlässig funktionieren. Der

FarbtondesDecklacks kannnachRALClassic gewähltwerden.Darüber
hinaus sinddieDrehstrommotorenauchunlackiert (ohneOKS) erhält-
lich.

MaßnahmenAnwendungenOberflächen- und Korrosions-
schutzsystem
OKS-G
(Grundiert)

•
•

2K-PUR-Grundierung (grau)
Abhängig vom nachträglich aufzubringenden
Decklack

OKS-S
(Small)

•
•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C1 (gemäß EN 12944-2)

Standardanwendungen
• Innenaufstellung in beheizten Gebäuden
• Luftfeuchtigkeit bis 90%

OKS-M
(Medium)

•
•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C2 (gemäß EN 12944-2)

Innenaufstellung in unbeheizten Gebäuden
• Überdachte, geschützte Außenaufstellung
• Luftfeuchtigkeit bis 95 %

OKS-L
(Large)

•

•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C3 (gemäß EN 12944-2)

Außenaufstellung
• Luftfeuchtigkeit über 95 %

OKS-XL

• LüfterhaubeundB-Lagerschild zusätzlichgrundiert

• Chemische Industrieanlagen
(extra Large) •

•

Lebensmittelindustrie

Schrauben verzinkt
• Kabelverschraubungen mit Dichtringen
• Korrosionsstabile Bremse mit Abdeckring, nicht
rostendemReibblechundverchromterAnkerschei-
be (auf Anfrage)

Optionale Maßnahmen:
• Rezesse amMotor abgedichtet (auf Anfrage)

Aufbau der Oberflächenbeschichtung

FarbtonOberflächenbeschichtungKorrosivitätsklasseOberflächen- und Korrosions-
schutzsystem

AufbauDIN EN ISO 12944-2

ohne OKS
(unlackiert)

2K-PUR-Grundierung
OKS-G
(Grundiert)

Standard: RAL 7012
Optional:NachRALClassicmöglich

2K-PUR-DecklackVergleichbar mit C1
OKS-S
(Small)

2K-PUR-Grundierung
2K-PUR-Decklack

Vergleichbar mit C2
OKS-M
(Medium)

Vergleichbar mit C3

OKS-L
(Large)
OKS-XL
(extra Large)
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Zuordnung Motor – Inverter

Bemessungsfrequenz 120 Hz

ƒ Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
ƒ Inverter Drives 8400 (E84AV)

ProduktschlüsselBemessungsleistung

UmrichterMotor

PN
[kW]

E84AV☐☐☐5514☐☐☐E84DVB☐5514S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐063-320.55

E84AV☐☐☐7514☐☐☐E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐063-420.75

E84AV☐☐☐1124☐☐☐E84DVB☐1124S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐071-321.10

E84AV☐☐☐1524☐☐☐E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐071-421.50

E84AV☐☐☐2224☐☐☐E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐080-322.20

E84AV☐☐☐3024☐☐☐E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐080-423.00

E84AV☐☐☐4024☐☐☐E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐090-324.00

E84AV☐☐☐5524☐☐☐E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐100-125.50

E84AV☐☐☐7524☐☐☐E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐100-327.50

E84AV☐☐☐1134☐☐☐MF☐☐☐☐☐112-2211.0

E84AV☐☐☐1534☐☐☐MF☐☐☐☐☐132-1215.0

E84AV☐☐☐1834☐☐☐MF☐☐☐☐☐132-2218.5

E84AV☐☐☐2234☐☐☐MF☐☐☐☐☐132-3222.0
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Dimensionierung

Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

DasDiagrammzeigtdiemotorbaugrößenabhängigeDrehmomentre-
duzierung bei eigenbelüfteten Motoren unter Berücksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien

A = Betrieb mit Eigenlüfter und Bremse
B=Betriebmit Eigenlüfter undBremsenansteuerung „Haltestromab-
senkung“

ƒ Die indiesemKataloggenannten technischenDatenderMotoren
im Inverterbetriebgelten für denBetriebaneinemLenze-Inverter.
Fragen Sie im Zweifelsfall den Hersteller des Inverters, ob das
Gerät den Motor mit den genannten technische Daten (z.B.
Stellbereich, Eckfrequenz) betreiben kann.

FüreinegenaueAntriebsauslegungkönnenSieunsereProjektierungs-
software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer können Sie die Antriebsauslegung
schnell und mit einer hohen Qualität ausführen.
Die Softwarebeinhaltet fundiertes und inder Praxis erprobtesWissen
über Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-
ponenten.

Bitte sprechen Sie Ihre zuständige Lenze Vertriebsgesellschaft an.
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Normen und Einsatzbedingungen

Schutzart

IP55 1)EN 60529
IP65 1)

IP66 1)

Konformität

NiederspannungsrichtlinieCE

2006/95/EG

TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)EAC
Approbation

UkrSEPRO

GB Standard 12350-2009CCC

CSA 22.2 No. 100CSA

File-No. E210321cURus
UL 1004-1
UL 1004-8

Wärmeklasse

BIEC/EN 60034-1; Ausnutzung

FIEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht)
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur

-20[°C]Topr,min
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur

40[°C]Topr,max

60[°C]Topr,maxMit Leistungsreduzierung
Aufstellungshöhe

4000[m]Hmaxüber NN
Max. Drehzahl

4500[r/min]nmax

Abweichende Schutzarten bei Ausführungen:1)

Mit Bremse IP55 (mit Handlüfthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.
Mit HTL-Inkremental IG128-24V-H IP54.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

ƒ Kräfte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Angriff der Kräfte

Kraftangriff bei l/2

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

70-370350120-430410180-480470300-600600063

140-470430220-550510300-630590470-800740071

140-650570250-760670350-860770580-1090960080

160-690620280-800730390-920840630-11601050090

270-860890430-10101050580-11601190910-14901490100

370-13601330610-16001570840-183017901340-23302250112

250-12101970480-14402320710-167026401190-21503300132

360-14402250670-18302640950-213030001520-27003750160

420-17503375790-221039601120-258045001790-32705620180

420-17503375790-221039601120-258045001790-32705620200

1800-100026502100-130033002900-210039003900-31005200225

ƒ Die Werte der Lagerlebensdauer L10h beziehen sich auf eine
mittlereDrehzahl von2000 r/minundwerden, abhängig vonden
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.

ƒ DieAngabenderAxialkräftebeziehensichaufdiemax. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

ƒ Kräfte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Kraftangriff bei l

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

70-370300120-430320180-480370300-600400063

140-470400220-550470300-630540470-800680071

140-650520250-760610350-860700580-1090880080

160-690560280-800660390-920750630-1160940090

270-860800430-1010940580-11601080910-14901350100

370-13601210610-16001420840-183016201340-23302040112

250-12101800480-14402120710-167024201190-21503020132

360-14402050670-18302400950-213027301520-27003410160

420-17502730790-221032001120-258036401790-32704550180

420-17502730790-221032001120-258036401790-32704550200

1800-100024002100-130030002900-210036003900-31004800225

ƒ Die Werte der Lagerlebensdauer L10h beziehen sich auf eine
mittlereDrehzahl von2000 r/minundwerden, abhängig vonden
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.

ƒ DieAngabenderAxialkräftebeziehensichaufdiemax. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

ƒ Kräfte bei mittlerer Drehzahl 3500 r/min.

Angriff der Kräfte

Kraftangriff bei l/2

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

90-240290140-290350180-330400270-430500063

30-36036080-430430130-490490250-580610071

0-50048060-570560130-640640280-790800080

0-52052070-600610150-670700310-830880090

50-630740150-740870250-8401000480-10601250100

40-10301110200-11901310360-15001500700-16801870112

20-9801700130-11002200440-14002750132

Kraftangriff bei l

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

80-240270130-280320170-320370260-410460063

20-35033070-400400120-450450230-560570071

40-550510100-610580250-750730080

50-570550120-640630270-790790090

20-600670120-700790210-800900420-10001120100

0-10001000150-11401190300-12801350610-16001690112

0-960130060-10202020330-13002520132

ƒ DieWerte der Lagerlebensdauer L10 beziehen sich auf einemitt-
lere Drehzahl von 3500 r/min und werden, abhängig von den
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.

ƒ DieAngabenderAxialkräftebeziehensichaufdiemax. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Bemessungsdaten 120 Hz

4-polige Motoren

IN, YUN, YIN, ΔUN, ΔnNPN
± 10 %± 10 %

[A][V][A][V][r/min][kW]

1.803453.2020034400.55MF☐☐☐☐☐063-32
2.303704.0021034000.75MF☐☐☐☐☐063-42
3.203455.5020034901.10MF☐☐☐☐☐071-32
3.903606.8020534501.50MF☐☐☐☐☐071-42
5.303459.1020035002.20MF☐☐☐☐☐080-32
6.6037011.421034803.00MF☐☐☐☐☐080-42
8.5037034804.00MF☐☐☐☐☐090-32
12.934035255.50MF☐☐☐☐☐100-12
15.937535157.50MF☐☐☐☐☐100-32
23.5370353011.0MF☐☐☐☐☐112-22
31.2370356015.0MF☐☐☐☐☐132-12
39.0360356018.5MF☐☐☐☐☐132-22
44.5380355022.0MF☐☐☐☐☐132-32

m 1)J 1)η100 %η75 %cos ϕMmaxMN

[kg][kgcm²][%][%][Nm][Nm]

4.403.7075.075.00.686.001.53MF☐☐☐☐☐063-32
4.403.7079.679.60.698.002.11MF☐☐☐☐☐063-42
6.4012.881.481.40.7712.03.01MF☐☐☐☐☐071-32
6.4012.882.882.80.8016.04.15MF☐☐☐☐☐071-42
11.028.084.384.30.8624.06.00MF☐☐☐☐☐080-32
11.028.085.585.50.8632.08.20MF☐☐☐☐☐080-42
18.032.086.687.00.8544.010.9MF☐☐☐☐☐090-32
26.561.087.787.90.8160.014.9MF☐☐☐☐☐100-12
26.561.088.788.90.8180.020.3MF☐☐☐☐☐100-32
38.010789.889.80.7812029.7MF☐☐☐☐☐112-22
66.033690.688.90.8416040.3MF☐☐☐☐☐132-12
66.033691.289.90.8420049.6MF☐☐☐☐☐132-22
66.033691.690.50.8324059.2MF☐☐☐☐☐132-32

Ohne Zubehör1)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MFEMABRMFEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

103136
17109123271

103136
17109123215063

2411813929724118139246071

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717639929137176337090

3614719445836147194382100

3815821848238158218392112

1251945118725857612519451187258497132
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MFEMABSMFEMARS
MFEMABIMFEMAIG
MFEMABAMFEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

8124123318
103136

17109123271063

1313313933824118139297071

24142156383

121152

25132156369080

2814717643629137178418090

3515819447936147196463100

3716821851238158220472112

5118725862112519451187261599132

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

s5c5he5b5i4b7
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

7.0
10631208040100063

11711349045112071

10.013
8015410050125080

9017412556140090

12.0

15100194
140

63160100

1411222370190112

1613226017889216132
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MFEMABRMFEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

103136
17109123271

103136
17109123215063

2411813929724118139246071

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717639929137176337090

3614719445836147194382100

3815821848238158218392112

1251945118725857612519451187258497132
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MFEMABSMFEMARS
MFEMABIMFEMAIG
MFEMABAMFEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

8124123318
103136

17109123271063

1313313933824118139297071

24142156383

121152

25132156369080

2814717643629137178418090

3515819447936147196463100

3716821851238158220472112

5118725862112519451187261599132

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

Flanschgröße

i2s2f2e2c2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0
10.0

3.0115
10

95140FF115063

30.0

3.5

130110160FF130071

40.0
12.016511130200FF165

080

50.0090

60.0
14.54.0

21515180250FF215
100

112

80.026520230300FF265132
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MFEMABRMFEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

103136
17109123271

103136
17109123215063

2411813929724118139246071

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717639929137176337090

3614719445836147194382100

3815821848238158218392112
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MFEMABSMFEMARS
MFEMABIMFEMAIG
MFEMABAMFEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

8124123318
103136

17109123271063

1313313933824118139297071

24142156383

121152

25132156369080

2814717643629137178418090

3515819447936147196463100

3716821851238158220472112

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

Flanschgröße

i2s2f2e2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0M5x10
2.5

756090FT75063

30.0M6x108570105FT85071

40.0
M6x123.010080120FT100

080
M8x143.5130110160FT130

50.0M8x16
3.011595140FT115

090

3.5130110160FT130
60.0

M8x14100

M8x16112
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MFFMABRMFFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115
103136

17109123385

1050

115
103136

17109123345063

1222411813841012224118138373071

133

121152

25132156455133

121152

25132156400080

1412913717651214129137176460090

1503614719455215036147194491100

1623815821857516238158218495112

1821251945118725769818212519451187257612132
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MFFMABSMFFMARS
MFFMABIMFFMAIG
MFFMABAMFFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115

125194

8124123385

1050

115
103136

17109123345063

1221313313841012224118138373071

13324142156455133

121152

25132156400080

1412814717651214129137176460090

1503515819455215036147194491100

1623716821857516238158218575112

1825118725769818212519451187257698132

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

s5c5he5b5i4b7
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

7.0
10631208040100063

11711349045112071

10.013
8015410050125080

9017412556140090

12.0

15100194
140

63160100

1411222370190112

1613226017889216132
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MFFMABRMFFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115
103136

17109123385

1050

115
103136

17109123345063

1222411813841012224118138373071

133

121152

25132156455133

121152

25132156400080

1412913717651214129137176460090

1503614719455215036147194491100

1623815821857516238158218495112

1821251945118725769818212519451187257612132
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MFFMABSMFFMARS
MFFMABIMFFMAIG
MFFMABAMFFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115

125194

8124123385

1050

115
103136

17109123345063

1221313313841012224118138373071

13324142156455133

121152

25132156400080

1412814717651214129137176460090

1503515819455215036147194491100

1623716821857516238158218575112

1825118725769818212519451187257698132

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

Flanschgröße

i2s2f2e2c2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0
10.0

3.0115
10

95140FF115063

30.0

3.5

130110160FF130071

40.0
12.016511130200FF165

080

50.0090

60.0
14.54.0

21515180250FF215
100

112

80.026520230300FF265132
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MFFMABRMFFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115
103136

17109123385

1050

115
103136

17109123345063

1222411813841012224118138373071

133

121152

25132156455133

121152

25132156400080

1412913717651214129137176460090

1503614719455215036147194491100

1623815821857516238158218495112
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MFFMABSMFFMARS
MFFMABIMFFMAIG
MFFMABAMFFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115

125194

8124123385

1050

115
103136

17109123345063

1221313313841012224118138373071

13324142156455133

121152

25132156400080

1412814717651214129137176460090

1503515819455215036147194491100

1623716821857516238158218575112

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

Flanschgröße

i2s2f2e2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0M5x10
2.5

756090FT75063

30.0M6x108570105FT85071

40.0
M6x123.010080120FT100

080
M8x143.5130110160FT130

50.0M8x16
3.011595140FT115

090

3.5130110160FT130
60.0

M8x14100

M8x16112
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Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 120 Hz

Produktschlüssel

UmrichterMotor

x120Hzn2, 120Hzm1, 120Hzg1, 120Hz
[mm][mm][mm][mm]

23.5

161241

154
E84DVB☐5514S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐063-32
E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐063-42

29.5163
E84DVB☐1124S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐071-32
E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐071-42

31.5176260201
E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐080-32
E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐080-42

23.3

195325

261E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐090-32

29.9272
E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐100-12
E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MF☐☐☐☐☐100-32
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Federkraftbremse

Die Drehstrommotoren können mit einer Federkraftbremse ausge-
stattet werden. Diese wird nach dem Abschalten der Versorgungs-
spannung aktiv (Ruhestromprinzip). Zur optimalen Anpassung des
Bremsmomtors an die Applikation stehen in jeder Motorbaugröße
mehrere Bremsmomente und Ansteuervarianten zur Verfügung. Für
Anwendungen mit sehr hohen Schalthäufigkeiten ist zudem eine
LongLife-Ausführung der Bremse erhältlich, die eine verstärkte
Bremsenmechanik aufweist.

Eigenschaften

AnsteuerungAusführungen
• DC-Versorgung• Standard

- 1 x 106 Schaltzyklen repetierend • AC-Versorgung über Gleichrichter im Klemmenkasten
- 1 x 106 Schaltzyklen reversierend

Schutzart• LongLife
- 10 x 106 Schaltzyklen repetierend • ohne Handlüftung IP55
- 15 x 106 Schaltzyklen reversierend • mit Handlüftung IP54

Reibbelag
• Asbestfrei, verschleißarm

Optionen
• Handlüftung
• Approbation UL/CSA
• geräuscharm

Zuordnung Motor – Bremse

Bauform

LongLifeStandard

KennmomentBaugrößeKennmomentBaugrößeMotorgröße

BremseBremse

MkMk

[Nm][Nm]

4.0006
2.50
4.00

06
06

063-32
063-42

4.00
3.50

06
08

2.50
4.00

06
06071-32

3.5008

4.00
3.50

06
08

2.50
4.00

06
06

071-42
8.0008

3.5008
8.0008

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08080-32

7.0010

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08

080-42
16.010

7.0010
16.010
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Federkraftbremse

Zuordnung Motor – Bremse

Bauform

LongLifeStandard

KennmomentBaugrößeKennmomentBaugrößeMotorgröße

BremseBremse

MkMk

[Nm][Nm]

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08

090-32
16.010

7.0010
16.010
23.010

16.0
14.0

10
12

7.00
16.0

10
10

100-12

32.012

14.012
32.012
7.00
16.0

10
10

100-32 14.012
32.012
46.012
14.0
32.0

12
12

112-22
35.014
60.014
35.0
60.0

14
14

132-12
60.016
80.016
35.0
60.0

14
14

132-22
132-32

60.016
80.016
10016
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Federkraftbremse

Direkter Anschluss ohne Gleichrichter

WirddieBremsedirekt ohneGleichrichter angesteuert, ist zumSchutz
vor Induktionsspitzen eine Freilaufdiode oder ein Funkenlöschglied
erforderlich.
• Anschlussspannungen
DC 24 V
DC 180 V
DC 205 V

Anschluss über Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Wird die Bremse nicht direkt mit einer Gleichspannung versorgt, ist
ein Gleichrichter erforderlich. Dieser ist im Lieferumfang enthalten
und befindet sich im Klemmenkasten des Motors. Der Gleichrichter
wandelt die Wechselspannung des Anschlusses in eine Gleichspan-
nung um. Folgende Gleichrichter sind verfügbar:

Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 2.22
• Approbation UL / CSA
• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V
AC 460 V

Brückengleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 1.11
• Anschlussspannung
AC 230 V

Brücke-Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Übererregungszeit = 1.11
ab der Übererregungszeit = 2.22

• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V
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Federkraftbremse

Anschluss über Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Brücke-Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Übererregungszeit = 1.11
ab der Übererregungszeit = 2.22

• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V

Der Brücke-Einweggleichrichter funktioniert beim Schaltvorgang zu-
nächst für die Übererregungszeit tü als Brücken- und anschließend
als Einweggleichrichter. Durch diese Kombination können die Eigen-
schaften der Bremse – je nach Zuordnung von Spulenspannung der
Bremse und Anschlussspannung – optimiert werden:

• Haltestromabsenkung (Cold Brake)• Kurzzeitige Übererregung der Bremsenspule
Durch eine Haltestromabsenkung reduziert der Brücke-Einweg-
gleichrichter die Leistungsaufnahme der geöffneten Bremse. Da

Indemdie Bremsspule für dieÜbererregungszeit tümit der doppel-
tenNennspannungangesteuertwird, lässt sichdie Trennzeit redu-

sichdieBremseweniger erwärmt,wirddieseAnsteuerungals „Cold
Brake“ bezeichnet.

zieren. Die Bremse öffnet schneller und der Verschleiß des Reibbe-
lages sinkt.
Aufgrund dieser Eigenschaften eignet sich diese Ansteuerungsva-
riante besonders für Hebeanwendungen. Sie ist daher nur in
Kombination mit einer Bremse mit erhöhtem Bremsmoment er-
hältlich.
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Federkraftbremse

Zulässige Reibarbeit

Q =Schaltarbeit pro Schaltspiel
Sh =Schalthäufigkeit
Bremsengröße = 06 ... 25
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

252018161412100806
Leistungsaufnahme

0.110.100.0850.0550.0500.0400.0300.0250.020[kW]Pin
Bremsmoment

26514580.060.035.014.07.003.502.50[Nm]MB100

20311565.050.030.012.06.103.102.30[Nm]MB1000

19911263.048.029.012.06.003.102.30[Nm]MB1200

193 1)109 1)61.047.028.011.05.803.002.20[Nm]MB1500

60.0 1)46.028.011.05.702.902.10[Nm]MB1800

43.0 1)26.0 1)10.05.302.802.00[Nm]MB3000

10.0 1)5.202.702.00[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE100

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1000

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1200

36.0 1)24.0 1)60.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1500

36.0 1)36.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1800

11.0 1)18.0 1)24.012.07.503.00[KJ]QE3000

7.00 1)12.07.503.00[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.019.020.027.028.030.040.050.079.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20073.029.015.06.304.502.000.610.15[kgcm²]J
Masse

31.019.512.68.705.804.202.601.500.90[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

352223221542966761706264210113[MJ]QBW
Ansprechverzug

26447.032.053.037.021.020.014.011.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010020.030.022.019.017.010.013.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

38414752.083.059.040.037.024.0[ms]t1
Trennzeit

26920723016914865.057.037.035.0[ms]t2

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

352223221542966761706264210113[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

30412683.011461.049.035.022.012.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

13826952.065.037.045.030.016.014.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

44339513418097.093.066.038.026.0[ms]t1
Trennzeit

26920723016914865.057.037.035.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

252018161412100806
Leistungsaufnahme

0.110.100.0850.0550.0500.0400.0300.0250.020[kW]Pin
Bremsmoment

40026015080.060.032.016.08.004.00[Nm]MB100

30720612166.051.027.014.07.203.70[Nm]MB1000

30020111865.050.027.014.07.003.60[Nm]MB1200

291 1)195 1)11563.048.026.013.06.803.50[Nm]MB1500

112 1)61.047.026.013.06.703.40[Nm]MB1800

57.0 1)44.0 1)24.012.06.303.20[Nm]MB3000

23.0 1)12.06.103.20[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE100

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1000

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1200

36.0 1)24.0 1)60.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1500

36.0 1)36.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1800

11.0 1)18.0 1)24.012.07.503.00[KJ]QE3000

7.00 1)12.07.503.00[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.019.020.027.028.030.040.050.079.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20073.029.015.06.304.502.000.610.15[kgcm²]J
Masse

31.019.512.68.705.804.202.601.500.90[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)

Lenze | V05-de_DE-08/20185.7 - 38

inverteropt. Drehstrommotoren MF
Zubehör

5.7



Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

35222322154296657153026415885.0[MJ]QBW
Ansprechverzug

11065.033.027.017.028.015.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010045.030.025.019.016.013.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

23016578.057.042.053.047.031.028.0[ms]t1
Trennzeit

39034027022021011576.057.045.0[ms]t2

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

35222322154296657153026415885.0[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

15410280.058.033.048.031.025.016.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

16815710964.049.043.021.027.014.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

32225918912282.090.052.030.0[ms]t1
Trennzeit

39034027022021011576.057.045.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erhöhtem Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

25252020181616141210
Leistungsaufnahme

0.110.110.100.100.0850.0550.0550.0500.0400.030[kW]Pin
Bremsmoment

60049040031520012510075.046.023.0[Nm]MB100

46137631724916210383.064.039.020.0[Nm]MB1000

44936730924415810181.062.039.020.0[Nm]MB1200

436 1)356 1)300 1)237 1)15398.078.060.038.019.0[Nm]MB1500

150 1)96.077.059.037.019.0[Nm]MB1800

89.0 1)71.0 1)55.0 1)34.017.0[Nm]MB3000

33.0 1)17.0[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE100

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1000

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1200

36.0 1)36.0 1)24.0 1)24.0 1)60.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1500

36.0 1)36.036.030.024.012.0[KJ]QE1800

11.0 1)11.0 1)18.0 1)24.012.0[KJ]QE3000

7.00 1)12.0[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.015.019.019.020.027.027.028.030.040.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20020073.073.029.015.015.06.304.502.00[kgcm²]J
Masse

31.031.019.519.512.68.708.705.804.202.60[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

140924655801596578241563253353198[MJ]QBW
Ansprechverzug

38.077.017.046.024.017.022.011.016.010.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010045.030.025.019.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

15819711714669.047.052.036.041.029.0[ms]t1
Trennzeit

532451470378356435297308193109[ms]t2
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erhöhtem Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

140924655801596578241563253353198[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

85.012317.069.060.021.041.017.027.024.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

27019010014811337.055.037.043.044.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

35531333421717357.097.054.070.068.0[ms]t1
Trennzeit

532451470378356435297308193109[ms]t2

Ausführung

Übererregung
Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

352223221542966761706264[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

13517155.010386.046.070.031.054.029.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

43026631922216083.093.068.087.053.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

56543737432524612916399.014182.0[ms]t1
Trennzeit

20418416716015116814111781.053.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Handlüfthebel

Bremse

d12h5Δ kk5
[mm][mm][mm][mm]

13.01072917806063

13.0
13.0

107
136

29
27

199
197

06
08

071

13.0
13.0

136
132

27
28

221
232

08
10

080

13.0
13.0

136
132

27
28

254
265

08
10

090

13.0
13.0

132
161

28
37

293
307

10
12

100

13.0
24.0

161
195

37
41

306
323

12
14

112

24.0
24.0

195
240

41
55

386
389

14
16

132

Folgende Kombinationen mit Handlüfthebel und Motoranschluss in
gleicher Lage sind nicht möglich:
• Steckverbinder HANmit Anschluss in Lage 1
• Inverter motec
• KlemmenkastenderMotorengrößen071, 080, 090 fürBremseund
Rückführung (M☐☐MA BR/BS/BA/BI)
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Rückführungen

Für die Drehzahl- und Positionserfassung stehen je nach Applikation
die nachfolgendenResolver, Inkremental- oder Absolutwertgeber zur
Verfügung.

Resolver

Der ständergespeiste Resolver mit zwei um 90° versetzten Ständer-
wicklungen und einer Läuferwicklung mit Transformatorwicklung
kann sowohl die Drehzahl als auch die Rotorlage erfassen. Die Rotor-
lage bleibt bei einem Spannungsausfall erhalten.

ƒ Die Drehstrommotoren mit Resolver können nicht für drehzahl-
abhängige Sicherheitsfunktionen inVerbindungmit demSicher-
heitsmodul SM 301 eingesetzt werden.

Produktschlüssel

RS1
Genauigkeit

-10 ... 10[']
Absolute Positionierung

1 Umdrehung
Max. Eingangsspannung

10.0[V]Uin,maxDC
Max. Eingangsfrequenz

4.00[kHz]fin,max
Übersetzungsverhältnis

0.30± 5 %Ständer / Läufer
Läuferimpedanz

51 + j90[Ω]Zro
Ständerimpedanz

102 + j150[Ω]Zso
Impedanz

44 + j76[Ω]Zrs
Min. Isolationswiderstand

10.0[MΩ]Rbei DC 500 V
Polpaarzahl

1
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Rückführungen

Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Inkrementalgeber können nur zur Drehzahlerfassung, nicht aber zur
Drehzahlregelung eingesetztwerden. Es ist eine Referenzfahrt nötig,
um später eine Positionierung zu ermöglichen.

Absolutwertgeber könnendieDrehzahl, dieRotorlageunddieMaschi-
nenpositionmit einer sehr hohenAuflösungerfassen. Siewerden zur
Positionierung von dynamischen Applikationen verwendet, eine Re-
ferenzfahrt ist nicht nötig.

ƒ Die Drehstrommotoren mit Inkrementalgebern oder SinCos-Ab-
solutwertgebernkönnennicht fürdrehzahlabhängigeSicherheits-
funktionen in Verbindung mit dem Sicherheitsmodul SM 301
eingesetzt werden.

Geberart

SinCos-
Absolut-
wert

TTL-InkrementalHTL-Inkremental

Produktschlüssel

AM1024-
8V-H

IG2048-
5V-T

IG1024-
5V-T

IG512-
5V-T

IG2048-
24V-H

IG1024-
24V-H

IG512-
24V-H

IG128-24V-
H

Gebertyp

Multi-
turn

Impulse

10242048102451220481024512128
Ausgangssignale

1 VssTTLHTL
Schnittstellen

HiperfaceA-, B-, N-Spur & invertiertA, B-Spur
Absolute Umdrehung

40960
Genauigkeit

-0.8 ... 0.8-2 ... 2-22.5 ...
22.5

[']

Min. Eingangsspannung

7.004.758.00[V]Uin,minDC
Max. Eingangsspannung

12.05.2530.026.0[V]Uin,maxDC
Max. Stromaufnahme

0.0800.150.040[A]Imax
Grenzfrequenz

20030016030.0[kHz]fmax
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Fremdlüfter

Im Betrieb mit Bemessungsdrehmoment bei niedrigen Drehzahlen
(< 20 Hz) rotiert der Eigenlüfter nicht mehr schnell genug um eine
ausreichendeKühlungdesMotors zugewährleisten.UmeinÜberhit-
zenzuverhindern, ist ohneFremdlüfter eineDrehmomentreduzierung
des Motors notwendig.
Der Fremdlüfter kühlt den Motor gleichmäßig und unabhängig von
derMotordrehzahl. Eine Drehmomentreduzierung ist nicht erforder-
lich und der Motor kann von 5 Hz bis zur Bemessungsfrequenz mit
seinem Bemessungsdrehmoment betrieben werden.

ƒ Der Fremdlüfterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
hältlich.

Bemessungsdaten 50 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

2.00

0.150.034
230

1

063 0.083
0.015

Δ
3

0.040400Y

2.10

0.180.041
230

1

071 0.083
0.016

Δ
3

0.048400Y

2.30

0.160.036
230

1

080 0.088
0.020

Δ
3

0.051400Y

2.70
0.19

0.038
230

1

090
0.036

Δ
3

0.11400Y

3.00

0.200.044
230

1

100 0.19
0.043

Δ
3

0.11400Y
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Fremdlüfter

Bemessungsdaten 50 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

3.10

0.230.050
230

1

112 0.20
0.054

Δ
3

0.11400Y

4.20

0.420.095
230

1

132 0.33
0.091

Δ
3

0.19400Y

Bemessungsdaten 60 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

2.00
0.047

0.018

460Y3

063

2.100.020071

2.300.0530.028080

2.70
0.11

0.047090

3.000.059100

3.100.120.074112

4.200.210.13132
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Temperaturüberwachung

ZumSchutzdesMotors gegenÜberhitzung stehendienachfolgenden
Temperatursensoren zur Verfügung.
DieTemperatursensorensind indenWicklungen integriert.DerEinsatz
eines zusätzlichen Motorschutzschalters wird empfohlen.

Thermokontakte TKO

Der Thermokontakt TKO (Thermokontaktöffner) ist einBimetallschal-
ter. Der TKOüberwachtdieMotorwicklungstemperatur, bei zuhohen
Temperaturen schaltet das Motorrelais. Der Motor ist vom Netz ge-
trennt.

Max. Eingangsspan-
nung

Max. EingangsstromMax. Rückschalttem-
peratur

Min.Rückschalttempe-
ratur

AuslösetemperaturFunktion

AC

Uin,maxIin,maxTmaxTminT

-5 ... 5

[V][A][°C][°C][°C]

2502.5013590.0150Öffner

Kaltleiter PTC

Der PTC-Widerstand wird in Verbindungmit einem Auslösegerät be-
trieben. Wird der Motor zu heiß, kann der Motor mithilfe eines
Schützes ausgeschaltet werden. Im Gegensatz zum Thermokontakt
ist ein schnelles Wiedereinschalten möglich.

NormBemessungswiderstandAuslösetemperaturFunktion

140 °C-20 °C155 °C

RNRNRNT

-5 ... 5

[Ω][Ω][Ω][°C]

DIN 44080
VDE 0660 Teil 303

25030.0550150
Sprunghafte Wider-
standsänderung
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Temperaturüberwachung

Temperaturfühler PT1000

DieTemperaturfühler funktionierenals kontinuierlich veränderlicher
Widerstand tendenziell ähnlich wie Kaltleiter. DerWiderstand steigt
bei zunehmender Temperatur jedoch nur vergleichsweise langsam
an. Dadurch kann ein Regler regelmäßig die Temperatur ermitteln
und bereits frühzeitig eine Prozessbewertung vornehmen. So kann
der Motor bereits vor dem Überhitzen abgeschaltet werden.

ƒ Bei Speisung der Temperatursensorenmit einemMessstromvon
1 mA gilt der Zusammenhang zwischen Temperatur und gemes-
senemWiderstand im Diagramm.

Widerstandsänderung
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Klemmenkasten

DerStandard-Anschluss findetübereinenKlemmkastenstatt.Darüber
hinaus stehen für die schnelle Inbetriebnahme bzw. Wartung ICN-
und HAN-Steckverbinder zur Verfügung.

Anschlüsse

Motortyp

M☐☐MABSM☐☐MAXXAnbauten
M☐☐MABIM☐☐MABR
M☐☐MABAM☐☐MARS

M☐☐MAIG
M☐☐MAAG

P6P4P3P2P1P6P4P3P2P1
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

M16x1.5M16x1.5M20x1.5M32x1.5M25x1.5M16x1.5

M20x1.5M16x1.5
063

071

M25x1.5M20x1.5

080

090

100

112

M16x1.5M20x1.5M32x1.5M25x1.5132
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Steckverbinder

Für die Drehstrommotoren stehen die Steckverbinder in den Ausfüh-
rungen ICN, HAN undM12 (nur für Inkrementalgeber IG128-24V-H)
zur Verfügung.

Steckverbinder ICN

Der Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturüberwachung
erfolgt in einem Steckverbinder.
Der Anschluss an die Rückführung und dem Fremdlüfter wird jeweils
über einen separaten Steckverbinder realisiert.

Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturüberwachung

Für den Leistungsanschluss des Steckverbinders ist ein max. Motor-
bemessungsstrom von 16 A zulässig.
Die Steckverbinder sindum270°drehbarundmit einemBajonettver-
schluss für SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusätzlichmitherkömmlichenÜberwurfmuttern
kompatibel ist, können vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden. Die Festlegung der
Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten.

ƒ ICNM23 6-polig

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Bremse +/ACBD1 / BA11

Bremse -/ACBD2 / BA22

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UU4

Leistung Strang VV5

Leistung StrangWW6

ƒ ICNM23 8-polig

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Leistung Strang UU1

SchutzleiterPEPE

Leistung StrangWW3

Leistung Strang VV4

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

TB1 / TP1
R1

A

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

TB2 / TP2
R2

B

Bremse +/ACBD1 / BA1C

Bremse -/ACBD2 / BA2D
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Steckverbinder ICN

Anschluss der Rückführung

Optional sindalleGebersysteme (Ausnahme: IG128-24V-H) auchmit
einem amMotorklemmenkasten befestigten ICN-Steckverbinder er-
hältlich, sodass einebesonders schnelle Inbetriebnahmemöglich ist.
Die Steckverbinder sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet,
der zusätzlichmit herkömmlichenÜberwurfmuttern kompatibel ist.
Vorhandene Gegenstecker können so problemlos weiterverwendet
werden.

ƒ Resolver

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Transformatorwicklungen
+Ref1

-Ref2

Versorgung: Elektronisches Typenschild+VCC ETS3

Ständerwicklungen Cosinus
+COS4

-COS5

Ständerwicklungen Sinus
+SIN6

-SIN7

Nicht belegt

8

9

10

Temperaturfühler PT1000/KTY
+PT1000/+KTY11

-PT1000/-KTY12

ƒ Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Spur B/+SINB1

Spur A invers/-COSA¯2

Spur A/+COSA3

Versorgung ++UB4

MasseGND5

Nullspur invers/-RS485Z¯6

Nullspur/+RS485Z7

Nicht belegt8

Spur B invers/-SINB¯9

Nicht belegt10

Temperaturfühler PT1000/KTY
+PT1000/+KTY11

-PT1000/-KTY12
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Steckverbinder ICN

Abmessungen der Steckverbinder am Klemmenkasten

Bei folgendenMotoren ist nur der Rückführungsanschluss (B) in Lage
3 oder 5 erhältlich:

Folgende Lagen des Steckverbinders sind möglich:
• Leistungsanschluss (A) in Lage 5 und Rückführungsanschluss (B)
in Lage 3 • Motorgröße 132 ... 180

• Leistungsanschluss (A) in Lage 3 und Rückführungsanschluss (B)
in Lage 5

Motortyp

M☐☐MABRM☐☐MAXX
M☐☐MABSM☐☐MARS
M☐☐MABIM☐☐MAIG
M☐☐MABAM☐☐MAAG

z1, maxx8x7n2m1xg1
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4310916103136
17109063

24118071

4112523121152

25132080

29137090

36147100

38158112

711662712519451187132

65200152253

69220160

75
239

180

77200

5132820435468348225
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Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdlüfters

Optional ist der Fremdlüfter auchmit einemamKlemmenkasten des
Fremdlüfters befestigten ICN-Steckverbinder erhältlich, so dass eine
besonders schnelle Inbetriebnahmemöglich ist. Die Steckverbinder
sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet, der zusätzlich mit
herkömmlichen Überwurfmuttern kompatibel ist. Vorhandene Ge-
genstecker können so problemlos weiterverwendet werden.

ƒ Fremdlüfter 1-ph

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

SchutzleiterPEPE

Lüfter
U11

U22

Nicht belegt

3

4

5

6

ƒ Fremdlüfter 3-ph

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UU1

Nicht belegt2

Leistung Strang VV3

Nicht belegt
4

5

Leistung StrangWW6
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Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdlüfters

ƒ Der Fremdlüfterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
hältlich.

ƒ Zusätzlich kannderDeckel des Fremdlüfterklemmenkastens (inkl.
Steckverbinder) bei Bedarf schrittweise um 90° gedreht werden.
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Steckverbinder M12

Anschluss des Inkrementalgebers IG128-24V-H

Dieser Inkrementalgeber ist imStandardmit einemetwa0,5m langen
Kabelschwanz ausgestattet, an dessen Ende sich ein M12-Steckver-
binder nach allgemeinem Industriestandard befindet.

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Versorgung ++UB1

Spur BB2

MasseGND3

Spur AA4
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Steckverbinder HAN

HAN 10 E

Bei dem Rechtecksteckverbinder HAN 10 E werden alle sechs Enden
der dreiWicklungsstränge auf die Leistungskontakte ausgeführt. Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt somit im Gegenstecker.

Steckerbelegung

BedeutungKontakt

Klemmenbrett: U11

Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Bremse +/AC4

Bremse -/AC5

Klemmenbrett: W26

Klemmenbrett: U27

Klemmenbrett: V28

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

9

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

10
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Steckverbinder HAN

HANmodular

Der Steckverbinder ist je nachMotorbemessungsstrommit zwei un-
terschiedlichen Leistungsmodulen verfügbar (16 A oder 40 A). Die
FestlegungderMotorschaltungerfolgt imKlemmenkastenundmuss
vor der Inbetriebnahme geprüft werden.

ƒ HANmodular 16 A

Steckerbelegung

BedeutungKontaktModul

Klemmenbrett: U11

a Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Blindmodulb

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

1

c

Bremse +/AC2

Bremse -/AC3

Gleichrichter: Schaltkontakt
4

5

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

6

ƒ HANmodular 40 A

Steckerbelegung

BedeutungKontaktModul

Klemmenbrett: U11

a Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Blindmodulb

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

1

c

Bremse +/AC2

Bremse -/AC3

Gleichrichter: Schaltkontakt
4

5

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

6
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Steckverbinder HAN

ƒ DerAnschlussdesSteckverbinderswurde inder Lage1dargestellt.
Die Lagen 3 und 5 sind ebenfalls möglich.

Motortyp

M☐☐MAXX
M☐☐MABR

x4x3x2n5m5g4
[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1211

41102118

120063

1716129071

2618138080

3022143090

3729157100

3628164112

1848
47180120

233132 1)

4272248160

Der Anschluss des Steckverbinders in Lage 3 oder 5 ist bei derMotorbauform
B5 nicht möglich.

1)
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IE2-Drehstrommoto-
ren MH
0.75 ... 45 kW

Motoren
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Kurzzeichenlegende

Max. Netzspannung[V]UmaxWirkungsgrad[%]η100 %
Wirkungsgrad[%]η75 % Min. Netzspannung[V]Umin

Bemessungsspannung[V]UN, ΔWirkungsgrad[%]η50 %
Leistungsfaktorcos ϕ Bemessungsspannung[V]UN, Y
Bemessungsstrom[A]IN
Max. Stromaufnahme[A]Imax
Massenträgheitsmoment[kgcm²]J
Masse[kg]m
Anlaufmoment[Nm]Ma
Kippmoment[Nm]Mb
Max. Drehmoment[Nm]Mmax
Bemessungsdrehmoment[Nm]MN
Bemessungsdrehzahl[r/min]nN
Bemessungsleistung[kW]PN
Max. Leistungsaufnahme[kW]Pmax

Communauté EuropéenneCE
Canadian Standards AssociationCSA
Deutsches Institut für Normung e.V.DIN
Elektromagnetische VerträglichkeitEMV
Europäische NormEN
International Electrotechnical CommissionIEC
International Mounting CodeIM
International Protection CodeIP
National Electrical Manufacturers AssociationNEMA
Underwriters Laboratory Listed ProductUL
Underwriters Laboratory Recognized ProductUR
Verband deutscher ElektrotechnikerVDE
China Compulsory CertificateCCC
Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / KasachstanEAC
Kombiniertes Prüfzeichen der UL für USA und KanadacURus
Zertifikat für die UkraineUkrSEPRO
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Produktschlüssel
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Produktinformationen

Seit LangemsindDrehstrommotorenvon Lenze innahezuallen Indus-
triebereichen etabliert. Aufbauend auf diese langjährige Erfahrung
im Bereich der Antriebs- und Automatisierungstechnik wurde ein
Motor entwickelt, der dafür sorgt, IhrenAnsprüchenanProduktivität,
Qualität und Verfügbarkeit optimal gerecht zu werden.
Die Drehstrommotoren der L-force-Reihe zeichnen sich vor allem
durchdenumfangreichenBaukasten aus. EineVielzahl vonOptionen
ermöglicht es Ihnen, die Antriebseigenschaften genau auf Ihre Appli-
kation anzupassen. Wir nennen dies Rightsizing.

OptionenL-force Drehstrommotoren MH sind in einem Leistungsbereich von
0.75 ... 45 kW lieferbar und entsprechen der Effizienzklasse IE2
(Hocheffizienz) entsprechend IEC 60034-30.

• Verschiedene Bremsengrößen – jeweils mit mehreren Bremsmo-
menten verfügbar – lassen sich mit den Drehstrommotoren kom-
binieren.Da fastalle IE2-Motoren indengleichenBaugrößenwiedieStandardef-

fizienz-Motoren ausgeführt sind, ist ein Umstieg besonders einfach. • Die LongLife-Ausführung der Bremse ermöglicht problemlos über
10 x 106 Schaltzyklen.Die Energieeffizienz der L-force Drehstrommotoren MHwurden von

Underwriters Laboratories (UL) als unabhängigeDritte zugelassen/ge-
nehmigt/gebilligt.

• ZurDrehzahl- undPositionserfassung ist derAnbaueines Resolvers
sowieverschiedener Inkremental- undAbsolutwertgebermöglich.

• Zur schnellen Inbetriebnahme sinddieMotorenauchmit Steckver-
bindern für Leistungsanschlüsse, Bremse, Fremdlüfter und Rück-
führung verfügbar.

Grundausführungen
• Mit den Bauformen B3, B5 und B14 sowie den nach IEC 60072-1
bzw. DIN EN 50347 standardisierten Abmessungen sind dieMoto-
ren universell einsetzbar.

• Statt eines Eigenlüfters kann der Motor optional mit einem
Fremdlüfter ausgestattetwerden.AuchbeiDrehzahlenunter 20 Hz
ist dann keine Drehmomentreduzierung notwendig.• Die standardmäßig integrierten Temperatursensoren ermöglichen

eine permanente Temperaturüberwachung und sind auf die Wär-
meklasse F (155°C) der Motorwicklung abgestimmt.

• Für Antriebsaufgaben in dezentralen Anwendungen kann der
MotormitdemaufdenKlemmenkastenmontierten Invertermotec
bezogen werden.• In der Basisausführung sind die Motoren durch die Schutzart IP55

den Umgebungsbedingungen angepasst. • Die Motoren sind mit Approbationen nach cURus, GOST-R, CCC
und UkrSepro erhältlich.• Bei schwierigen Einsatzbedingungen steht das Oberflächen- und

KorrosionsschutzsystemzurVerfügung, das denMotor zuverlässig
vor aggressiven Medien schützt.
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

100090080Motor
Bauform

B3
B5
B14

Wellenzapfen

28 x 6024 x 5019 x 40[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard- oder LongLife-AusführungAusführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmoment

Mit Gleichrichter
Mit Handlüfthebel

Geräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenLeistungsanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenBremsenanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodular
Steckverbinder HAN10E

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenTemperatursensoranschluss
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Rückführungsanschluss

Wellenlagerung

Normmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

160132112Motor
Bauform

B3B3
B5B5

B14
Wellenzapfen

42 x 11038 x 8028 x 60[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard-AusführungAusführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmoment

Mit Gleichrichter
Mit Handlüfthebel

Geräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenKlemmenkastenKlemmenkastenLeistungsanschluss
Steckverbinder HANmodularSteckverbinder ICNSteckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodularSteckverbinder HAN10E
Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenKlemmenkastenKlemmenkastenBremsenanschluss
Steckverbinder HANmodularSteckverbinder ICNSteckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodularSteckverbinder HANmodular
Steckverbinder HAN10E

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenTemperatursensoranschluss
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Rückführungsanschluss

Wellenlagerung

Normmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

225200180Motor
Bauform

B3
B5

Wellenzapfen

60 x 14055 x 11048 x 110[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard-AusführungAusführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmoment

Mit Gleichrichter
Mit Handlüfthebel

Geräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenLeistungsanschluss

KlemmenkastenBremsenanschluss

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenTemperatursensoranschluss
Wellenlagerung

A-SeiteNormmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Oberflächen- und Korrosionsschutz

Verschiedene Oberflächenbeschichtungen sorgen dafür, dass die
Motoren auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, Außenaufstellung oder

UmdieDrehstrommotoren jenachUmgebungsbedingungenoptimal
zuschützen, stehenmitdemOberflächen-undKorrosionschutzsystem
(OKS) maßgeschneiderte Lösungen zur Verfügung. athmosphärischen Verunreinigungen zuverlässig funktionieren. Der

FarbtondesDecklacks kannnachRALClassic gewähltwerden.Darüber
hinaus sinddieDrehstrommotorenauchunlackiert (ohneOKS) erhält-
lich.

MaßnahmenAnwendungenOberflächen- und Korrosions-
schutzsystem
OKS-G
(Grundiert)

•
•

2K-PUR-Grundierung (grau)
Abhängig vom nachträglich aufzubringenden
Decklack

OKS-S
(Small)

•
•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C1 (gemäß EN 12944-2)

Standardanwendungen
• Innenaufstellung in beheizten Gebäuden
• Luftfeuchtigkeit bis 90%

OKS-M
(Medium)

•
•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C2 (gemäß EN 12944-2)

Innenaufstellung in unbeheizten Gebäuden
• Überdachte, geschützte Außenaufstellung
• Luftfeuchtigkeit bis 95 %

OKS-L
(Large)

•

•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C3 (gemäß EN 12944-2)

Außenaufstellung
• Luftfeuchtigkeit über 95 %

OKS-XL

• LüfterhaubeundB-Lagerschild zusätzlichgrundiert

• Chemische Industrieanlagen
(extra Large) •

•

Lebensmittelindustrie

Schrauben verzinkt
• Kabelverschraubungen mit Dichtringen
• Korrosionsstabile Bremse mit Abdeckring, nicht
rostendemReibblechundverchromterAnkerschei-
be (auf Anfrage)

Optionale Maßnahmen:
• Rezesse amMotor abgedichtet (auf Anfrage)

Aufbau der Oberflächenbeschichtung

FarbtonOberflächenbeschichtungKorrosivitätsklasseOberflächen- und Korrosions-
schutzsystem

AufbauDIN EN ISO 12944-2

ohne OKS
(unlackiert)

2K-PUR-Grundierung
OKS-G
(Grundiert)

Standard: RAL 7012
Optional:NachRALClassicmöglich

2K-PUR-DecklackVergleichbar mit C1
OKS-S
(Small)

2K-PUR-Grundierung
2K-PUR-Decklack

Vergleichbar mit C2
OKS-M
(Medium)

Vergleichbar mit C3

OKS-L
(Large)
OKS-XL
(extra Large)
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Zuordnung Motor – Inverter

Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

ƒ Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
ƒ Inverter Drives 8400 (E84AV)

ProduktschlüsselBemessungsleistung

UmrichterMotor

PN
[kW]

E84AV☐☐☐7514☐☐☐E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐080-320.75

E84AV☐☐☐1124☐☐☐E84DVB☐1124S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-121.10

E84AV☐☐☐1524☐☐☐E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-321.50

E84AV☐☐☐2224☐☐☐E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-122.20

E84AV☐☐☐3024☐☐☐E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-323.00

E84AV☐☐☐4024☐☐☐E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐112-224.00

E84AV☐☐☐5524☐☐☐E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐132-125.50

E84AV☐☐☐7524☐☐☐E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐132-227.50

E84AV☐☐☐1134☐☐☐MH☐☐☐☐☐160-2211.0

E84AV☐☐☐1534☐☐☐MH☐☐☐☐☐160-3215.0

E84AV☐☐☐1834☐☐☐MH☐☐☐☐☐180-1218.5

E84AV☐☐☐2234☐☐☐MH☐☐☐☐☐180-3222.0

E84AV☐☐☐3034☐☐☐MH☐☐☐☐☐200-3230.0

E84AV☐☐☐3734☐☐☐MH☐☐☐☐☐225-1237.0

E84AV☐☐☐4534☐☐☐MH☐☐☐☐☐225-2245.0
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Zuordnung Motor – Inverter

Bemessungsfrequenz 87 Hz

ƒ Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
ƒ Inverter Drives 8400 (E84AV)

ProduktschlüsselBemessungsleistung

UmrichterMotor

PN
[kW]

E84AV☐☐☐1524☐☐☐E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐080-321.35

E84AV☐☐☐2224☐☐☐E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-122.00

E84AV☐☐☐3024☐☐☐E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-322.70

E84AV☐☐☐4024☐☐☐E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-123.90

E84AV☐☐☐5524☐☐☐E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-325.40

E84AV☐☐☐7524☐☐☐E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐112-227.10

E84AV☐☐☐1134☐☐☐MH☐☐☐☐☐132-129.70

E84AV☐☐☐1534☐☐☐MH☐☐☐☐☐132-2213.2

E84AV☐☐☐2234☐☐☐MH☐☐☐☐☐160-2219.4

E84AV☐☐☐3034☐☐☐MH☐☐☐☐☐160-3226.4

E84AV☐☐☐3734☐☐☐MH☐☐☐☐☐180-1232.5
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Dimensionierung

Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

DasDiagrammzeigtdiemotorbaugrößenabhängigeDrehmomentre-
duzierung bei eigenbelüfteten Motoren unter Berücksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien

A = Betrieb mit Eigenlüfter und Bremse
B=Betriebmit Eigenlüfter undBremsenansteuerung „Haltestromab-
senkung“

ƒ Die indiesemKataloggenannten technischenDatenderMotoren
im Inverterbetriebgelten für denBetriebaneinemLenze-Inverter.
Fragen Sie im Zweifelsfall den Hersteller des Inverters, ob das
Gerät den Motor mit den genannten technische Daten (z.B.
Stellbereich, Eckfrequenz) betreiben kann.

FüreinegenaueAntriebsauslegungkönnenSieunsereProjektierungs-
software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer können Sie die Antriebsauslegung
schnell und mit einer hohen Qualität ausführen.
Die Softwarebeinhaltet fundiertes und inder Praxis erprobtesWissen
über Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-
ponenten.

Bitte sprechen Sie Ihre zuständige Lenze Vertriebsgesellschaft an.
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Normen und Einsatzbedingungen

Schutzart

IP55 1)EN 60529
IP65 1)

IP66 1)

Energieeffizienzklasse

IE2IEC 60034-30

Methodik WirkungsgradmessungIEC 60034-2-1
Konformität

NiederspannungsrichtlinieCE

2006/95/EG

TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)EAC
Approbation

UkrSEPRO

GB Standard 12350-2009CCC

CSA 22.2 No. 100CSA
CSA C390-10

File-No. E210321cURus 2)
UL 1004-1
UL 1004-8

Wärmeklasse

BIEC/EN 60034-1; Ausnutzung

FIEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht)
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur

-20[°C]Topr,min
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur

40[°C]Topr,max

60[°C]Topr,maxMit Leistungsreduzierung
Aufstellungshöhe

4000[m]Hmaxüber NN
Max. Drehzahl

4500[r/min]nmax

Abweichende Schutzarten bei Ausführungen:1)

Mit Bremse IP55 (mit Handlüfthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.
Mit HTL-Inkremental IG128-24V-H IP54.
Motorbaugröße 225 in Vorbereitung.2)

ƒ Inder EuropäischenUnion schreibt die ErP-RichtlinieMindestwir-
kungsgrade für Drehstrommotoren vor. Drehstrommotoren, die
nicht dieser Richtlinie entsprechen, sind nicht CE-konform und
dürfen nicht im EuropäischenWirtschaftsraum in Verkehr ge-
bracht werden. Nähere Informationen zur ErP-Richtlinie, zu Effi-
zienzregularien in weiteren Ländern sowie zu den betroffenen
Lenze-Produkten finden Sie in der Broschüre „Internationale Effi-
zienzrichtlinien für Drehstrommotoren“.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

ƒ Kräfte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Angriff der Kräfte

Kraftangriff bei l/2

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

70-370350120-430410180-480470300-600600063

140-470430220-550510300-630590470-800740071

140-650570250-760670350-860770580-1090960080

160-690620280-800730390-920840630-11601050090

270-860890430-10101050580-11601190910-14901490100

370-13601330610-16001570840-183017901340-23302250112

250-12101970480-14402320710-167026401190-21503300132

360-14402250670-18302640950-213030001520-27003750160

420-17503375790-221039601120-258045001790-32705620180

420-17503375790-221039601120-258045001790-32705620200

1800-100026502100-130033002900-210039003900-31005200225

ƒ Die Werte der Lagerlebensdauer L10h beziehen sich auf eine
mittlereDrehzahl von2000 r/minundwerden, abhängig vonden
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.

ƒ DieAngabenderAxialkräftebeziehensichaufdiemax. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

ƒ Kräfte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Kraftangriff bei l

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

70-370300120-430320180-480370300-600400063

140-470400220-550470300-630540470-800680071

140-650520250-760610350-860700580-1090880080

160-690560280-800660390-920750630-1160940090

270-860800430-1010940580-11601080910-14901350100

370-13601210610-16001420840-183016201340-23302040112

250-12101800480-14402120710-167024201190-21503020132

360-14402050670-18302400950-213027301520-27003410160

420-17502730790-221032001120-258036401790-32704550180

420-17502730790-221032001120-258036401790-32704550200

1800-100024002100-130030002900-210036003900-31004800225

ƒ Die Werte der Lagerlebensdauer L10h beziehen sich auf eine
mittlereDrehzahl von2000 r/minundwerden, abhängig vonden
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.

ƒ DieAngabenderAxialkräftebeziehensichaufdiemax. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Bemessungsdaten 50 Hz

4-polige Motoren

Ia/ININ, YUN, YIN, ΔUN, Δ 2)nNPN
± 10 %± 10 %

[A][V][A][V][r/min][kW]

5.01.804003.1023014100.75MH☐☐☐☐☐080-32
5.42.704004.6023014301.10MH☐☐☐☐☐090-12
6.33.304005.8023014351.50MH☐☐☐☐☐090-32
6.05.004008.6023014452.20MH☐☐☐☐☐100-12
6.57.0040012.123014453.00MH☐☐☐☐☐100-32
6.08.4040014.523014554.00MH☐☐☐☐☐112-22

6.111.9400
20.6
11.9

230
400 3)

14705.50MH☐☐☐☐☐132-12

8.515.6400
27.0
15.6

230
400 3)

14607.50MH☐☐☐☐☐132-22

8.021.8400
37.7
21.8

230
400 3)

147011.0MH☐☐☐☐☐160-22

8.229.1400
50.3
29.1

230
400 3)

147015.0MH☐☐☐☐☐160-32

8.434.0400
58.8
34.0

230
400 3)

147518.5MH☐☐☐☐☐180-12

7.839.8400
68.9
39.8

230
400 3)

147022.0MH☐☐☐☐☐180-32

7.053.9400
93.8
53.9

230
400 3)

146530.0MH☐☐☐☐☐200-32

7.565.0400
113
65.0

230
400 3)

148337.0MH☐☐☐☐☐225-12

7.679.0400
137
79.0

230
400 3)

148045.0MH☐☐☐☐☐225-22

m 1)J 1)η100 %η50 %cos ϕMbMaMN

[kg][kgcm²][%][%][Nm][Nm][Nm]

11.079.674.90.8412.112.05.08MH☐☐☐☐☐080-32
16.082.077.40.7624.220.37.35MH☐☐☐☐☐090-12
18.082.882.20.7634.033.010.0MH☐☐☐☐☐090-32
24.086.385.40.8055.048.014.5MH☐☐☐☐☐100-12
26.585.583.80.7376.067.019.8MH☐☐☐☐☐100-32
38.088.386.30.8010081.026.3MH☐☐☐☐☐112-22
59.089.288.20.7710890.035.7MH☐☐☐☐☐132-12
66.088.787.60.7917511049.1MH☐☐☐☐☐132-22
10989.889.40.8224316471.5MH☐☐☐☐☐160-22
12490.690.20.8229222497.4MH☐☐☐☐☐160-32
17591.290.80.86371359120MH☐☐☐☐☐180-12
18091.691.40.87372400143MH☐☐☐☐☐180-32
31592.391.90.87528469196MH☐☐☐☐☐200-32
39594.394.00.87620620238MH☐☐☐☐☐225-12
41594.393.70.88669698290MH☐☐☐☐☐225-22

Ohne Zubehör1)

Der Betrieb bei 87 Hz istmit 4-poligenMotorenmöglich, deren Bemessungs-
daten bei 50 Hz die Spannungswerte Δ 230 V aufweisen.

2)

Bei den Motorgrößen 132-12 bis 225-22 muss bei der Bestellung zusätzlich
die benötigte Spannung angeben werden.
Stern-Dreieck-Anlauf bei 400 V möglich.3)
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Bemessungsdaten 60 Hz

4-polige Motoren

Ia/ININ, YUN, YIN, ΔUN, Δ 2)nNPN
± 10 %± 10 %

[A][V][A][V][r/min][kW]

5.81.604602.8026517200.75MH☐☐☐☐☐080-32
6.52.304604.0026517401.10MH☐☐☐☐☐090-12
7.23.004605.1026517451.50MH☐☐☐☐☐090-32
6.94.404607.7026517502.20MH☐☐☐☐☐100-12
7.76.1046010.626517553.00MH☐☐☐☐☐100-32
7.07.4046012.826517604.00MH☐☐☐☐☐112-22

7.110.4460
18.0
10.4

265
460 3)

17755.50MH☐☐☐☐☐132-12

9.714.0460
24.2
14.0

265
460 3)

17657.50MH☐☐☐☐☐132-22

9.418.7460
32.5
18.7

265
460 3)

177511.0MH☐☐☐☐☐160-22

9.824.5460
44.1
24.5

265
460 3)

177515.0MH☐☐☐☐☐160-32

9.729.4460
51.1
29.4

265
460 3)

177518.5MH☐☐☐☐☐180-12

9.034.4460
59.7
34.4

265
460 3)

177522.0MH☐☐☐☐☐180-32

8.146.5460
80.7
46.5

265
460 3)

177030.0MH☐☐☐☐☐200-32

8.753.4460
92.5
53.4

265
460 3)

178737.0MH☐☐☐☐☐225-12

8.864.2460
111
64.2

265
460 3)

178445.0MH☐☐☐☐☐225-22

m 1)J 1)η100 %η50 %cos ϕMbMaMN

[kg][kgcm²][%][%][Nm][Nm][Nm]

11.082.577.90.829.899.374.16MH☐☐☐☐☐080-32
16.084.079.30.7120.017.06.04MH☐☐☐☐☐090-12
18.084.079.30.7528.027.08.21MH☐☐☐☐☐090-32
24.087.582.60.7847.040.012.0MH☐☐☐☐☐100-12
26.587.584.20.7164.055.016.3MH☐☐☐☐☐100-32
38.087.584.20.7984.069.021.7MH☐☐☐☐☐112-22
59.089.586.10.7792.074.029.6MH☐☐☐☐☐132-12
66.089.586.10.7914792.040.6MH☐☐☐☐☐132-22
10991.089.30.8123114859.2MH☐☐☐☐☐160-22
12491.089.30.8127421080.7MH☐☐☐☐☐160-32
17592.490.60.8634833899.5MH☐☐☐☐☐180-12
18092.490.60.87355379118MH☐☐☐☐☐180-32
31593.092.00.87505440162MH☐☐☐☐☐200-32
39593.092.00.87590590198MH☐☐☐☐☐225-12
41593.692.60.88635660241MH☐☐☐☐☐225-22

Ohne Zubehör1)

Der Betrieb bei 87 Hz istmit 4-poligenMotorenmöglich, deren Bemessungs-
daten bei 60 Hz die Spannungswerte Δ 265 V aufweisen.

2)

Bei den Motorgrößen 132-12 bis 225-22 muss bei der Bestellung zusätzlich
die benötigte Spannung angeben werden.
Stern-Dreieck-Anlauf bei 460 V möglich.3)
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Bemessungsdaten 87 Hz

4-polige Motoren

m 1)J 1)η100 %η75 %η50 %cos ϕIN, ΔUN, ΔMmaxMNnNPN
± 10 %

[kg][kgcm²][%][%][%][A][V][Nm][Nm][r/min][kW]

11.028.083.581.677.30.843.1040020.05.1225201.35MH☐☐☐☐☐080-32
16.032.086.584.980.40.784.6040030.07.5225402.00MH☐☐☐☐☐090-12
18.036.086.085.582.30.765.8040040.010.125452.70MH☐☐☐☐☐090-32
24.061.090.089.685.70.838.6040060.014.625553.90MH☐☐☐☐☐100-12
26.566.088.587.984.70.7612.140080.020.225555.40MH☐☐☐☐☐100-32
38.013590.990.287.40.8314.540010626.425657.10MH☐☐☐☐☐112-22
59.029091.891.488.20.8220.640014435.925809.70MH☐☐☐☐☐132-12
66.033690.790.188.20.8227.040019649.1257013.2MH☐☐☐☐☐132-22
10957091.691.090.60.8137.740028771.8258019.4MH☐☐☐☐☐160-22
12476091.691.091.40.8150.340039197.7258026.4MH☐☐☐☐☐160-32
175139092.892.292.00.8658.8400480120258532.5MH☐☐☐☐☐180-12
180144093.492.992.10.8768.9400573143258038.7MH☐☐☐☐☐180-32
315185093.292.792.60.8792.6400782196257552.7MH☐☐☐☐☐200-32
395461094.894.493.00.87113400920236259364.0MH☐☐☐☐☐225-12
415530094.794.393.50.851374001150288259078.0MH☐☐☐☐☐225-22

Ohne Zubehör1)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MHEMABRMHEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717639929137176337090

36147194
458 1)

36147194
382 1)

100
473 2)397 2)

3815821852638158218436112

1251945118725857612519451187258497132

152253

69220313
703 3)

152253

69220310
598 3)

160
747 4)642 4)

75
239351

78475
239

348671180

7784177351728200

20435468348447107420435468348447961225

100-121)

100-322)

160-223)

160-324)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MHEMABSMHEMARS
MHEMABIMHEMAIG
MHEMABAMHEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

24142156383

121152

25132156369080

2814717643629137178418090

35158194
483 1)

36147196
463 1)

100
494 2)478 2)

3716821855638158220516112

5118725862112519451187261599132

152253

69220313
789 3)

152253

69220313
681 3)

160
833 4)725 4)

75
239351

86475
239351

750180

7792077807200

204354683484471153204354683484471040225

utl2l1ld2ddd

m6k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

6.021.5324.040M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0

100110
M16

42160

14.051.548180

16.059.0
M20

55200

18.064.013014060225

s5c5he5b5i4b7
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

10.013
8015410050125080

9017412556140090

12.0

15100194
140

63160100

1411222370190112

1613226017889216132

14.5

22160305
210 3)

108254160
254 4)

23180350
241 5)

121279180
279 6)

18.5

32200400305133318200

34225440
286 7)

149356225
311 8)

180-125)100-121)

180-326)100-322)

225-127)160-223)

225-228)160-324)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MHEMABRMHEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717639929137176337090

36147194
458 1)

36147194
382 1)

100
473 2)397 2)

3815821852638158218436112

1251945118725857612519451187258497132

152253

69220313
703 3)

152253

69220310
598 3)

160
747 4)642 4)

75
239351

78475
239

348671180

7784177351728200

20435468348447107420435468348447961225

100-121)

100-322)

160-223)

160-324)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MHEMABSMHEMARS
MHEMABIMHEMAIG
MHEMABAMHEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

24142156383

121152

25132156369080

2814717643629137178418090

35158194
483 1)

36147196
463 1)

100
494 2)478 2)

3716821855638158220516112

5118725862112519451187261599132

152253

69220313
789 3)

152253

69220313
681 3)

160
833 4)725 4)

75
239351

86475
239351

750180

7792077807200

204354683484471153204354683484471040225

100-121)

100-322)

160-223)

160-324)

utl2l1ld2ddd

m6k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

6.021.5324.040M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0

100110
M16

42160

14.051.548180

16.059.0
M20

55200

18.064.013014060225

Flanschgröße

i2s2f2e2c2b2b2a2
-0.6 ... 0.5h6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

40.0
3.516511130200

080

50.0090

60.0
4.0

21515180250
100

112

80.026520230300132

110
5.0

30013250350
160

180

35017300400200

14040018350450225
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MHEMABRMHEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717639929137176337090

36147194
458 1)

36147194
382 1)

100
473 2)397 2)

3815821852638158218436112

100-121)

100-322)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MHEMABSMHEMARS
MHEMABIMHEMAIG
MHEMABAMHEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

24142156383

121152

25132156369080

2814717643629137178418090

35158194
483 1)

36147196
463 1)

100
494 2)478 2)

3716821855638158220516112

100-121)

100-322)

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

6.021.5324.040M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

Flanschgröße

i2s2f2e2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

40.0
M6x123.010080120FT100

080
M8x143.5130110160FT130

50.0M8x16
3.011595140FT115

090

3.5130110160FT130
60.0

M8x14100

M8x16112
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MHFMABRMHFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

133

121152

25132156455

1050

133

121152

25132156400080

1412913717651214129137176460090

15036147194
552 1)

15036147194
491 1)

100
567 2)506 2)

1623815821861916238158218538112

1821251945118725769818212519451187257612132

209
152253

69220309
777 3)

209
152253

69220309
747 3)

160
821 4)791 4)

75
239

34888675
239

348820180

7735194477351884200

204354683484471173204354683484471173225

100-121)

100-322)

160-223)

160-324)
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MHFMABSMHFMARS
MHFMABIMHFMAIG
MHFMABAMHFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

133

125194

24142156455

1050

133

121152

25132156400080

1412814717651214129137176460090

15035158194
552 1)

15036147194
491 1)

100
567 2)506 2)

1623716821861916238158218619112

1825118725769818212519451187257698132

209
152253

69220309
835 3)

209
152253

69220309
822 3)

160
879 4)866 4)

75
239

34894675
239

348886180

77351100377351944200

204354683484471173204354683484471173225

utl2l1ld2ddd

m6k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

6.021.5324.040M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0

100110
M16

42160

14.051.548180

16.059.0
M20

55200

18.064.013014060225

s5c5he5b5i4b7
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

10.013
8015410050125080

9017412556140090

12.0

15100194
140

63160100

1411222370190112

1613226017889216132

14.5

22160305
210 3)

108254160
254 4)

23180350
241 5)

121279180
279 6)

18.5

32200400305133318200

34225440
286 7)

149356225
311 8)

180-125)100-121)

180-326)100-322)

225-127)160-223)

225-228)160-324)
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MHFMABRMHFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

133

121152

25132156455

1050

133

121152

25132156400080

1412913717651214129137176460090

15036147194
552 1)

15036147194
491 1)

100
567 2)506 2)

1623815821861916238158218538112

1821251945118725769818212519451187257612132

209
152253

69220309
777 3)

209
152253

69220309
747 3)

160
821 4)791 4)

75
239

34888675
239

348820180

7735194477351884200

204354683484471173204354683484471173225

100-121)

100-322)

160-223)

160-324)
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MHFMABSMHFMARS
MHFMABIMHFMAIG
MHFMABAMHFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

133

125194

24142156455

1050

133

121152

25132156400080

1412814717651214129137176460090

15035158194
552 1)

15036147194
491 1)

100
567 2)506 2)

1623716821861916238158218619112

1825118725769818212519451187257698132

209
152253

69220309
835 3)

209
152253

69220309
822 3)

160
879 4)866 4)

75
239

34894675
239

348886180

77351100377351944200

204354683484471173204354683484471173225

160-223)100-121)

160-324)100-322)

utl2l1ld2ddd

m6k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

6.021.5324.040M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0

100110
M16

42160

14.051.548180

16.059.0
M20

55200

18.064.013014060225

Flanschgröße

i2s2f2e2c2b2b2a2
-0.6 ... 0.5h6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

40.0
3.516511130200

080

50.0090

60.0
4.0

21515180250
100

112

80.026520230300132

110
5.0

30013250350
160

180

35017300400200

14040018350450225
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MHFMABRMHFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

133

121152

25132156455

1050

133

121152

25132156400080

1412913717651214129137176460090

15036147194
552 1)

15036147194
491 1)

100
567 2)506 2)

1623815821861916238158218538112

100-121)

100-322)
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MHFMABSMHFMARS
MHFMABIMHFMAIG
MHFMABAMHFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

133

125194

24142156455

1050

133

121152

25132156400080

1412814717651214129137176460090

15035158194
552 1)

15036147194
491 1)

100
567 2)506 2)

1623716821861916238158218619112

100-121)

100-322)

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

6.021.5324.040M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

Flanschgröße

i2s2f2e2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

40.0
M6x123.010080120FT100

080
M8x143.5130110160FT130

50.0M8x16
3.011595140FT115

090

3.5130110160FT130
60.0

M8x14100

M8x16112
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Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

Produktschlüssel

UmrichterMotor

x50Hzn2, 50Hzm1, 50Hzg1, 50Hz
[mm][mm][mm][mm]

32.5

161241

172E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐080-32

36.2177
E84DVB☐1124S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-12
E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-32

42.4176260217
E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-12
E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-32

32.0

195325

282E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐112-22

47.5301
E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐132-12
E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐132-22
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Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 87 Hz

Produktschlüssel

UmrichterMotor

x87Hzn2, 87Hzm1, 87Hzg1, 87Hz
[mm][mm][mm][mm]

32.5161241172E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐080-32

35.2176260206
E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-12
E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐090-32

29.9
195325

272
E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-12
E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐100-32

32.0282E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MH☐☐☐☐☐112-22
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Federkraftbremse

Die Drehstrommotoren können mit einer Federkraftbremse ausge-
stattet werden. Diese wird nach dem Abschalten der Versorgungs-
spannung aktiv (Ruhestromprinzip). Zur optimalen Anpassung des
Bremsmomtors an die Applikation stehen in jeder Motorbaugröße
mehrere Bremsmomente und Ansteuervarianten zur Verfügung. Für
Anwendungen mit sehr hohen Schalthäufigkeiten ist zudem eine
LongLife-Ausführung der Bremse erhältlich, die eine verstärkte
Bremsenmechanik aufweist.

Eigenschaften

AnsteuerungAusführungen
• DC-Versorgung• Standard

- 1 x 106 Schaltzyklen repetierend • AC-Versorgung über Gleichrichter im Klemmenkasten
- 1 x 106 Schaltzyklen reversierend

Schutzart• LongLife
- 10 x 106 Schaltzyklen repetierend • ohne Handlüftung IP55
- 15 x 106 Schaltzyklen reversierend • mit Handlüftung IP54

Reibbelag
• Asbestfrei, verschleißarm

Optionen
• Handlüftung
• Approbation UL/CSA
• geräuscharm

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Bauform

LongLifeStandard
LongLifeStandard

KennmomentBaugrößeKennmomentBaugrößeMotorgröße

BremseBremse

MkMk

[Nm][Nm]

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08080-32

7.0010

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08

090-12
090-32

16.010
7.0010
16.010
23.010

16.0
14.0

10
12

7.00
16.0

10
10

100-12

32.012

14.012
32.012
7.00
16.0

10
10

100-32 14.012
32.012
46.012
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Federkraftbremse

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Bauform

LongLifeStandard

KennmomentBaugrößeKennmomentBaugrößeMotorgröße

BremseBremse

MkMk

[Nm][Nm]

14.0
32.0

12
12

112-22
35.014
60.014
35.0
60.0

14
14

132-12
60.016
80.016
35.0
60.0

14
14

132-22 60.016
80.016
10016
60.0
80.0

16
16

160-22
80.018
15018
80.0
150

18
18160-32

20018
80.0
150

18
18

180-12
14520
26020
80.0
150

18
18

180-32 14520
26020
31520
80.0
150

18
18

200-32
14520
26020
31520
40020
265
400

25
25225-12

49025
265
400

25
25

225-22
49025
60025
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Federkraftbremse

Direkter Anschluss ohne Gleichrichter

WirddieBremsedirekt ohneGleichrichter angesteuert, ist zumSchutz
vor Induktionsspitzen eine Freilaufdiode oder ein Funkenlöschglied
erforderlich.
• Anschlussspannungen
DC 24 V
DC 180 V
DC 205 V

Anschluss über Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Wird die Bremse nicht direkt mit einer Gleichspannung versorgt, ist
ein Gleichrichter erforderlich. Dieser ist im Lieferumfang enthalten
und befindet sich im Klemmenkasten des Motors. Der Gleichrichter
wandelt die Wechselspannung des Anschlusses in eine Gleichspan-
nung um. Folgende Gleichrichter sind verfügbar:

Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 2.22
• Approbation UL / CSA
• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V
AC 460 V

Brückengleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 1.11
• Anschlussspannung
AC 230 V

Brücke-Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Übererregungszeit = 1.11
ab der Übererregungszeit = 2.22

• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V
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Federkraftbremse

Anschluss über Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Brücke-Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Übererregungszeit = 1.11
ab der Übererregungszeit = 2.22

• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V

Der Brücke-Einweggleichrichter funktioniert beim Schaltvorgang zu-
nächst für die Übererregungszeit tü als Brücken- und anschließend
als Einweggleichrichter. Durch diese Kombination können die Eigen-
schaften der Bremse – je nach Zuordnung von Spulenspannung der
Bremse und Anschlussspannung – optimiert werden:

• Haltestromabsenkung (Cold Brake)• Kurzzeitige Übererregung der Bremsenspule
Durch eine Haltestromabsenkung reduziert der Brücke-Einweg-
gleichrichter die Leistungsaufnahme der geöffneten Bremse. Da

Indemdie Bremsspule für dieÜbererregungszeit tümit der doppel-
tenNennspannungangesteuertwird, lässt sichdie Trennzeit redu-

sichdieBremseweniger erwärmt,wirddieseAnsteuerungals „Cold
Brake“ bezeichnet.

zieren. Die Bremse öffnet schneller und der Verschleiß des Reibbe-
lages sinkt.
Aufgrund dieser Eigenschaften eignet sich diese Ansteuerungsva-
riante besonders für Hebeanwendungen. Sie ist daher nur in
Kombination mit einer Bremse mit erhöhtem Bremsmoment er-
hältlich.
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Federkraftbremse

Zulässige Reibarbeit

Q =Schaltarbeit pro Schaltspiel
Sh =Schalthäufigkeit
Bremsengröße = 06 ... 25
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

252018161412100806
Leistungsaufnahme

0.110.100.0850.0550.0500.0400.0300.0250.020[kW]Pin
Bremsmoment

26514580.060.035.014.07.003.502.50[Nm]MB100

20311565.050.030.012.06.103.102.30[Nm]MB1000

19911263.048.029.012.06.003.102.30[Nm]MB1200

193 1)109 1)61.047.028.011.05.803.002.20[Nm]MB1500

60.0 1)46.028.011.05.702.902.10[Nm]MB1800

43.0 1)26.0 1)10.05.302.802.00[Nm]MB3000

10.0 1)5.202.702.00[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE100

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1000

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1200

36.0 1)24.0 1)60.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1500

36.0 1)36.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1800

11.0 1)18.0 1)24.012.07.503.00[KJ]QE3000

7.00 1)12.07.503.00[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.019.020.027.028.030.040.050.079.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20073.029.015.06.304.502.000.610.15[kgcm²]J
Masse

31.019.512.68.705.804.202.601.500.90[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

352223221542966761706264210113[MJ]QBW
Ansprechverzug

26447.032.053.037.021.020.014.011.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010020.030.022.019.017.010.013.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

38414752.083.059.040.037.024.0[ms]t1
Trennzeit

26920723016914865.057.037.035.0[ms]t2

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

352223221542966761706264210113[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

30412683.011461.049.035.022.012.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

13826952.065.037.045.030.016.014.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

44339513418097.093.066.038.026.0[ms]t1
Trennzeit

26920723016914865.057.037.035.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.

5.8 - 43Lenze | V05-de_DE-08/2018

IE2-Drehstrommotoren MH
Zubehör

5.8



Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

252018161412100806
Leistungsaufnahme

0.110.100.0850.0550.0500.0400.0300.0250.020[kW]Pin
Bremsmoment

40026015080.060.032.016.08.004.00[Nm]MB100

30720612166.051.027.014.07.203.70[Nm]MB1000

30020111865.050.027.014.07.003.60[Nm]MB1200

291 1)195 1)11563.048.026.013.06.803.50[Nm]MB1500

112 1)61.047.026.013.06.703.40[Nm]MB1800

57.0 1)44.0 1)24.012.06.303.20[Nm]MB3000

23.0 1)12.06.103.20[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE100

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1000

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1200

36.0 1)24.0 1)60.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1500

36.0 1)36.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1800

11.0 1)18.0 1)24.012.07.503.00[KJ]QE3000

7.00 1)12.07.503.00[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.019.020.027.028.030.040.050.079.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20073.029.015.06.304.502.000.610.15[kgcm²]J
Masse

31.019.512.68.705.804.202.601.500.90[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

35222322154296657153026415885.0[MJ]QBW
Ansprechverzug

11065.033.027.017.028.015.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010045.030.025.019.016.013.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

23016578.057.042.053.047.031.028.0[ms]t1
Trennzeit

39034027022021011576.057.045.0[ms]t2

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

35222322154296657153026415885.0[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

15410280.058.033.048.031.025.016.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

16815710964.049.043.021.027.014.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

32225918912282.090.052.030.0[ms]t1
Trennzeit

39034027022021011576.057.045.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erhöhtem Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

25252020181616141210
Leistungsaufnahme

0.110.110.100.100.0850.0550.0550.0500.0400.030[kW]Pin
Bremsmoment

60049040031520012510075.046.023.0[Nm]MB100

46137631724916210383.064.039.020.0[Nm]MB1000

44936730924415810181.062.039.020.0[Nm]MB1200

436 1)356 1)300 1)237 1)15398.078.060.038.019.0[Nm]MB1500

150 1)96.077.059.037.019.0[Nm]MB1800

89.0 1)71.0 1)55.0 1)34.017.0[Nm]MB3000

33.0 1)17.0[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE100

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1000

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1200

36.0 1)36.0 1)24.0 1)24.0 1)60.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1500

36.0 1)36.036.030.024.012.0[KJ]QE1800

11.0 1)11.0 1)18.0 1)24.012.0[KJ]QE3000

7.00 1)12.0[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.015.019.019.020.027.027.028.030.040.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20020073.073.029.015.015.06.304.502.00[kgcm²]J
Masse

31.031.019.519.512.68.708.705.804.202.60[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

140924655801596578241563253353198[MJ]QBW
Ansprechverzug

38.077.017.046.024.017.022.011.016.010.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010045.030.025.019.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

15819711714669.047.052.036.041.029.0[ms]t1
Trennzeit

532451470378356435297308193109[ms]t2

Lenze | V05-de_DE-08/20185.8 - 46

IE2-Drehstrommotoren MH
Zubehör

5.8



Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erhöhtem Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

140924655801596578241563253353198[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

85.012317.069.060.021.041.017.027.024.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

27019010014811337.055.037.043.044.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

35531333421717357.097.054.070.068.0[ms]t1
Trennzeit

532451470378356435297308193109[ms]t2

Ausführung

Übererregung
Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

352223221542966761706264[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

13517155.010386.046.070.031.054.029.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

43026631922216083.093.068.087.053.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

56543737432524612916399.014182.0[ms]t1
Trennzeit

20418416716015116814111781.053.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Handlüfthebel

Bremse

d12h5Δ kk5
[mm][mm][mm][mm]

13.0
13.0

136
132

27
28

221
232

08
10

080

13.0
13.0

136
132

27
28

254
265

08
10

090

13.0
13.0

132
161

28
37

305
307

10
12

100 1)

13.0
13.0

132
161

28
37

320
322

10
12

100 2)

13.0
24.0

161
195

37
41

320
323

12
14

112

24.0
24.0

195
240

41
55

386
389

14
16

132

24.0
24.0

240
279

55
59

505
509

16
18

160

24.0
24.0

279
319

59
74

540
546

18
20

180

24.0
24.0

279
319

59
74

597
603

18
20

200

24.044510375725225

100-121)

100-322)

Folgende Kombinationen mit Handlüfthebel und Motoranschluss in
gleicher Lage sind nicht möglich:
• Steckverbinder HANmit Anschluss in Lage 1
• Inverter motec
• Klemmenkasten der Motorengrößen 080, 090 für Bremse und
Rückführung (M☐☐MA BR/BS/BA/BI)
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Rückführungen

Für die Drehzahl- und Positionserfassung stehen je nach Applikation
die nachfolgendenResolver, Inkremental- oder Absolutwertgeber zur
Verfügung.

Resolver

Der ständergespeiste Resolver mit zwei um 90° versetzten Ständer-
wicklungen und einer Läuferwicklung mit Transformatorwicklung
kann sowohl die Drehzahl als auch die Rotorlage erfassen. Die Rotor-
lage bleibt bei einem Spannungsausfall erhalten.

ƒ Die Drehstrommotoren mit Resolver können nicht für drehzahl-
abhängige Sicherheitsfunktionen inVerbindungmit demSicher-
heitsmodul SM 301 eingesetzt werden.

Produktschlüssel

RS1
Genauigkeit

-10 ... 10[']
Absolute Positionierung

1 Umdrehung
Max. Eingangsspannung

10.0[V]Uin,maxDC
Max. Eingangsfrequenz

4.00[kHz]fin,max
Übersetzungsverhältnis

0.30± 5 %Ständer / Läufer
Läuferimpedanz

51 + j90[Ω]Zro
Ständerimpedanz

102 + j150[Ω]Zso
Impedanz

44 + j76[Ω]Zrs
Min. Isolationswiderstand

10.0[MΩ]Rbei DC 500 V
Polpaarzahl

1
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Rückführungen

Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Inkrementalgeber können nur zur Drehzahlerfassung, nicht aber zur
Drehzahlregelung eingesetztwerden. Es ist eine Referenzfahrt nötig,
um später eine Positionierung zu ermöglichen.

Absolutwertgeber könnendieDrehzahl, dieRotorlageunddieMaschi-
nenpositionmit einer sehr hohenAuflösungerfassen. Siewerden zur
Positionierung von dynamischen Applikationen verwendet, eine Re-
ferenzfahrt ist nicht nötig.

ƒ Die Drehstrommotoren mit Inkrementalgebern oder SinCos-Ab-
solutwertgebernkönnennicht fürdrehzahlabhängigeSicherheits-
funktionen in Verbindung mit dem Sicherheitsmodul SM 301
eingesetzt werden.

Geberart

SinCos-
Absolut-
wert

TTL-InkrementalHTL-Inkremental

Produktschlüssel

AM1024-
8V-H

IG2048-
5V-T

IG1024-
5V-T

IG512-
5V-T

IG2048-
24V-H

IG1024-
24V-H

IG512-
24V-H

IG128-24V-
H

Gebertyp

Multi-
turn

Impulse

10242048102451220481024512128
Ausgangssignale

1 VssTTLHTL
Schnittstellen

HiperfaceA-, B-, N-Spur & invertiertA, B-Spur
Absolute Umdrehung

40960
Genauigkeit

-0.8 ... 0.8-2 ... 2-22.5 ...
22.5

[']

Min. Eingangsspannung

7.004.758.00[V]Uin,minDC
Max. Eingangsspannung

12.05.2530.026.0[V]Uin,maxDC
Max. Stromaufnahme

0.0800.150.040[A]Imax
Grenzfrequenz

20030016030.0[kHz]fmax

Lenze | V05-de_DE-08/20185.8 - 50

IE2-Drehstrommotoren MH
Zubehör

5.8



Fremdlüfter

Im Betrieb mit Bemessungsdrehmoment bei niedrigen Drehzahlen
(< 20 Hz) rotiert der Eigenlüfter nicht mehr schnell genug um eine
ausreichendeKühlungdesMotors zugewährleisten.UmeinÜberhit-
zenzuverhindern, ist ohneFremdlüfter eineDrehmomentreduzierung
des Motors notwendig.
Der Fremdlüfter kühlt den Motor gleichmäßig und unabhängig von
derMotordrehzahl. Eine Drehmomentreduzierung ist nicht erforder-
lich und der Motor kann von 5 Hz bis zur Bemessungsfrequenz mit
seinem Bemessungsdrehmoment betrieben werden.

ƒ Der Fremdlüfterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
hältlich.

Bemessungsdaten 50 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

2.30

0.160.036
230

1

080 0.088
0.020

Δ
3

0.051400Y

2.70
0.19

0.038
230

1

090
0.036

Δ
3

0.11400Y

3.00

0.200.044
230

1

100 0.19
0.043

Δ
3

0.11400Y

3.10

0.230.050
230

1

112 0.20
0.054

Δ
3

0.11400Y

4.20

0.420.095
230

1

132 0.33
0.091

Δ
3

0.19400Y

6.20

0.970.22
230

1

160 0.68
0.21

Δ
3

0.39400Y
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Fremdlüfter

Bemessungsdaten 50 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

8.00

0.970.22
230

1

180 0.68
0.21

Δ
3

0.39400Y

0.970.22
230

1

200 0.68
0.21

Δ
3

0.39400Y

15.0

0.970.22
230

1

225 0.68
0.21

Δ
3

0.39400Y

Bemessungsdaten 60 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

2.300.0530.028

460Y3

080

2.70
0.11

0.047090

3.000.059100

3.100.120.074112

4.200.210.13132

6.20

0.470.33

160

8.00
180

200

15.0225
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Temperaturüberwachung

ZumSchutzdesMotors gegenÜberhitzung stehendienachfolgenden
Temperatursensoren zur Verfügung.
DieTemperatursensorensind indenWicklungen integriert.DerEinsatz
eines zusätzlichen Motorschutzschalters wird empfohlen.

Thermokontakte TKO

Der Thermokontakt TKO (Thermokontaktöffner) ist einBimetallschal-
ter. Der TKOüberwachtdieMotorwicklungstemperatur, bei zuhohen
Temperaturen schaltet das Motorrelais. Der Motor ist vom Netz ge-
trennt.

Max. Eingangsspan-
nung

Max. EingangsstromMax. Rückschalttem-
peratur

Min.Rückschalttempe-
ratur

AuslösetemperaturFunktion

AC

Uin,maxIin,maxTmaxTminT

-5 ... 5

[V][A][°C][°C][°C]

2502.5013590.0150Öffner

Kaltleiter PTC

Der PTC-Widerstand wird in Verbindungmit einem Auslösegerät be-
trieben. Wird der Motor zu heiß, kann der Motor mithilfe eines
Schützes ausgeschaltet werden. Im Gegensatz zum Thermokontakt
ist ein schnelles Wiedereinschalten möglich.

NormBemessungswiderstandAuslösetemperaturFunktion

140 °C-20 °C155 °C

RNRNRNT

-5 ... 5

[Ω][Ω][Ω][°C]

DIN 44080
VDE 0660 Teil 303

25030.0550150
Sprunghafte Wider-
standsänderung
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Temperaturüberwachung

Temperaturfühler PT1000

DieTemperaturfühler funktionierenals kontinuierlich veränderlicher
Widerstand tendenziell ähnlich wie Kaltleiter. DerWiderstand steigt
bei zunehmender Temperatur jedoch nur vergleichsweise langsam
an. Dadurch kann ein Regler regelmäßig die Temperatur ermitteln
und bereits frühzeitig eine Prozessbewertung vornehmen. So kann
der Motor bereits vor dem Überhitzen abgeschaltet werden.

ƒ Bei Speisung der Temperatursensorenmit einemMessstromvon
1 mA gilt der Zusammenhang zwischen Temperatur und gemes-
senemWiderstand im Diagramm.

Widerstandsänderung
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Klemmenkasten

DerStandard-Anschluss findetübereinenKlemmkastenstatt.Darüber
hinaus stehen für die schnelle Inbetriebnahme bzw. Wartung ICN-
und HAN-Steckverbinder zur Verfügung.

DieDrehstrommotoren sind für denBetrieb amkonstantenNetz und
am Inverter bestimmt.
Für den 50 Hz Betrieb sind dieMotoren inΔ-Schaltung an 230 V oder
in Y-Schaltung an 400 V zu betreiben.
Für den Inverterbetrieb ist die Eckfrequenz auf 87 Hzbei einer Bemes-
sungsspannung von 400 V in Δ-Schaltung festgelegt worden.

Anschlüsse

Motortyp

M☐☐MABSM☐☐MAXXAnbauten
M☐☐MABIM☐☐MABR
M☐☐MABAM☐☐MARS

M☐☐MAIG
M☐☐MAAG

P6P4P3P2P1P6P4P3P2P1
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

M16x1.5
M16x1.5M20x1.5

M32x1.5M25x1.5

M16x1.5

M25x1.5M20x1.5

080

090

100

112

M16x1.5M20x1.5

M32x1.5M25x1.5132

M16x1.5M50x1.5M16x1.5M50x1.5

160

180

200

M12x1.5M50x1.5M63x1.5M12x1.5M12x1.5M50x1.5M63x1.5M12x1.5225 1)

Die Kabelverschraubungen P1 ... P4 sind nur unten angeordnet.1)
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Steckverbinder

Für die Drehstrommotoren stehen die Steckverbinder in den Ausfüh-
rungen ICN, HAN undM12 (nur für Inkrementalgeber IG128-24V-H)
zur Verfügung.

Steckverbinder ICN

Der Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturüberwachung
erfolgt in einem Steckverbinder.
Der Anschluss an die Rückführung und dem Fremdlüfter wird jeweils
über einen separaten Steckverbinder realisiert.

Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturüberwachung

Für den Leistungsanschluss des Steckverbinders ist ein max. Motor-
bemessungsstrom von 16 A zulässig.
Die Steckverbinder sindum270°drehbarundmit einemBajonettver-
schluss für SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusätzlichmitherkömmlichenÜberwurfmuttern
kompatibel ist, können vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden. Die Festlegung der
Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten.

ƒ ICNM23 6-polig

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Bremse +/ACBD1 / BA11

Bremse -/ACBD2 / BA22

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UU4

Leistung Strang VV5

Leistung StrangWW6

ƒ ICNM23 8-polig

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Leistung Strang UU1

SchutzleiterPEPE

Leistung StrangWW3

Leistung Strang VV4

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

TB1 / TP1
R1

A

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

TB2 / TP2
R2

B

Bremse +/ACBD1 / BA1C

Bremse -/ACBD2 / BA2D
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Steckverbinder ICN

Anschluss der Rückführung

Optional sindalleGebersysteme (Ausnahme: IG128-24V-H) auchmit
einem amMotorklemmenkasten befestigten ICN-Steckverbinder er-
hältlich, sodass einebesonders schnelle Inbetriebnahmemöglich ist.
Die Steckverbinder sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet,
der zusätzlichmit herkömmlichenÜberwurfmuttern kompatibel ist.
Vorhandene Gegenstecker können so problemlos weiterverwendet
werden.

ƒ Resolver

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Transformatorwicklungen
+Ref1

-Ref2

Versorgung: Elektronisches Typenschild+VCC ETS3

Ständerwicklungen Cosinus
+COS4

-COS5

Ständerwicklungen Sinus
+SIN6

-SIN7

Nicht belegt

8

9

10

Temperaturfühler PT1000/KTY
+PT1000/+KTY11

-PT1000/-KTY12

ƒ Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Spur B/+SINB1

Spur A invers/-COSA¯2

Spur A/+COSA3

Versorgung ++UB4

MasseGND5

Nullspur invers/-RS485Z¯6

Nullspur/+RS485Z7

Nicht belegt8

Spur B invers/-SINB¯9

Nicht belegt10

Temperaturfühler PT1000/KTY
+PT1000/+KTY11

-PT1000/-KTY12
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Steckverbinder ICN

Abmessungen der Steckverbinder am Klemmenkasten

Bei folgendenMotoren ist nur der Rückführungsanschluss (B) in Lage
3 oder 5 erhältlich:

Folgende Lagen des Steckverbinders sind möglich:
• Leistungsanschluss (A) in Lage 5 und Rückführungsanschluss (B)
in Lage 3 • Motorgröße 132 ... 180

• Leistungsanschluss (A) in Lage 3 und Rückführungsanschluss (B)
in Lage 5

Motortyp

M☐☐MABRM☐☐MAXX
M☐☐MABSM☐☐MARS
M☐☐MABIM☐☐MAIG
M☐☐MABAM☐☐MAAG

z1, maxx8x7n2m1xg1
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4310916103136
17109063

24118071

4112523121152

25132080

29137090

36147100

38158112

711662712519451187132

65200152253

69220160

75
239

180

77200

5132820435468348225

Lenze | V05-de_DE-08/20185.8 - 58

IE2-Drehstrommotoren MH
Zubehör

5.8



Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdlüfters

Optional ist der Fremdlüfter auchmit einemamKlemmenkasten des
Fremdlüfters befestigten ICN-Steckverbinder erhältlich, so dass eine
besonders schnelle Inbetriebnahmemöglich ist. Die Steckverbinder
sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet, der zusätzlich mit
herkömmlichen Überwurfmuttern kompatibel ist. Vorhandene Ge-
genstecker können so problemlos weiterverwendet werden.

ƒ Fremdlüfter 1-ph

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

SchutzleiterPEPE

Lüfter
U11

U22

Nicht belegt

3

4

5

6

ƒ Fremdlüfter 3-ph

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UU1

Nicht belegt2

Leistung Strang VV3

Nicht belegt
4

5

Leistung StrangWW6
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Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdlüfters

ƒ Der Fremdlüfterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
hältlich.

ƒ Zusätzlich kannderDeckel des Fremdlüfterklemmenkastens (inkl.
Steckverbinder) bei Bedarf schrittweise um 90° gedreht werden.
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Steckverbinder M12

Anschluss des Inkrementalgebers IG128-24V-H

Dieser Inkrementalgeber ist imStandardmit einemetwa0,5m langen
Kabelschwanz ausgestattet, an dessen Ende sich ein M12-Steckver-
binder nach allgemeinem Industriestandard befindet.

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Versorgung ++UB1

Spur BB2

MasseGND3

Spur AA4
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Steckverbinder HAN

HAN 10 E

Bei dem Rechtecksteckverbinder HAN 10 E werden alle sechs Enden
der dreiWicklungsstränge auf die Leistungskontakte ausgeführt. Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt somit im Gegenstecker.

Steckerbelegung

BedeutungKontakt

Klemmenbrett: U11

Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Bremse +/AC4

Bremse -/AC5

Klemmenbrett: W26

Klemmenbrett: U27

Klemmenbrett: V28

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

9

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

10
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Steckverbinder HAN

HANmodular

Der Steckverbinder ist je nachMotorbemessungsstrommit zwei un-
terschiedlichen Leistungsmodulen verfügbar (16 A oder 40 A). Die
FestlegungderMotorschaltungerfolgt imKlemmenkastenundmuss
vor der Inbetriebnahme geprüft werden.

ƒ HANmodular 16 A

Steckerbelegung

BedeutungKontaktModul

Klemmenbrett: U11

a Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Blindmodulb

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

1

c

Bremse +/AC2

Bremse -/AC3

Gleichrichter: Schaltkontakt
4

5

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

6

ƒ HANmodular 40 A

Steckerbelegung

BedeutungKontaktModul

Klemmenbrett: U11

a Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Blindmodulb

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

1

c

Bremse +/AC2

Bremse -/AC3

Gleichrichter: Schaltkontakt
4

5

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

6
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Steckverbinder HAN

ƒ DerAnschlussdesSteckverbinderswurde inder Lage1dargestellt.
Die Lagen 3 und 5 sind ebenfalls möglich.

Motortyp

M☐☐MAXX
M☐☐MABR

x4x3x2n5m5g4
[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1211

41102118

120063

1716129071

2618138080

3022143090

3729157100

3628164112

1848
47180120

233132 1)

4272248160

Der Anschluss des Steckverbinders in Lage 3 oder 5 ist bei derMotorbauform
B5 nicht möglich.

1)
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IE1-Drehstrommoto-
ren MD
0.12 ... 22 kW

Motoren
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Kurzzeichenlegende

Max. Netzspannung[V]UmaxWirkungsgrad[%]η100 %
Wirkungsgrad[%]η75 % Min. Netzspannung[V]Umin

Bemessungsspannung[V]UN, ΔWirkungsgrad[%]η50 %
Leistungsfaktorcos ϕ Bemessungsspannung[V]UN, Y
Bemessungsstrom[A]IN
Max. Stromaufnahme[A]Imax
Massenträgheitsmoment[kgcm²]J
Masse[kg]m
Anlaufmoment[Nm]Ma
Kippmoment[Nm]Mb
Max. Drehmoment[Nm]Mmax
Bemessungsdrehmoment[Nm]MN
Bemessungsdrehzahl[r/min]nN
Bemessungsleistung[kW]PN
Max. Leistungsaufnahme[kW]Pmax

Communauté EuropéenneCE
Canadian Standards AssociationCSA
Deutsches Institut für Normung e.V.DIN
Elektromagnetische VerträglichkeitEMV
Europäische NormEN
International Electrotechnical CommissionIEC
International Mounting CodeIM
International Protection CodeIP
National Electrical Manufacturers AssociationNEMA
Underwriters Laboratory Listed ProductUL
Underwriters Laboratory Recognized ProductUR
Verband deutscher ElektrotechnikerVDE
China Compulsory CertificateCCC
Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / KasachstanEAC
Kombiniertes Prüfzeichen der UL für USA und KanadacURus
Zertifikat für die UkraineUkrSEPRO
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Produktschlüssel
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Produktinformationen

Seit LangemsindDrehstrommotorenvon Lenze innahezuallen Indus-
triebereichen etabliert. Aufbauend auf diese langjährige Erfahrung
im Bereich der Antriebs- und Automatisierungstechnik wurde ein
Motor entwickelt, der dafür sorgt, IhrenAnsprüchenanProduktivität,
Qualität und Verfügbarkeit optimal gerecht zu werden.
Die Drehstrommotoren der L-force-Reihe zeichnen sich vor allem
durchdenumfangreichenBaukasten aus. EineVielzahl vonOptionen
ermöglicht es Ihnen, die Antriebseigenschaften genau auf Ihre Appli-
kation anzupassen. Wir nennen dies Rightsizing.

OptionenL-force Drehstrommotoren MD sind in einem Leistungsbereich von
0.12 ... 22 kW lieferbar und entsprechen der Effizienzklasse IE1
(Standardeffizienz) nach IEC 60034-30.

• Verschiedene Bremsengrößen – jeweils mit mehreren Bremsmo-
menten verfügbar – lassen sich mit den Drehstrommotoren kom-
binieren.

Grundausführungen • Die LongLife-Ausführung der Bremse ermöglicht problemlos über
10 x 106 Schaltzyklen.• Mit den Bauformen B3, B5 und B14 sowie den nach IEC 60072-1

bzw. DIN EN 50347 standardisierten Abmessungen sind dieMoto-
ren universell einsetzbar.

• ZurDrehzahl- undPositionserfassung ist derAnbaueines Resolvers
sowieverschiedener Inkremental- undAbsolutwertgebermöglich.

• Die standardmäßig integrierten Temperatursensoren ermöglichen
eine permanente Temperaturüberwachung und sind auf die Wär-
meklasse F (155°C) der Motorwicklung abgestimmt.

• Zur schnellen Inbetriebnahme sinddieMotorenauchmit Steckver-
bindern für Leistungsanschlüsse, Bremse, Fremdlüfter und Rück-
führung verfügbar.

• Statt eines Eigenlüfters kann der Motor optional mit einem
Fremdlüfter ausgestattetwerden.AuchbeiDrehzahlenunter 20 Hz
ist dann keine Drehmomentreduzierung notwendig.

• In der Basisausführung sind die Motoren durch die Schutzart IP55
den Umgebungsbedingungen angepasst.

• Bei schwierigen Einsatzbedingungen steht das Oberflächen- und
KorrosionsschutzsystemzurVerfügung, das denMotor zuverlässig
vor aggressiven Medien schützt.

• Für Antriebsaufgaben in dezentralen Anwendungen kann der
MotormitdemaufdenKlemmenkastenmontierten Invertermotec
bezogen werden.

• Die Motoren sind mit Approbationen nach cURus, GOST-R, CCC
und UkrSepro erhältlich.
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

090080071063Motor
Bauform

B3
B5
B14

Wellenzapfen

24 x 5019 x 4014 x 3011 x 23[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard- oder LongLife-AusführungStandard- oder LongLife-AusführungAusführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmo-

ment
Reduziertes- oder Standard-Bremsmoment

Mit Gleichrichter
Mit GleichrichterMit Handlüfthebel
Mit HandlüfthebelGeräuscharm

Geräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenLeistungsanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenBremsenanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodular
Steckverbinder HAN10E

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenTemperatursensoranschluss
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Rückführungsanschluss

Wellenlagerung

Normmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

112100Motor
Bauform

B3
B5
B14

Wellenzapfen

28 x 60[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard-AusführungStandard- oder LongLife-AusführungAusführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmo-

ment
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmo-

ment
Mit GleichrichterMit Gleichrichter
Mit HandlüfthebelMit Handlüfthebel

GeräuscharmGeräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenLeistungsanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenBremsenanschluss
Steckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodular
Steckverbinder HAN10E

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenTemperatursensoranschluss
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Rückführungsanschluss

Wellenlagerung

Normmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Baugröße

180160132Motor
Bauform

B3
B5

Wellenzapfen

48 x 11042 x 11038 x 80[mm]d x l
Federkraftbremse

Standard-AusführungAusführung
Reduziertes, Standard oder erhöhtes Bremsmoment

Mit Gleichrichter
Mit Handlüfthebel

Geräuscharm
Rückführung

ResolverAusführung
Inkrementalgeber

Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor

TKOThermokontakt

PT1000Temperaturfühler

PTCKaltleiter
Motoranschluss

KlemmenkastenKlemmenkastenKlemmenkastenLeistungsanschluss
Steckverbinder HANmodularSteckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenKlemmenkastenKlemmenkastenBremsenanschluss
Steckverbinder HANmodularSteckverbinder ICN

Steckverbinder HANmodular

KlemmenkastenFremdlüfteranschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenRückführungsanschluss
Steckverbinder ICN

KlemmenkastenKlemmenkastenTemperatursensoranschluss
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Rückführungsanschluss

Wellenlagerung

Normmotoren (B3, B5, B14): B-SeiteLage des Festlagers
Motoren für Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbeständigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. DeckscheibenLagerart
Farbe

unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausführungen nach RAL-Farben
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Funktionen und Eigenschaften

Oberflächen- und Korrosionsschutz

Verschiedene Oberflächenbeschichtungen sorgen dafür, dass die
Motoren auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, Außenaufstellung oder

UmdieDrehstrommotoren jenachUmgebungsbedingungenoptimal
zuschützen, stehenmitdemOberflächen-undKorrosionschutzsystem
(OKS) maßgeschneiderte Lösungen zur Verfügung. athmosphärischen Verunreinigungen zuverlässig funktionieren. Der

FarbtondesDecklacks kannnachRALClassic gewähltwerden.Darüber
hinaus sinddieDrehstrommotorenauchunlackiert (ohneOKS) erhält-
lich.

MaßnahmenAnwendungenOberflächen- und Korrosions-
schutzsystem
OKS-G
(Grundiert)

•
•

2K-PUR-Grundierung (grau)
Abhängig vom nachträglich aufzubringenden
Decklack

OKS-S
(Small)

•
•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C1 (gemäß EN 12944-2)

Standardanwendungen
• Innenaufstellung in beheizten Gebäuden
• Luftfeuchtigkeit bis 90%

OKS-M
(Medium)

•
•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C2 (gemäß EN 12944-2)

Innenaufstellung in unbeheizten Gebäuden
• Überdachte, geschützte Außenaufstellung
• Luftfeuchtigkeit bis 95 %

OKS-L
(Large)

•

•

Oberflächenbeschichtungentspr.Korrosivitätsklas-
se C3 (gemäß EN 12944-2)

Außenaufstellung
• Luftfeuchtigkeit über 95 %

OKS-XL

• LüfterhaubeundB-Lagerschild zusätzlichgrundiert

• Chemische Industrieanlagen
(extra Large) •

•

Lebensmittelindustrie

Schrauben verzinkt
• Kabelverschraubungen mit Dichtringen
• Korrosionsstabile Bremse mit Abdeckring, nicht
rostendemReibblechundverchromterAnkerschei-
be (auf Anfrage)

Optionale Maßnahmen:
• Rezesse amMotor abgedichtet (auf Anfrage)

Aufbau der Oberflächenbeschichtung

FarbtonOberflächenbeschichtungKorrosivitätsklasseOberflächen- und Korrosions-
schutzsystem

AufbauDIN EN ISO 12944-2

ohne OKS
(unlackiert)

2K-PUR-Grundierung
OKS-G
(Grundiert)

Standard: RAL 7012
Optional:NachRALClassicmöglich

2K-PUR-DecklackVergleichbar mit C1
OKS-S
(Small)

2K-PUR-Grundierung
2K-PUR-Decklack

Vergleichbar mit C2
OKS-M
(Medium)

Vergleichbar mit C3

OKS-L
(Large)
OKS-XL
(extra Large)
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Zuordnung Motor – Inverter

Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

ƒ Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
ƒ Inverter Drives 8400 (E84AV)

ProduktschlüsselBemessungsleistung

UmrichterMotor

PN
[kW]

E84AV☐☐☐2512☐☐☐

MD☐☐☐☐☐063-120.12

MD☐☐☐☐☐063-320.18

E84DVB☐3714S☐☐☐2☐
MD☐☐☐☐☐063-42
MD☐☐☐☐☐071-120.25

E84AV☐☐☐3714☐☐☐MD☐☐☐☐☐071-320.37

E84AV☐☐☐5514☐☐☐E84DVB☐5514S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐071-42
MD☐☐☐☐☐080-120.55

E84AV☐☐☐7514☐☐☐E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐080-320.75

E84AV☐☐☐1124☐☐☐E84DVB☐1124S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐080-42
MD☐☐☐☐☐090-121.10

E84AV☐☐☐1524☐☐☐E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐090-321.50

E84AV☐☐☐2224☐☐☐E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-122.20

E84AV☐☐☐3024☐☐☐E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-323.00

E84AV☐☐☐4024☐☐☐E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐112-224.00

E84AV☐☐☐5524☐☐☐E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐132-125.50

E84AV☐☐☐7524☐☐☐E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐132-227.50

E84AV☐☐☐1134☐☐☐MD☐☐☐☐☐160-2211.0

E84AV☐☐☐1534☐☐☐MD☐☐☐☐☐160-3215.0

E84AV☐☐☐1834☐☐☐MD☐☐☐☐☐180-1218.5

E84AV☐☐☐2234☐☐☐MD☐☐☐☐☐180-3222.0
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Zuordnung Motor – Inverter

Bemessungsfrequenz 87 Hz

ƒ Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
ƒ Inverter Drives 8400 (E84AV)

ProduktschlüsselBemessungsleistung

UmrichterMotor

PN
[kW]

E84AV☐☐☐3714☐☐☐E84DVB☐3714S☐☐☐2☐
MD☐☐☐☐☐063-120.21

MD☐☐☐☐☐063-320.33

E84AV☐☐☐5514☐☐☐E84DVB☐5514S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐063-42
MD☐☐☐☐☐071-120.45

E84AV☐☐☐7514☐☐☐E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐071-320.66

E84AV☐☐☐1124☐☐☐E84DVB☐1124S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐071-42
MD☐☐☐☐☐080-121.00

E84AV☐☐☐1524☐☐☐E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐080-321.35

E84AV☐☐☐2224☐☐☐E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐080-42
MD☐☐☐☐☐090-122.00

E84AV☐☐☐3024☐☐☐E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐090-322.70

E84AV☐☐☐4024☐☐☐E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-123.90

E84AV☐☐☐5524☐☐☐E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-325.40

E84AV☐☐☐7524☐☐☐E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐112-227.10

E84AV☐☐☐1134☐☐☐MD☐☐☐☐☐132-129.70

E84AV☐☐☐1534☐☐☐MD☐☐☐☐☐132-2213.2

E84AV☐☐☐2234☐☐☐MD☐☐☐☐☐160-2219.3

E84AV☐☐☐3034☐☐☐MD☐☐☐☐☐160-3226.4

E84AV☐☐☐3734☐☐☐MD☐☐☐☐☐180-1232.4
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Dimensionierung

Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

DasDiagrammzeigtdiemotorbaugrößenabhängigeDrehmomentre-
duzierung bei eigenbelüfteten Motoren unter Berücksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien

A = Betrieb mit Eigenlüfter und Bremse
B=Betriebmit Eigenlüfter undBremsenansteuerung „Haltestromab-
senkung“

ƒ Die indiesemKataloggenannten technischenDatenderMotoren
im Inverterbetriebgelten für denBetriebaneinemLenze-Inverter.
Fragen Sie im Zweifelsfall den Hersteller des Inverters, ob das
Gerät den Motor mit den genannten technische Daten (z.B.
Stellbereich, Eckfrequenz) betreiben kann.

FüreinegenaueAntriebsauslegungkönnenSieunsereProjektierungs-
software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer können Sie die Antriebsauslegung
schnell und mit einer hohen Qualität ausführen.
Die Softwarebeinhaltet fundiertes und inder Praxis erprobtesWissen
über Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-
ponenten.

Bitte sprechen Sie Ihre zuständige Lenze Vertriebsgesellschaft an.
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Normen und Einsatzbedingungen

Schutzart

IP55 1)EN 60529
IP65 1)

IP66 1)

Energieeffizienzklasse

IE1 2)IEC 60034-30

Methodik WirkungsgradmessungIEC 60034-2-1
Konformität

NiederspannungsrichtlinieCE

2006/95/EG

TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)EAC
Approbation

UkrSEPRO

GB Standard 12350-2009CCC

CSA 22.2 No. 100CSA

File-No. E210321cURus 3)
UL 1004-1
UL 1004-8

Wärmeklasse

BIEC/EN 60034-1; Ausnutzung

FIEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht)
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur

-20[°C]Topr,min
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur

40[°C]Topr,max

60[°C]Topr,maxMit Leistungsreduzierung
Aufstellungshöhe

4000[m]Hmaxüber NN
Max. Drehzahl

4500[r/min]nmax

Abweichende Schutzarten bei Ausführungen:1)

Mit Bremse IP55 (mit Handlüfthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.
Mit HTL-Inkremental IG128-24V-H IP54.
Gilt nur für 4-polige Motoren.2)

Motorbaugröße 225 in Vorbereitung.3)

ƒ Inder EuropäischenUnion schreibt die ErP-RichtlinieMindestwir-
kungsgrade für Drehstrommotoren vor. Drehstrommotoren, die
nicht dieser Richtlinie entsprechen, sind nicht CE-konform und
dürfen nicht im EuropäischenWirtschaftsraum in Verkehr ge-
bracht werden. Nähere Informationen zur ErP-Richtlinie, zu Effi-
zienzregularien in weiteren Ländern sowie zu den betroffenen
Lenze-Produkten finden Sie in der Broschüre „Internationale Effi-
zienzrichtlinien für Drehstrommotoren“.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

ƒ Kräfte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Angriff der Kräfte

Kraftangriff bei l/2

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

70-370350120-430410180-480470300-600600063

140-470430220-550510300-630590470-800740071

140-650570250-760670350-860770580-1090960080

160-690620280-800730390-920840630-11601050090

270-860890430-10101050580-11601190910-14901490100

370-13601330610-16001570840-183017901340-23302250112

250-12101970480-14402320710-167026401190-21503300132

360-14402250670-18302640950-213030001520-27003750160

420-17503375790-221039601120-258045001790-32705620180

420-17503375790-221039601120-258045001790-32705620200

1800-100026502100-130033002900-210039003900-31005200225

ƒ Die Werte der Lagerlebensdauer L10h beziehen sich auf eine
mittlereDrehzahl von2000 r/minundwerden, abhängig vonden
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.

ƒ DieAngabenderAxialkräftebeziehensichaufdiemax. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Zulässige Radial- und Axialkräfte

ƒ Kräfte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Kraftangriff bei l

Lagerlebensdauer L10h
50000 h30000 h20000 h10000 h

Fax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-FradFax,+Fax,-Frad
[N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N][N]

70-370300120-430320180-480370300-600400063

140-470400220-550470300-630540470-800680071

140-650520250-760610350-860700580-1090880080

160-690560280-800660390-920750630-1160940090

270-860800430-1010940580-11601080910-14901350100

370-13601210610-16001420840-183016201340-23302040112

250-12101800480-14402120710-167024201190-21503020132

360-14402050670-18302400950-213027301520-27003410160

420-17502730790-221032001120-258036401790-32704550180

420-17502730790-221032001120-258036401790-32704550200

1800-100024002100-130030002900-210036003900-31004800225

ƒ Die Werte der Lagerlebensdauer L10h beziehen sich auf eine
mittlereDrehzahl von2000 r/minundwerden, abhängig vonden
Umgebungstemperaturen, zusätzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschränkt.

ƒ DieAngabenderAxialkräftebeziehensichaufdiemax. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Bemessungsdaten 50 Hz

4-polige Motoren

Ia/ININ, YUN, YIN, ΔUN, Δ 2)nNPN
± 10 %± 10 %

[A][V][A][V][r/min][kW]

3.10.494000.8523014250.12MD☐☐☐☐☐063-12
2.70.584001.0023013650.18MD☐☐☐☐☐063-32
2.90.824001.4023013700.25MD☐☐☐☐☐063-42
2.90.754001.3023013700.25MD☐☐☐☐☐071-12
3.30.954001.6023014100.37MD☐☐☐☐☐071-32
3.51.404002.4023014050.55MD☐☐☐☐☐071-42
3.81.404002.5023013900.55MD☐☐☐☐☐080-12
4.61.904003.3023014100.75MD☐☐☐☐☐080-32
4.42.804004.8023013901.10MD☐☐☐☐☐080-42
4.12.804004.8023013901.10MD☐☐☐☐☐090-12
4.83.804006.6023014101.50MD☐☐☐☐☐090-32
6.05.304009.2023014402.20MD☐☐☐☐☐100-12
4.67.2040012.523014303.00MD☐☐☐☐☐100-32
6.29.3040016.123014504.00MD☐☐☐☐☐112-22

4.011.7400
20.2
11.7

230
400 3)

14505.50MD☐☐☐☐☐132-12

5.916.5400
28.6
16.5

230
400 3)

14557.50MD☐☐☐☐☐132-22

m 1)J 1)η100 %η75 %cos ϕMbMaMN

[kg][kgcm²][%][%][Nm][Nm][Nm]

4.103.3063.058.00.562.642.500.80MD☐☐☐☐☐063-12
4.103.3064.063.00.702.612.501.26MD☐☐☐☐☐063-32
4.403.7066.065.00.674.103.801.74MD☐☐☐☐☐063-42
5.808.3066.065.00.753.103.101.74MD☐☐☐☐☐071-12
5.8010.773.073.00.775.814.762.51MD☐☐☐☐☐071-32
6.4012.874.074.00.779.127.853.74MD☐☐☐☐☐071-42
10.016.970.070.00.807.206.803.80MD☐☐☐☐☐080-12
11.026.074.073.00.8012.111.05.10MD☐☐☐☐☐080-32
11.026.077.077.00.8018.416.57.50MD☐☐☐☐☐080-42
12.023.275.075.00.8116.015.57.56MD☐☐☐☐☐090-12
15.028.479.078.00.7627.123.710.1MD☐☐☐☐☐090-32
24.061.084.083.00.7344.038.014.6MD☐☐☐☐☐100-12
24.061.083.083.00.7550.043.020.5MD☐☐☐☐☐100-32
31.010786.085.00.7395.070.026.3MD☐☐☐☐☐112-22
56.018886.086.00.7511010036.2MD☐☐☐☐☐132-12
66.033688.087.00.7615010049.2MD☐☐☐☐☐132-22

Ohne Zubehör1)

Der Betrieb bei 87 Hz istmit 4-poligenMotorenmöglich, deren Bemessungs-
daten bei 50 Hz die Spannungswerte Δ 230 V aufweisen.

2)

Bei den Motorgrößen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusätzlich
die benötigte Spannung angeben werden.
Stern-Dreieck-Anlauf bei 400 V möglich.3)
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Bemessungsdaten 50 Hz

4-polige Motoren

Ia/ININ, YUN, YIN, ΔUN, Δ 2)nNPN
± 10 %± 10 %

[A][V][A][V][r/min][kW]

7.021.0400
36.5
21.0

230
400 3)

146011.0MD☐☐☐☐☐160-22

7.127.8400
48.4
27.8

230
400 3)

146015.0MD☐☐☐☐☐160-32

6.832.8400
57.8
32.8

230
400 3)

147018.5MD☐☐☐☐☐180-12

7.338.8400
67.4
38.8

230
400 3)

146522.0MD☐☐☐☐☐180-32

m 1)J 1)η100 %η75 %cos ϕMbMaMN

[kg][kgcm²][%][%][Nm][Nm][Nm]

11061089.089.20.8520415071.9MD☐☐☐☐☐160-22
13075090.089.70.8728821498.1MD☐☐☐☐☐160-32
165135090.590.70.90313260120MD☐☐☐☐☐180-12
175155091.091.20.90360330144MD☐☐☐☐☐180-32

Ohne Zubehör1)

Der Betrieb bei 87 Hz istmit 4-poligenMotorenmöglich, deren Bemessungs-
daten bei 50 Hz die Spannungswerte Δ 230 V aufweisen.

2)

Bei den Motorgrößen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusätzlich
die benötigte Spannung angeben werden.
Stern-Dreieck-Anlauf bei 400 V möglich.3)
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Bemessungsdaten 60 Hz

4-polige Motoren

Ia/ININ, YUN, YIN, ΔUN, Δ 2)nNPN
± 10 %± 10 %

[A][V][A][V][r/min][kW]

4.00.404600.6926517350.12MD☐☐☐☐☐063-12
3.60.464600.8026516950.18MD☐☐☐☐☐063-32
3.80.754601.3026516800.25MD☐☐☐☐☐063-42
3.30.654601.1026516800.25MD☐☐☐☐☐071-12
3.90.844601.5026517200.37MD☐☐☐☐☐071-32
4.11.204602.1026517200.55MD☐☐☐☐☐071-42
4.31.204602.1026517000.55MD☐☐☐☐☐080-12
5.61.704602.9026517200.75MD☐☐☐☐☐080-32
5.42.404604.2026517051.10MD☐☐☐☐☐080-42
4.52.404604.2026517001.10MD☐☐☐☐☐090-12
5.73.404605.8026517201.50MD☐☐☐☐☐090-32
6.94.704608.1026517452.20MD☐☐☐☐☐100-12
5.36.3046010.826517403.00MD☐☐☐☐☐100-32
6.98.2046014.126517554.00MD☐☐☐☐☐112-22

4.510.1460
17.5
10.1

265
460 3)

17555.50MD☐☐☐☐☐132-12

6.514.8460
25.7
14.8

265
460 3)

17607.50MD☐☐☐☐☐132-22

m 1)J 1)η100 %η75 %cos ϕMbMaMN

[kg][kgcm²][%][%][Nm][Nm][Nm]

4.103.3063.058.00.552.642.250.66MD☐☐☐☐☐063-12
4.103.3066.065.00.682.562.211.00MD☐☐☐☐☐063-32
4.403.7066.064.00.604.203.711.40MD☐☐☐☐☐063-42
5.808.3068.067.00.732.802.801.40MD☐☐☐☐☐071-12
5.8010.775.074.00.745.804.402.05MD☐☐☐☐☐071-32
6.4012.877.076.00.739.007.003.05MD☐☐☐☐☐071-42
10.016.979.076.00.786.556.203.10MD☐☐☐☐☐080-12
11.026.078.078.00.7812.210.34.16MD☐☐☐☐☐080-32
11.026.080.079.00.7818.515.56.16MD☐☐☐☐☐080-42
12.023.279.078.00.7514.514.06.18MD☐☐☐☐☐090-12
15.028.481.079.00.7327.022.08.33MD☐☐☐☐☐090-32
24.061.085.083.00.7143.033.012.0MD☐☐☐☐☐100-12
24.061.085.084.00.7348.038.016.5MD☐☐☐☐☐100-32
31.010787.085.00.7289.057.021.8MD☐☐☐☐☐112-22
56.018888.087.00.7410385.029.9MD☐☐☐☐☐132-12
66.033689.088.00.7513783.040.7MD☐☐☐☐☐132-22

Ohne Zubehör1)

Der Betrieb bei 87 Hz istmit 4-poligenMotorenmöglich, deren Bemessungs-
daten bei 60 Hz die Spannungswerte Δ 265 V aufweisen.

2)

Bei den Motorgrößen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusätzlich
die benötigte Spannung angeben werden.
Stern-Dreieck-Anlauf bei 460 V möglich.3)
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Bemessungsdaten 60 Hz

4-polige Motoren

Ia/ININ, YUN, YIN, ΔUN, Δ 2)nNPN
± 10 %± 10 %

[A][V][A][V][r/min][kW]

7.618.3460
31.7
18.3

265
460 3)

177011.0MD☐☐☐☐☐160-22

7.623.5460
40.7
23.5

265
460 3)

176015.0MD☐☐☐☐☐160-32

7.228.0460
48.5
28.0

265
460 3)

178018.5MD☐☐☐☐☐180-12

7.633.0460
57.2
33.0

265
460 3)

176022.0MD☐☐☐☐☐180-32

m 1)J 1)η100 %η75 %cos ϕMbMaMN

[kg][kgcm²][%][%][Nm][Nm][Nm]

11061090.091.10.8418712259.5MD☐☐☐☐☐160-22
13075092.092.60.8726517181.2MD☐☐☐☐☐160-32
165135092.093.00.9028720399.3MD☐☐☐☐☐180-12
175155093.094.00.90331248119MD☐☐☐☐☐180-32

Ohne Zubehör1)

Der Betrieb bei 87 Hz istmit 4-poligenMotorenmöglich, deren Bemessungs-
daten bei 60 Hz die Spannungswerte Δ 265 V aufweisen.

2)

Bei den Motorgrößen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusätzlich
die benötigte Spannung angeben werden.
Stern-Dreieck-Anlauf bei 460 V möglich.3)
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Bemessungsdaten 87 Hz

4-polige Motoren

m 1)J 1)η100 %η75 %cos ϕIN, ΔUN, ΔMmaxMNnNPN
± 10 %

[kg][kgcm²][%][%][A][V][Nm][Nm][r/min][kW]

4.103.3066.061.00.520.854003.200.8025350.21MD☐☐☐☐☐063-12
4.103.3071.068.00.651.004005.001.2624750.33MD☐☐☐☐☐063-32
4.403.7073.066.00.631.404007.001.7424800.45MD☐☐☐☐☐063-42
5.808.3068.066.00.741.304007.001.7424800.45MD☐☐☐☐☐071-12
5.8010.778.076.00.721.6040010.02.5125200.66MD☐☐☐☐☐071-32
6.4012.880.079.00.742.4040015.03.7425151.00MD☐☐☐☐☐071-42
10.016.972.072.00.782.5040015.03.8025001.00MD☐☐☐☐☐080-12
11.026.077.075.00.803.3040020.05.1025201.35MD☐☐☐☐☐080-32
11.026.082.081.00.804.8040030.07.5025002.00MD☐☐☐☐☐080-42
12.023.277.077.00.784.8040030.07.5625002.00MD☐☐☐☐☐090-12
15.028.485.083.00.736.7040040.010.125202.70MD☐☐☐☐☐090-32
24.061.088.087.00.719.2040060.014.625503.90MD☐☐☐☐☐100-12
24.061.088.087.00.7312.540080.020.525405.40MD☐☐☐☐☐100-32
31.010788.087.00.7116.140010526.325607.10MD☐☐☐☐☐112-22
56.018890.090.00.7420.140014536.225609.70MD☐☐☐☐☐132-12
66.033690.090.00.7528.640020049.2256513.2MD☐☐☐☐☐132-22
11061090.091.70.8536.540028071.9256519.3MD☐☐☐☐☐160-22
13075092.091.90.8648.440039098.1256526.4MD☐☐☐☐☐160-32
165135092.092.80.8957.8400480120257532.4MD☐☐☐☐☐180-12
175155092.092.80.8967.4400572144256038.7MD☐☐☐☐☐180-32

Ohne Zubehör1)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MDEMABRMDEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

103136
17109123271

103136
17109123215063

2411813929724118139246071

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717637329137176311090

3614719445836147194382100

3815821847938158218392112

1251945118725857612519451187258497132

152253
69220313

703 1)

152253
69220310

598 1)

160
745 2)642 2)

7523935178475239348671180

160-221)

160-322)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MDEMABSMDEMARS
MDEMABIMDEMAIG
MDEMABAMDEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

8124123318
103136

17109123271063

1313313934124118139297071

24142156383

121152

25132156369080

2814717641029137178392090

3515819448336147196463100

3716821851238158220472112

5118725862112519451187261599132

152253
69220313

789 1)

152253
69220313

681 1)

160
833 2)725 2)

7523935186475239351750180

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0
100110M16

42160

14.051.548180

s5c5he5b5i4b7
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

7.0
10631208040100063

11711349045112071

10.013
80154

100
50125080

9017456140090

12.0

15100194
140

63160100

1411222370190112

1613226017889216132

14.5

22160305
210 1)

108254160
254 2)

23180350
241 3)

121279180
279 4)

160-221)

160-322)

180-123)

180-324)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MDEMABRMDEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

103136
17109123271

103136
17109123215063

2411813929724118139246071

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717637329137176311090

3614719445836147194382100

3815821847938158218392112

1251945118725857612519451187258497132

152253
69220313

703 1)

152253
69220310

598 1)

160
745 2)642 2)

7523935178475239348671180

160-221)

160-322)
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MDEMABSMDEMARS
MDEMABIMDEMAIG
MDEMABAMDEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

8124123318
103136

17109123271063

1313313934124118139297071

24142156383

121152

25132156369080

2814717641029137178392090

3515819448336147196463100

3716821851238158220472112

5118725862112519451187261599132

152253
69220313

789 1)

152253
69220313

681 1)

160
833 2)725 2)

7523935186475239351750180

160-221)

160-322)

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0
100110M16

42160

14.051.548180

Flanschgröße

i2s2f2e2c2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0
10.0

3.0115
10

95140FF115063

30.0

3.5

130110160FF130071

40.0
12.016511130200FF165

080

50.0090

60.0
14.54.0

21515180250FF215
100

112

80.026520230300FF265132

11018.55.030013250350FF300
160

180
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Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MDEMABRMDEMAXX

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

103136
17109123271

103136
17109123215063

2411813929724118139246071

121152

25132154345

121152

25132156272080

2913717637329137176311090

3614719445836147194382100

3815821847938158218392112

Lenze | V06-de_DE-08/20185.9 - 28

IE1-Drehstrommotoren MD
Technische Daten

5.9



Abmessungen, eigenbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MDEMABSMDEMARS
MDEMABIMDEMAIG
MDEMABAMDEMAAG

n2m1xg1gkn2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

125194

8124123318
103136

17109123271063

1313313934124118139297071

24142156383

121152

25132156369080

2814717641029137178392090

3515819448336147196463100

3716821851238158220472112

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

Flanschgröße

i2s2f2e2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0M5x10
2.5

756090FT75063

30.0M6x108570105FT85071

40.0
M6x123.010080120FT100

080
M8x143.5130110160FT130

50.0M8x16
3.011595140FT115

090

3.5130110160FT130
60.0

M8x14100

M8x16112

5.9 - 29Lenze | V06-de_DE-08/2018

IE1-Drehstrommotoren MD
Technische Daten

5.9



Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MDFMABRMDFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115
103136

17109123385

1050

115
103136

17109123345063

1222411813841012224118138373071

133

121152

25132156455133

121152

25132156400080

1412913717648714129137176434090

1503614719455215036147194491100

1623815821857516238158218494112

1821251945118725769818212519451187257612132

209152253
69220309

777 1)

209152253
69220309

747 1)

160
821 2)791 2)

7523934888675239348820180

160-221)

160-322)
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B3

Motortyp

MDFMABSMDFMARS
MDFMABIMDFMAIG
MDFMABAMDFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115

125194

8124123385

1050

115
103136

17109123345063

1221313313841012224118138373071

13324142156455133

121152

25132156400080

1412814717648714129137176434090

1503515819455215036147194491100

1623716821857516238158218575112

1825118725769818212519451187257698132

209152253
69220309

835 1)

209152253
69220309

822 1)

160
879 2)866 2)

7523934894675239348886180

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0
100110M16

42160

14.051.548180

s5c5he5b5i4b7
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

7.0
10631208040100063

11711349045112071

10.013
80154

100
50125080

9017456140090

12.0

15100194
140

63160100

1411222370190112

1613226017889216132

14.5

22160305
210 1)

108254160
254 2)

23180350
241 3)

121279180
279 4)

160-221)

160-322)

180-123)

180-324)
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MDFMABRMDFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115
103136

17109123385

1050

115
103136

17109123345063

1222411813841012224118138373071

133

121152

25132156455133

121152

25132156400080

1412913717648714129137176434090

1503614719455215036147194491100

1623815821857516238158218494112

1821251945118725769818212519451187257612132

209152253
69220309

777 1)

209152253
69220309

747 1)

160
821 2)791 2)

7523934888675239348820180

160-221)

160-322)
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B5

Motortyp

MDFMABSMDFMARS
MDFMABIMDFMAIG
MDFMABAMDFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115

125194

8124123385

1050

115
103136

17109123345063

1221313313841012224118138373071

13324142156455133

121152

25132156400080

1412814717648714129137176434090

1503515819455215036147194491100

1623716821857516238158218575112

1825118725769818212519451187257698132

209152253
69220309

835 1)

209152253
69220309

822 1)

160
879 2)866 2)

7523934894675239348886180

160-221)

160-322)

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

10.041.07080M1238132

12.045.0
100110M16

42160

14.051.548180

Flanschgröße

i2s2f2e2c2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0
10.0

3.0115
10

95140FF115063

30.0

3.5

130110160FF130071

40.0
12.016511130200FF165

080

50.0090

60.0
14.54.0

21515180250FF215
100

112

80.026520230300FF265132

11018.55.030013250350FF300
160

180
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MDFMABRMDFMAXX

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115
103136

17109123385

1050

115
103136

17109123345063

1222411813841012224118138373071

133

121152

25132156455133

121152

25132156400080

1412913717648714129137176434090

1503614719455215036147194491100

1623815821857516238158218494112
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Abmessungen, fremdbelüftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp

MDFMABSMDFMARS
MDFMABIMDFMAIG
MDFMABAMDFMAAG

m2k4g3n2m1xg1gkm2k4g3n2m1xg1gk

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1050

115

125194

8124123385

1050

115
103136

17109123345063

1221313313841012224118138373071

13324142156455133

121152

25132156400080

1412814717648714129137176434090

1503515819455215036147194491100

1623716821857516238158218575112

utl2l1ld2dd

k6j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4.012.5163.523M411063

5.016.022
4.0

30M514071

6.021.53240M619080

8.0

27.040

5.0

50M824090

31.05060M1028
100

112

Flanschgröße

i2s2f2e2b2a2
-0.6 ... 0.5j6

[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

23.0M5x10
2.5

756090FT75063

30.0M6x108570105FT85071

40.0
M6x123.010080120FT100

080
M8x143.5130110160FT130

50.0M8x16
3.011595140FT115

090

3.5130110160FT130
60.0

M8x14100

M8x16112
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Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

Produktschlüssel

UmrichterMotor

x50Hzn2, 50Hzm1, 50Hzg1, 50Hz
[mm][mm][mm][mm]

23.5

161241

154

E84DVB☐3714S☐☐☐2☐
MD☐☐☐☐☐063-42

29.5163

MD☐☐☐☐☐071-12
MD☐☐☐☐☐071-32

E84DVB☐5514S☐☐☐2☐
MD☐☐☐☐☐071-42

32.5172

MD☐☐☐☐☐080-12
E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐080-32

E84DVB☐1124S☐☐☐2☐
MD☐☐☐☐☐080-42

36.2177
MD☐☐☐☐☐090-12

E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐090-32

42.4176260217
E84DVB☐2224S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-12
E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-32

32.0

195325

282E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐112-22

47.5301
E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐132-12
E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐132-22
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Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 87 Hz

Produktschlüssel

UmrichterMotor

x87Hzn2, 87Hzm1, 87Hzg1, 87Hz
[mm][mm][mm][mm]

23.5

161241

154
E84DVB☐3714S☐☐☐2☐

MD☐☐☐☐☐063-12
MD☐☐☐☐☐063-32

E84DVB☐5514S☐☐☐2☐
MD☐☐☐☐☐063-42

29.5163

MD☐☐☐☐☐071-12
E84DVB☐7514S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐071-32

E84DVB☐1124S☐☐☐2☐
MD☐☐☐☐☐071-42

32.5172
MD☐☐☐☐☐080-12

E84DVB☐1524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐080-32
31.5

176260

201
E84DVB☐2224S☐☐☐2☐

MD☐☐☐☐☐080-42

35.2206
MD☐☐☐☐☐090-12

E84DVB☐3024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐090-32

29.9
195325

272
E84DVB☐4024S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-12
E84DVB☐5524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐100-32

32.0282E84DVB☐7524S☐☐☐2☐MD☐☐☐☐☐112-22
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Federkraftbremse

Die Drehstrommotoren können mit einer Federkraftbremse ausge-
stattet werden. Diese wird nach dem Abschalten der Versorgungs-
spannung aktiv (Ruhestromprinzip). Zur optimalen Anpassung des
Bremsmomtors an die Applikation stehen in jeder Motorbaugröße
mehrere Bremsmomente und Ansteuervarianten zur Verfügung. Für
Anwendungen mit sehr hohen Schalthäufigkeiten ist zudem eine
LongLife-Ausführung der Bremse erhältlich, die eine verstärkte
Bremsenmechanik aufweist.

Eigenschaften

AnsteuerungAusführungen
• DC-Versorgung• Standard

- 1 x 106 Schaltzyklen repetierend • AC-Versorgung über Gleichrichter im Klemmenkasten
- 1 x 106 Schaltzyklen reversierend

Schutzart• LongLife
- 10 x 106 Schaltzyklen repetierend • ohne Handlüftung IP55
- 15 x 106 Schaltzyklen reversierend • mit Handlüftung IP54

Reibbelag
• Asbestfrei, verschleißarm

Optionen
• Handlüftung
• Approbation UL/CSA
• geräuscharm

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Bauform

LongLifeStandard

KennmomentBaugrößeKennmomentBaugrößeMotorgröße

BremseBremse

MkMk

[Nm][Nm]

4.0006
2.50
4.00

06
06

063-02
063-12
063-22
063-32
063-42

4.00
3.50

06
08

2.50
4.00

06
06

071-12
071-32

3.5008

4.00
3.50

06
08

2.50
4.00

06
06

071-42
8.0008

3.5008
8.0008

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08

080-12
080-32

7.0010

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08

080-42
16.010

7.0010
16.010
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Federkraftbremse

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Bauform

LongLifeStandard

KennmomentBaugrößeKennmomentBaugrößeMotorgröße

BremseBremse

MkMk

[Nm][Nm]

8.00
7.00

08
10

3.50
8.00

08
08

090-12
090-32

16.010
7.0010
16.010
23.010

16.0
14.0

10
12

7.00
16.0

10
10

100-12

32.012

14.012
32.012
7.00
16.0

10
10

100-32 14.012
32.012
46.012
14.0
32.0

12
12112-22

112-32 35.014
60.014
35.0
60.0

14
14

132-12
60.016
80.016
35.0
60.0

14
14

132-22
132-32

60.016
80.016
10016
60.0
80.0

16
16

160-22
80.018
15018
80.0
150

18
18160-32

20018
80.0
150

18
18

180-12
14520
26020
80.0
150

18
18

180-32 14520
26020
31520
80.0
150

18
18

180-42
14520
26020
31520
40020
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Federkraftbremse

Direkter Anschluss ohne Gleichrichter

WirddieBremsedirekt ohneGleichrichter angesteuert, ist zumSchutz
vor Induktionsspitzen eine Freilaufdiode oder ein Funkenlöschglied
erforderlich.
• Anschlussspannungen
DC 24 V
DC 180 V
DC 205 V

Anschluss über Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Wird die Bremse nicht direkt mit einer Gleichspannung versorgt, ist
ein Gleichrichter erforderlich. Dieser ist im Lieferumfang enthalten
und befindet sich im Klemmenkasten des Motors. Der Gleichrichter
wandelt die Wechselspannung des Anschlusses in eine Gleichspan-
nung um. Folgende Gleichrichter sind verfügbar:

Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 2.22
• Approbation UL / CSA
• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V
AC 460 V

Brückengleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 1.11
• Anschlussspannung
AC 230 V

Brücke-Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Übererregungszeit = 1.11
ab der Übererregungszeit = 2.22

• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V
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Federkraftbremse

Anschluss über Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Brücke-Einweggleichrichter, 6-polig
• Verhältnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Übererregungszeit = 1.11
ab der Übererregungszeit = 2.22

• Anschlussspannungen
AC 230 V
AC 400 V

Der Brücke-Einweggleichrichter funktioniert beim Schaltvorgang zu-
nächst für die Übererregungszeit tü als Brücken- und anschließend
als Einweggleichrichter. Durch diese Kombination können die Eigen-
schaften der Bremse – je nach Zuordnung von Spulenspannung der
Bremse und Anschlussspannung – optimiert werden:

• Haltestromabsenkung (Cold Brake)• Kurzzeitige Übererregung der Bremsenspule
Durch eine Haltestromabsenkung reduziert der Brücke-Einweg-
gleichrichter die Leistungsaufnahme der geöffneten Bremse. Da

Indemdie Bremsspule für dieÜbererregungszeit tümit der doppel-
tenNennspannungangesteuertwird, lässt sichdie Trennzeit redu-

sichdieBremseweniger erwärmt,wirddieseAnsteuerungals „Cold
Brake“ bezeichnet.

zieren. Die Bremse öffnet schneller und der Verschleiß des Reibbe-
lages sinkt.
Aufgrund dieser Eigenschaften eignet sich diese Ansteuerungsva-
riante besonders für Hebeanwendungen. Sie ist daher nur in
Kombination mit einer Bremse mit erhöhtem Bremsmoment er-
hältlich.
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Federkraftbremse

Zulässige Reibarbeit

Q =Schaltarbeit pro Schaltspiel
Sh =Schalthäufigkeit
Bremsengröße = 06 ... 25
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

252018161412100806
Leistungsaufnahme

0.110.100.0850.0550.0500.0400.0300.0250.020[kW]Pin
Bremsmoment

26514580.060.035.014.07.003.502.50[Nm]MB100

20311565.050.030.012.06.103.102.30[Nm]MB1000

19911263.048.029.012.06.003.102.30[Nm]MB1200

193 1)109 1)61.047.028.011.05.803.002.20[Nm]MB1500

60.0 1)46.028.011.05.702.902.10[Nm]MB1800

43.0 1)26.0 1)10.05.302.802.00[Nm]MB3000

10.0 1)5.202.702.00[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE100

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1000

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1200

36.0 1)24.0 1)60.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1500

36.0 1)36.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1800

11.0 1)18.0 1)24.012.07.503.00[KJ]QE3000

7.00 1)12.07.503.00[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.019.020.027.028.030.040.050.079.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20073.029.015.06.304.502.000.610.15[kgcm²]J
Masse

31.019.512.68.705.804.202.601.500.90[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

352223221542966761706264210113[MJ]QBW
Ansprechverzug

26447.032.053.037.021.020.014.011.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010020.030.022.019.017.010.013.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

38414752.083.059.040.037.024.0[ms]t1
Trennzeit

26920723016914865.057.037.035.0[ms]t2

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

352223221542966761706264210113[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

30412683.011461.049.035.022.012.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

13826952.065.037.045.030.016.014.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

44339513418097.093.066.038.026.0[ms]t1
Trennzeit

26920723016914865.057.037.035.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

252018161412100806
Leistungsaufnahme

0.110.100.0850.0550.0500.0400.0300.0250.020[kW]Pin
Bremsmoment

40026015080.060.032.016.08.004.00[Nm]MB100

30720612166.051.027.014.07.203.70[Nm]MB1000

30020111865.050.027.014.07.003.60[Nm]MB1200

291 1)195 1)11563.048.026.013.06.803.50[Nm]MB1500

112 1)61.047.026.013.06.703.40[Nm]MB1800

57.0 1)44.0 1)24.012.06.303.20[Nm]MB3000

23.0 1)12.06.103.20[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE100

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1000

12080.060.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1200

36.0 1)24.0 1)60.036.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1500

36.0 1)36.030.024.012.07.503.00[KJ]QE1800

11.0 1)18.0 1)24.012.07.503.00[KJ]QE3000

7.00 1)12.07.503.00[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.019.020.027.028.030.040.050.079.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20073.029.015.06.304.502.000.610.15[kgcm²]J
Masse

31.019.512.68.705.804.202.601.500.90[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

35222322154296657153026415885.0[MJ]QBW
Ansprechverzug

11065.033.027.017.028.015.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010045.030.025.019.016.013.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

23016578.057.042.053.047.031.028.0[ms]t1
Trennzeit

39034027022021011576.057.045.0[ms]t2

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

252018161412100806
Reibarbeit

35222322154296657153026415885.0[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

15410280.058.033.048.031.025.016.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

16815710964.049.043.021.027.014.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

32225918912282.090.052.030.0[ms]t1
Trennzeit

39034027022021011576.057.045.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erhöhtem Bremsmoment

ƒ Beim Bremsmoment und der Höchstschaltarbeit ist die Einheit
für die Werte (100 ... 3600) r/min.

ƒ Nicht aufgeführte Bremsmomente und Höchstschaltarbeiten
bitte anfragen.

Baugröße

25252020181616141210
Leistungsaufnahme

0.110.110.100.100.0850.0550.0550.0500.0400.030[kW]Pin
Bremsmoment

60049040031520012510075.046.023.0[Nm]MB100

46137631724916210383.064.039.020.0[Nm]MB1000

44936730924415810181.062.039.020.0[Nm]MB1200

436 1)356 1)300 1)237 1)15398.078.060.038.019.0[Nm]MB1500

150 1)96.077.059.037.019.0[Nm]MB1800

89.0 1)71.0 1)55.0 1)34.017.0[Nm]MB3000

33.0 1)17.0[Nm]MB3600
Höchstschaltarbeit

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE100

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1000

12012080.080.060.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1200

36.0 1)36.0 1)24.0 1)24.0 1)60.036.036.030.024.012.0[KJ]QE1500

36.0 1)36.036.030.024.012.0[KJ]QE1800

11.0 1)11.0 1)18.0 1)24.012.0[KJ]QE3000

7.00 1)12.0[KJ]QE3600
Übergangsschalthäufigkeit

15.015.019.019.020.027.027.028.030.040.0[1/h]Shü
Massenträgheitsmoment

20020073.073.029.015.015.06.304.502.00[kgcm²]J
Masse

31.031.019.519.512.68.708.705.804.202.60[kg]m

Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert für die Reibarbeit QBW
bis auf 40 % reduzieren.

1)

ƒ Ansteuerung über Einweg- oder Brückengleichrichter

Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

140924655801596578241563253353198[MJ]QBW
Ansprechverzug

38.077.017.046.024.017.022.011.016.010.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

12010045.030.025.019.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

15819711714669.047.052.036.041.029.0[ms]t1
Trennzeit

532451470378356435297308193109[ms]t2
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erhöhtem Bremsmoment

ƒ Ansteuerung über Brücke-Einweggleichrichter

Ausführung

Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

140924655801596578241563253353198[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

85.012317.069.060.021.041.017.027.024.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

27019010014811337.055.037.043.044.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

35531333421717357.097.054.070.068.0[ms]t1
Trennzeit

532451470378356435297308193109[ms]t2

Ausführung

Übererregung
Baugröße

25201816141210
Reibarbeit

352223221542966761706264[MJ]QBW
Übererregungszeit

1300300[ms]tü
Min. Ausschaltzeit

3900900[ms]t
Ansprechverzug

13517155.010386.046.070.031.054.029.0[ms]t11Verknüpfen
Anstiegszeit

43026631922216083.093.068.087.053.0[ms]t12Bremsmoment
Verknüpfzeit

56543737432524612916399.014182.0[ms]t1
Trennzeit

20418416716015116814111781.053.0[ms]t2

ƒ Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verknüpfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 größer.
Bei maximalem Luftspalt erhöht sich die Trennzeit t2 – je nach
Bremse und Ansteuerung – bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Handlüfthebel

Bremse

d12h5Δ kk5
[mm][mm][mm][mm]

13.01072917806063

13.0
13.0

107
136

29
27

199
197

06
08

071

13.0
13.0

136
132

27
28

221
232

08
10

080

13.0
13.0

136
132

27
28

228
239

08
10

090

13.0
13.0

132
161

28
37

305
307

10
12

100

13.0
24.0

161
195

37
41

320
323

12
14

112

24.0
24.0

195
240

41
55

386
389

14
16

132

24.0
24.0

240
279

55
59

505
509

16
18

160

24.0
24.0

279
319

59
74

540
546

18
20

180

Folgende Kombinationen mit Handlüfthebel und Motoranschluss in
gleicher Lage sind nicht möglich:
• Steckverbinder HANmit Anschluss in Lage 1
• Inverter motec
• KlemmenkastenderMotorengrößen071, 080, 090 fürBremseund
Rückführung (M☐☐MA BR/BS/BA/BI)
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Rückführungen

Für die Drehzahl- und Positionserfassung stehen je nach Applikation
die nachfolgendenResolver, Inkremental- oder Absolutwertgeber zur
Verfügung.

Resolver

Der ständergespeiste Resolver mit zwei um 90° versetzten Ständer-
wicklungen und einer Läuferwicklung mit Transformatorwicklung
kann sowohl die Drehzahl als auch die Rotorlage erfassen. Die Rotor-
lage bleibt bei einem Spannungsausfall erhalten.

ƒ Die Drehstrommotoren mit Resolver können nicht für drehzahl-
abhängige Sicherheitsfunktionen inVerbindungmit demSicher-
heitsmodul SM 301 eingesetzt werden.

Produktschlüssel

RS1
Genauigkeit

-10 ... 10[']
Absolute Positionierung

1 Umdrehung
Max. Eingangsspannung

10.0[V]Uin,maxDC
Max. Eingangsfrequenz

4.00[kHz]fin,max
Übersetzungsverhältnis

0.30± 5 %Ständer / Läufer
Läuferimpedanz

51 + j90[Ω]Zro
Ständerimpedanz

102 + j150[Ω]Zso
Impedanz

44 + j76[Ω]Zrs
Min. Isolationswiderstand

10.0[MΩ]Rbei DC 500 V
Polpaarzahl

1

5.9 - 51Lenze | V06-de_DE-08/2018

IE1-Drehstrommotoren MD
Zubehör

5.9



Rückführungen

Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Inkrementalgeber können nur zur Drehzahlerfassung, nicht aber zur
Drehzahlregelung eingesetztwerden. Es ist eine Referenzfahrt nötig,
um später eine Positionierung zu ermöglichen.

Absolutwertgeber könnendieDrehzahl, dieRotorlageunddieMaschi-
nenpositionmit einer sehr hohenAuflösungerfassen. Siewerden zur
Positionierung von dynamischen Applikationen verwendet, eine Re-
ferenzfahrt ist nicht nötig.

ƒ Die Drehstrommotoren mit Inkrementalgebern oder SinCos-Ab-
solutwertgebernkönnennicht fürdrehzahlabhängigeSicherheits-
funktionen in Verbindung mit dem Sicherheitsmodul SM 301
eingesetzt werden.

Geberart

SinCos-
Absolut-
wert

TTL-InkrementalHTL-Inkremental

Produktschlüssel

AM1024-
8V-H

IG2048-
5V-T

IG1024-
5V-T

IG512-
5V-T

IG2048-
24V-H

IG1024-
24V-H

IG512-
24V-H

IG128-24V-
H

Gebertyp

Multi-
turn

Impulse

10242048102451220481024512128
Ausgangssignale

1 VssTTLHTL
Schnittstellen

HiperfaceA-, B-, N-Spur & invertiertA, B-Spur
Absolute Umdrehung

40960
Genauigkeit

-0.8 ... 0.8-2 ... 2-22.5 ...
22.5

[']

Min. Eingangsspannung

7.004.758.00[V]Uin,minDC
Max. Eingangsspannung

12.05.2530.026.0[V]Uin,maxDC
Max. Stromaufnahme

0.0800.150.040[A]Imax
Grenzfrequenz

20030016030.0[kHz]fmax
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Fremdlüfter

Im Betrieb mit Bemessungsdrehmoment bei niedrigen Drehzahlen
(< 20 Hz) rotiert der Eigenlüfter nicht mehr schnell genug um eine
ausreichendeKühlungdesMotors zugewährleisten.UmeinÜberhit-
zenzuverhindern, ist ohneFremdlüfter eineDrehmomentreduzierung
des Motors notwendig.
Der Fremdlüfter kühlt den Motor gleichmäßig und unabhängig von
derMotordrehzahl. Eine Drehmomentreduzierung ist nicht erforder-
lich und der Motor kann von 5 Hz bis zur Bemessungsfrequenz mit
seinem Bemessungsdrehmoment betrieben werden.

ƒ Der Fremdlüfterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
hältlich.

Bemessungsdaten 50 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

2.00

0.150.034
230

1

063 0.083
0.015

Δ
3

0.040400Y

2.10

0.180.041
230

1

071 0.083
0.016

Δ
3

0.048400Y

2.30

0.160.036
230

1

080 0.088
0.020

Δ
3

0.051400Y

2.70
0.19

0.038
230

1

090
0.036

Δ
3

0.11400Y

3.00

0.200.044
230

1

100 0.19
0.043

Δ
3

0.11400Y
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Fremdlüfter

Bemessungsdaten 50 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

3.10

0.230.050
230

1

112 0.20
0.054

Δ
3

0.11400Y

4.20

0.420.095
230

1

132 0.33
0.091

Δ
3

0.19400Y

6.20

0.970.22
230

1

160 0.68
0.21

Δ
3

0.39400Y

8.00

0.970.22
230

1

180 0.68
0.21

Δ
3

0.39400Y

Bemessungsdaten 60 Hz

SchaltungsartPhasenzahlBaugröße

Motor

mINPNUN, AC

[kg][A][kW][V]

2.00
0.047

0.018

460Y3

063

2.100.020071

2.300.0530.028080

2.70
0.11

0.047090

3.000.059100

3.100.120.074112

4.200.210.13132

6.20
0.470.33

160

8.00180
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Temperaturüberwachung

ZumSchutzdesMotors gegenÜberhitzung stehendienachfolgenden
Temperatursensoren zur Verfügung.
DieTemperatursensorensind indenWicklungen integriert.DerEinsatz
eines zusätzlichen Motorschutzschalters wird empfohlen.

Thermokontakte TKO

Der Thermokontakt TKO (Thermokontaktöffner) ist einBimetallschal-
ter. Der TKOüberwachtdieMotorwicklungstemperatur, bei zuhohen
Temperaturen schaltet das Motorrelais. Der Motor ist vom Netz ge-
trennt.

Max. Eingangsspan-
nung

Max. EingangsstromMax. Rückschalttem-
peratur

Min.Rückschalttempe-
ratur

AuslösetemperaturFunktion

AC

Uin,maxIin,maxTmaxTminT

-5 ... 5

[V][A][°C][°C][°C]

2502.5013590.0150Öffner

Kaltleiter PTC

Der PTC-Widerstand wird in Verbindungmit einem Auslösegerät be-
trieben. Wird der Motor zu heiß, kann der Motor mithilfe eines
Schützes ausgeschaltet werden. Im Gegensatz zum Thermokontakt
ist ein schnelles Wiedereinschalten möglich.

NormBemessungswiderstandAuslösetemperaturFunktion

140 °C-20 °C155 °C

RNRNRNT

-5 ... 5

[Ω][Ω][Ω][°C]

DIN 44080
VDE 0660 Teil 303

25030.0550150
Sprunghafte Wider-
standsänderung
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Temperaturüberwachung

Temperaturfühler PT1000

DieTemperaturfühler funktionierenals kontinuierlich veränderlicher
Widerstand tendenziell ähnlich wie Kaltleiter. DerWiderstand steigt
bei zunehmender Temperatur jedoch nur vergleichsweise langsam
an. Dadurch kann ein Regler regelmäßig die Temperatur ermitteln
und bereits frühzeitig eine Prozessbewertung vornehmen. So kann
der Motor bereits vor dem Überhitzen abgeschaltet werden.

ƒ Bei Speisung der Temperatursensorenmit einemMessstromvon
1 mA gilt der Zusammenhang zwischen Temperatur und gemes-
senemWiderstand im Diagramm.

Widerstandsänderung
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Klemmenkasten

DerStandard-Anschluss findetübereinenKlemmkastenstatt.Darüber
hinaus stehen für die schnelle Inbetriebnahme bzw. Wartung ICN-
und HAN-Steckverbinder zur Verfügung.

DieDrehstrommotoren sind für denBetrieb amkonstantenNetz und
am Inverter bestimmt.
Für den 50 Hz Betrieb sind dieMotoren inΔ-Schaltung an 230 V oder
in Y-Schaltung an 400 V zu betreiben.
Für den Inverterbetrieb ist die Eckfrequenz auf 87 Hzbei einer Bemes-
sungsspannung von 400 V in Δ-Schaltung festgelegt worden.

Anschlüsse

Motortyp

M☐☐MABSM☐☐MAXXAnbauten
M☐☐MABIM☐☐MABR
M☐☐MABAM☐☐MARS

M☐☐MAIG
M☐☐MAAG

P6P4P3P2P1P6P4P3P2P1
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

M16x1.5M16x1.5M20x1.5

M32x1.5M25x1.5

M16x1.5

M20x1.5M16x1.5
063

071

M25x1.5M20x1.5

080

090

100

112

M16x1.5M20x1.5

M32x1.5M25x1.5132

M16x1.5M50x1.5M16x1.5M50x1.5
160

180
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Steckverbinder

Für die Drehstrommotoren stehen die Steckverbinder in den Ausfüh-
rungen ICN, HAN undM12 (nur für Inkrementalgeber IG128-24V-H)
zur Verfügung.

Steckverbinder ICN

Der Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturüberwachung
erfolgt in einem Steckverbinder.
Der Anschluss an die Rückführung und dem Fremdlüfter wird jeweils
über einen separaten Steckverbinder realisiert.

Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturüberwachung

Für den Leistungsanschluss des Steckverbinders ist ein max. Motor-
bemessungsstrom von 16 A zulässig.
Die Steckverbinder sindum270°drehbarundmit einemBajonettver-
schluss für SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusätzlichmitherkömmlichenÜberwurfmuttern
kompatibel ist, können vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden. Die Festlegung der
Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten.

ƒ ICNM23 6-polig

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Bremse +/ACBD1 / BA11

Bremse -/ACBD2 / BA22

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UU4

Leistung Strang VV5

Leistung StrangWW6

ƒ ICNM23 8-polig

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Leistung Strang UU1

SchutzleiterPEPE

Leistung StrangWW3

Leistung Strang VV4

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

TB1 / TP1
R1

A

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

TB2 / TP2
R2

B

Bremse +/ACBD1 / BA1C

Bremse -/ACBD2 / BA2D
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Steckverbinder ICN

Anschluss der Rückführung

Optional sindalleGebersysteme (Ausnahme: IG128-24V-H) auchmit
einem amMotorklemmenkasten befestigten ICN-Steckverbinder er-
hältlich, sodass einebesonders schnelle Inbetriebnahmemöglich ist.
Die Steckverbinder sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet,
der zusätzlichmit herkömmlichenÜberwurfmuttern kompatibel ist.
Vorhandene Gegenstecker können so problemlos weiterverwendet
werden.

ƒ Resolver

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Transformatorwicklungen
+Ref1

-Ref2

Versorgung: Elektronisches Typenschild+VCC ETS3

Ständerwicklungen Cosinus
+COS4

-COS5

Ständerwicklungen Sinus
+SIN6

-SIN7

Nicht belegt

8

9

10

Temperaturfühler PT1000/KTY
+PT1000/+KTY11

-PT1000/-KTY12

ƒ Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Spur B/+SINB1

Spur A invers/-COSA¯2

Spur A/+COSA3

Versorgung ++UB4

MasseGND5

Nullspur invers/-RS485Z¯6

Nullspur/+RS485Z7

Nicht belegt8

Spur B invers/-SINB¯9

Nicht belegt10

Temperaturfühler PT1000/KTY
+PT1000/+KTY11

-PT1000/-KTY12
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Steckverbinder ICN

Abmessungen der Steckverbinder am Klemmenkasten

Bei folgendenMotoren ist nur der Rückführungsanschluss (B) in Lage
3 oder 5 erhältlich:

Folgende Lagen des Steckverbinders sind möglich:
• Leistungsanschluss (A) in Lage 5 und Rückführungsanschluss (B)
in Lage 3 • Motorgröße 132 ... 180

• Leistungsanschluss (A) in Lage 3 und Rückführungsanschluss (B)
in Lage 5

Motortyp

M☐☐MABRM☐☐MAXX
M☐☐MABSM☐☐MARS
M☐☐MABIM☐☐MAIG
M☐☐MABAM☐☐MAAG

z1, maxx8x7n2m1xg1
[mm][mm][mm][mm][mm][mm][mm]

4310916103136
17109063

24118071

4112523121152

25132080

29137090

36147100

38158112

711662712519451187132

65200152253

69220160

75
239

180

77200

5132820435468348225
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Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdlüfters

Optional ist der Fremdlüfter auchmit einemamKlemmenkasten des
Fremdlüfters befestigten ICN-Steckverbinder erhältlich, so dass eine
besonders schnelle Inbetriebnahmemöglich ist. Die Steckverbinder
sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet, der zusätzlich mit
herkömmlichen Überwurfmuttern kompatibel ist. Vorhandene Ge-
genstecker können so problemlos weiterverwendet werden.

ƒ Fremdlüfter 1-ph

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

SchutzleiterPEPE

Lüfter
U11

U22

Nicht belegt

3

4

5

6

ƒ Fremdlüfter 3-ph

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

SchutzleiterPEPE

Leistung Strang UU1

Nicht belegt2

Leistung Strang VV3

Nicht belegt
4

5

Leistung StrangWW6
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Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdlüfters

ƒ Der Fremdlüfterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
hältlich.

ƒ Zusätzlich kannderDeckel des Fremdlüfterklemmenkastens (inkl.
Steckverbinder) bei Bedarf schrittweise um 90° gedreht werden.
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Steckverbinder M12

Anschluss des Inkrementalgebers IG128-24V-H

Dieser Inkrementalgeber ist imStandardmit einemetwa0,5m langen
Kabelschwanz ausgestattet, an dessen Ende sich ein M12-Steckver-
binder nach allgemeinem Industriestandard befindet.

Steckerbelegung

BedeutungBezeichnungKontakt

Versorgung ++UB1

Spur BB2

MasseGND3

Spur AA4
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Steckverbinder HAN

HAN 10 E

Bei dem Rechtecksteckverbinder HAN 10 E werden alle sechs Enden
der dreiWicklungsstränge auf die Leistungskontakte ausgeführt. Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt somit im Gegenstecker.

Steckerbelegung

BedeutungKontakt

Klemmenbrett: U11

Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Bremse +/AC4

Bremse -/AC5

Klemmenbrett: W26

Klemmenbrett: U27

Klemmenbrett: V28

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

9

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

10
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Steckverbinder HAN

HANmodular

Der Steckverbinder ist je nachMotorbemessungsstrommit zwei un-
terschiedlichen Leistungsmodulen verfügbar (16 A oder 40 A). Die
FestlegungderMotorschaltungerfolgt imKlemmenkastenundmuss
vor der Inbetriebnahme geprüft werden.

ƒ HANmodular 16 A

Steckerbelegung

BedeutungKontaktModul

Klemmenbrett: U11

a Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Blindmodulb

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

1

c

Bremse +/AC2

Bremse -/AC3

Gleichrichter: Schaltkontakt
4

5

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

6

ƒ HANmodular 40 A

Steckerbelegung

BedeutungKontaktModul

Klemmenbrett: U11

a Klemmenbrett: V12

Klemmenbrett: W13

Blindmodulb

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: +PT1000/+KTY

1

c

Bremse +/AC2

Bremse -/AC3

Gleichrichter: Schaltkontakt
4

5

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfühler: -PT1000/-KTY

6
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Steckverbinder HAN

ƒ DerAnschlussdesSteckverbinderswurde inder Lage1dargestellt.
Die Lagen 3 und 5 sind ebenfalls möglich.

Motortyp

M☐☐MAXX
M☐☐MABR

x4x3x2n5m5g4
[mm][mm][mm][mm][mm][mm]

1211

41102118

120063

1716129071

2618138080

3022143090

3729157100

3628164112

1848
47180120

233132 1)

4272248160

Der Anschluss des Steckverbinders in Lage 3 oder 5 ist bei derMotorbauform
B5 nicht möglich.

1)
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