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Lenze macht vieles
einfach fur Sie.

Wir erarbeiten gemeinsam mit Ihnen die beste Losung
und setzen lhre Ideen mit Begeisterung in Bewegung.
Ganzgleich, ob bei der Optimierung einer bestehenden
oder der Entwicklung einer neuen Maschine. Wir streben
nach Einfachheit und suchen darin die Perfektion. Das
stecktin unserem Denken, in unseren Dienstleistungen
und in jedem Detail unserer Produkte. So einfach ist

das!

1

Ideen entwickeln

Sie wollen die beste Maschine bauen und
haben schon erste Ideen dafiir? Dann bringen
Sie diese mit uns zu Papier: angefangen bei
kleinen Innovationsschritten im Detail bis
hin zu komplett neuen Maschinen. Gemein-
sam entwickeln wir ein auf Ihre Anforderun-
gen abgestimmtes, intelligentes und nachhal-
tiges Konzept.

4

Maschinen herstellen

Funktionsvielfalt im Einklang: Als einer der

wenigen Komplettanbieter konnen wir lhnen
fiir jede Maschinenaufgabe genau die Produk-
te liefern, die Sie auch wirklich benétigen —

nicht mehr und nicht weniger. Hierfiir steht
unser L-force Produktportfolio, eine konsis-

tente Plattform fiir die Realisierung von An-
triebs- und Automatisierungsaufgaben.

2

Konzepte erstellen

In Ihren Maschinenaufgaben sehen wir will-
kommene Herausforderungen. Wir unterstiit-
zen Sie mit unserem umfangreichen Know-
how und liefern wertvolle AnstéRe fiir Ihre
Innovationen. Die einzelnen Bewegungs- und
Steuerungsfunktionen betrachten wir dabei
ganzheitlich und erarbeiten durchgangige
Antriebs- und Automatisierungslésungen fiir
Sie: so einfach wie moglich, so umfassend
wie nétig.

5

Betrieb sichern

Produktivitat, Zuverlassigkeit und taglich
neue Spitzenleistungen —das sind unsere
entscheidenden Erfolgsfaktoren fiir Ihre Ma-
schine. Nach der Auslieferung bieten wir Ih-
nen durchdachte Service-Konzepte fiir einen
dauerhaft sicheren Betrieb. Im Fokus steht
hier die kompetente Unterstiitzung durch
das exzellente Anwendungs-Knowhow unse-
rer erfahrenen Spezialisten im Aftersales.

3

Losungen erarbeiten

Unsere einfache Formel fiir zufriedene Kun-
den: Eine aktive Partnerschaft mit kurzen
Entscheidungswegen und einem individuell
abgestimmten Angebot. Auf Grundlage die-
ses einfachen Prinzips begegnen wir schon
seitlangem denimmer spezieller werdenden
Kundenbediirfnissen im Maschinenbau.



Aus Prinzip:
Immer die passen-
den Produkte.

Das umfangreiche Lenze L-force Produktportfolio folgt
einem ganz einfachen Prinzip. Denn die Funktionen
unserer fein skalierten Produkte sind der Base-Line,
State-Line oder High-Line zugeordnet.

produktauswah f;,
e naschinena ”fgabe

Ihr bedeutender Vorteil: Dadurch erkennen Sie schnell, o
welche Produkte fiir Inre Anforderungen die beste Lo- Wb

sung ergeben. IS

Starke Produkte mit groBer Wirkung:

- Einfaches Handling

« Langlebige Qualitat

« Zuverldssige Technologien am Puls der Zeit

Con trojja .

Lenze-Produkte werden in einem eigenen Testlabor auf =
Herz und Nieren tberpriift. So garantieren wir lhnen 2
eine dauerhafte Qualitdt und lange Lebensdauer. AuBer- /
dem gewahrleisten Ihnen fiinf Logistikzentren die i
weltweite Verfiigbarkeit und schnelle Lieferung Ihrer —
ausgewahlten Lenze-Produkte. So einfach ist das!
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Motoren

inverteropt. Dreh-
strommotoren MF

0.55...22 kW
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

UmaX
lJmin
Un,a
Un, v

\J|
vl
vl
[\

Max. Netzspannung
Min. Netzspannung
Bemessungsspannung
Bemessungsspannung

N100 % [%] Wirkungsgrad

N7s % [%] Wirkungsgrad

Nso % [%] Wirkungsgrad

cos ¢ Leistungsfaktor

In [A] Bemessungsstrom

[ — [A] Max. Stromaufnahme

J [kgem?] Massentragheitsmoment

m [kgl Masse

M, [Nm] Anlaufmoment

Mp [Nm] Kippmoment

M max [Nm] Max. Drehmoment

My [Nm] Bemessungsdrehmoment

nN [r/min] Bemessungsdrehzahl

Pn [kw] Bemessungsleistung

P [kw] Max. Leistungsaufnahme

CE Communauté Européenne

CSA Canadian Standards Association

DIN Deutsches Institut fiir Normung eV.

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europdische Norm

IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code

P International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association
UL Underwriters Laboratory Listed Product

UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker

Cccc China Compulsory Certificate

EAC Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / Kasachstan
cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Kanada

UkrSEPRO | Zertifikat fiir die Ukraine

57-4
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Produktschliissel

Motortyp Anbauten BaugroRe Polpaarzahl Interner Approbation
Schliissel

I l 1 €1

WO OmMa 0 OO0 O 0O

(Beispiel: 071-1)

Standard- D] [E Mit Eigenliifter 4-polig CE

effizienz
m cURus

(IE1)
Hoch- [H] m Mit Fremdliifter

effizienz

(IE2) |X Xl Ohne Anbauten B CcCcC
Frequenz—l | | | Resolver
umrichter F R S RS1

optimiert
| I Gl Inkrementalgeber HTL
1G128-24V-H

1G512-24V-H

Ohne 1G1024-24V-H
Bremse }7 1G2048-24V-H
Inkrementalgeber TTL
1G512-5V-T

1G1024-5V-T
1G2048-5V-T

|A Gl SinCos-Absolutgeber multi-turn,

Hiperface® AM1024-8V-H

EE Mit Bremse
EE' Resolver
RS1
EI' Inkrementalgeber HTL
1G128-24V-H
1G512-24V-H
Federkraft- 1G1024-24V-H
bremse }7 1G2048-24V-H
Inkrementalgeber TTL
1G512-5V-T

1G1024-5V-T
1G2048-5V-T

|B Al SinCos-Absolutgeber multi-turn,

Hiperface® AM1024-8V-H

Lenze | VO5-de_DE-08/2018 57-5



inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Produktinformationen

Seit Langem sind Drehstrommotoren von Lenze in nahezu allen Indus-
triebereichen etabliert. Aufbauend auf diese langjahrige Erfahrung
im Bereich der Antriebs- und Automatisierungstechnik wurde ein
Motor entwickelt, der dafiir sorgt, Ihren Anspriichen an Produktivitat,
Quialitat und Verfiigbarkeit optimal gerecht zu werden.

Die Drehstrommotoren der L-force-Reihe zeichnen sich vor allem
durch den umfangreichen Baukasten aus. Eine Vielzahl von Optionen
ermdglicht es lhnen, die Antriebseigenschaften genau auf lhre Appli-
kation anzupassen. Wir nennen dies Rightsizing.

L-force Drehstrommotoren MF sind in einem Leistungsbereich von
0.55 ... 22 kW lieferbar und vollstandig auf Inverterbetrieb optimiert.

Ihre Vorteile:

- Bis zu zwei BaugroRen kleiner als Standard-Drehstrommotoren

- Die Motoren libertreffen die Mindestwirkungsgrade der Effizienz-
klasse IE2

+ GrofRRer Drehzahlstellbereich: 1:24 (ohne Feldschwéachung)

« Dynamisch durch ein kleines Massentragheitsmoment

Grundausfiihrungen

« Mit den Bauformen B3, B5 und B14 sowie den nach IEC 60072-1
bzw. DIN EN 50347 standardisierten Abmessungen sind die Moto-
ren universell einsetzbar.

- DiestandardmaRig integrierten Temperatursensoren ermoglichen
eine permanente Temperaturliberwachung und sind auf die War-
meklasse F (155°C) der Motorwicklung abgestimmt.

« Inder Basisausfiihrung sind die Motoren durch die Schutzart IP55
den Umgebungsbedingungen angepasst.

- Beischwierigen Einsatzbedingungen steht das Oberflachen- und
Korrosionsschutzsystem zur Verfiigung, das den Motor zuverldssig
vor aggressiven Medien schiitzt.

57-6

Optionen

Verschiedene Bremsengréf3en — jeweils mit mehreren Bremsmo-
menten verfligbar — lassen sich mit den Drehstrommotoren kom-
binieren.

Die Longlife-Ausfiihrung der Bremse ermoglicht problemlos iiber
10 x 106 Schaltzyklen.

Zur Drehzahl- und Positionserfassung ist der Anbau eines Resolvers
sowie verschiedener Inkremental- und Absolutwertgeber moglich.
Zur schnellen Inbetriebnahme sind die Motoren auch mit Steckver-
bindern fiir Leistungsanschliisse, Bremse, Fremdliifter und Riick-
fiihrung verfiigbar.

Statt eines Eigenliifters kann der Motor optional mit einem
Fremdlufter ausgestattet werden. Auch bei Drehzahlen unter 20 Hz
ist dann keine Drehmomentreduzierung notwendig.

Fiir Antriebsaufgaben in dezentralen Anwendungen kann der
Motor mit dem auf den Klemmenkasten montierten Inverter motec
bezogen werden.

Die Motoren sind mit Approbationen nach cURus, GOST-R, CCC
und UkrSepro erhaltlich.

Lenze | VO5-de_DE-08/2018



inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 063 071 080 090
Bauform

B3

B5

B14
Wellenzapfen
dxl [mm] 11x23 14 x 30 19 x40 24 x50
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard- oder Longlife-Ausfiihrung Standard- oder LongLife-Ausfiihrung

Reduziertes- oder Standard-Bremsmoment Reduziertes, Standard oder erhdhtes Bremsmo-
Mit Gleichrichter ment
Mit Handlufthebel Mit Gleichrichter
Gerauscharm Mit Handlufthebel
Gerauscharm
Riickfiihrung
Ausfiihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)

Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC

Motoranschluss
Leistungsanschluss

Bremsenanschluss

Fremdliifteranschluss
Riickfiihrungsanschluss

Temperatursensoranschluss

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN10E

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Riickfiihrungsanschluss

Wellenlagerung
Lage des Festlagers

Lagerart

Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbestdandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben

Farbe

unlackiert
grundiert
Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben

Lenze | VO5-de_DE-08/2018
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 100 112 132
Bauform

B3 B3

B5 B5

B14
Wellenzapfen
dxl [mm] 28 x 60 38 x 80
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard- oder Longlife-Ausfiih- Standard-Ausfiihrung

rung Reduziertes, Standard oder erhohtes Bremsmoment
Reduziertes, Standard oder er- Mit Gleichrichter
hoéhtes Bremsmoment Mit Handlufthebel
Mit Gleichrichter Gerauscharm
Mit Handliifthebel
Gerdauscharm
Riickfiihrung
Ausfiihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)

Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC

Motoranschluss
Leistungsanschluss

Bremsenanschluss

Fremdliifteranschluss
Riickfiihrungsanschluss

Temperatursensoranschluss

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN10E

Klemmenkasten
TKO oder PTC bei Steckverbinder
im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im
Riickfiihrungsanschluss

Klemmenkasten

Klemmenkasten

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
PT1000 bei Steckverbinder im Riickfiihrungsanschluss

Wellenlagerung
Lage des Festlagers

Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestdandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben
Farbe
unlackiert
grundiert
Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben
57-8 Lenze | VO5-de_DE-08/2018



inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften
Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Drehstrommotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal ~ Verschiedene Oberfldchenbeschichtungen sorgen dafiir, dass die

zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem ~ Motoren auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuBenaufstellung oder

(OKS) maBgeschneiderte Losungen zur Verfligung. athmospharischen Verunreinigungen zuverlassig funktionieren. Der
Farbton des Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber
hinaus sind die Drehstrommotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhalt-

lich.
Oberflachen- und Korrosions- | Anwendungen MaRnahmen
schutzsystem
OKS-G » Abhangig vom nachtraglich aufzubringenden .
(Grundiert) Decklagkg g g + 2K-PUR-Grundierung (grau)
OKS-S : Standardanwendgngen . « « Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
(small) . Innenaufst.ellu.ng in beheizten Gebauden se C1 (gemaR EN 12944-2)
« Luftfeuchtigkeit bis 90%
OKS-M * Innenaufstellung " unbeheizten Gebauden + Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
(Medium) . Uberdachtg, ge'schutzte AufRenaufstellung se C2 (gem3R EN 12944-2)
« Luftfeuchtigkeit bis 95 %
« Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
se C3 (gemal EN 12944-2)

« Lifterhaube und B-Lagerschild zusatzlich grundiert
OKS-L « AuBenaufstellung « Schrauben verzinkt
(Large) + Luftfeuchtigkeit tiber 95 % + Kabelverschraubungen mit Dichtringen
OKS-XL » Chemische Industrieanlagen + Korrosionsstabile Bremse mit Abdeckring, nicht
(extra Large)  Lebensmittelindustrie rostendem Reibblech und verchromter Ankerschei-

be (auf Anfrage)
Optionale MaBnahmen:
+ Rezesse am Motor abgedichtet (auf Anfrage)

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberfldachen- und Korrosions- | Korrosivitatsklasse Oberflachenbeschichtung Farbton
schutzsystem
DIN EN ISO 12944-2 Aufbau
ohne OKS
(unlackiert)
OKS-G .
(Grundiert) 2K-PUR-Grundierung
OKS-5 Vergleichbar mit C1 2K-PUR-Decklack
(Small)
OKS-M . .
(Medium) Vergleichbar mit C2 Standard: RAL 7012
OKS-L 2K-PUR-Grundierung Optional: Nach RAL Classic moglich
(Large) . . 2K-PUR-Decklack
OKS-XL Vergleichbar mit C3

(extra Large)

Lenze | VO5-de_DE-08/2018 5.7-9



inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Zuordnung Motor — Inverter
Bemessungsfrequenz 120 Hz

» Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
» Inverter Drives 8400 (ES84AV)

Bemessungsleistung Produktschliissel
Motor Umrichter

Pn
[kw]

0.55 MFOOOOO063-32 E84DVBO5514S00020 E84AVOOO5514000
0.75 MFOOOO0063-42 E84DVBO7514S00020 E84AVOIOO7514000
1.10 MFOOOO0071-32 E84DVBO1124S0O00120 E84AVOOO1124000
1.50 MFOOOO0071-42 E84DVBO1524S00020 E84AVOIOO1524000
2.20 MFOOOOO0080-32 E84DVBO2224S00020 E84AVOIOO2224000
3.00 MFOOOO0080-42 E84DVBO3024S00020 E84AVOIOO3024000
4.00 MFOOOOO0090-32 E84DVBIO4024S00020 E84AVOOO4024000
5.50 MFOOOOO0100-12 E84DVBO5524S00020 E84AVOIOO5524000
7.50 MFOOOOO100-32 E84DVBO7524S00020 E84AVOOO7524000
11.0 MFOOOO0112-22 E84AVOOO1134000
15.0 MFOOOOO132-12 E84AVOOO1534000
18.5 MFOOOO0O132-22 E84AVOIOO18340100
22.0 MFOOOO0O132-32 E84AVOIOO2234000

5.7-10
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Allgemeines

Dimensionierung
Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

Das Diagramm zeigt die motorbaugréRenabhangige Drehmomentre-
duzierung bei eigenbeliifteten Motoren unter Beriicksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien

A = Betrieb mit Eigenliifter und Bremse
B = Betrieb mit Eigenliifter und Bremsenansteuerung ,Haltestromab-
senkung*

» Dieindiesem Katalog genannten technischen Daten der Motoren
im Inverterbetrieb gelten fiir den Betrieb an einem Lenze-Inverter.
Fragen Sie im Zweifelsfall den Hersteller des Inverters, ob das
Gerat den Motor mit den genannten technische Daten (z.B.
Stellbereich, Eckfrequenz) betreiben kann.

Fiir eine genaue Antriebsauslegung konnen Sie unsere Projektierungs-
software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer kénnen Sie die Antriebsauslegung
schnell und mit einer hohen Qualitat ausfiihren.

Die Software beinhaltet fundiertes und in der Praxis erprobtes Wissen
Uber Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-
ponenten.

Bitte sprechen Sie lhre zustdndige Lenze Vertriebsgesellschaft an.

Lenze | VO5-de_DE-08/2018
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Allgemeines
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

Schutzart
EN 60529 IP551)
IP651)
IP661)
Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG
EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
Approbation
UkrSEPRO
Cccc GB Standard 12350-2009
CSA CSA 22.2 No. 100
cURus File-No. E210321
UL1004-1
UL 1004-8
Warmeklasse
IEC/EN 60034-1; Ausnutzung B
IEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht) F
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,min [oc] -20
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,max [°c] 40
Mit Leistungsreduzierung Toprmax [°C] 60
Aufstellungshéhe
Uber NN Hmax [m] 4000
Max. Drehzahl
Miies [r/min] 4500

1) Abweichende Schutzarten bei Ausfiihrungen:
Mit Bremse IP55 (mit Handlufthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.

Mit HTL-Inkremental 1G128-24V-H IP54.

Lenze | VO5-de_DE-08/2018 5.7-13



inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Krafte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Angriff der Krafte

Kraftangriff bei |/2

Lagerlebensdauer Ly,
10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,— Fa><,+ Frad |:ax,— Fax,+ |:rad Fax,— |:ax,+ |:rad Fax,— Fax,+

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 600 -600 300 470 -480 180 410 -430 120 350 -370 70
071 740 -800 470 590 -630 300 510 -550 220 430 -470 140
080 960 -1090 580 770 -860 350 670 -760 250 570 -650 140
090 1050 -1160 630 840 -920 390 730 -800 280 620 -690 160
100 1490 -1490 910 1190 -1160 580 1050 -1010 430 890 -860 270
112 2250 -2330 1340 1790 -1830 840 1570 -1600 610 1330 -1360 370
132 3300 -2150 1190 2640 -1670 710 2320 -1440 480 1970 -1210 250
160 3750 -2700 1520 3000 -2130 950 2640 -1830 670 2250 -1440 360
180 5620 -3270 1790 4500 -2580 1120 3960 -2210 790 3375 -1750 420
200 5620 -3270 1790 4500 -2580 1120 3960 -2210 790 3375 -1750 420
225 5200 -3100 3900 3900 -2100 2900 3300 -1300 2100 2650 -1000 1800

» Die Werte der Lagerlebensdauer L, gy, beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 2000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

» DieAngaben der Axialkrafte beziehen sich auf die max. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Krafte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Kraftangriff bei |
Lagerlebensdauer Ly,
10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,» Fax,+ Frad Fax,— Fax,+ I:rad Fax,— Fax,+ Frad Fax,- Fax,+

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 400 -600 300 370 -480 180 320 -430 120 300 -370 70
071 680 -800 470 540 -630 300 470 -550 220 400 -470 140
080 880 -1090 580 700 -860 350 610 -760 250 520 -650 140
090 940 -1160 630 750 -920 390 660 -800 280 560 -690 160
100 1350 -1490 910 1080 -1160 580 940 -1010 430 800 -860 270
112 2040 -2330 1340 1620 -1830 840 1420 -1600 610 1210 -1360 370
132 3020 -2150 1190 2420 -1670 710 2120 -1440 480 1800 -1210 250
160 3410 -2700 1520 2730 -2130 950 2400 -1830 670 2050 -1440 360
180 4550 -3270 1790 3640 -2580 1120 3200 -2210 790 2730 -1750 420
200 4550 -3270 1790 3640 -2580 1120 3200 -2210 790 2730 -1750 420
225 4800 -3100 3900 3600 -2100 2900 3000 -1300 2100 2400 -1000 1800

» Die Werte der Lagerlebensdauer L,y beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 2000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

» DieAngaben der Axialkrafte beziehen sich auf die max. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Krafte bei mittlerer Drehzahl 3500 r/min.

Angriff der Krafte

Kraftangriff bei 1/2

Lagerlebensdauer Ly,

10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,- Fax,+ Frad I:ax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ I:rad Fax,- Fax,+

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 500 -430 270 400 -330 180 350 -290 140 290 -240 90
071 610 -580 250 490 -490 130 430 -430 80 360 -360 30
080 800 -790 280 640 -640 130 560 -570 60 480 -500
090 880 -830 310 700 -670 150 610 -600 70 520 -520
100 1250 -1060 480 1000 -840 250 870 -740 150 740 -630 50
112 1870 -1680 700 1500 -1500 360 1310 -1190 200 1110 -1030 40
132 2750 -1400 440 2200 -1100 130 1700 -980 20

Kraftangriff bei |

Lagerlebensdauer L; o,
10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad I:ax,— Fax,+ Frad I:ax,— Fax,+ I:rad I:ax,— I:ax,+ I:rad l:ax,— Fax,+

[N] [N] [N] (N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 460 -410 260 370 -320 170 320 -280 130 270 -240 80
071 570 -560 230 450 -450 120 400 -400 70 330 -350 20
080 730 -750 250 580 -610 100 510 -550 40
090 790 -790 270 630 -640 120 550 -570 50
100 1120 -1000 420 900 -800 210 790 -700 120 670 -600 20
112 1690 -1600 610 1350 -1280 300 1190 -1140 150 1000 -1000 0
132 2520 -1300 330 2020 -1020 60 1300 -960 0

» Die Werte der Lagerlebensdauer L, beziehen sich auf eine mitt-
lere Drehzahl von 3500 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

» Die Angaben der Axialkrafte beziehen sich auf die max. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Bemessungsdaten 120 Hz

4-polige Motoren

Pn ny Un, A In, A Un, v I, v
+10% +10%
(kW] [r/min] vl [A] V] [A]
MFOOOOO063-32 0.55 3440 200 3.20 345 1.80
MFOOOOO063-42 0.75 3400 210 4.00 370 2.30
MFOOOOO071-32 1.10 3490 200 5.50 345 3.20
MFOOOOO071-42 1.50 3450 205 6.80 360 3.90
MFOOOOO080-32 2.20 3500 200 9.10 345 5.30
MFOOOOOO080-42 3.00 3480 210 11.4 370 6.60
MFOOOOO090-32 4.00 3480 370 8.50
MFOOOOO100-12 5.50 3525 340 129
MFOOOOO100-32 7.50 3515 375 15.9
MFOOOOO112-22 11.0 3530 370 235
MFOOOOO132-12 15.0 3560 370 31.2
MFOOOOO132-22 18.5 3560 360 39.0
MFOOOOO132-32 220 3550 380 44.5
My Mmax cos ¢ N75 % N100 % Jn m?
[Nm] [Nm] [%] [%] [kgem?] [kel
MFOOOOO063-32 1.53 6.00 0.68 75.0 75.0 3.70 4.40
MFOOOOO063-42 211 8.00 0.69 79.6 79.6 3.70 4.40
MFOOOOO071-32 3.01 12.0 0.77 81.4 81.4 12.8 6.40
MFOOOOO071-42 4.15 16.0 0.80 82.8 82.8 12.8 6.40
MFOOOOO080-32 6.00 24.0 0.86 84.3 84.3 28.0 11.0
MFOOOOO080-42 8.20 32.0 0.86 85.5 85.5 28.0 11.0
MFOOOOO090-32 10.9 44.0 0.85 87.0 86.6 32.0 18.0
MFOOOOO100-12 14.9 60.0 0.81 87.9 87.7 61.0 26.5
MFOOOOO100-32 20.3 80.0 0.81 88.9 88.7 61.0 26.5
MFOOOOO112-22 29.7 120 0.78 89.8 89.8 107 38.0
MFOOOOO132-12 40.3 160 0.84 88.9 90.6 336 66.0
MFOOOOO132-22 49.6 200 0.84 89.9 91.2 336 66.0
MFOOOOO132-32 59.2 240 0.83 90.5 91.6 336 66.0

1) Ohne Zubehér
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
X m Ny
!
_ R\ &
i | o 1
wn| <
Q
— @
/ | il
i b
4 5 Sg
k bs
€5
I 1 |2
|
o =}/ ¥
4. J
2 t
Motortyp
MFEMAXX MFEMABR
k g 81 X my ) k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 215 123 109 17 271 123 109 17
136 103 136 103
071 246 139 118 24 297 139 118 24
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 337 176 137 29 399 176 137 29
152 121 152 121
100 382 194 147 36 458 194 147 36
112 392 218 158 38 482 218 158 38
132 497 258 187 51 194 125 576 258 187 51 194 125
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
Motortyp
MFEMARS MFEMABS
MFEMAIG MFEMABI
MFEMAAG MFEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 271 123 109 17 318 123 124 8
071 297 139 118 24 136 103 338 139 133 13
080 369 156 132 25 383 156 142 24
090 418 178 137 29 152 121 436 176 147 28 194 125
100 463 196 147 36 479 194 158 35
112 472 220 158 38 512 218 168 37
132 599 261 187 51 194 125 621 258 187 51
d d d, I, I t u
j6 k6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 125 4.0
071 14 M5 30 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 0 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
) 28 M10 60 5.0 50 31.0
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
b, ig bs es h Cs S5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 100 40 80 120 63 10
071 112 45 90 134 71 11 70
080 125 50 100 154 80
090 140 56 125 174 90 13 100
100 160 63 194 100 15
112 190 70 140 223 112 14 12.0
132 216 89 178 260 132 16
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
X m,
.;n===;.
7 _E'ﬂp
m NE\Na) \
Ny \)
®
3| & =:-E=oxzls >
1 ]
— ® | )
f2
]
l2
k
I 1 I 2
3
el
d, t
|
Motortyp
MFEMAXX MFEMABR
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 215 123 109 17 271 123 109 17
136 103 136 103
071 246 139 118 24 297 139 118 24
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 337 176 137 29 399 176 137 29
152 121 152 121
100 382 194 147 36 458 194 147 36
112 392 218 158 38 482 218 158 38
132 497 258 187 51 194 125 576 258 187 51 194 125
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
Motortyp
MFEMARS MFEMABS
MFEMAIG MFEMABI
MFEMAAG MFEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 271 123 109 17 318 123 124 8
136 103
071 297 139 118 24 338 139 133 13
080 369 156 132 25 383 156 142 24
090 418 178 137 29 152 121 436 176 147 28 194 125
100 463 196 147 36 479 194 158 35
112 472 220 158 38 512 218 168 37
132 599 261 187 51 194 125 621 258 187 51
d d d, Iy I, t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 35 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ' 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 5.0 50 31.0
112
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
FlanschgroRe
a b, () e, fy s> iy
i6 -06..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FF115 140 95 115 3.0 23.0
10 10.0
071 FF130 160 110 130 30.0
080 3.5 40.0
FF165 200 130 11 165 12.0
090 50.0
100
FF215 250 180 15 215 60.0
112 4.0 145
132 FF265 300 230 20 265 80.0
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

X my , Ny
.$==Iﬂ?.
N g
e N ﬁ N\
— ®
Si=i—a1=
S| & o
f2
I2
k
l 1 ] 2
=)
o +
Q= tl
Motortyp
MFEMAXX MFEMABR
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 215 123 109 17 271 123 109 17
136 103 136 103
071 246 139 118 24 297 139 118 24
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 337 176 137 29 399 176 137 29
152 121 152 121
100 382 194 147 36 458 194 147 36
112 392 218 158 38 482 218 158 38
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp
MFEMARS MFEMABS
MFEMAIG MFEMABI
MFEMAAG MFEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 271 123 109 17 318 123 124 8
136 103
071 297 139 118 24 338 139 133 13
080 369 156 132 25 383 156 142 24
194 125
090 418 178 137 29 436 176 147 28
152 121
100 463 196 147 36 479 194 158 35
112 472 220 158 38 512 218 168 37
d d dz |1 IZ t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ) 32 21.5 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 5.0 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
FlanschgroRe
a b, e, f, Sy ip
i6 -06..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FT75 90 60 75 95 M5x10 23.0
071 FT85 105 70 85 ’ M6x10 30.0
FT100 120 80 100 3.0 M6x12
080 40.0
FT130 160 110 130 3.5 M8x14
FT115 140 95 115 3.0
090 M8x16 50.0
100 FT130 160 110 130 3.5 M8x14 60.0
112 M8x16 '
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
X my O m, kg ny
TSN
i +° 8 o i) 53
o _ _ !
H wn| £
= (&)
H 5)
L
i b
4 5 | 55
k | bs
€s
1,
=]
o ===
d2J
Motortyp
MFFMAXX MFFMABR
k g 81 X my ny 83 my k g 81 X m; ny g3 ks my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] | [mm] | [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 109 17 115
136 | 103 136 103
071 373 138 | 118 24 122 410 138 118 24 122
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 @ 132 25 133
090 460 176 | 137 29 141 105 512 176 137 29 141 0 105
152 | 121 152 121
100 491 194 | 147 36 150 552 194 147 36 150
112 495 218 | 158 38 162 575 218 158 38 162
132 612 257 | 187 51 194 | 125 | 182 698 257 187 51 194 | 125 | 182
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
Motortyp
MFFMARS MFFMABS
MFFMAIG MFFMABI
MFFMAAG MFFMABA
k 8 81 X mp | M 83 m; k g 81 X m; N 83 kg my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 124 8 115
071 373 138 | 118 24 136 | 103 122 410 138 | 133 13 122
080 400 156 | 132 25 133 455 156 142 24 133
090 460 176 | 137 29 15 | 121 141 105 512 176 147 28 194 125 | 141 0 105
100 491 194 | 147 36 150 552 194 158 35 150
112 575 218 | 158 38 162 575 218 168 37 162
132 698 257 | 187 51 194 | 125 182 698 257 | 187 51 182
d d d, I, I t u
j6 k6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 125 4.0
071 14 M5 30 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 0 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
) 28 M10 60 5.0 50 31.0
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
b, ig bs es h Cs S5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 100 40 80 120 63 10 70
071 112 45 90 134 71 11
080 125 50 100 154 80
090 140 56 125 174 90 13 100
100 160 63 140 194 100 15
112 190 70 223 112 14 12.0
132 216 89 178 260 132 16
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
X m, O m, kg
N
- +. + 5 _V o
S a o
— &
fy
e
iy
k
Iy Iy
=
&
Motortyp
MFFMAXX MFFMABR
k g 81 X my ny g3 kg m k g 81 X my ny 83 9 m
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 109 17 115
136 @ 103 136 | 103
071 373 138 118 24 122 410 138 118 24 122
080 400 156 | 132 25 133 455 156 132 25 133
090 460 176 @ 137 29 141 0 105 512 176 = 137 29 141 0 105
152 | 121 152 121
100 491 194 | 147 36 150 552 194 147 36 150
112 495 218 158 38 162 575 218 158 38 162
132 612 257 | 187 51 194 | 125 | 182 698 257 187 51 194 | 125 | 182
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
Motortyp
MFFMARS MFFMABS
MFFMAIG MFFMABI
MFFMAAG MFFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 124 8 115
136 @ 103
071 373 138 | 118 24 122 410 138 133 13 122
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
090 460 176 | 137 29 15 | 121 141 0 105 512 176 147 28 194 | 125 | 141 0 105
100 491 194 | 147 36 150 552 194 158 35 150
112 575 218 | 158 38 162 575 218 168 37 162
132 698 257 | 187 51 194 | 125 | 182 698 257 187 51 182
d d d, Iy I, t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ' 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 5.0 50 31.0
112
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
FlanschgroRe
a b, () e, fy s> iy
i6 -06..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FF115 140 95 115 3.0 23.0
10 10.0
071 FF130 160 110 130 30.0
080 3.5 40.0
FF165 200 130 11 165 12.0
090 50.0
100
FF215 250 180 15 215 60.0
112 4.0 145
132 FF265 300 230 20 265 80.0
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

x my Om, kg n,
o~ o~
(=¥l
iy
Lﬁ'z
=]
© CIE= =
4.
2oL | t
Motortyp
MFFMAXX MFFMABR
k g 81 X my ny 83 kg my k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]| [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 109 17 115
136 | 103 136 103
071 373 138 118 24 122 410 138 118 24 122
080 400 156 | 132 25 133 455 156 132 25 133
0 105 0 105
090 460 176 @ 137 29 141 512 176 = 137 29 141
152 | 121 152 121
100 491 194 | 147 36 150 552 194 147 36 150
112 495 218 | 158 38 162 575 218 158 38 162
5.7 -28
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp
MFFMARS MFFMABS
MFFMAIG MFFMABI
MFFMAAG MFFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 124 8 115
136 @ 103
071 373 138 | 118 24 122 410 138 133 13 122
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
0 105 194 125 0 105
090 460 176 | 137 29 152 | 121 141 512 176 147 28 141
100 491 194 | 147 36 150 552 194 158 35 150
112 575 218 @ 158 38 162 575 218 168 37 162
d d dz |1 IZ t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ) 32 21.5 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 5.0 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
FlanschgroRe
a b, e, f, Sy ip
i6 -0.6..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FT75 90 60 75 95 M5x10 23.0
071 FT85 105 70 85 ’ M6x10 30.0
FT100 120 80 100 3.0 M6x12
080 40.0
FT130 160 110 130 3.5 M8x14
FT115 140 95 115 3.0
090 M8x16 50.0
100 FT130 160 110 130 3.5 M8x14 60.0
112 M8x16 '
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Technische Daten

Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 120 Hz

Motor

MFOOOOO0063-32
MFOOOO0063-42
MFOOOOO071-32
MFOOOO0071-42
MFOOOOO080-32
MFOOOOO0080-42
MFOOOOO090-32
MFOOOOO100-12
MFOOOOO100-32

Produktschliissel

Umrichter

E84DVBO5514S000020
E84DVBO7514S00020
E84DVBO1124S00020
E84DVBO1524S00020
E84DVBO2224S00020
E84DVB[3024S00020
E84DVBI4024S00020
E84DVBO5524S00020
E84DVBO7524S00020

81,120Hz
[mm]

154

163

201

261

272

M7 120Hz
[mm]

241

260

325

N2, 120Hz
[mm]

161

176

195

X120Hz
[mm]

29.5

315

29.9
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inverteropt. Drehstrommotoren MF
Zubehor

Federkraftbremse

Die Drehstrommotoren kénnen mit einer Federkraftbremse ausge-
stattet werden. Diese wird nach dem Abschalten der Versorgungs-
spannung aktiv (Ruhestromprinzip). Zur optimalen Anpassung des
Bremsmomtors an die Applikation stehen in jeder MotorbaugroRe
mehrere Bremsmomente und Ansteuervarianten zur Verfligung. Fiir
Anwendungen mit sehr hohen Schalthaufigkeiten ist zudem eine
LonglLife-Ausfiihrung der Bremse erhdltlich, die eine verstarkte
Bremsenmechanik aufweist.

Eigenschaften
Ausfiihrungen Ansteuerung
« Standard « DC-Versorgung
- 1 x 106 Schaltzyklen repetierend + AC-Versorgung liber Gleichrichter im Klemmenkasten
- 1 x 106 Schaltzyklen reversierend
« Longlife Schutzart
- 10 x 106 Schaltzyklen repetierend + ohne Handliiftung IP55
- 15 x 106 Schaltzyklen reversierend » mit Handliiftung IP54

Reibbelag
« Asbestfrei, verschleiBarm

Optionen

» Handliftung

« Approbation UL/CSA
 gerduscharm

Zuordnung Motor — Bremse

Bauform
Standard Longlife
MotorgroRRe BaugroRe Kennmoment BaugroRe Kennmoment
Bremse Bremse
My My
[Nm] [Nm]

063-32 06 2.50

063-42 06 4.00 06 4.00
06 2.50

071-32 06 4.00 gg ggg
08 3.50 ’
i 250 06 400

071-42 ’ 08 3.50
08 3.50 08 3.00
08 8.00 ’
08 3.50

080-32 08 8.00 gg 388
10 7.00 ’
08 350 0s 00

080-42 ’ 10 7.00
10 7.00 10 16.0
10 16.0 :
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Zuordnung Motor — Bremse

Bauform
Standard Longlife
MotorgroRRe BaugroRe Kennmoment BaugroRe Kennmoment
Bremse Bremse
My M

[Nm] [Nm]
08 3.50

08 8.00 08 8.00

090-32 10 7.00 10 7.00

10 16.0 10 16.0
10 23.0
10 7.00
10 16.0
100-12 12 14.0

12 32.0 10 16.0

10 7.00 12 14.0

10 16.0 12 32.0
100-32 12 14.0
12 32.0
12 46.0
12 14.0
12 32.0
112-22 14 35.0
14 60.0
14 35.0
14 60.0
132-12 16 60.0
16 80.0
14 35.0
132.22 14 60.0
B 16 60.0
16 80.0
16 100
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Direkter Anschluss ohne Gleichrichter

Wird die Bremse direkt ohne Gleichrichter angesteuert, ist zum Schutz
vor Induktionsspitzen eine Freilaufdiode oder ein Funkenldschglied
erforderlich.
« Anschlussspannungen

DC24V

DC180V

DC205V

Anschluss iiber Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Wird die Bremse nicht direkt mit einer Gleichspannung versorgt, ist
ein Gleichrichter erforderlich. Dieser ist im Lieferumfang enthalten

und befindet sich im Klemmenkasten des Motors. Der Gleichrichter
wandelt die Wechselspannung des Anschlusses in eine Gleichspan-
nung um. Folgende Gleichrichter sind verfligbar:

Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 2.22
+ Approbation UL/ CSA
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V
AC460V

Briickengleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 1.11
» Anschlussspannung

AC230V

Briicke-Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Ubererregungszeit = 1.11
ab der Ubererregungszeit = 2.22
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V

Lenze | VO5-de_DE-08/2018 5.7-33



inverteropt. Drehstrommotoren MF
Zubehor

Federkraftbremse
Anschluss iiber Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Briicke-Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Ubererregungszeit = 1.11
ab der Ubererregungszeit = 2.22
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V

Der Briicke-Einweggleichrichter funktioniert beim Schaltvorgang zu-
nachst fiir die Ubererregungszeit t; als Briicken- und anschlieRend
als Einweggleichrichter. Durch diese Kombination kénnen die Eigen-
schaften der Bremse — je nach Zuordnung von Spulenspannung der
Bremse und Anschlussspannung — optimiert werden:

« Kurzzeitige Ubererregung der Bremsenspule
Indem die Bremsspule fiir die Ubererregungszeit t; mit der doppel-
ten Nennspannung angesteuert wird, ldsst sich die Trennzeit redu-
zieren. Die Bremse 6ffnet schneller und der Verschleif des Reibbe-
lages sinkt.
Aufgrund dieser Eigenschaften eignet sich diese Ansteuerungsva-
riante besonders fiir Hebeanwendungen. Sie ist daher nur in
Kombination mit einer Bremse mit erhéhtem Bremsmoment er-
haltlich.

57-34

+ Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Durch eine Haltestromabsenkung reduziert der Briicke-Einweg-
gleichrichter die Leistungsaufnahme der ge6ffneten Bremse. Da
sich die Bremse weniger erwarmt, wird diese Ansteuerungals ,,Cold
Brake“ bezeichnet.
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Zuldssige Reibarbeit
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Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.
» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten

bitte anfragen.
BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.020 0.025 0.030 0.040 0.050 0.055 0.085 0.10 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 2.50 3.50 7.00 14.0 35.0 60.0 80.0 145 265
1000 Mg [Nm] 2.30 3.10 6.10 12.0 30.0 50.0 65.0 115 203
1200 Mg [Nm] 2.30 3.10 6.00 12.0 29.0 48.0 63.0 112 199
1500 Mg [Nm] 2.20 3.00 5.80 11.0 28.0 47.0 61.0 1091 1931
1800 Mg [Nm] 210 2.90 5.70 11.0 28.0 46.0 60.01
3000 Mg [Nm] 2.00 2.80 5.30 10.0 26.01) | 43.01
3600 Mg [Nm] 2.00 2.70 5.20 10.01
Hochstschaltarbeit
100 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1200 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1500 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 2401 | 36.02
1800 (o) [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 | 36.00
3000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 18.01 | 11.0
3600 (o) [KJ] 3.00 7.50 12.0 | 7.00v
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 79.0 50.0 40.0 30.0 28.0 27.0 20.0 19.0 15.0

Massentragheitsmoment
J [kgem?] 0.15 0.61 2.00 4.50 6.30 15.0 29.0 73.0 200

Masse

m [kgl 0.90 1.50 2.60 4.20 5.80 8.70 12.6 19.5 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg
bis auf 40 % reduzieren.
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Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Reibarbeit

Opw [MJ] 113 210 264 706 761 966 1542 2322 | 3522
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 11.0 14.0 20.0 21.0 37.0 53.0 32.0 47.0 264
Anstiegszeit
Bremsmoment t1 [ms] 13.0 10.0 17.0 19.0 22.0 30.0 20.0 100 120
Verkniipfzeit

ty [ms] 24.0 37.0 40.0 59.0 83.0 52.0 147 384
Trennzeit

ty [ms] 35.0 37.0 57.0 65.0 148 169 230 207 269

» Ansteuerung liber Briicke-Einweggleichrichter

Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroBe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 113 210 264 706 761 966 1542 2322 3522
Ubererregungszeit
ti [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit
t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 12.0 22.0 35.0 49.0 61.0 114 83.0 126 304
Anstiegszeit
Bremsmoment 1, [ms] 14.0 16.0 30.0 45.0 37.0 65.0 52.0 269 138
Verkniipfzeit
t; [ms] 26.0 38.0 66.0 93.0 97.0 180 134 395 443
Trennzeit
t, [ms] 35.0 37.0 57.0 65.0 148 169 230 207 269

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, — je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.
» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten

bitte anfragen.
BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.020 0.025 0.030 0.040 0.050 0.055 0.085 0.10 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 4.00 8.00 16.0 32.0 60.0 80.0 150 260 400
1000 Mg [Nm] 3.70 7.20 14.0 27.0 51.0 66.0 121 206 307
1200 Mg [Nm] 3.60 7.00 14.0 27.0 50.0 65.0 118 201 300
1500 Mg [Nm] 3.50 6.80 13.0 26.0 48.0 63.0 115 1951 2911
1800 Mg [Nm] 3.40 6.70 13.0 26.0 47.0 61.0 1129
3000 Mg [Nm] 3.20 6.30 12.0 24.0 44,01 | 57.0Y
3600 Mg [Nm] 3.20 6.10 12.0 23.01
Hochstschaltarbeit
100 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1200 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1500 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 2401 | 36.02
1800 (o}t [KJ] 3.00 @ 7.50 12.0 24.0 30.0 360 | 36.0V
3000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 18.01 | 11.0
3600 (o) [K)] 3.00 7.50 12.0 | 7.009
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 79.0 50.0 40.0 30.0 28.0 27.0 20.0 19.0 15.0

Massentragheitsmoment
J [kgem?] 0.15 0.61 2.00 4.50 6.30 15.0 29.0 73.0 200

Masse

m [kgl 0.90 1.50 2.60 4.20 5.80 8.70 12.6 19.5 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg
bis auf 40 % reduzieren.
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Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 85.0 158 264 530 571 966 1542 2322 3522
Ansprechverzug
Verkniipfen t1; [ms] 17.0 27.0 33.0 65.0 110
Anstiegszeit
Bremsmoment t [ms] 13.0 16.0 19.0 30.0 45.0 100 120
Verkniipfzeit
ty [ms] 28.0 31.0 47.0 53.0 42.0 57.0 78.0 165 230
Trennzeit
ty [ms] 45.0 57.0 76.0 115 210 220 270 340 390
» Ansteuerung tiber Briicke-Einweggleichrichter
Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroBe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 85.0 158 264 530 571 966 1542 2322 3522
Ubererregungszeit
t; [ms] 1300
Min. Ausschaltzeit
t [ms] 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 16.0 25.0 31.0 48.0 33.0 58.0 80.0 102 154
Anstiegszeit
Bremsmoment 1, [ms] 14.0 27.0 21.0 43.0 49.0 64.0 109 157 168
Verkniipfzeit
t; [ms] 30.0 90.0 82.0 122 189 259 322
Trennzeit
t, [ms] 45.0 57.0 76.0 115 210 220 270 340 390

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die

Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den

Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, — je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei

Nennluftspalt.
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Bemessungsdaten mit erh6htem Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.

» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten
bitte anfragen.

BaugroRe
10 12 14 16 16 18 20 20 25 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.030 A 0.040 | 0.050 | 0.055 | 0.055 | 0.085 0.10 0.10 0.11 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 23.0 46.0 75.0 100 125 200 315 400 490 600
1000 Mg [Nm] 20.0 39.0 64.0 83.0 103 162 249 317 376 461
1200 Mg [Nm] 20.0 39.0 62.0 81.0 101 158 244 309 367 449
1500 Mg [Nm] 19.0 38.0 60.0 78.0 98.0 153 2371 | 3001 | 3561 | 4361
1800 Mg [Nm] 19.0 37.0 59.0 77.0 96.0 1501
3000 Mg [Nm] 17.0 | 34.0 | 55.01 | 71.01 | 89.01
3600 Mg [Nm] 17.0 | 33.00
Hochstschaltarbeit
100 QO [KJ] 12.0 24.0 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1000 (0] [KJ] 12.0 240 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1200 (0] [KJ] 12.0 240 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1500 QO [KJ] 12.0 24.0 30.0 36.0 36.0 60.0 @ 24.0Y | 24.0 | 36.01) | 36.01
1800 (o) [KJ] 12.0 | 240 | 300 | 360 | 360 | 36.0V
3000 (0] [KJ] 12.0 24.0 | 18.0v | 11.0v | 11.0v
3600 Q¢ [KJ] 12.0 | 7.00
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 40.0 30.0 28.0 27.0 27.0 20.0 19.0 19.0 15.0 15.0

Massentragheitsmoment
J [kgem?] 2.00 4.50 6.30 15.0 15.0 29.0 73.0 73.0 200 200

Masse

m [kgl 2.60 4.20 5.80 8.70 8.70 12.6 19.5 19.5 31.0 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg
bis auf 40 % reduzieren.

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 198 353 253 563 241 578 1596 580 2465 | 1409
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 10.0 16.0 11.0 22.0 17.0 24.0 46.0 17.0 77.0 38.0
Anstiegszeit
Bremsmoment t [ms] 19.0 25.0 30.0 45.0 100 120
Verkniipfzeit
t; [ms] 29.0 41.0 36.0 52.0 47.0 69.0 146 117 197 158
Trennzeit
t, [ms] 109 193 308 297 435 356 378 470 451 532
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Bemessungsdaten mit erh6htem Bremsmoment

» Ansteuerung liber Briicke-Einweggleichrichter

Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroRe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 198 353 253 563 241 578 1596 580 2465 | 1409

Ubererregungszeit

it [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit

t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 24.0 27.0 17.0 41.0 21.0 60.0 69.0 17.0 123 85.0
Anstiegszeit
Bremsmoment t1 [ms] 44.0 43.0 37.0 55.0 37.0 113 148 100 190 270
Verkniipfzeit

ty [ms] 68.0 70.0 54.0 97.0 57.0 173 217 334 313 355
Trennzeit

t, [ms] 109 193 308 297 435 356 378 470 451 532
Ausfiihrung

Ubererregung
BaugroBe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Gz ] 264 | 706 | 761 966 1542 2322 3522

Ubererregungszeit

ti; [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit

t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 29.0 54.0 31.0 70.0 46.0 86.0 103 55.0 171 135
Anstiegszeit
Bremsmoment t1o [ms] 53.0 87.0 68.0 93.0 83.0 160 222 319 266 430
Verkniipfzeit

t; [ms] 82.0 141 99.0 163 129 246 325 374 437 565
Trennzeit

t, [ms] 53.0 81.0 117 141 168 151 160 167 184 204

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, —je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Handliifthebel
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ks Ak hs dis

[mm] [mm] [mm] [mm]

063 06 178 29 107 13.0
071 06 199 29 107 13.0
08 197 27 136 13.0

080 08 221 27 136 13.0
10 232 28 132 13.0

090 08 254 27 136 13.0
10 265 28 132 13.0

100 10 293 28 132 13.0
12 307 37 161 13.0

112 12 306 37 161 13.0
14 323 41 195 24.0

132 14 386 41 195 24.0
16 389 55 240 24.0

Folgende Kombinationen mit Handliifthebel und Motoranschluss in

gleicher Lage sind nicht moglich:

- Steckverbinder HAN mit Anschluss in Lage 1

« Inverter motec

» Klemmenkasten der MotorengroBen 071, 080, 090 fiir Bremse und
Rickfiihrung (MOOMA BR/BS/BA/BI)
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Riickfiihrungen

Fiir die Drehzahl- und Positionserfassung stehen je nach Applikation
die nachfolgenden Resolver, Inkremental- oder Absolutwertgeber zur
Verfiigung.

Resolver

Der standergespeiste Resolver mit zwei um 90° versetzten Stander-
wicklungen und einer Lauferwicklung mit Transformatorwicklung
kann sowohl die Drehzahl als auch die Rotorlage erfassen. Die Rotor-
lage bleibt bei einem Spannungsausfall erhalten.

» Die Drehstrommotoren mit Resolver kdnnen nicht fiir drehzahl-
abhangige Sicherheitsfunktionen in Verbindung mit dem Sicher-
heitsmodul SM 301 eingesetzt werden.

Produktschliissel
RS1

Genauigkeit
[ -10..10

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Eingangsspannung

DC Uin,max vl 100
Max. Eingangsfrequenz

fin,max [kHz] | 4.00

Ubersetzungsverhiltnis

Stander / Laufer +5% 0.30
Lauferimpedanz

% [Q] 51+j90
Standerimpedanz

Zeo [Q] | 102+j150
Impedanz

i [Q] 44 +76
Min. Isolationswiderstand
bei DC 500 V R [MQ] 10.0
Polpaarzahl

1
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Inkrementalgeber kénnen nur zur Drehzahlerfassung, nicht aber zur
Drehzahlregelung eingesetzt werden. Es ist eine Referenzfahrt nétig,
um spater eine Positionierung zu ermdglichen.

Absolutwertgeber kdnnen die Drehzahl, die Rotorlage und die Maschi-
nenposition mit einer sehr hohen Auflésung erfassen. Sie werden zur
Positionierung von dynamischen Applikationen verwendet, eine Re-
ferenzfahrt ist nicht nétig.

» Die Drehstrommotoren mit Inkrementalgebern oder SinCos-Ab-
solutwertgebern konnen nicht fiir drehzahlabhangige Sicherheits-
funktionen in Verbindung mit dem Sicherheitsmodul SM 301
eingesetzt werden.

Geberart

HTL-Inkremental

TTL-Inkremental SinCos-

Absolut-
wert

Produktschliissel

1G128-24V- IG512- | 1G1024- 1G2048- 1G512- | 1G1024- 1G2048- AM1024-

H 24V-H 24V-H 24V-H 5V-T 5V-T 5V-T 8V-H
Gebertyp
Multi-
turn
Impulse
128 512 1024 2048 512 1024 2048 1024
Ausgangssignale
HTL TTL 1Vss
Schnittstellen
A, B-Spur A-, B-, N-Spur & invertiert Hiperface
Absolute Umdrehung
0 4096
Genauigkeit
[ -22.5... 2.2 -0.8..0.8
225
Min. Eingangsspannung
DC Uinmin V] 8.00 475 7.00
Max. Eingangsspannung
DC Unmax = [V] 26.0 30.0 5.25 12.0
Max. Stromaufnahme
Imax [A] 0.040 0.15 0.080
Grenzfrequenz
frax | [kHZ] 30.0 160 300 200
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Fremdlifter

Im Betrieb mit Bemessungsdrehmoment bei niedrigen Drehzahlen
(< 20 Hz) rotiert der Eigenliifter nicht mehr schnell genug um eine
ausreichende Kithlung des Motors zu gewéhrleisten. Um ein Uberhit-
zen zu verhindern, ist ohne Fremdliifter eine Drehmomentreduzierung
des Motors notwendig.

Der Fremdliifter kiihlt den Motor gleichmaRig und unabhangig von
der Motordrehzahl. Eine Drehmomentreduzierung ist nicht erforder-
lich und der Motor kann von 5 Hz bis zur Bemessungsfrequenz mit
seinem Bemessungsdrehmoment betrieben werden.

» Der Fremdliifterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
haltlich.

5

Bemessungsdaten 50 Hz

BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac Pn In m
(V] [kw] (A] kel
1 0.034 0.15
230
063 A 0.083 2.00
3 0.015
Y 400 0.040
1 0.041 0.18
230
071 A 0.083 2.10
3 0.016
Y 400 0.048
1 0.036 0.16
230
080 A 0.088 2.30
3 0.020
Y 400 0.051
1 0.038
230 0.19
090 A 2.70
3 0.036
Y 400 0.11
1 0.044 0.20
230
100 A 0.19 3.00
3 0.043
Y 400 0.11
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Bemessungsdaten 50 Hz

BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac Pn In m
(V] [kw] (A] kel
1 0.050 0.23
230
112 0.20 3.10
3 0.054
Y 400 0.11
1 0.095 0.42
230
132 0.33 4.20
3 0.091
Y 400 0.19
Bemessungsdaten 60 Hz
BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac PN In m
v (kw] (A] kel
063 0.018 2.00
0.047
071 0.020 2.10
080 0.028 0.053 2.30
090 3 Y 460 0.047 2.70
0.11
100 0.059 3.00
112 0.074 0.12 3.10
132 0.13 0.21 4.20
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Zubehor

Temperaturiiberwachung

Zum Schutz des Motors gegen Uberhitzung stehen die nachfolgenden
Temperatursensoren zur Verfligung.

Die Temperatursensoren sind in den Wicklungen integriert. Der Einsatz
eines zusatzlichen Motorschutzschalters wird empfohlen.

Thermokontakte TKO

Der Thermokontakt TKO (Thermokontaktéffner) ist ein Bimetallschal-
ter. Der TKO liberwacht die Motorwicklungstemperatur, bei zu hohen
Temperaturen schaltet das Motorrelais. Der Motor ist vom Netz ge-

trennt.
Funktion Auslosetemperatur | Min.Riickschalttempe- | Max. Riickschalttem- | Max. Eingangsstrom | Max. Eingangsspan-
ratur peratur nung
AC
T Tmin Tmax Iin,max Uin,max
-5..5
°a [*a [°d (A] V]
Offner 150 90.0 135 2.50 250
Kaltleiter PTC

Der PTC-Widerstand wird in Verbindung mit einem Ausldsegerat be-
trieben. Wird der Motor zu heil§, kann der Motor mithilfe eines
Schiitzes ausgeschaltet werden. Im Gegensatz zum Thermokontakt
ist ein schnelles Wiedereinschalten moglich.

Funktion Auslosetemperatur Bemessungswiderstand Norm
155 °C -20°C 140 °C
T RN RN Rn
=B oo D
[°d [l [Ql [Ql
andsinderng 150 550 200 250 VOE 0660 T 303
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inverteropt. Drehstrommotoren MF
Zubehor

Temperaturiiberwachung
Temperaturfiihler PT1000

Die Temperaturfiihler funktionieren als kontinuierlich veranderlicher
Widerstand tendenziell dhnlich wie Kaltleiter. Der Widerstand steigt
bei zunehmender Temperatur jedoch nur vergleichsweise langsam
an. Dadurch kann ein Regler regelmaRig die Temperatur ermitteln
und bereits friihzeitig eine Prozessbewertung vornehmen. So kann
der Motor bereits vor dem Uberhitzen abgeschaltet werden.

» BeiSpeisung der Temperatursensoren mit einem Messstrom von
1 mA gilt der Zusammenhang zwischen Temperatur und gemes-
senem Widerstand im Diagramm.

Widerstandsanderung
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Zubehor

Klemmenkasten

Der Standard-Anschluss findet {iber einen Klemmbkasten statt. Dar{iber
hinaus stehen fiir die schnelle Inbetriebnahme bzw. Wartung ICN-
und HAN-Steckverbinder zur Verfiigung.

Anschliisse
P6
Motortyp
Anbauten MOOMAXX MOCOMABS
MOOMABR MOOMABI
MOOMARS MOOMABA
MOOMAIG
MOOMAAG
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063
M16x1.5 M20x1.5
071
080
090 M16x1.5 M25x1.5 M32x1.5 M20x1.5 M16x1.5 M16x1.5
M20x1.5 M25x1.5
100
112
132 M25x1.5 M32x1.5 M20x1.5 M16x1.5
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inverteropt. Drehstrommotoren MF
Zubehor

Steckverbinder

Fur die Drehstrommotoren stehen die Steckverbinder in den Ausfiih-
rungen ICN, HAN und M12 (nur fiir Inkrementalgeber 1G128-24V-H)
zur Verfiigung.

Steckverbinder ICN

Der Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturiiberwachung
erfolgt in einem Steckverbinder.

Der Anschluss an die Riickfiihrung und dem Fremdliifter wird jeweils
liber einen separaten Steckverbinder realisiert.

Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturiiberwachung

Fiir den Leistungsanschluss des Steckverbinders ist ein max. Motor-
bemessungsstrom von 16 A zuldssig.

Die Steckverbinder sind um 270° drehbar und mit einem Bajonettver-
schluss fiir SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusatzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern
kompatibel ist, kdnnen vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden. Die Festlegung der
Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten.

» ICN M23 6-polig

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 BD1/BA1 Bremse +/AC

2 BD2 / BA2 Bremse -/AC

PE PE Schutzleiter

4 u Leistung Strang U
\ Leistung Strang V

6 w Leistung Strang W

» ICN M23 8-polig

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 u Leistung Strang U
PE PE Schutzleiter
W Leistung Strang W
4 Vv Leistung Strang V
A TB1/TP1 Temperatursensor: TKO/PTC
R1 Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY
B TB2 / TP2 Temperaturs?nsor: TKO/PTC
R2 Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY
C BD1/BA1 Bremse +/AC
BD2 / BA2 Bremse -/AC
5.7-50
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Zubehor

Steckverbinder ICN
Anschluss der Riickfithrung

Optionalsind alle Gebersysteme (Ausnahme: 1G128-24V-H) auch mit
einem am Motorklemmenkasten befestigten ICN-Steckverbinder er-
hiltlich, so dass eine besonders schnelle Inbetriebnahme moglich ist.
Die Steckverbinder sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet,
der zusatzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern kompatibel ist.
Vorhandene Gegenstecker kdnnen so problemlos weiterverwendet

werden.
» Resolver
Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 +Ref
Transformatorwicklungen
2 -Ref
3 +VCCETS Versorgung: Elektronisches Typenschild
4 +COS .
Standerwicklungen Cosinus
5 -COs
6 +SIN .
Standerwicklungen Sinus
7 -SIN
8
9 Nicht belegt
10
11 +PT1000/+KTY .
Temperaturfiihler PT1000/KTY
12 -PT1000/-KTY

» Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 B Spur B/+SIN
2 A Spur Ainvers/-COS
3 A Spur A/+COS
4 +Ug Versorgung + Code 20°
5 GND Masse
6 zZ Nullspur invers/-R5485
7 z Nullspur/+RS485
8 Nicht belegt
9 B~ Spur B invers/-SIN
10 Nicht belegt
11 +PT1000/+KTY
Temperaturfiihler PT1000/KTY
12 -PT1000/-KTY
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Zubehor

Steckverbinder ICN

Abmessungen der Steckverbinder am Klemmenkasten

Folgende Lagen des Steckverbinders sind moglich:

« Leistungsanschluss (A) in Lage 5 und Riickfihrungsanschluss (B)
in Lage 3

« Leistungsanschluss (A) in Lage 3 und Riickfiihrungsanschluss (B)
in Lage 5

Bei folgenden Motoren ist nur der Riickfiihrungsanschluss (B) in Lage

3 oder 5 erhaltlich:

» Motorgrofle 132.

..180

o~
C M
[7e] H [&
o _/
-+
X7 56 A
)
L
Motortyp
MOOMAXX MOOMABR
MOOMARS MOOMABS
MOOMAIG MOOMABI
MOOMAAG MOOMABA
81 X my ny X7 Xg Z1, max
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 109 17
136 103 16 109 43
071 118 24
080 132 25
090 137 29
152 121 23 125 41
100 147 36
112 158 38
132 187 51 194 125 27 166 71
160 220 69
180 75 253 152 200 65
239
200 77
225 348 68 354 204 328 51
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Zubehor

Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdliifters

Optionalist der Fremdliifter auch mit einem am Klemmenkasten des
Fremdliifters befestigten ICN-Steckverbinder erhaltlich, so dass eine
besonders schnelle Inbetriebnahme moglich ist. Die Steckverbinder
sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet, der zusatzlich mit
herkémmlichen Uberwurfmuttern kompatibel ist. Vorhandene Ge-
genstecker kdnnen so problemlos weiterverwendet werden.

» Fremdliifter 1-ph

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

PE PE Schutzleiter

1 U1 )

5 02 Lifter

3

4

5 Nicht belegt

6

» Fremdliifter 3-ph

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

PE PE Schutzleiter

1 u Leistung Strang U
2 Nicht belegt

3 \ Leistung Strang V
4

s Nicht belegt

6 W Leistung Strang W 3
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Zubehor

Steckverbinder ICN
Anschluss des Fremdliifters

» Der Fremdliifterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
héltlich.

» Zusatzlich kann der Deckel des Fremdlifterklemmenkastens (inkl.
Steckverbinder) bei Bedarf schrittweise um 90° gedreht werden.
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Zubehor

Steckverbinder M12
Anschluss des Inkrementalgebers 1G128-24V-H

Dieser Inkrementalgeber istim Standard mit einem etwa 0,5 m langen
Kabelschwanz ausgestattet, an dessen Ende sich ein M12-Steckver-
binder nach allgemeinem Industriestandard befindet.

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 +Ug Versorgung +
2 B Spur B

3 GND Masse

4 A Spur A
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Zubehor

Steckverbinder HAN

HAN 10 E

Bei dem Rechtecksteckverbinder HAN 10 E werden alle sechs Enden
derdrei Wicklungsstrange auf die Leistungskontakte ausgefiihrt. Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt somit im Gegenstecker.

Kontakt

0N oA WN

O

=
o

Steckerbelegung

Bedeutung
Klemmenbrett: U1
Klemmenbrett: V1
Klemmenbrett: W1
Bremse +/AC
Bremse -/AC
Klemmenbrett: W2
Klemmenbrett: U2
Klemmenbrett: V2

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY
Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY

5.7-56
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Zubehor

Steckverbinder HAN
HAN modular

Der Steckverbinder ist je nach Motorbemessungsstrom mit zwei un-
terschiedlichen Leistungsmodulen verfiigbar (16 A oder 40 A). Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten und muss
vor der Inbetriebnahme gepriift werden.

» HAN modular 16 A

Steckerbelegung
Modul Kontakt Bedeutung
1 Klemmenbrett: U1
a 2 Klemmenbrett: V1
—1 11 [T ]
3 Klemmenbrett: W1 @ 1 1 @
b Blindmodul a{} 2 2 4} ¢
1 Temperatursensor: TKO/PTC | 5|¥ | T
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY 4 4
2 Bremse +/AC C‘l 5 5 O
=
B -/A
C Z remse / c @ T | LT = @
5 Gleichrichter: Schaltkontakt a b C
6 Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY

» HAN modular 40 A

Steckerbelegung
Modul Kontakt Bedeutung
1 Klemmenbrett: U1
a 2 Klemmenbrett: V1
1 11 [ 1T1 ]
3 Klemmenbrett: W1 @ 1 @
b Blindmodul al O) (o[
1 Temperatursensor: TKO/PTC — | 3
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY @ 2 '=54 |
Q ©s O
2 Bremse +/AC -
S\©) ©5
3 Bremse -/AC @ @
C 4 T 1 T —]
s Gleichrichter: Schaltkontakt a b C
6 Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY
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inverteropt. Drehstrommotoren MF

Zubehor

Steckverbinder HAN

» DerAnschluss des Steckverbinders wurde in der Lage 1 dargestellt.
Die Lagen 3 und 5 sind ebenfalls méglich.

111

Motortyp
MOOMAXX
MOOMABR
84 Ms Ng X2 X3 Xa
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 120 11 12
071 129 16 17
080 138 18 26
118 102 41
090 143 22 30
100 157 29 37
112 164 28 36
1321 233 48 18
120 180 47
160 248 72 42

1) Der Anschluss des Steckverbinders in Lage 3 oder 5 ist bei der Motorbauform

B5 nicht moglich.

5.7-58
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Motoren

|E2-Drehstrommoto-
ren MH

0.75 ... 45 kW
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|[E2-Drehstrommotoren MH

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

UmaX
lJmin
Un,a
Un, v

\J|
vl
vl
[\

Max. Netzspannung
Min. Netzspannung
Bemessungsspannung
Bemessungsspannung

N100 % [%] Wirkungsgrad

N7s % [%] Wirkungsgrad

Nso % [%] Wirkungsgrad

cos ¢ Leistungsfaktor

In [A] Bemessungsstrom

[ — [A] Max. Stromaufnahme

J [kgem?] Massentragheitsmoment

m [kgl Masse

M, [Nm] Anlaufmoment

Mp [Nm] Kippmoment

M max [Nm] Max. Drehmoment

My [Nm] Bemessungsdrehmoment

nN [r/min] Bemessungsdrehzahl

Pn [kw] Bemessungsleistung

P [kw] Max. Leistungsaufnahme

CE Communauté Européenne

CSA Canadian Standards Association

DIN Deutsches Institut fiir Normung eV.

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europdische Norm

IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code

P International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association
UL Underwriters Laboratory Listed Product

UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker

Cccc China Compulsory Certificate

EAC Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / Kasachstan
cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Kanada

UkrSEPRO | Zertifikat fiir die Ukraine

58-4
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|[E2-Drehstrommotoren MH

Allgemeines

Produktschliissel

Motortyp Anbauten BaugroRe Polpaarzahl Interner Approbation
Schliissel

I l 1 €1

WO OmMa 0 OO0 O 0O

(Beispiel: 071-1)

Standard- D] [E Mit Eigenliifter 4-polig CE

effizienz
m cURus

(IE1)
Hoch- [H] m Mit Fremdliifter

effizienz

(IE2) |X Xl Ohne Anbauten B CcCcC
Frequenz—l | | | Resolver
umrichter F R S RS1

optimiert
| I Gl Inkrementalgeber HTL
1G128-24V-H

1G512-24V-H

Ohne 1G1024-24V-H
Bremse }7 1G2048-24V-H
Inkrementalgeber TTL
1G512-5V-T

1G1024-5V-T
1G2048-5V-T

|A Gl SinCos-Absolutgeber multi-turn,

Hiperface® AM1024-8V-H

Mit Bremse

K]
E[s] &
on

Inkrementalgeber HTL
1G128-24V-H
1G512-24V-H
Federkraft- 1G1024-24V-H
bremse }7 IG2048-24V-H
Inkrementalgeber TTL
1G512-5V-T
1G1024-5V-T
1G2048-5V-T

|B Al SinCos-Absolutgeber multi-turn,

Hiperface® AM1024-8V-H
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|[E2-Drehstrommotoren MH

Allgemeines

Produktinformationen

Seit Langem sind Drehstrommotoren von Lenze in nahezu allen Indus-
triebereichen etabliert. Aufbauend auf diese langjahrige Erfahrung
im Bereich der Antriebs- und Automatisierungstechnik wurde ein
Motor entwickelt, der dafiir sorgt, Ihren Anspriichen an Produktivitat,
Quialitat und Verfiigbarkeit optimal gerecht zu werden.

Die Drehstrommotoren der L-force-Reihe zeichnen sich vor allem
durch den umfangreichen Baukasten aus. Eine Vielzahl von Optionen
ermdglicht es lhnen, die Antriebseigenschaften genau auf lhre Appli-
kation anzupassen. Wir nennen dies Rightsizing.

L-force Drehstrommotoren MH sind in einem Leistungsbereich von
0.75 ... 45 kW lieferbar und entsprechen der Effizienzklasse IE2
(Hocheffizienz) entsprechend IEC 60034-30.

Da fast alle [E2-Motoren in den gleichen BaugroRen wie die Standardef-
fizienz-Motoren ausgefiihrt sind, ist ein Umstieg besonders einfach.
Die Energieeffizienz der L-force Drehstrommotoren MH wurden von
Underwriters Laboratories (UL) als unabhéngige Dritte zugelassen/ge-
nehmigt/gebilligt.

Grundausfiihrungen

« Mit den Bauformen B3, B5 und B14 sowie den nach IEC 60072-1
bzw. DIN EN 50347 standardisierten Abmessungen sind die Moto-
ren universell einsetzbar.

- Die standardmaRig integrierten Temperatursensoren erméglichen
eine permanente Temperaturliberwachung und sind auf die War-
meklasse F (155°C) der Motorwicklung abgestimmt.

« In der Basisausfiihrung sind die Motoren durch die Schutzart IP55
den Umgebungsbedingungen angepasst.

« Bei schwierigen Einsatzbedingungen steht das Oberflachen- und
Korrosionsschutzsystem zur Verfiigung, das den Motor zuverldssig
vor aggressiven Medien schiitzt.

58-6

Optionen

Verschiedene Bremsengrof3en — jeweils mit mehreren Bremsmo-
menten verfligbar — lassen sich mit den Drehstrommotoren kom-
binieren.

Die Longlife-Ausfiihrung der Bremse ermoglicht problemlos iiber
10 x 106 Schaltzyklen.

Zur Drehzahl- und Positionserfassung ist der Anbau eines Resolvers
sowie verschiedener Inkremental- und Absolutwertgeber moglich.
Zur schnellen Inbetriebnahme sind die Motoren auch mit Steckver-
bindern fiir Leistungsanschliisse, Bremse, Fremdliifter und Riick-
fiihrung verfiigbar.

Statt eines Eigenliifters kann der Motor optional mit einem
Fremdlufter ausgestattet werden. Auch bei Drehzahlen unter 20 Hz
ist dann keine Drehmomentreduzierung notwendig.

Fiir Antriebsaufgaben in dezentralen Anwendungen kann der
Motor mit dem auf den Klemmenkasten montierten Inverter motec
bezogen werden.

Die Motoren sind mit Approbationen nach cURus, GOST-R, CCC
und UkrSepro erhaltlich.
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|[E2-Drehstrommotoren MH

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 080 090 100
Bauform
B3
B5
B14
Wellenzapfen
dxl [mm] 19x 40 24 x50 28 x 60
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard- oder Longlife-Ausfiihrung
Reduziertes, Standard oder erhhtes Bremsmoment
Mit Gleichrichter
Mit Handllfthebel
Gerduscharm
Riickfiihrung
Ausflihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC

Motoranschluss

Leistungsanschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HAN modular

Bremsenanschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN10E

Fremdliifteranschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Riickfiihrungsanschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Temperatursensoranschluss Klemmenkasten

TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Riickfiihrungsanschluss

Wellenlagerung

Lage des Festlagers Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite
Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben
Farbe
unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben
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Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 112 132 160
Bauform
B3 B3
B5 B5
B14
Wellenzapfen
dxl [mm] 28 x 60 38 x 80 42x110
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard-Ausfiihrung
Reduziertes, Standard oder erhhtes Bremsmoment
Mit Gleichrichter
Mit Handllfthebel
Gerduscharm
Riickfiihrung
Ausfiihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC
Motoranschluss
Leistungsanschluss Klemmenkasten Klemmenkasten Klemmenkasten
Steckverbinder ICN Steckverbinder ICN Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN10E Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN modular
Bremsenanschluss Klemmenkasten Klemmenkasten Klemmenkasten
Steckverbinder ICN Steckverbinder ICN Steckverbinder HAN modular

Steckverbinder HAN modular | Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN10E

Fremdliifteranschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Riickfiihrungsanschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Temperatursensoranschluss Klemmenkasten

TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Riickfiihrungsanschluss

Wellenlagerung

Lage des Festlagers Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite
Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben
Farbe
unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben

5.8-8 Lenze | VO5-de_DE-08/2018



|[E2-Drehstrommotoren MH

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 180 200 225
Bauform
B3
B5
Wellenzapfen
dxl [mm] 48 x 110 55x110 60 x 140
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard-Ausfiihrung
Reduziertes, Standard oder erh6htes Bremsmoment
Mit Gleichrichter
Mit Handliifthebel
Gerdauscharm
Riickfiihrung
Ausfiihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC
Motoranschluss
Leistungsanschluss Klemmenkasten
Bremsenanschluss Klemmenkasten
Fremdliifteranschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Riickfiihrungsanschluss Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Temperatursensoranschluss Klemmenkasten
Wellenlagerung
Lage des Festlagers Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite A-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite
Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben
Farbe
unlackiert
grundiert

Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben
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Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften
Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Drehstrommotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal
zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem
(OKS) maBgeschneiderte Losungen zur Verfligung.

Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen dafiir, dass die
Motoren auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuBenaufstellung oder
athmospharischen Verunreinigungen zuverlassig funktionieren. Der
Farbton des Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber
hinaus sind die Drehstrommotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhalt-
lich.

Oberflachen- und Korrosions- | Anwendungen MaRnahmen
schutzsystem
OKS-G » Abhangig vom nachtraglich aufzubringenden .
(Grundiert) Decklagkg 8 g + 2K-PUR-Grundierung (grau)
OKS-S : Standardanwendgngen . « « Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
(small) . Innenaufst.ellu.ng in beheizten Gebauden se C1 (gemaR EN 12944-2)
« Luftfeuchtigkeit bis 90%
OKS-M * Innenaufstellung " unbeheizten Gebauden + Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
(Medium) . Uberdachtg, ge'schutzte AufRenaufstellung se C2 (gem3R EN 12944-2)
« Luftfeuchtigkeit bis 95 %
« Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
se C3 (gemal EN 12944-2)
« Lifterhaube und B-Lagerschild zusatzlich grundiert
OKS-L « AuBenaufstellung « Schrauben verzinkt
(Large) + Luftfeuchtigkeit tiber 95 % + Kabelverschraubungen mit Dichtringen
OKS-XL » Chemische Industrieanlagen + Korrosionsstabile Bremse mit Abdeckring, nicht
(extra Large)  Lebensmittelindustrie rostendem Reibblech und verchromter Ankerschei-
be (auf Anfrage)
Optionale MaBnahmen:
+ Rezesse am Motor abgedichtet (auf Anfrage)

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberflachen- und Korrosions- | Korrosivitatsklasse
schutzsystem

DIN EN ISO 12944-2

ohne OKS
(unlackiert)
OKS-G
(Grundiert)
OKS-S
(Small)
OKS-M
(Medium)
OKS-L
(Large)
OKS-XL

Vergleichbar mit C1

Vergleichbar mit C2

Vergleichbar mit C3

(extra Large)

Oberflachenbeschichtung Farbton

Aufbau

2K-PUR-Grundierung

2K-PUR-Decklack

Standard: RAL 7012
2K-PUR-Grundierung Optional: Nach RAL Classic moglich
2K-PUR-Decklack

5.8-10
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Allgemeines

Zuordnung Motor — Inverter
Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

» Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
» Inverter Drives 8400 (ES84AV)

Bemessungsleistung Produktschliissel
Motor Umrichter

Pn

[kw]

0.75 MHOOOOO080-32 E84DVBO7514S00020 E84AVOOO7514000
1.10 MHOOOO0090-12 E84DVBO1124S00020 E84AVOIOO1124000
1.50 MHOOOOO090-32 E84DVBO1524S000120 E84AVOIOO1524000
2.20 MHOOOOO100-12 E84DVBO2224500020 E84AVOIOO2224000
3.00 MHOOOOO100-32 E84DVB3024S000120 E84AVOIOO3024000
4.00 MHOOOOO112-22 E84DVBO4024S00020 E84AVOIOO4024000
5.50 MHOOOOO132-12 E84DVBO5524S00020 E84AVOOO5524000
7.50 MHOOOOO132-22 E84DVBO7524S00020 E84AVOIOO7524000
11.0 MHOOOOO160-22 E84AVOOO1134000
15.0 MHOOOOO160-32 E84AVOOO15340000
18.5 MHOOOOO180-12 E84AVIOO1834000
22.0 MHOOOOO180-32 E84AVOIOO2234000
30.0 MHOOOO0O200-32 E84AVOIOO3034000
37.0 MHOOOOO225-12 E84AVOIOO3734000
45.0 MHOOOOO225-22 E84AVOIOO4534000
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Allgemeines

Zuordnung Motor — Inverter
Bemessungsfrequenz 87 Hz

» Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
» Inverter Drives 8400 (ES84AV)

Bemessungsleistung Produktschliissel
Motor Umrichter

Pn
[kw]

135 MHOOOOO080-32 E84DVBO1524S00020 E84AVOOO1524000
2.00 MHOOOO0090-12 E84DVBO2224S00020 E84AVOIOO2224000
2.70 MHOOOOO090-32 E84DVB3024S000120 E84AVIOIOO3024000
3.90 MHOOOOO100-12 E84DVBO4024S00020 E84AVOIOO4024000
5.40 MHOOOOO100-32 E84DVBO55245000120 E84AVOIOO5524000
7.10 MHOOOOO112-22 E84DVBO7524S00020 E84AVOIOO7524000
9.70 MHOOOOO132-12 E84AVOIOO1134000
13.2 MHOOOOO132-22 E84AVOOO1534000
19.4 MHOOOOO160-22 E84AVOIOO2234000
26.4 MHOOOOO160-32 E84AVOIOO3034000
325 MHOOOOO180-12 E84AVOIOO3734000

58-12
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Dimensionierung
Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

Das Diagramm zeigt die motorbaugréRenabhangige Drehmomentre-
duzierung bei eigenbeliifteten Motoren unter Beriicksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien

A = Betrieb mit Eigenliifter und Bremse
B = Betrieb mit Eigenliifter und Bremsenansteuerung ,Haltestromab-
senkung*

» Dieindiesem Katalog genannten technischen Daten der Motoren
im Inverterbetrieb gelten fiir den Betrieb an einem Lenze-Inverter.
Fragen Sie im Zweifelsfall den Hersteller des Inverters, ob das
Gerat den Motor mit den genannten technische Daten (z.B.
Stellbereich, Eckfrequenz) betreiben kann.

Fiir eine genaue Antriebsauslegung konnen Sie unsere Projektierungs-
software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer kénnen Sie die Antriebsauslegung
schnell und mit einer hohen Qualitat ausfiihren.

Die Software beinhaltet fundiertes und in der Praxis erprobtes Wissen
lber Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-
ponenten.

Bitte sprechen Sie lhre zustdndige Lenze Vertriebsgesellschaft an.

Lenze | VO5-de_DE-08/2018
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Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

Schutzart
EN 60529 IP551)
IP651)
IP66 )
Energieeffizienzklasse
IEC 60034-30 IE2
IEC 60034-2-1 Methodik Wirkungsgradmessung
Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG
EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
Approbation
UkrSEPRO
ccc GB Standard 12350-2009
CSA CSA 22.2 No. 100
CSA C390-10
cURus?) File-No. E210321
UL 1004-1
UL 1004-8
Warmeklasse
IEC/EN 60034-1; Ausnutzung B
IEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht) F
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,min [oc] -20
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,max [°d 40
Mit Leistungsreduzierung Toprmax [°C] 60
Aufstellungshohe
Uber NN Mlprs [m] 4000
Max. Drehzahl
Nimax [r/min] 4500

1) Abweichende Schutzarten bei Ausfiihrungen:
Mit Bremse IP55 (mit Handliifthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.

Mit HTL-Inkremental IG128-24V-H IP54.

2) MotorbaugroRe 225 in Vorbereitung.

» InderEuropdischen Union schreibt die ErP-Richtlinie Mindestwir-
kungsgrade fiir Drehstrommotoren vor. Drehstrommotoren, die
nicht dieser Richtlinie entsprechen, sind nicht CE-konform und
diirfen nicht im Europdischen Wirtschaftsraum in Verkehr ge-
bracht werden. Nahere Informationen zur ErP-Richtlinie, zu Effi-
zienzregularien in weiteren Lindern sowie zu den betroffenen
Lenze-Produkten finden Sie in der Broschiire ,,Internationale Effi-
zienzrichtlinien fiir Drehstrommotoren
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Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Krafte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Angriff der Krafte

Kraftangriff bei |/2

Lagerlebensdauer Ly,
10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,— Fa><,+ Frad |:ax,— Fax,+ |:rad Fax,— |:ax,+ |:rad Fax,— Fax,+

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 600 -600 300 470 -480 180 410 -430 120 350 -370 70
071 740 -800 470 590 -630 300 510 -550 220 430 -470 140
080 960 -1090 580 770 -860 350 670 -760 250 570 -650 140
090 1050 -1160 630 840 -920 390 730 -800 280 620 -690 160
100 1490 -1490 910 1190 -1160 580 1050 -1010 430 890 -860 270
112 2250 -2330 1340 1790 -1830 840 1570 -1600 610 1330 -1360 370
132 3300 -2150 1190 2640 -1670 710 2320 -1440 480 1970 -1210 250
160 3750 -2700 1520 3000 -2130 950 2640 -1830 670 2250 -1440 360
180 5620 -3270 1790 4500 -2580 1120 3960 -2210 790 3375 -1750 420
200 5620 -3270 1790 4500 -2580 1120 3960 -2210 790 3375 -1750 420
225 5200 -3100 3900 3900 -2100 2900 3300 -1300 2100 2650 -1000 1800

» Die Werte der Lagerlebensdauer L, gy, beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 2000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

» DieAngaben der Axialkrafte beziehen sich auf die max. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Krafte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Kraftangriff bei |
Lagerlebensdauer Ly,
10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,» Fax,+ Frad Fax,— Fax,+ I:rad Fax,— Fax,+ Frad Fax,- Fax,+

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 400 -600 300 370 -480 180 320 -430 120 300 -370 70
071 680 -800 470 540 -630 300 470 -550 220 400 -470 140
080 880 -1090 580 700 -860 350 610 -760 250 520 -650 140
090 940 -1160 630 750 -920 390 660 -800 280 560 -690 160
100 1350 -1490 910 1080 -1160 580 940 -1010 430 800 -860 270
112 2040 -2330 1340 1620 -1830 840 1420 -1600 610 1210 -1360 370
132 3020 -2150 1190 2420 -1670 710 2120 -1440 480 1800 -1210 250
160 3410 -2700 1520 2730 -2130 950 2400 -1830 670 2050 -1440 360
180 4550 -3270 1790 3640 -2580 1120 3200 -2210 790 2730 -1750 420
200 4550 -3270 1790 3640 -2580 1120 3200 -2210 790 2730 -1750 420
225 4800 -3100 3900 3600 -2100 2900 3000 -1300 2100 2400 -1000 1800

» Die Werte der Lagerlebensdauer L,y beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 2000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

» DieAngaben der Axialkrafte beziehen sich auf die max. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 50 Hz

4-polige Motoren

PN nn Un,a? In, A Un, v In,y la/In
+10% +10%
[kw] [r/min] (V] [A] V] [A]
MHOOOOO080-32 0.75 1410 230 3.10 400 1.80 5.0
MHOOOOO090-12 1.10 1430 230 4.60 400 2.70 5.4
MHOOOOO090-32 1.50 1435 230 5.80 400 3.30 6.3
MHOOOOO100-12 2.20 1445 230 8.60 400 5.00 6.0
MHOOOOO100-32 3.00 1445 230 12.1 400 7.00 6.5
MHOOOOO112-22 4.00 1455 230 145 400 8.40 6.0
230 20.6
MHOOOOO132-12 5.50 1470 2003 11.9 400 11.9 6.1
230 27.0
MHOOOOO132-22 7.50 1460 4003 15.6 400 15.6 8.5
230 37.7
MHOOOOO160-22 11.0 1470 4003 218 400 21.8 8.0
230 50.3
MHOOOOO160-32 15.0 1470 4003 201 400 29.1 8.2
230 58.8
MHOOOOO180-12 18.5 1475 4003 34.0 400 34.0 8.4
230 68.9
MHOOOOO180-32 22.0 1470 4003 30.8 400 39.8 7.8
230 93.8
MHOOOOO200-32 30.0 1465 4003 53.9 400 53.9 7.0
230 113
MHOOOOO225-12 37.0 1483 2003 65.0 400 65.0 7.5
230 137
MHOOOOO225-22 45.0 1480 4003 79.0 400 79.0 7.6
My M, Mp cos ¢ Nso % N100 % Jy m31)
[Nm] [Nm] [Nm] [%] [%] [kgem?] [ke]
MHOOOOO080-32 5.08 12.0 12.1 0.84 74.9 79.6 11.0
MHOOOOO090-12 7.35 20.3 24.2 0.76 77.4 82.0 16.0
MHOOOOO090-32 10.0 33.0 34.0 0.76 82.2 82.8 18.0
MHOOOOO100-12 14.5 48.0 55.0 0.80 85.4 86.3 24.0
MHOOOOO100-32 19.8 67.0 76.0 0.73 83.8 85.5 26.5
MHOOOOO112-22 26.3 81.0 100 0.80 86.3 88.3 38.0
MHOOOOO132-12 35.7 90.0 108 0.77 88.2 89.2 59.0
MHOOOOO132-22 49.1 110 175 0.79 87.6 88.7 66.0
MHOOOOO160-22 71.5 164 243 0.82 89.4 89.8 109
MHOOOOO160-32 97.4 224 292 0.82 90.2 90.6 124
MHOOOOO180-12 120 359 371 0.86 90.8 91.2 175
MHOOOOO180-32 143 400 372 0.87 914 91.6 180
MHOOOOO200-32 196 469 528 0.87 91.9 92.3 315
MHOOOOO225-12 238 620 620 0.87 94.0 94.3 395
MHOOOOO225-22 290 698 669 0.88 93.7 94.3 415

1) Ohne Zubehor

2) Der Betrieb bei 87 Hz ist mit 4-poligen Motoren maglich, deren Bemessungs-
daten bei 50 Hz die Spannungswerte A 230 V aufweisen.
Bei den MotorgréRen 132-12 bis 225-22 muss bei der Bestellung zusétzlich
die bendtigte Spannung angeben werden.

3) Stern-Dreieck-Anlauf bei 400 V méglich.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 60 Hz

4-polige Motoren

PN ny Un,a? In, A Un, v In, v la/In
+10% +10%
(kw] [r/min] (v (A] vl [A]
MHOOOO0080-32 0.75 1720 265 2.80 460 1.60 5.8
MHOOOOO090-12 1.10 1740 265 4.00 460 2.30 6.5
MHOOOOO0090-32 1.50 1745 265 5.10 460 3.00 7.2
MHOOOOO100-12 2.20 1750 265 7.70 460 4.40 6.9
MHOOOO0100-32 3.00 1755 265 10.6 460 6.10 7.7
MHOOOOO112-22 4.00 1760 265 12.8 460 7.40 7.0
265 18.0
MHOOOOO132-12 5.50 1775 2603 104 460 104 7.1
265 24.2
MHOOOOO132-22 7.50 1765 2603 14.0 460 14.0 9.7
265 325
MHOOOOO160-22 11.0 1775 2603 18.7 460 18.7 9.4
265 44.1
MHOOOOO160-32 15.0 1775 4603 245 460 24.5 9.8
265 511
MHOOOOO180-12 18.5 1775 4603 29.4 460 29.4 9.7
265 59.7
MHOOOO0O180-32 22.0 1775 2603 344 460 34.4 9.0
265 80.7
MHOOOOO200-32 30.0 1770 4603 46.5 460 46.5 8.1
265 92.5
MHOOOOO225-12 37.0 1787 2603 534 460 53.4 8.7
265 111
MHOOOO0225-22 45.0 1784 2603 64.2 460 64.2 8.8
My Mg My cos Nso % N100 % J1 m?
[Nm] (Nm] (Nm] (%] (%] (kgem?] kel
MHOOOO0080-32 4.16 9.37 9.89 0.82 77.9 82.5 11.0
MHOOOOO090-12 6.04 17.0 20.0 0.71 79.3 84.0 16.0
MHOOOOO0090-32 8.21 27.0 28.0 0.75 79.3 84.0 18.0
MHOOOOO100-12 12.0 40.0 47.0 0.78 82.6 87.5 24.0
MHOOOO0100-32 16.3 55.0 64.0 0.71 84.2 87.5 26.5
MHOOOOO112-22 21.7 69.0 84.0 0.79 84.2 87.5 38.0
MHOOOOO132-12 29.6 74.0 92.0 0.77 86.1 89.5 59.0
MHOOOOO132-22 40.6 92.0 147 0.79 86.1 89.5 66.0
MHOOOOO0160-22 59.2 148 231 0.81 89.3 91.0 109
MHOOOOO160-32 80.7 210 274 0.81 89.3 91.0 124
MHOOOOO180-12 99.5 338 348 0.86 90.6 92.4 175
MHOOOOO180-32 118 379 355 0.87 90.6 92.4 180
MHOOOOO200-32 162 440 505 0.87 92.0 93.0 315
MHOOOOO225-12 198 590 590 0.87 92.0 93.0 395
MHOOOO0O225-22 241 660 635 0.88 92.6 93.6 415
1) Ohne Zubehor
2) Der Betrieb bei 87 Hz ist mit 4-poligen Motoren maglich, deren Bemessungs-
daten bei 60 Hz die Spannungswerte A 265 V aufweisen.
Bei den MotorgréRen 132-12 bis 225-22 muss bei der Bestellung zusétzlich
die bendtigte Spannung angeben werden.
3) Stern-Dreieck-Anlauf bei 460 V méglich.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 87 Hz

4-polige Motoren

P ny My Mmax | Un,a In, A cosd | Nsoy | Nzs% | Nioo% Jv m3)
+10%
[kw] | [r/min] | [Nm] | [Nm] V] [A] [%] [%] [%] |[kgem?] | [kgl

MHOOOO0080-32 135 2520 5.12 20.0 400 3.10 0.84 77.3 816 83.5 28.0 11.0
MHOOOOO090-12 2.00 2540 7.52 30.0 400 4.60 0.78 80.4 84.9 86.5 32.0 16.0
MHOOOOO0090-32 2.70 2545 10.1 40.0 400 5.80 0.76 823 85.5 86.0 36.0 18.0
MHOOOOO100-12 3.90 2555 14.6 60.0 400 8.60 0.83 85.7 89.6 90.0 61.0 24.0
MHOOOOO0100-32 5.40 2555 20.2 80.0 400 121 0.76 84.7 87.9 88.5 66.0 26.5
MHOOOOO112-22 7.10 2565 26.4 106 400 14.5 0.83 87.4 90.2 90.9 135 38.0
MHOOOOO132-12 9.70 2580 35.9 144 400 20.6 0.82 88.2 914 91.8 290 59.0
MHOOOOO132-22 13.2 2570 49.1 196 400 27.0 0.82 88.2 90.1 90.7 336 66.0
MHOOOOO160-22 19.4 2580 71.8 287 400 37.7 0.81 90.6 91.0 91.6 570 109
MHOOOOO160-32 26.4 2580 97.7 391 400 50.3 0.81 914 91.0 91.6 760 124
MHOOOOO180-12 32.5 2585 120 480 400 58.8 0.86 92.0 92.2 92.8 1390 175
MHOOOOO180-32 38.7 2580 143 573 400 68.9 0.87 92.1 92.9 934 1440 180
MHOOOO0200-32 52.7 2575 196 782 400 92.6 0.87 92.6 92.7 93.2 1850 315
MHOOOOO225-12 64.0 2593 236 920 400 113 0.87 93.0 944 94.8 4610 395
MHOOOO0O225-22 78.0 2590 288 1150 400 137 0.85 93.5 94.3 94.7 5300 415

1) Ohne Zubehor
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
X m Ny
!
_ R\ &
i | o 1
w i
Q
— @
/ | il
i b
4 5
S5
k bs
€5
I 1 |2
|
© =}/ T
4. J
2 t L
Motortyp
MHEMAXX MHEMABR
k g 81 X my ) k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 337 176 137 29 399 176 137 29
3821) 152 121 4581) 152 121
100 194 147 36 194 147 36
3972 4732)
112 436 218 158 38 526 218 158 38
132 497 258 187 51 194 125 576 258 187 51 194 125
5983) 7033)
160 310 220 69 313 220 69
6424 7474
253 152 253 152
180 671 348 75 784 75
239 351 239
200 728 351 77 841 77
225 961 447 348 68 354 204 1074 447 348 68 354 204
1100-12
2)100-32
3)160-22
4)160-32
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
Motortyp
MHEMARS MHEMABS
MHEMAIG MHEMABI
MHEMAAG MHEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 369 156 132 25 383 156 142 24
090 418 178 137 29 436 176 147 28
4631) 152 121 4831)
100 196 147 36 194 158 35 194 125
4782 4942
112 516 220 158 38 556 218 168 37
132 599 261 187 51 194 125 621 258 187 51
6813 7893)
160 313 220 69 313 220 69
7254 8334
253 152 253 152
180 750 75 864 75
351 239 351 239
200 807 77 920 77
225 1040 447 348 68 354 204 1153 447 348 68 354 204
d d d d2 | |1 |2 t u
j6 k6 mé6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 19 M6 40 4.0 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
132 38 M12 80 50 70 41.0 10.0
160 42 ' 450 12.0
Ml6
180 48 110 100 51.5 14.0
200 55 59.0 16.0
M20
225 60 140 130 64.0 18.0
b, ig bs es h Cs Sg
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 125 50 100 154 80
13 10.0
090 140 56 125 174 90
100 160 63 140 194 100 15
112 190 70 223 112 14 12.0
132 216 89 178 260 132 16
2103)
160 254 108 305 160 22
2544
14.5
2415%)
180 279 121 350 180 23
279¢6)
200 318 133 305 400 200 32
2867) 18.5
225 356 149 440 225 34
31189
1)100-12 5) 180-12
2)100-32 6)180-32
3)160-22 7)225-12
4)160-32 8)225-22
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
X m,
.;n===;.
7 _E'ﬂb
m NE\Na) \
Ny \)
®
3| & =:-E=oxzls >
1 ]
= ® | )
f2
]
l2
k
I 1 I 2
3
© t
d, t
|
Motortyp
MHEMAXX MHEMABR
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 337 176 137 29 399 176 137 29
3821) 152 121 4581) 152 121
100 194 147 36 194 147 36
3972 4732)
112 436 218 158 38 526 218 158 38
132 497 258 187 51 194 125 576 258 187 51 194 125
5983) 7033)
160 310 220 69 313 220 69
6424 7474
253 152 253 152
180 671 348 75 784 75
239 351 239
200 728 351 77 841 77
225 961 447 348 68 354 204 1074 447 348 68 354 204
1)100-12
2)100-32
3)160-22
4160-32
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
Motortyp
MHEMARS MHEMABS
MHEMAIG MHEMABI
MHEMAAG MHEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 369 156 132 25 383 156 142 24
090 418 178 137 29 436 176 147 28
4631) 152 121 4831)
100 196 147 36 194 158 35 194 125
4782 4942
112 516 220 158 38 556 218 168 37
132 599 261 187 51 194 125 621 258 187 51
6813 7893)
160 313 220 69 313 220 69
7254 8334
253 152 253 152
180 750 75 864 75
351 239 351 239
200 807 77 920 77
225 1040 447 348 68 354 204 1153 447 348 68 354 204
1)100-12
2)100-32
3)160-22
4)160-32
d d d d, I, I, t u
j6 k6 mé
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 19 M6 40 4.0 32 21.5 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
132 38 M12 80 5o 70 41.0 10.0
160 42 ' 450 12.0
M16
180 48 110 100 51.5 14.0
200 55 59.0 16.0
M20
225 60 140 130 64.0 18.0
FlanschgroRe
a b, b, (Y e, fy Sy in
i6 h6 -0.6..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 40.0
200 130 11 165 3.5
090 50.0
100
250 180 15 215 60.0
112 4.0
132 300 230 20 265 80.0
160
350 250 13 300
180 110
5.0
200 400 300 17 350
225 450 350 18 400 140
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

a
b

Motortyp
MHEMAXX MHEMABR
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 337 176 137 29 399 176 137 29
3821) 152 121 4581) 152 121
100 194 147 36 194 147 36
3972 4732)
112 436 218 158 38 526 218 158 38
1)100-12
2)100-32

5.8-26
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp
MHEMARS MHEMABS
MHEMAIG MHEMABI
MHEMAAG MHEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 369 156 132 25 383 156 142 24
090 418 178 137 29 436 176 147 28
4631) 152 121 4831) 194 125
100 196 147 36 194 158 35
4782 4942
112 516 220 158 38 556 218 168 37
1100-12
2)100-32
d d d2 |1 |2 t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 19 M6 40 4.0 32 21.5 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 5.0 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
FlanschgroBe
a b, e f, 2 i
i6 -0.6..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
FT100 120 80 100 3.0 M6x12
080 40.0
FT130 160 110 130 3.5 M8x14
FT115 140 95 115 3.0
090 M8x16 50.0
100 FT130 160 110 130 3.5 M8x14 60.0
112 M8x16 '
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Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
X my O m, kg ny
TSN
i +° o B _t i) o
o _ _ !
H wn| £
= (&)
H 5)
L
i b
4 5 | 55
k | bs
€s
L 12
=]
o ===
d2J
Motortyp
MHFMAXX MHFMABR
k g 81 X my ny 83 kg my k g 81 X m; ny g3 ks my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] | [mm] | [mm] [mm]
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 @ 132 25 133
090 460 176 | 137 29 141 512 176 = 137 29 141
4911 152 | 121 5521) 152 121
100 194 | 147 36 150 194 147 36 150
5062 5672
112 538 218 | 158 38 162 619 218 158 38 162
132 612 257 | 187 51 194 | 125 | 182 0 105 698 257 187 51 194 | 125 | 182 0 105
7473) 7773)
160 309 | 220 69 309 220 69
7914 8214
253 | 152 253 | 152
180 820 348 75 209 886 348 75 209
239 239
200 884 351 77 944 351 77
225 1173 | 447 | 348 68 354 204 1173 | 447 348 68 354 204
1100-12
2)100-32
3)160-22
4)160-32
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Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
Motortyp
MHFMARS MHFMABS
MHFMAIG MHFMABI
MHFMAAG MHFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
090 460 176 | 137 29 141 512 176 147 28 141
4911) 152 | 121 5521)
100 194 | 147 36 150 194 158 35 194 | 125 | 150
5062 5672
112 619 218 @ 158 38 162 619 218 168 37 162
132 698 257 | 187 51 194 | 125 | 182 0 105 698 257 @ 187 51 182 0 105
8223) 8353)
160 309 @ 220 69 309 @ 220 69
8664 8794
253 | 152 253 | 152
180 886 348 75 209 946 348 75 209
239 239
200 944 351 77 1003 | 351 77
225 1173 | 447 | 348 68 354 204 1173 | 447 348 68 354 204
d d d d2 | |1 |2 t u
j6 ké m6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 19 M6 40 4.0 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
132 38 M12 80 50 70 41.0 10.0
160 42 ' 450 12.0
Ml6
180 48 110 100 51.5 14.0
200 55 59.0 16.0
M20
225 60 140 130 64.0 18.0
b, ig bs es h Cs Sg
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 125 50 100 154 80
13 10.0
090 140 56 125 174 90
100 160 63 140 194 100 15
112 190 70 223 112 14 12.0
132 216 89 178 260 132 16
2103)
160 254 108 305 160 22
2544
14.5
2415%)
180 279 121 350 180 23
279¢6)
200 318 133 305 400 200 32
2867) 18.5
225 356 149 440 225 34
31189
1)100-12 5) 180-12
2)100-32 6)180-32
3)160-22 7)225-12
4)160-32 8)225-22
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Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
X m, O m, kg
N
- +. + 5 _V o
o~ o~
o Qo
— &
fy
e
iy
k
Iy Iy
=
&
Motortyp
MHFMAXX MHFMABR
k g 81 X my ny g3 kg m k g 81 X my ny 83 9 m
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 400 156 | 132 25 133 455 156 132 25 133
090 460 176 @ 137 29 141 512 176 = 137 29 141
4911 152 | 121 5521) 152 121
100 194 | 147 36 150 194 147 36 150
5062 5672
112 538 218 | 158 38 162 619 218 158 38 162
132 612 257 | 187 51 194 | 125 | 182 0 105 698 257 187 51 194 | 125 | 182 0 105
7473) 7773
160 309 @ 220 69 309 @ 220 69
7914 8214
253 | 152 253 | 152
180 820 348 75 209 886 348 75 209
239 239
200 884 351 77 944 351 77
225 1173 | 447 | 348 68 354 204 1173 | 447 348 68 354 204
1100-12
2)100-32
3) 160-22
4160-32

5.8-30
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Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
Motortyp
MHFMARS MHFMABS
MHFMAIG MHFMABI
MHFMAAG MHFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
090 460 176 | 137 29 141 512 176 147 28 141
4911) 152 | 121 5521)
100 194 | 147 36 150 194 158 35 194 | 125 | 150
5062 5672
112 619 218 @ 158 38 162 619 218 168 37 162
132 698 257 | 187 51 194 | 125 | 182 0 105 698 257 @ 187 51 182 105
8223) 8353)
160 309 @ 220 69 309 @ 220 69
8664 8794
253 | 152 253 | 152
180 886 348 75 209 946 348 75 209
239 239
200 944 351 77 1003 | 351 77
225 1173 | 447 | 348 68 354 204 1173 | 447 348 68 354 204
1)100-12 3)160-22
2)100-32 4)160-32
d d d2 | |1 |2 t u
j6 k6 mé6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 19 M6 40 4.0 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
132 38 M12 80 - 70 41.0 10.0
160 42 ' 450 12.0
M1l6
180 48 110 100 51.5 14.0
200 55 59.0 16.0
M20
225 60 140 130 64.0 18.0
FlanschgroRe
ay b, b, 93 e f 2 i2
j6 h6 -0.6..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 40.0
200 130 11 165 3.5
090 50.0
100
250 180 15 215 60.0
112 4.0
132 300 230 20 265 80.0
160
350 250 13 300
180 110
5.0
200 400 300 17 350
225 450 350 18 400 140
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Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

x my Om, kg n,
o~ o~
(=¥l
iy
Lﬁ'z
=]
© CIE= =
4.
2oL | t
Motortyp
MHFMAXX MHFMABR
k g 81 X my ny 83 kg my k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]| [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 400 156 | 132 25 133 455 156 132 25 133
090 460 176 @ 137 29 141 512 176 = 137 29 141
4911 152 | 121 0 105 | 5521 152 121 0 105
100 194 | 147 36 150 194 147 36 150
5062 5672
112 538 218 @ 158 38 162 619 218 158 38 162
1100-12
2)100-32
5.8-32
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Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp
MHFMARS MHFMABS
MHFMAIG MHFMABI
MHFMAAG MHFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
090 460 176 | 137 29 141 512 176 147 28 141
4911) 152 | 121 0 105 | 5521 194 | 125 0 105
100 194 | 147 36 150 194 158 35 150
5062 5672
112 619 218 @ 158 38 162 619 218 168 37 162
1)100-12
2)100-32
d d d2 |1 |2 t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080 19 M6 40 4.0 32 21.5 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 5.0 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
FlanschgroBe
a b, e f, 2 i
i6 -0.6..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
FT100 120 80 100 3.0 M6x12
080 40.0
FT130 160 110 130 3.5 M8x14
FT115 140 95 115 3.0
090 M8x16 50.0
100 FT130 160 110 130 3.5 M8x14 60.0
112 M8x16 '
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Technische Daten

Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

Motor

MHOOOOO080-32
MHOOOO0090-12
MHOOOO0O090-32
MHOOOOO100-12
MHOOOOO100-32
MHOOOOO112-22
MHOOOOO132-12
MHOOOOO132-22

Produktschliissel

Umrichter

E84DVBO7514S00020
E84DVBO1124S00020
E84DVBO1524S00020
E84DVBO2224S00020
E84DVBO3024S00020
E84DVBIO4024S00020
E84DVBO5524S00020
E84DVBO7524S00020

81, 50Hz
[mm]

172

177

217

282

301

My, 50Hz
[mm]

241

260

325

N2, 50Hz
[mm]

161

176

195

X50Hz
[mm]

325

36.2

42.4

47.5

58-34
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Technische Daten

Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 87 Hz

Produktschliissel
Motor Umrichter
81, 87Hz My, 87Hz N2, 87Hz X87Hz
[mm] [mm] [mm] [mm]
MHOOOOO080-32 E84DVB1524S00020 172 241 161 32,5
MHOOOOO090-12 E84DVB[2224S000120
MHOOOO0090-32 E84DVB[3024S0001200 206 260 176 32
MHOOOOO100-12 E84DVB[4024S00020
MHOOOOO100-32 E84DVB[5524S00020 272 325 195 299
MHOOOOO112-22 E84DVB7524S00020 282 32.0
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Technische Daten
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Zubehor

Federkraftbremse

Die Drehstrommotoren kénnen mit einer Federkraftbremse ausge-
stattet werden. Diese wird nach dem Abschalten der Versorgungs-
spannung aktiv (Ruhestromprinzip). Zur optimalen Anpassung des
Bremsmomtors an die Applikation stehen in jeder MotorbaugroRe
mehrere Bremsmomente und Ansteuervarianten zur Verfligung. Fiir
Anwendungen mit sehr hohen Schalthaufigkeiten ist zudem eine
LonglLife-Ausfiihrung der Bremse erhdltlich, die eine verstarkte
Bremsenmechanik aufweist.

Eigenschaften

Ausfiihrungen
« Standard
- 1 x 106 Schaltzyklen repetierend
- 1 x 106 Schaltzyklen reversierend
« Longlife
- 10 x 106 Schaltzyklen repetierend
- 15 x 106 Schaltzyklen reversierend

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Ansteuerung
+ DC-Versorgung
+ AC-Versorgung liber Gleichrichter im Klemmenkasten

Schutzart
+ ohne Handliiftung IP55
» mit Handliiftung IP54

Reibbelag
« Asbestfrei, verschleiBarm

Optionen

» Handliftung

« Approbation UL/CSA
 gerduscharm

Bauform
Standard Longlife
Standard Longlife
MotorgroRe BaugroRe Kennmoment BaugroRe Kennmoment
Bremse Bremse
M My
[Nm] [Nm]
08 3.50
080-32 08 8.00 23 388
10 7.00 ’
08 3.50
08 8.00 08 8.00
ggg:;g 10 7.00 10 7.00
10 16.0 10 16.0
10 23.0
10 7.00
10 16.0
100-12 12 14.0
12 32.0 10 16.0
10 7.00 12 14.0
10 16.0 12 32.0
100-32 12 14.0
12 32.0
12 46.0
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Zubehor

Federkraftbremse

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Bauform
Standard Longlife
MotorgroRRe BaugroRe Kennmoment BaugroRe Kennmoment
Bremse Bremse
My M
[Nm] [Nm]
12 14.0
12 32.0
112-22 14 35.0
14 60.0
14 35.0
14 60.0
132-12 16 60.0
16 80.0
14 35.0
14 60.0
132-22 16 60.0
16 80.0
16 100
16 60.0
16 80.0
160-22 18 80.0
18 150
18 80.0
160-32 18 150
18 200
18 80.0
18 150
180-12 20 145
20 260
18 80.0
18 150
180-32 20 145
20 260
20 315
18 80.0
18 150
20 145
200-32 20 260
20 315
20 400
25 265
225-12 25 400
25 490
25 265
25 400
225-22 25 490
25 600

5.8-38
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Zubehor

Federkraftbremse
Direkter Anschluss ohne Gleichrichter

Wird die Bremse direkt ohne Gleichrichter angesteuert, ist zum Schutz
vor Induktionsspitzen eine Freilaufdiode oder ein Funkenldschglied
erforderlich.
« Anschlussspannungen

DC24V

DC180V

DC205V

Anschluss iiber Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Wird die Bremse nicht direkt mit einer Gleichspannung versorgt, ist
ein Gleichrichter erforderlich. Dieser ist im Lieferumfang enthalten

und befindet sich im Klemmenkasten des Motors. Der Gleichrichter
wandelt die Wechselspannung des Anschlusses in eine Gleichspan-
nung um. Folgende Gleichrichter sind verfligbar:

Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 2.22
+ Approbation UL/ CSA
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V
AC460V

Briickengleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 1.11
» Anschlussspannung

AC230V

Briicke-Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Ubererregungszeit = 1.11
ab der Ubererregungszeit = 2.22
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V
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Zubehor

Federkraftbremse
Anschluss iiber Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Briicke-Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Ubererregungszeit = 1.11
ab der Ubererregungszeit = 2.22
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V

Der Briicke-Einweggleichrichter funktioniert beim Schaltvorgang zu-
nachst fiir die Ubererregungszeit t; als Briicken- und anschlieRend
als Einweggleichrichter. Durch diese Kombination kénnen die Eigen-
schaften der Bremse — je nach Zuordnung von Spulenspannung der
Bremse und Anschlussspannung — optimiert werden:

« Kurzzeitige Ubererregung der Bremsenspule + Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Indem die Bremsspule fiir die Ubererregungszeit t; mit der doppel- Durch eine Haltestromabsenkung reduziert der Briicke-Einweg-
ten Nennspannung angesteuert wird, lasst sich die Trennzeit redu- gleichrichter die Leistungsaufnahme der gedffneten Bremse. Da
zieren. Die Bremse 6ffnet schneller und der VerschleiR des Reibbe- sich die Bremse weniger erwarmt, wird diese Ansteuerungals ,,Cold
lages sinkt. Brake“ bezeichnet.

Aufgrund dieser Eigenschaften eignet sich diese Ansteuerungsva-
riante besonders fiir Hebeanwendungen. Sie ist daher nur in
Kombination mit einer Bremse mit erhéhtem Bremsmoment er-
haltlich.
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Zubehor
Federkraftbremse
Zuldssige Reibarbeit
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Q =Schaltarbeit pro Schaltspiel
S, =Schalthaufigkeit
BremsengroRe = 06 ... 25
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Zubehor

Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.
» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten

bitte anfragen.
BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.020 0.025 0.030 0.040 0.050 0.055 0.085 0.10 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 2.50 3.50 7.00 14.0 35.0 60.0 80.0 145 265
1000 Mg [Nm] 2.30 3.10 6.10 12.0 30.0 50.0 65.0 115 203
1200 Mg [Nm] 2.30 3.10 6.00 12.0 29.0 48.0 63.0 112 199
1500 Mg [Nm] 2.20 3.00 5.80 11.0 28.0 47.0 61.0 1091 1931
1800 Mg [Nm] 210 2.90 5.70 11.0 28.0 46.0 60.01
3000 Mg [Nm] 2.00 2.80 5.30 10.0 26.01) | 43.01
3600 Mg [Nm] 2.00 2.70 5.20 10.01
Hochstschaltarbeit
100 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1200 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1500 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 2401 | 36.02
1800 Q¢ [KJ] 3.00 @ 7.50 12.0 24.0 30.0 360 | 36.0V
3000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 18.01 | 11.0
3600 (o) [KJ] 3.00 7.50 12.0 | 7.00v
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 79.0 50.0 40.0 30.0 28.0 27.0 20.0 19.0 15.0

Massentragheitsmoment
J [kgem?] 0.15 0.61 2.00 4.50 6.30 15.0 29.0 73.0 200

Masse

m [kgl 0.90 1.50 2.60 4.20 5.80 8.70 12.6 19.5 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg
bis auf 40 % reduzieren.
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Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Reibarbeit

Opw [MJ] 113 210 264 706 761 966 1542 2322 | 3522
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 11.0 14.0 20.0 21.0 37.0 53.0 32.0 47.0 264
Anstiegszeit
Bremsmoment t1 [ms] 13.0 10.0 17.0 19.0 22.0 30.0 20.0 100 120
Verkniipfzeit

ty [ms] 24.0 37.0 40.0 59.0 83.0 52.0 147 384
Trennzeit

ty [ms] 35.0 37.0 57.0 65.0 148 169 230 207 269

» Ansteuerung liber Briicke-Einweggleichrichter

Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroBe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 113 210 264 706 761 966 1542 2322 3522
Ubererregungszeit
ti [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit
t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 12.0 22.0 35.0 49.0 61.0 114 83.0 126 304
Anstiegszeit
Bremsmoment 1, [ms] 14.0 16.0 30.0 45.0 37.0 65.0 52.0 269 138
Verkniipfzeit
t; [ms] 26.0 38.0 66.0 93.0 97.0 180 134 395 443
Trennzeit
t, [ms] 35.0 37.0 57.0 65.0 148 169 230 207 269

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, — je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.
» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten

bitte anfragen.
BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.020 0.025 0.030 0.040 0.050 0.055 0.085 0.10 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 4.00 8.00 16.0 32.0 60.0 80.0 150 260 400
1000 Mg [Nm] 3.70 7.20 14.0 27.0 51.0 66.0 121 206 307
1200 Mg [Nm] 3.60 7.00 14.0 27.0 50.0 65.0 118 201 300
1500 Mg [Nm] 3.50 6.80 13.0 26.0 48.0 63.0 115 1951 2911
1800 Mg [Nm] 3.40 6.70 13.0 26.0 47.0 61.0 1129
3000 Mg [Nm] 3.20 6.30 12.0 24.0 44,01 | 57.0Y
3600 Mg [Nm] 3.20 6.10 12.0 23.01
Hochstschaltarbeit
100 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1200 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1500 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 2401 | 36.02
1800 (o}t [KJ] 3.00 @ 7.50 12.0 24.0 30.0 360 | 36.0V
3000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 18.01 | 11.0
3600 (o) [K)] 3.00 7.50 12.0 | 7.009
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 79.0 50.0 40.0 30.0 28.0 27.0 20.0 19.0 15.0

Massentragheitsmoment
J [kgem?] 0.15 0.61 2.00 4.50 6.30 15.0 29.0 73.0 200

Masse

m [kgl 0.90 1.50 2.60 4.20 5.80 8.70 12.6 19.5 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg
bis auf 40 % reduzieren.
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 85.0 158 264 530 571 966 1542 2322 3522
Ansprechverzug
Verkniipfen t1; [ms] 17.0 27.0 33.0 65.0 110
Anstiegszeit
Bremsmoment t [ms] 13.0 16.0 19.0 30.0 45.0 100 120
Verkniipfzeit
ty [ms] 28.0 31.0 47.0 53.0 42.0 57.0 78.0 165 230
Trennzeit
ty [ms] 45.0 57.0 76.0 115 210 220 270 340 390
» Ansteuerung tiber Briicke-Einweggleichrichter
Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroBe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 85.0 158 264 530 571 966 1542 2322 3522
Ubererregungszeit
t; [ms] 1300
Min. Ausschaltzeit
t [ms] 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 16.0 25.0 31.0 48.0 33.0 58.0 80.0 102 154
Anstiegszeit
Bremsmoment 1, [ms] 14.0 27.0 21.0 43.0 49.0 64.0 109 157 168
Verkniipfzeit
t; [ms] 30.0 90.0 82.0 122 189 259 322
Trennzeit
t, [ms] 45.0 57.0 76.0 115 210 220 270 340 390

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die

Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den

Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, — je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei

Nennluftspalt.
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Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit erh6htem Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.

» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten
bitte anfragen.

BaugroRe
10 12 14 16 16 18 20 20 25 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.030 A 0.040 | 0.050 | 0.055 | 0.055 | 0.085 0.10 0.10 0.11 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 23.0 46.0 75.0 100 125 200 315 400 490 600
1000 Mg [Nm] 20.0 39.0 64.0 83.0 103 162 249 317 376 461
1200 Mg [Nm] 20.0 39.0 62.0 81.0 101 158 244 309 367 449
1500 Mg [Nm] 19.0 38.0 60.0 78.0 98.0 153 2371 | 3001 | 3561 | 4361
1800 Mg [Nm] 19.0 37.0 59.0 77.0 96.0 1501
3000 Mg [Nm] 17.0 | 34.0 | 55.01 | 71.01 | 89.01
3600 Mg [Nm] 17.0 | 33.00
Hochstschaltarbeit
100 QO [KJ] 12.0 24.0 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1000 (0] [KJ] 12.0 240 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1200 (0] [KJ] 12.0 240 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1500 QO [KJ] 12.0 24.0 30.0 36.0 36.0 60.0 @ 24.0Y | 24.0 | 36.01) | 36.01
1800 (o) [KJ] 12.0 | 240 | 300 | 360 | 360 | 36.0V
3000 (0] [KJ] 12.0 24.0 | 18.0v | 11.0v | 11.0v
3600 Q¢ [KJ] 12.0 | 7.00
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 40.0 30.0 28.0 27.0 27.0 20.0 19.0 19.0 15.0 15.0

Massentragheitsmoment
J [kgem?] 2.00 4.50 6.30 15.0 15.0 29.0 73.0 73.0 200 200

Masse

m [kgl 2.60 4.20 5.80 8.70 8.70 12.6 19.5 19.5 31.0 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg
bis auf 40 % reduzieren.

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 198 353 253 563 241 578 1596 580 2465 | 1409
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 10.0 16.0 11.0 22.0 17.0 24.0 46.0 17.0 77.0 38.0
Anstiegszeit
Bremsmoment t [ms] 19.0 25.0 30.0 45.0 100 120
Verkniipfzeit
t; [ms] 29.0 41.0 36.0 52.0 47.0 69.0 146 117 197 158
Trennzeit
t, [ms] 109 193 308 297 435 356 378 470 451 532
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erh6htem Bremsmoment

» Ansteuerung liber Briicke-Einweggleichrichter

Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroRe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 198 353 253 563 241 578 1596 580 2465 | 1409

Ubererregungszeit

it [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit

t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 24.0 27.0 17.0 41.0 21.0 60.0 69.0 17.0 123 85.0
Anstiegszeit
Bremsmoment t1 [ms] 44.0 43.0 37.0 55.0 37.0 113 148 100 190 270
Verkniipfzeit

ty [ms] 68.0 70.0 54.0 97.0 57.0 173 217 334 313 355
Trennzeit

t, [ms] 109 193 308 297 435 356 378 470 451 532
Ausfiihrung

Ubererregung
BaugroBe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Gz ] 264 | 706 | 761 966 1542 2322 3522

Ubererregungszeit

ti; [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit

t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 29.0 54.0 31.0 70.0 46.0 86.0 103 55.0 171 135
Anstiegszeit
Bremsmoment t1o [ms] 53.0 87.0 68.0 93.0 83.0 160 222 319 266 430
Verkniipfzeit

t; [ms] 82.0 141 99.0 163 129 246 325 374 437 565
Trennzeit

t, [ms] 53.0 81.0 117 141 168 151 160 167 184 204

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, —je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse
Handliifthebel
d; ks Ak
f;===?'\
CoORE:.
//
(T ) {
mn \ () J
;g =
H
Bremse
ks Ak hs dis
[mm] [mm] [mm] [mm]
080 08 221 27 136 13.0
10 232 28 132 13.0
090 08 254 27 136 13.0
10 265 28 132 13.0
1001 10 305 28 132 13.0
12 307 37 161 13.0
10 320 28 132 13.0
2,
Aoiet 12 322 37 161 13.0
112 12 320 37 161 13.0
14 323 41 195 24.0
132 14 386 41 195 24.0
16 389 55 240 24.0
160 16 505 55 240 24.0
18 509 59 279 24.0
180 18 540 59 279 24.0
20 546 74 319 24.0
200 18 597 59 279 24.0
20 603 74 319 24.0
225 25 757 103 445 24.0
1100-12
2)100-32

Folgende Kombinationen mit Handliifthebel und Motoranschluss in

gleicher Lage sind nicht moglich:

- Steckverbinder HAN mit Anschluss in Lage 1

« Inverter motec

» Klemmenkasten der MotorengréfRen 080, 090 fiir Bremse und
Rickfiihrung (MOOMA BR/BS/BA/BI)
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Riickfiihrungen

Fiir die Drehzahl- und Positionserfassung stehen je nach Applikation
die nachfolgenden Resolver, Inkremental- oder Absolutwertgeber zur
Verfiigung.

Resolver

Der standergespeiste Resolver mit zwei um 90° versetzten Stander-
wicklungen und einer Lauferwicklung mit Transformatorwicklung
kann sowohl die Drehzahl als auch die Rotorlage erfassen. Die Rotor-
lage bleibt bei einem Spannungsausfall erhalten.

» Die Drehstrommotoren mit Resolver kdnnen nicht fiir drehzahl-
abhangige Sicherheitsfunktionen in Verbindung mit dem Sicher-
heitsmodul SM 301 eingesetzt werden.

Produktschliissel
RS1

Genauigkeit
[ -10..10

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Eingangsspannung

DC Uin,max vl 100
Max. Eingangsfrequenz

fin,max [kHz] | 4.00

Ubersetzungsverhiltnis

Stander / Laufer +5% 0.30
Lauferimpedanz

% [Q] 51+j90
Standerimpedanz

Zeo [Q] | 102+j150
Impedanz

i [Q] 44 +76
Min. Isolationswiderstand
bei DC 500 V R [MQ] 10.0
Polpaarzahl

1
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Riickfiihrungen
Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Inkrementalgeber kénnen nur zur Drehzahlerfassung, nicht aber zur
Drehzahlregelung eingesetzt werden. Es ist eine Referenzfahrt nétig,
um spater eine Positionierung zu ermdglichen.

Absolutwertgeber kdnnen die Drehzahl, die Rotorlage und die Maschi-
nenposition mit einer sehr hohen Auflésung erfassen. Sie werden zur
Positionierung von dynamischen Applikationen verwendet, eine Re-
ferenzfahrt ist nicht nétig.

» Die Drehstrommotoren mit Inkrementalgebern oder SinCos-Ab-
solutwertgebern konnen nicht fiir drehzahlabhangige Sicherheits-
funktionen in Verbindung mit dem Sicherheitsmodul SM 301
eingesetzt werden.

Geberart

HTL-Inkremental

TTL-Inkremental SinCos-

Absolut-
wert

Produktschliissel

1G128-24V- IG512- | 1G1024- 1G2048- 1G512- | 1G1024- 1G2048- AM1024-

H 24V-H 24V-H 24V-H 5V-T 5V-T 5V-T 8V-H
Gebertyp
Multi-
turn
Impulse
128 512 1024 2048 512 1024 2048 1024
Ausgangssignale
HTL TTL 1Vss
Schnittstellen
A, B-Spur A-, B-, N-Spur & invertiert Hiperface
Absolute Umdrehung
0 4096
Genauigkeit
[ -22.5... 2.2 -0.8..0.8
225
Min. Eingangsspannung
DC Uinmin V] 8.00 475 7.00
Max. Eingangsspannung
DC Unmax = [V] 26.0 30.0 5.25 12.0
Max. Stromaufnahme
Imax [A] 0.040 0.15 0.080
Grenzfrequenz
frax | [kHZ] 30.0 160 300 200
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Fremdlifter

Im Betrieb mit Bemessungsdrehmoment bei niedrigen Drehzahlen
(< 20 Hz) rotiert der Eigenliifter nicht mehr schnell genug um eine
ausreichende Kithlung des Motors zu gewéhrleisten. Um ein Uberhit-
zen zu verhindern, ist ohne Fremdliifter eine Drehmomentreduzierung
des Motors notwendig.

Der Fremdliifter kiihlt den Motor gleichmaRig und unabhangig von
der Motordrehzahl. Eine Drehmomentreduzierung ist nicht erforder-
lich und der Motor kann von 5 Hz bis zur Bemessungsfrequenz mit
seinem Bemessungsdrehmoment betrieben werden.

» Der Fremdliifterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
haltlich.

5

Bemessungsdaten 50 Hz

BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac Pn In m
(V] [kw] (A] kel
1 0.036 0.16
230
080 A 0.088 2.30
3 0.020
Y 400 0.051
1 0.038
230 0.19
090 A 2.70
3 0.036
Y 400 0.11
1 0.044 0.20
230
100 A 0.19 3.00
3 0.043
Y 400 0.11
1 0.050 0.23
230
112 A 0.20 3.10
3 0.054
Y 400 0.11
1 0.095 0.42
230
132 A 0.33 4.20
3 0.091
Y 400 0.19
1 0.22 0.97
230
160 A 0.68 6.20
3 0.21
Y 400 0.39
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Fremdlifter

Bemessungsdaten 50 Hz

BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac Pn In m
(V] [kw] (A] kgl
1 0.22 0.97
230
180 0.68
3 0.21
Y 400 0.39
8.00
1 0.22 0.97
230
200 A 0.68
3 0.21
Y 400 0.39
1 0.22 0.97
230
225 0.68 15.0
3 0.21
Y 400 0.39
Bemessungsdaten 60 Hz
BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac Pn In m
vl (kw] (A] kel
080 0.028 0.053 2.30
090 0.047 2.70
0.11
100 0.059 3.00
112 0.074 0.12 3.10
132 3 Y 460 0.13 0.21 4.20
160 6.20
180
0.33 0.47 8.00
200
225 15.0
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Temperaturiiberwachung

Zum Schutz des Motors gegen Uberhitzung stehen die nachfolgenden
Temperatursensoren zur Verfligung.
Die Temperatursensoren sind in den Wicklungen integriert. Der Einsatz
eines zusatzlichen Motorschutzschalters wird empfohlen.

Thermokontakte TKO

Der Thermokontakt TKO (Thermokontaktéffner) ist ein Bimetallschal-
ter. Der TKO liberwacht die Motorwicklungstemperatur, bei zu hohen
Temperaturen schaltet das Motorrelais. Der Motor ist vom Netz ge-

trennt.
Funktion Auslosetemperatur | Min.Riickschalttempe- | Max. Riickschalttem- | Max. Eingangsstrom | Max. Eingangsspan-
ratur peratur nung
AC
T Tmin Tmax Iin,max Uin,max
-5..5
°a [*a [°d (A] V]
Offner 150 90.0 135 2.50 250
Kaltleiter PTC
Der PTC-Widerstand wird in Verbindung mit einem Ausldsegerat be-
trieben. Wird der Motor zu heil§, kann der Motor mithilfe eines
Schiitzes ausgeschaltet werden. Im Gegensatz zum Thermokontakt
ist ein schnelles Wiedereinschalten moglich.
Funktion Auslosetemperatur Bemessungswiderstand Norm
155 °C -20°C 140 °C
=B oo D
[°d [l [Ql [Ql
Sprunghafte Wider- DIN 44080
standsanderung 150 >0 300 250 VDE 0660 Teil 303
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Temperaturiiberwachung
Temperaturfiihler PT1000

Die Temperaturfiihler funktionieren als kontinuierlich veranderlicher
Widerstand tendenziell dhnlich wie Kaltleiter. Der Widerstand steigt
bei zunehmender Temperatur jedoch nur vergleichsweise langsam
an. Dadurch kann ein Regler regelmaRig die Temperatur ermitteln
und bereits friihzeitig eine Prozessbewertung vornehmen. So kann
der Motor bereits vor dem Uberhitzen abgeschaltet werden.

» BeiSpeisung der Temperatursensoren mit einem Messstrom von
1 mA gilt der Zusammenhang zwischen Temperatur und gemes-
senem Widerstand im Diagramm.

Widerstandsanderung

1800

1700
1600

1500

R[Q]

1300 —]

1400 |

1200 =
1100

1000

0 20 40 60 80 100
Tw [°C]

120

140 160

180
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Klemmenkasten

Die Drehstrommotoren sind fiir den Betrieb am konstanten Netzund ~ Der Standard-Anschluss findet {iber einen Klemmkasten statt. Dar{iber
am Inverter bestimmt. hinaus stehen fiir die schnelle Inbetriebnahme bzw. Wartung ICN-
Fiir den 50 Hz Betrieb sind die Motoren in A-Schaltungan 230 Voder ~ und HAN-Steckverbinder zur Verfiigung.

in Y-Schaltung an 400 V zu betreiben.

Fiir den Inverterbetrieb ist die Eckfrequenz auf 87 Hz bei einer Bemes-

sungsspannung von 400 V in A-Schaltung festgelegt worden.

Anschliisse
P6
Motortyp
Anbauten MOOMAXX MOCOMABS

MOOMABR MOOMABI

MOOMARS MOOMABA

MOOMAIG

MOOMAAG

Py Py P3 Py Pe Py P2 P3 Py Ps
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
080
090
M20x1.5 M25x1.5
100 M25x1.5 M32x1.5
112
M20x1.5 M16x1.5
132 M25x1.5 M32x1.5 M16x1.5 M16x1.5
160
M20x1.5 M16x1.5

180 M50x1.5 M16x1.5 M50x1.5 M16x1.5
200
2251) M12x1.5 M63x1.5 M50x1.5 M12x1.5 M12x1.5 M63x1.5 M50x1.5 M12x1.5

1) Die Kabelverschraubungen P1 ... P4 sind nur unten angeordnet.
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Steckverbinder

Fur die Drehstrommotoren stehen die Steckverbinder in den Ausfiih-
rungen ICN, HAN und M12 (nur fiir Inkrementalgeber 1G128-24V-H)
zur Verfiigung.

Steckverbinder ICN

Der Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturiiberwachung
erfolgt in einem Steckverbinder.

Der Anschluss an die Riickfiihrung und dem Fremdliifter wird jeweils
liber einen separaten Steckverbinder realisiert.

Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturiiberwachung

Fiir den Leistungsanschluss des Steckverbinders ist ein max. Motor-
bemessungsstrom von 16 A zuldssig.

Die Steckverbinder sind um 270° drehbar und mit einem Bajonettver-
schluss fiir SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusatzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern
kompatibel ist, kdnnen vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden. Die Festlegung der
Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten.

» ICN M23 6-polig

Steckerbelegung

Kontakt  Bezeichnung Bedeutung

1 BD1/BA1 Bremse +/AC

2 BD2 / BA2 Bremse -/AC

PE PE Schutzleiter

4 u Leistung Strang U
\ Leistung Strang V

6 w Leistung Strang W

» ICN M23 8-polig

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 u Leistung Strang U
PE PE Schutzleiter
W Leistung Strang W
4 Vv Leistung Strang V
A TB1/TP1 Temperatursensor: TKO/PTC
R1 Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY
B TB2 / TP2 Temperaturs?nsor: TKO/PTC
R2 Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY
C BD1/BA1 Bremse +/AC
BD2 / BA2 Bremse -/AC
5.8-56

Lenze | VO5-de_DE-08/2018




|[E2-Drehstrommotoren MH

Zubehor

Steckverbinder ICN
Anschluss der Riickfithrung

Optionalsind alle Gebersysteme (Ausnahme: 1G128-24V-H) auch mit
einem am Motorklemmenkasten befestigten ICN-Steckverbinder er-
hiltlich, so dass eine besonders schnelle Inbetriebnahme moglich ist.
Die Steckverbinder sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet,
der zusatzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern kompatibel ist.
Vorhandene Gegenstecker kdnnen so problemlos weiterverwendet

werden.
» Resolver
Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 +Ref
Transformatorwicklungen
2 -Ref
3 +VCCETS Versorgung: Elektronisches Typenschild
4 +COS .
Standerwicklungen Cosinus
5 -COs
6 +SIN .
Standerwicklungen Sinus
7 -SIN
8
9 Nicht belegt
10
11 +PT1000/+KTY .
Temperaturfiihler PT1000/KTY
12 -PT1000/-KTY

» Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 B Spur B/+SIN
2 A Spur Ainvers/-COS
3 A Spur A/+COS
4 +Ug Versorgung + Code 20°
5 GND Masse
6 zZ Nullspur invers/-R5485
7 z Nullspur/+RS485
8 Nicht belegt
9 B~ Spur B invers/-SIN
10 Nicht belegt
11 +PT1000/+KTY
Temperaturfiihler PT1000/KTY
12 -PT1000/-KTY
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Zubehor

Steckverbinder ICN

Abmessungen der Steckverbinder am Klemmenkasten

Folgende Lagen des Steckverbinders sind moglich:

« Leistungsanschluss (A) in Lage 5 und Riickfihrungsanschluss (B)
in Lage 3

« Leistungsanschluss (A) in Lage 3 und Riickfiihrungsanschluss (B)
in Lage 5

Bei folgenden Motoren ist nur der Riickfiihrungsanschluss (B) in Lage

3 oder 5 erhaltlich:

» Motorgrofle 132.

..180

o~
C M
[7e] H [&
o _/
-+
X7 56 A
)
L
Motortyp
MOOMAXX MOOMABR
MOOMARS MOOMABS
MOOMAIG MOOMABI
MOOMAAG MOOMABA
81 X my ny X7 Xg Z1, max
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 109 17
136 103 16 109 43
071 118 24
080 132 25
090 137 29
152 121 23 125 41
100 147 36
112 158 38
132 187 51 194 125 27 166 71
160 220 69
180 75 253 152 200 65
239
200 77
225 348 68 354 204 328 51
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Zubehor

Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdliifters

Optionalist der Fremdliifter auch mit einem am Klemmenkasten des
Fremdliifters befestigten ICN-Steckverbinder erhaltlich, so dass eine
besonders schnelle Inbetriebnahme moglich ist. Die Steckverbinder
sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet, der zusatzlich mit
herkémmlichen Uberwurfmuttern kompatibel ist. Vorhandene Ge-
genstecker kdnnen so problemlos weiterverwendet werden.

» Fremdliifter 1-ph

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

PE PE Schutzleiter

1 U1 )

5 02 Lifter

3

4

5 Nicht belegt

6

» Fremdliifter 3-ph

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

PE PE Schutzleiter

1 u Leistung Strang U
2 Nicht belegt

3 \ Leistung Strang V
4

s Nicht belegt

6 W Leistung Strang W
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Zubehor

Steckverbinder ICN
Anschluss des Fremdliifters

» Der Fremdliifterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
héltlich.

» Zusatzlich kann der Deckel des Fremdlifterklemmenkastens (inkl.
Steckverbinder) bei Bedarf schrittweise um 90° gedreht werden.

,r-,r.,-.,—-i—,»-,-“ < 46 56
@Efm ] 1 ~
iyl £ it -
Ly 3
¥ =
| == 3
2 HHA
\
%&k@ 5
1 I
A — N I — it
il

w
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Zubehor

Steckverbinder M12
Anschluss des Inkrementalgebers 1G128-24V-H

Dieser Inkrementalgeber istim Standard mit einem etwa 0,5 m langen
Kabelschwanz ausgestattet, an dessen Ende sich ein M12-Steckver-
binder nach allgemeinem Industriestandard befindet.

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 +Ug Versorgung +
2 B Spur B

3 GND Masse

4 A Spur A

Lenze | VO5-de_DE-08/2018
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Zubehor

Steckverbinder HAN
HAN 10 E

Bei dem Rechtecksteckverbinder HAN 10 E werden alle sechs Enden
derdrei Wicklungsstrange auf die Leistungskontakte ausgefiihrt. Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt somit im Gegenstecker.

Steckerbelegung

Kontakt Bedeutung
Klemmenbrett: U1
Klemmenbrett: V1
Klemmenbrett: W1
Bremse +/AC
Bremse -/AC
Klemmenbrett: W2
Klemmenbrett: U2
Klemmenbrett: V2

0N oA WN

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY
Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY

O

=
o

5.8-62
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Zubehor

Steckverbinder HAN
HAN modular

Der Steckverbinder ist je nach Motorbemessungsstrom mit zwei un-
terschiedlichen Leistungsmodulen verfiigbar (16 A oder 40 A). Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten und muss
vor der Inbetriebnahme gepriift werden.

» HAN modular 16 A

Steckerbelegung
Modul Kontakt Bedeutung
1 Klemmenbrett: U1
a 2 Klemmenbrett: V1
—1 11 [T ]
3 Klemmenbrett: W1 @ 1 1 @
b Blindmodul a{} 2 2 4} ¢
1 Temperatursensor: TKO/PTC | E|¥ | T
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY 4 4
2 Bremse +/AC C‘l 5 5 O
=
B -/A
C Z remse / c @ T | LT = @
5 Gleichrichter: Schaltkontakt a b C
6 Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY

» HAN modular 40 A

Steckerbelegung
Modul Kontakt Bedeutung
1 Klemmenbrett: U1
a 2 Klemmenbrett: V1
1 11 [ 1T1 ]
3 Klemmenbrett: W1 @ 1 @
b Blindmodul al O) (o[
1 Temperatursensor: TKO/PTC — | 3
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY @ 2 '=54 |
Q ©s O
2 Bremse +/AC -
S\©) ©5
3 Bremse -/AC @ @
C 4 T 1 T —]
s Gleichrichter: Schaltkontakt a b C
6 Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY
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Zubehor

Steckverbinder HAN

» DerAnschluss des Steckverbinders wurde in der Lage 1 dargestellt.
Die Lagen 3 und 5 sind ebenfalls méglich.

111

Motortyp
MOOMAXX
MOOMABR
84 Ms Ng X2 X3 Xa
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 120 11 12
071 129 16 17
080 138 18 26
118 102 41
090 143 22 30
100 157 29 37
112 164 28 36
1321 233 48 18
120 180 47
160 248 72 42

1) Der Anschluss des Steckverbinders in Lage 3 oder 5 ist bei der Motorbauform

B5 nicht moglich.

5.8-64
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

UmaX
lJmin
Un,a
Un, v

\J|
vl
vl
[\

Max. Netzspannung
Min. Netzspannung
Bemessungsspannung
Bemessungsspannung

N100 % [%] Wirkungsgrad

N7s % [%] Wirkungsgrad

Nso % [%] Wirkungsgrad

cos ¢ Leistungsfaktor

In [A] Bemessungsstrom

[ — [A] Max. Stromaufnahme

J [kgem?] Massentragheitsmoment

m [kgl Masse

M, [Nm] Anlaufmoment

Mp [Nm] Kippmoment

M max [Nm] Max. Drehmoment

My [Nm] Bemessungsdrehmoment

nN [r/min] Bemessungsdrehzahl

Pn [kw] Bemessungsleistung

P [kw] Max. Leistungsaufnahme

CE Communauté Européenne

CSA Canadian Standards Association

DIN Deutsches Institut fiir Normung eV.

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europdische Norm

IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code

P International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association
UL Underwriters Laboratory Listed Product

UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker

Cccc China Compulsory Certificate

EAC Zertifikat Zollunion Russland / Belarus / Kasachstan
cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Kanada

UkrSEPRO | Zertifikat fiir die Ukraine

59-4
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Allgemeines

Produktschliissel

Motortyp Anbauten BaugroRe Polpaarzahl Interner Approbation
Schliissel

I l 1 €1

WO OmMa 0 OO0 O 0O

(Beispiel: 071-1)

Standard- D] [E Mit Eigenliifter 4-polig CE

effizienz
m cURus

(IE1)
Hoch- [H] m Mit Fremdliifter

effizienz

(IE2) |X Xl Ohne Anbauten B CcCcC
Frequenz—l | | | Resolver
umrichter F R S RS1

optimiert
| I Gl Inkrementalgeber HTL
1G128-24V-H

1G512-24V-H

Ohne 1G1024-24V-H
Bremse }7 1G2048-24V-H
Inkrementalgeber TTL
1G512-5V-T

1G1024-5V-T
1G2048-5V-T

|A Gl SinCos-Absolutgeber multi-turn,

Hiperface® AM1024-8V-H

Mit Bremse

K]
E[s] &
on

Inkrementalgeber HTL
1G128-24V-H
1G512-24V-H
Federkraft- 1G1024-24V-H
bremse }7 IG2048-24V-H
Inkrementalgeber TTL
1G512-5V-T
1G1024-5V-T
1G2048-5V-T

|B Al SinCos-Absolutgeber multi-turn,

Hiperface® AM1024-8V-H
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Allgemeines

Produktinformationen

Seit Langem sind Drehstrommotoren von Lenze in nahezu allen Indus-
triebereichen etabliert. Aufbauend auf diese langjahrige Erfahrung
im Bereich der Antriebs- und Automatisierungstechnik wurde ein
Motor entwickelt, der dafiir sorgt, Ihren Anspriichen an Produktivitat,
Quialitat und Verfiigbarkeit optimal gerecht zu werden.

Die Drehstrommotoren der L-force-Reihe zeichnen sich vor allem
durch den umfangreichen Baukasten aus. Eine Vielzahl von Optionen
ermdglicht es lhnen, die Antriebseigenschaften genau auf lhre Appli-
kation anzupassen. Wir nennen dies Rightsizing.

L-force Drehstrommotoren MD sind in einem Leistungsbereich von
0.12 ... 22 kW lieferbar und entsprechen der Effizienzklasse IE1
(Standardeffizienz) nach IEC 60034-30.

Grundausfiihrungen

« Mit den Bauformen B3, B5 und B14 sowie den nach IEC 60072-1
bzw. DIN EN 50347 standardisierten Abmessungen sind die Moto-
ren universell einsetzbar.

- DiestandardmaRig integrierten Temperatursensoren erméglichen
eine permanente Temperaturiiberwachung und sind auf die War-
meklasse F (155°C) der Motorwicklung abgestimmt.

« Inder Basisausfiihrung sind die Motoren durch die Schutzart IP55
den Umgebungsbedingungen angepasst.

- Beischwierigen Einsatzbedingungen steht das Oberflachen- und
Korrosionsschutzsystem zur Verfiigung, das den Motor zuverldssig
vor aggressiven Medien schiitzt.

59-6

Optionen

Verschiedene Bremsengrof3en — jeweils mit mehreren Bremsmo-
menten verfligbar — lassen sich mit den Drehstrommotoren kom-
binieren.

Die Longlife-Ausfiihrung der Bremse ermoglicht problemlos iiber
10 x 106 Schaltzyklen.

Zur Drehzahl- und Positionserfassung ist der Anbau eines Resolvers
sowie verschiedener Inkremental- und Absolutwertgeber moglich.
Zur schnellen Inbetriebnahme sind die Motoren auch mit Steckver-
bindern fiir Leistungsanschliisse, Bremse, Fremdliifter und Riick-
fiihrung verfiigbar.

Statt eines Eigenliifters kann der Motor optional mit einem
Fremdlufter ausgestattet werden. Auch bei Drehzahlen unter 20 Hz
ist dann keine Drehmomentreduzierung notwendig.

Fiir Antriebsaufgaben in dezentralen Anwendungen kann der
Motor mit dem auf den Klemmenkasten montierten Inverter motec
bezogen werden.

Die Motoren sind mit Approbationen nach cURus, GOST-R, CCC
und UkrSepro erhaltlich.
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Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 063 071 080 090
Bauform

B3

B5

B14
Wellenzapfen
dxl [mm] 11x23 14 x 30 19 x40 24 x50
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard- oder Longlife-Ausfiihrung Standard- oder LongLife-Ausfiihrung

Reduziertes- oder Standard-Bremsmoment Reduziertes, Standard oder erhdhtes Bremsmo-
Mit Gleichrichter ment
Mit Handlufthebel Mit Gleichrichter
Gerauscharm Mit Handlufthebel
Gerauscharm
Riickfithrung
Ausfiihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)

Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC

Motoranschluss
Leistungsanschluss

Bremsenanschluss

Fremdliifteranschluss
Riickfiihrungsanschluss

Temperatursensoranschluss

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN10E

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Riickfiihrungsanschluss

Wellenlagerung
Lage des Festlagers

Lagerart

Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbestdandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben

Farbe

unlackiert
grundiert
Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben
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Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 100 112
Bauform

B3

B5

B14
Wellenzapfen
dxl [mm] 28 x 60
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard- oder Longlife-Ausfiihrung Standard-Ausfiihrung

Reduziertes, Standard oder erhdhtes Bremsmo-  Reduziertes, Standard oder erhéhtes Bremsmo-
ment ment
Mit Gleichrichter Mit Gleichrichter
Mit Handllfthebel Mit Handllfthebel
Gerauscharm Gerauscharm
Riickfithrung
Ausfiihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)

Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC

Motoranschluss
Leistungsanschluss

Bremsenanschluss

Fremdliifteranschluss
Riickfiihrungsanschluss

Temperatursensoranschluss

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN10E
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN modular
Steckverbinder HAN10E

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Riickfiihrungsanschluss

Wellenlagerung
Lage des Festlagers

Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestdandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben
Farbe
unlackiert
grundiert
Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben
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Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

BaugroRe
Motor 132 160 180
Bauform
B3
B5
Wellenzapfen
dxl [mm] 38 x80 42 x110 48 x 110
Federkraftbremse
Ausfiihrung Standard-Ausfiihrung
Reduziertes, Standard oder erh6htes Bremsmoment
Mit Gleichrichter
Mit Handlufthebel
Gerdauscharm
Riickfiihrung
Ausfiihrung Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber (Multi-turn)
Temperatursensor
Thermokontakt TKO
Temperaturfiihler PT1000
Kaltleiter PTC

Motoranschluss
Leistungsanschluss

Bremsenanschluss

Fremdliifteranschluss
Riickfiihrungsanschluss

Temperatursensoranschluss

Klemmenkasten Klemmenkasten

Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten Klemmenkasten

Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN
Steckverbinder HAN modular

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
Steckverbinder ICN

Klemmenkasten
TKO oder PTC bei Steckverbinder im Leistungsanschluss
PT1000 bei Steckverbinder im Riickfiihrungsanschluss

Klemmenkasten

Wellenlagerung
Lage des Festlagers

Lagerart

Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Rillenkugellager mit hochtemperaturbestandigem Fett, 2 Dichtscheiben bzw. Deckscheiben

Farbe

unlackiert
grundiert
Lackierung in verschiedenen Korrosionsschutzausfiihrungen nach RAL-Farben
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Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften
Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Drehstrommotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal
zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem
(OKS) maBgeschneiderte Losungen zur Verfligung.

Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen dafiir, dass die
Motoren auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuBenaufstellung oder
athmospharischen Verunreinigungen zuverlassig funktionieren. Der
Farbton des Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber
hinaus sind die Drehstrommotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhalt-
lich.

Oberflachen- und Korrosions- | Anwendungen MaRnahmen
schutzsystem
OKS-G » Abhangig vom nachtraglich aufzubringenden .
(Grundiert) Decklagkg 8 g + 2K-PUR-Grundierung (grau)
OKS-S : Standardanwendgngen . « « Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
(small) . Innenaufst.ellu.ng in beheizten Gebauden se C1 (gemaR EN 12944-2)
« Luftfeuchtigkeit bis 90%
OKS-M * Innenaufstellung " unbeheizten Gebauden + Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
(Medium) . Uberdachtg, ge'schutzte AufRenaufstellung se C2 (gem3R EN 12944-2)
« Luftfeuchtigkeit bis 95 %
« Oberflachenbeschichtung entspr. Korrosivitatsklas-
se C3 (gemal EN 12944-2)
« Lifterhaube und B-Lagerschild zusatzlich grundiert
OKS-L « AuBenaufstellung « Schrauben verzinkt
(Large) + Luftfeuchtigkeit tiber 95 % + Kabelverschraubungen mit Dichtringen
OKS-XL » Chemische Industrieanlagen + Korrosionsstabile Bremse mit Abdeckring, nicht
(extra Large)  Lebensmittelindustrie rostendem Reibblech und verchromter Ankerschei-
be (auf Anfrage)
Optionale MaBnahmen:
+ Rezesse am Motor abgedichtet (auf Anfrage)

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberflachen- und Korrosions- | Korrosivitatsklasse
schutzsystem

DIN EN ISO 12944-2

ohne OKS
(unlackiert)
OKS-G
(Grundiert)
OKS-S
(Small)
OKS-M
(Medium)
OKS-L
(Large)
OKS-XL

Vergleichbar mit C1

Vergleichbar mit C2

Vergleichbar mit C3

(extra Large)

Oberflachenbeschichtung Farbton

Aufbau

2K-PUR-Grundierung

2K-PUR-Decklack

Standard: RAL 7012
2K-PUR-Grundierung Optional: Nach RAL Classic moglich
2K-PUR-Decklack

59-10
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Allgemeines

Zuordnung Motor — Inverter
Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

» Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)
» Inverter Drives 8400 (ES84AV)

Bemessungsleistung Produktschliissel
Motor Umrichter
Pn

[kw]

0.12 MDOOOOO063-12

0.18 MDOOOO0063-32 E84AVOIOO25120000
0.25 MDOOOO0063-42

MDOODO0071-12 E84DVBO3714500020

0.37 MDOOOOO071-32 E84AVOOO3714000
0.55 mggggggg;;:ﬁ E84DVBO5514S00020 E84AVOOOS514000
0.75 MDOOOOO080-32 E84DVBO7514S00020 E84AVOOO7514000
1.10 N ooooso42 E84DVBI1124S0001200 E84AVOIOD112400000
1.50 MDOOOOO090-32 E84DVBO1524S00020 E84AVOI0O01524000
2.20 MDOOOOO100-12 E84DVBO2224S00020 E84AVOIOO2224000
3.00 MDOOOOO100-32 E84DVB3024S00020 E84AVIOIO03024000
4.00 MDOOOOO112-22 E84DVBO4024S00020 E84AVOIOO4024000
5.50 MDOOOO0O132-12 E84DVBO5524S00020 E84AVOIOO5524000
7.50 MDOOOOO132-22 E84DVBO7524S00020 E84AVOOO7524000
11.0 MDOOOO0O160-22 E84AVOIOO1134000
15.0 MDOOOOO160-32 E84AVOIOO1534000
18.5 MDOOOO0O180-12 E84AVOI0O018340100
22.0 MDOOOOO180-32 E84AVOIO02234000
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Allgemeines

Zuordnung Motor — Inverter

Bemessungsfrequenz 87 Hz

» Dezentraler Inverter 8400 motec (E84DVB)

» Inverter Drives 8400 (ES84AV)

Bemessungsleistung

PN
[kw]
0.21
0.33

0.45
0.66
1.00
135
2.00

2.70
3.90
5.40
7.10
9.70
13.2
193
26.4
324

Motor

MDOOOOO063-12

MDOOOO0063-32

MDOOOO0063-42
MDOOOOO071-12

MDOOOOO071-32

MDOOOO0071-42
MDOOOOO080-12

MDOOOOO080-32

MDOOOOO080-42
MDOOOO0O090-12

MDOOOOO090-32
MDOOOOO100-12
MDOOOO0O100-32
MDOOOOO112-22
MDOOOO0O132-12
MDOOOOO132-22
MDOOOO0O160-22
MDOOOOO160-32
MDOOOOO180-12

Produktschliissel

E84DVBO3714S00020

E84DVBO5514S00020
E84DVBO7514S00020
E84DVBO1124S00020
E84DVBO1524S00020
E84DVBO2224S00020

E84DVBI3024S00020
E84DVBO4024S00020
E84DVBO5524S00020
E84DVBO7524S00020

Umrichter

E84AVOIOO3714000

E84AVOOO5514000

E84AVOOO7514000

E84AVDO01124000

E84AVOOO1524000

E84AVOIOO2224000

E84AVOI0O03024000
E84AVOIOO4024000
E84AVOIO05524000
E84AVOOO7524000
E84AVOIOO1134000
E84AVOOO1534000
E84AVOIO02234000
E84AVOIOO3034000
E84AVOIOO3734000
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Allgemeines

Dimensionierung
Drehmomentreduzierung bei niedrigen Motorfrequenzen

Das Diagramm zeigt die motorbaugréRenabhangige Drehmomentre-
duzierung bei eigenbeliifteten Motoren unter Beriicksichtigung des
thermischen Verhaltens beim Betrieb am Inverter.

Drehmomentkennlinien

A = Betrieb mit Eigenliifter und Bremse
B = Betrieb mit Eigenliifter und Bremsenansteuerung ,Haltestromab-
senkung*

» Dieindiesem Katalog genannten technischen Daten der Motoren
im Inverterbetrieb gelten fiir den Betrieb an einem Lenze-Inverter.
Fragen Sie im Zweifelsfall den Hersteller des Inverters, ob das
Gerat den Motor mit den genannten technische Daten (z.B.
Stellbereich, Eckfrequenz) betreiben kann.

Fiir eine genaue Antriebsauslegung konnen Sie unsere Projektierungs-
software den Drive Solution Designer nutzen.

Mit dem Drive Solution Designer kénnen Sie die Antriebsauslegung
schnell und mit einer hohen Qualitat ausfiihren.

Die Software beinhaltet fundiertes und in der Praxis erprobtes Wissen
lber Antriebsanwendungen und elektromechanische Antriebskom-
ponenten.

Bitte sprechen Sie lhre zustdndige Lenze Vertriebsgesellschaft an.

Lenze | VO6-de_DE-08/2018
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

Schutzart
EN 60529 IP551)
IP651)
IP661)
Energieeffizienzklasse
IEC 60034-30 IE12)
IEC 60034-2-1 Methodik Wirkungsgradmessung
Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG
EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
Approbation
UkrSEPRO
ccc GB Standard 12350-2009
CSA CSA 22.2 No. 100
cURus3) File-No. E210321
UL1004-1
UL 1004-8
Warmeklasse
IEC/EN 60034-1; Ausnutzung B
IEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lackdraht) F
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,min [oc] -20
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,max [oc] 40
Mit Leistungsreduzierung T ies [°C] 60
Aufstellungshohe
Uber NN [ [m] 4000
Max. Drehzahl
Migas [r/min] 4500

1) Abweichende Schutzarten bei Ausfiihrungen:
Mit Bremse IP55 (mit Handliifthebel IP54).
Mit Resolver RS1 IP54.

Mit HTL-Inkremental IG128-24V-H IP54.

2) Gilt nur fiir 4-polige Motoren.

3) MotorbaugroBe 225 in Vorbereitung.

» InderEuropdischen Union schreibt die ErP-Richtlinie Mindestwir-
kungsgrade fiir Drehstrommotoren vor. Drehstrommotoren, die
nicht dieser Richtlinie entsprechen, sind nicht CE-konform und
diirfen nicht im Europdischen Wirtschaftsraum in Verkehr ge-
bracht werden. Nahere Informationen zur ErP-Richtlinie, zu Effi-
zienzregularien in weiteren Lindern sowie zu den betroffenen
Lenze-Produkten finden Sie in der Broschiire ,,Internationale Effi-
zienzrichtlinien fiir Drehstrommotoren®.

Lenze | VO6-de_DE-08/2018 5.9-15



I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Krafte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Angriff der Krafte

Kraftangriff bei |/2

Lagerlebensdauer Ly,
10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,— Fa><,+ Frad |:ax,— Fax,+ |:rad Fax,— |:ax,+ |:rad Fax,— Fax,+

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 600 -600 300 470 -480 180 410 -430 120 350 -370 70
071 740 -800 470 590 -630 300 510 -550 220 430 -470 140
080 960 -1090 580 770 -860 350 670 -760 250 570 -650 140
090 1050 -1160 630 840 -920 390 730 -800 280 620 -690 160
100 1490 -1490 910 1190 -1160 580 1050 -1010 430 890 -860 270
112 2250 -2330 1340 1790 -1830 840 1570 -1600 610 1330 -1360 370
132 3300 -2150 1190 2640 -1670 710 2320 -1440 480 1970 -1210 250
160 3750 -2700 1520 3000 -2130 950 2640 -1830 670 2250 -1440 360
180 5620 -3270 1790 4500 -2580 1120 3960 -2210 790 3375 -1750 420
200 5620 -3270 1790 4500 -2580 1120 3960 -2210 790 3375 -1750 420
225 5200 -3100 3900 3900 -2100 2900 3300 -1300 2100 2650 -1000 1800

» Die Werte der Lagerlebensdauer L, gy, beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 2000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

» DieAngaben der Axialkrafte beziehen sich auf die max. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Krafte bei mittlerer Drehzahl 2000 r/min.

Kraftangriff bei |
Lagerlebensdauer Ly,
10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,» Fax,+ Frad Fax,— Fax,+ I:rad Fax,— Fax,+ Frad Fax,- Fax,+

[N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N] [N]
063 400 -600 300 370 -480 180 320 -430 120 300 -370 70
071 680 -800 470 540 -630 300 470 -550 220 400 -470 140
080 880 -1090 580 700 -860 350 610 -760 250 520 -650 140
090 940 -1160 630 750 -920 390 660 -800 280 560 -690 160
100 1350 -1490 910 1080 -1160 580 940 -1010 430 800 -860 270
112 2040 -2330 1340 1620 -1830 840 1420 -1600 610 1210 -1360 370
132 3020 -2150 1190 2420 -1670 710 2120 -1440 480 1800 -1210 250
160 3410 -2700 1520 2730 -2130 950 2400 -1830 670 2050 -1440 360
180 4550 -3270 1790 3640 -2580 1120 3200 -2210 790 2730 -1750 420
200 4550 -3270 1790 3640 -2580 1120 3200 -2210 790 2730 -1750 420
225 4800 -3100 3900 3600 -2100 2900 3000 -1300 2100 2400 -1000 1800

» Die Werte der Lagerlebensdauer L,y beziehen sich auf eine
mittlere Drehzahl von 2000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

» DieAngaben der Axialkrafte beziehen sich auf die max. Radialkraft
bei entsprechender Lagerlebensdauer.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 50 Hz

4-polige Motoren

PN ny Un,a? In, A Un, v In, v la/In
+10% +10%
[kwW] [r/min] [v] [A] V] [A]
MDOOOOO063-12 0.12 1425 230 0.85 400 0.49 31
MDOOOOO063-32 0.18 1365 230 1.00 400 0.58 2.7
MDOOOOO063-42 0.25 1370 230 1.40 400 0.82 29
MDOOOOO071-12 0.25 1370 230 1.30 400 0.75 29
MDOOOOO071-32 0.37 1410 230 1.60 400 0.95 3.3
MDOOOOO071-42 0.55 1405 230 2.40 400 1.40 3.5
MDOOOOO080-12 0.55 1390 230 2.50 400 1.40 3.8
MDOOOOO080-32 0.75 1410 230 3.30 400 1.90 4.6
MDOOOOO080-42 1.10 1390 230 4.80 400 2.80 4.4
MDOOOOO090-12 1.10 1390 230 4.80 400 2.80 4.1
MDOOOOO090-32 1.50 1410 230 6.60 400 3.80 4.8
MDOOOOO100-12 2.20 1440 230 9.20 400 5.30 6.0
MDOOOOO100-32 3.00 1430 230 12.5 400 7.20 4.6
MDOOOOO112-22 4.00 1450 230 16.1 400 9.30 6.2
MDOOOOO132-12 5.50 1450 4203003) igg 400 11.7 4.0
MDOOOOO132-22 7.50 1455 4203003] ]2-22 400 16.5 5.9
My M, My cos ¢ N75 % N100 % J1 m?
[Nm] [Nm] [Nm] [%] [%] [kgem?] kel
MDOOOOO063-12 0.80 2.50 2.64 0.56 58.0 63.0 3.30 4.10
MDOOOOO063-32 1.26 2.50 261 0.70 63.0 64.0 3.30 4.10
MDOOOOO063-42 1.74 3.80 4.10 0.67 65.0 66.0 3.70 4.40
MDOOOOO071-12 1.74 3.10 3.10 0.75 65.0 66.0 8.30 5.80
MDOOOOO071-32 2.51 4.76 5.81 0.77 73.0 73.0 10.7 5.80
MDOOOOO071-42 3.74 7.85 9.12 0.77 74.0 74.0 12.8 6.40
MDOOOOO080-12 3.80 6.80 7.20 0.80 70.0 70.0 16.9 10.0
MDOOOOO080-32 5.10 11.0 12.1 0.80 73.0 74.0 26.0 11.0
MDOOOOO080-42 7.50 16.5 18.4 0.80 77.0 77.0 26.0 11.0
MDOOOOO090-12 7.56 15.5 16.0 0.81 75.0 75.0 23.2 12.0
MDOOOOO090-32 10.1 23.7 27.1 0.76 78.0 79.0 28.4 15.0
MDOOOOO100-12 14.6 38.0 44.0 0.73 83.0 84.0 61.0 240
MDOOOOO100-32 20.5 43.0 50.0 0.75 83.0 83.0 61.0 24.0
MDOOOOO112-22 26.3 70.0 95.0 0.73 85.0 86.0 107 31.0
MDOOOOO132-12 36.2 100 110 0.75 86.0 86.0 188 56.0
MDOOOOO132-22 49.2 100 150 0.76 87.0 88.0 336 66.0

1) Ohne Zubehor

2) Der Betrieb bei 87 Hz ist mit 4-poligen Motoren moglich, deren Bemessungs-
daten bei 50 Hz die Spannungswerte A 230 V aufweisen.
Bei den MotorgréfRen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusétzlich
die bendtigte Spannung angeben werden.

3) Stern-Dreieck-Anlauf bei 400 V moglich.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 50 Hz

4-polige Motoren

PN nn Un,a? In, A Un, v In,y la/In
+10% +10%
[kw] [r/min] (V] [A] V] [A]
230 36.5
MDOOOO0160-22 11.0 1460 4003 210 400 21.0 7.0
230 48.4
MDOOOOO160-32 15.0 1460 4003 278 400 27.8 7.1
230 57.8
MDOOOOO180-12 18.5 1470 4003 32.8 400 32.8 6.8
230 67.4
MDOOOOO180-32 22.0 1465 2003 338 400 38.8 7.3
My M, Mp cos ¢ N75 % N100 % Jy m?1)
[Nm] [Nm] [Nm] [%] [%] [kgem?] [ke]
MDOOOOO160-22 71.9 150 204 0.85 89.2 89.0 610 110
MDOOOOO160-32 98.1 214 288 0.87 89.7 90.0 750 130
MDOOOOO180-12 120 260 313 0.90 90.7 90.5 1350 165
MDOOOOO180-32 144 330 360 0.90 91.2 91.0 1550 175

1) Ohne Zubehor

2) Der Betrieb bei 87 Hz ist mit 4-poligen Motoren moglich, deren Bemessungs-
daten bei 50 Hz die Spannungswerte A 230 V aufweisen.
Bei den MotorgréfRen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusatzlich
die bendtigte Spannung angeben werden.

3) Stern-Dreieck-Anlauf bei 400 V moglich.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 60 Hz

4-polige Motoren

PN ny Un,a? In, A Un, v In, v la/In
+10% +10%
[kw] [r/min] vl [A] vl [A]
MDOOOOO063-12 0.12 1735 265 0.69 460 0.40 4.0
MDOOOO0063-32 0.18 1695 265 0.80 460 0.46 3.6
MDOOOOO063-42 0.25 1680 265 1.30 460 0.75 3.8
MDOOOOO071-12 0.25 1680 265 1.10 460 0.65 3.3
MDOOOOO071-32 0.37 1720 265 1.50 460 0.84 3.9
MDOOOOO071-42 0.55 1720 265 2.10 460 1.20 4.1
MDOOOOO080-12 0.55 1700 265 2.10 460 1.20 4.3
MDOOOOO080-32 0.75 1720 265 2.90 460 1.70 5.6
MDOOOOO080-42 1.10 1705 265 4.20 460 2.40 5.4
MDOOOOO090-12 1.10 1700 265 4.20 460 2.40 4.5
MDOOOOO090-32 1.50 1720 265 5.80 460 3.40 5.7
MDOOOOO100-12 2.20 1745 265 8.10 460 4.70 6.9
MDOOOOO100-32 3.00 1740 265 10.8 460 6.30 5.3
MDOOOOO112-22 4.00 1755 265 14.1 460 8.20 6.9
MDOOOOO132-12 5.50 1755 4266053) igi 460 10.1 4.5
MDOOOOO132-22 7.50 1760 4266053] ii:g 460 14.8 65
My M, Mp cos ¢ N75 % N100 % Ju m3
[Nm] [Nm] [Nm] [%] [%] [kgem?] [kg]
MDOOOOO063-12 0.66 2.25 2.64 0.55 58.0 63.0 3.30 4.10
MDOOOOO063-32 1.00 2.21 2.56 0.68 65.0 66.0 3.30 4.10
MDOOOO0063-42 1.40 3.71 4.20 0.60 64.0 66.0 3.70 4.40
MDOOOOO071-12 1.40 2.80 2.80 0.73 67.0 68.0 8.30 5.80
MDOOOOO071-32 2.05 4.40 5.80 0.74 74.0 75.0 10.7 5.80
MDOOOOO071-42 3.05 7.00 9.00 0.73 76.0 77.0 12.8 6.40
MDOOOOO080-12 3.10 6.20 6.55 0.78 76.0 79.0 16.9 10.0
MDOOOOO080-32 4.16 10.3 12.2 0.78 78.0 78.0 26.0 11.0
MDOOOOO080-42 6.16 15.5 18.5 0.78 79.0 80.0 26.0 11.0
MDOOOOO090-12 6.18 14.0 14.5 0.75 78.0 79.0 23.2 12.0
MDOOOOO090-32 8.33 22.0 27.0 0.73 79.0 81.0 28.4 15.0
MDOOOOO100-12 12.0 33.0 43.0 0.71 83.0 85.0 61.0 24.0
MDOOOOO100-32 16.5 38.0 48.0 0.73 84.0 85.0 61.0 24.0
MDOOOOO112-22 21.8 57.0 89.0 0.72 85.0 87.0 107 31.0
MDOOOOO132-12 29.9 85.0 103 0.74 87.0 88.0 188 56.0
MDOOOOO132-22 40.7 83.0 137 0.75 88.0 89.0 336 66.0

1) Ohne Zubehor

2) Der Betrieb bei 87 Hz ist mit 4-poligen Motoren moglich, deren Bemessungs-
daten bei 60 Hz die Spannungswerte A 265 V aufweisen.
Bei den MotorgréfRen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusétzlich
die bendtigte Spannung angeben werden.

3) Stern-Dreieck-Anlauf bei 460 V moglich.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 60 Hz

4-polige Motoren

PN nn Un,a? In, A Un, v In,y la/In
+10% +10%
[kw] [r/min] (V] [A] V] [A]
265 31.7
MDOOOO0160-22 11.0 1770 4603 18.3 460 18.3 7.6
265 40.7
MDOOOOO160-32 15.0 1760 4603 235 460 235 7.6
265 48.5
MDOOOOO180-12 18.5 1780 4603 28.0 460 28.0 7.2
265 57.2
MDOOOOO180-32 22.0 1760 2603 33.0 460 33.0 7.6
My M, Mp cos ¢ N75 % N100 % Jy m?1)
[Nm] [Nm] [Nm] [%] [%] [kgem?] [ke]
MDOOOOO160-22 59.5 122 187 0.84 91.1 90.0 610 110
MDOOOOO160-32 81.2 171 265 0.87 92.6 92.0 750 130
MDOOOOO180-12 99.3 203 287 0.90 93.0 92.0 1350 165
MDOOOOO180-32 119 248 331 0.90 94.0 93.0 1550 175

1) Ohne Zubehor

2) Der Betrieb bei 87 Hz ist mit 4-poligen Motoren moglich, deren Bemessungs-
daten bei 60 Hz die Spannungswerte A 265 V aufweisen.
Bei den MotorgréfRen 132-12 bis 180-32 muss bei der Bestellung zusatzlich
die bendtigte Spannung angeben werden.

3) Stern-Dreieck-Anlauf bei 460 V moglich.
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Technische Daten

Bemessungsdaten 87 Hz

4-polige Motoren

Pn Ny My Mmax | Una In, A osd | Nzsy | Nioou 19 m?3
+10%

(kW] | [r/min] | [Nm] | [Nm] V] [A] [%] [%] | [kgem?] | [kgl

MDOOOOO063-12 0.21 2535 0.80 3.20 400 0.85 0.52 61.0 66.0 3.30 4.10
MDOOOOO063-32 0.33 2475 1.26 5.00 400 1.00 0.65 68.0 71.0 3.30 4.10
MDOOOOO063-42 0.45 2480 1.74 7.00 400 1.40 0.63 66.0 73.0 3.70 4.40
MDOOOOO071-12 0.45 2480 1.74 7.00 400 1.30 0.74 66.0 68.0 8.30 5.80
MDOOOOO071-32 0.66 2520 2.51 10.0 400 1.60 0.72 76.0 78.0 10.7 5.80
MDOOOOO071-42 1.00 2515 3.74 15.0 400 2.40 0.74 79.0 80.0 12.8 6.40
MDOOOOO080-12 1.00 2500 3.80 15.0 400 2.50 0.78 72.0 72.0 16.9 10.0
MDOOOOO080-32 1.35 2520 5.10 20.0 400 3.30 0.80 75.0 77.0 26.0 11.0
MDOOOOO080-42 2.00 2500 7.50 30.0 400 4.80 0.80 81.0 82.0 26.0 11.0
MDOOOOO090-12 2.00 2500 7.56 30.0 400 4.80 0.78 77.0 77.0 23.2 12.0
MDOOOOO090-32 2.70 2520 10.1 40.0 400 6.70 0.73 83.0 85.0 28.4 15.0
MDOOOOO100-12 3.90 2550 14.6 60.0 400 9.20 0.71 87.0 88.0 61.0 24.0
MDOOOOO100-32 5.40 2540 20.5 80.0 400 12.5 0.73 87.0 88.0 61.0 24.0
MDOOOOO112-22 7.10 2560 26.3 105 400 16.1 0.71 87.0 88.0 107 31.0
MDOOOOO132-12 9.70 2560 36.2 145 400 20.1 0.74 90.0 90.0 188 56.0
MDOOOOO132-22 13.2 2565 49.2 200 400 28.6 0.75 90.0 90.0 336 66.0
MDOOOOO160-22 19.3 2565 71.9 280 400 36.5 0.85 91.7 90.0 610 110
MDOOOOO160-32 26.4 2565 98.1 390 400 48.4 0.86 919 92.0 750 130
MDOOOOO180-12 324 2575 120 480 400 57.8 0.89 92.8 92.0 1350 165
MDOOOOO180-32 38.7 2560 144 572 400 67.4 0.89 92.8 92.0 1550 175

1) Ohne Zubehér
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
X m Ny
!
_ R\ &
i | o 3
w i
Q
— @
/ | il
i b
4 5
S5
k bs
€5
I 1 |2
|
o =}/ N
4. J
2 t
Motortyp
MDEMAXX MDEMABR
k g 81 X my ) k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 215 123 109 17 271 123 109 17
136 103 136 103
071 246 139 118 24 297 139 118 24
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 311 176 137 29 373 176 137 29
152 121 152 121
100 382 194 147 36 458 194 147 36
112 392 218 158 38 479 218 158 38
132 497 258 187 51 194 125 576 258 187 51 194 125
5981) 7031
160 310 220 69 313 220 69
6422 253 152 7452 253 152
180 671 348 239 75 784 351 239 75
1)160-22
2)160-32
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Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
Motortyp
MDEMARS MDEMABS
MDEMAIG MDEMABI
MDEMAAG MDEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 271 123 109 17 318 123 124 8
136 103
071 297 139 118 24 341 139 133 13
080 369 156 132 25 383 156 142 24
090 392 178 137 29 410 176 147 28 194 125
152 121
100 463 196 147 36 483 194 158 35
112 472 220 158 38 512 218 168 37
132 599 261 187 51 194 125 621 258 187 51
6811 7891)
160 313 220 69 313 220 69
7252) 253 152 8332) 253 152
180 750 351 239 75 864 351 239 75
d d dz |1 Iz t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm)] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ’ 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
5.0
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
160 42 45.0 12.0
M16 110 100
180 48 51.5 14.0
b, ig bs es h Cs Sg
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 100 40 80 120 63 10 70
071 112 45 90 134 71 11 '
080 125 50 154 80
100 13 10.0
090 140 56 174 90
100 160 63 140 194 100 15
112 190 70 223 112 14 12.0
132 216 89 178 260 132 16
2101
160 254 108 305 160 22
2542)
14.5
2413)
180 279 121 350 180 23
2794
1)160-22
2)160-32
3)180-12
4)180-32
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
X m,
.;n===;.
7 _E'ﬂp
m NE\Na) \
Ny \)
®
3| & =:-E=oxzls >
1 ]
— ® | )
f2
]
l2
k
|1 I2
3
© t
d, t
|
Motortyp
MDEMAXX MDEMABR
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 215 123 109 17 271 123 109 17
136 103 136 103
071 246 139 118 24 297 139 118 24
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 311 176 137 29 373 176 137 29
152 121 152 121
100 382 194 147 36 458 194 147 36
112 392 218 158 38 479 218 158 38
132 497 258 187 51 194 125 576 258 187 51 194 125
5981 7031
160 310 220 69 313 220 69
6422 253 152 7452 253 152
180 671 348 239 75 784 351 239 75
1)160-22
2)160-32
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
Motortyp
MDEMARS MDEMABS
MDEMAIG MDEMABI
MDEMAAG MDEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 271 123 109 17 318 123 124 8
136 103
071 297 139 118 24 341 139 133 13
080 369 156 132 25 383 156 142 24
090 392 178 137 29 152 121 410 176 147 28 194 125
100 463 196 147 36 483 194 158 35
112 472 220 158 38 512 218 168 37
132 599 261 187 51 194 125 621 258 187 51
6811 7891)
160 313 220 69 313 220 69
7252) 253 152 8332) 253 152
180 750 351 239 75 864 351 239 75
1) 160-22
2)160-32
d d d2 Il |2 t u
j6 k6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ' 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
5.0
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
160 42 45.0 12.0
M1l6 110 100
180 48 51.5 14.0
FlanschgroRe
az b, 5] € f, 52 i
j6 -0.6...0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FF115 140 95 115 3.0 23.0
10 10.0
071 FF130 160 110 130 30.0
080 3.5 40.0
FF165 200 130 11 165 12.0
090 50.0
100
FF215 250 180 15 215 60.0
112 4.0 145
132 FF265 300 230 20 265 80.0
160
50 FF300 350 250 13 300 5.0 18.5 110
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

o~ o~
o Fa)
I2
| 1 ] 2
=)
o +
Q= tl
Motortyp
MDEMAXX MDEMABR
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 215 123 109 17 271 123 109 17
071 246 139 118 24 297 139 118 24
080 272 156 132 25 345 154 132 25
090 311 176 137 29 373 176 137 29
100 382 194 147 36 458 194 147 36
112 392 218 158 38 479 218 158 38
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, eigenbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp
MDEMARS MDEMABS
MDEMAIG MDEMABI
MDEMAAG MDEMABA
k g 81 X my ny k g 81 X my ny
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 271 123 109 17 318 123 124 8
136 103
071 297 139 118 24 341 139 133 13
080 369 156 132 25 383 156 142 24
194 125
090 392 178 137 29 410 176 147 28
152 121
100 463 196 147 36 483 194 158 35
112 472 220 158 38 512 218 168 37
d d dz |1 IZ t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ) 32 21.5 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 5.0 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
FlanschgroRe
a b, e, f, Sy ip
i6 -0.6..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FT75 90 60 75 95 M5x10 23.0
071 FT85 105 70 85 ’ M6x10 30.0
FT100 120 80 100 3.0 M6x12
080 40.0
FT130 160 110 130 3.5 M8x14
FT115 140 95 115 3.0
090 M8x16 50.0
100 FT130 160 110 130 3.5 M8x14 60.0
112 M8x16 '

Lenze | VO6-de_DE-08/2018 5.9-29



I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
X my O m, kg ny
TSN
i +’ 6o o i) o
o _ _ !
H wn| £
= (&)
H 5)
L
i b
4 5 | 55
k | bs
€s
L1y
=]
o ===
d2J
Motortyp
MDFMAXX MDFMABR
k g 81 X my ny 83 my k g 81 X m; ny g3 ks my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] | [mm] | [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 109 17 115
136 | 103 136 103
071 373 138 118 24 122 410 138 118 24 122
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 @ 132 25 133
090 434 176 @ 137 29 141 487 176 137 29 141
152 | 121 152 121
100 491 194 | 147 36 150 552 194 147 36 150
105 0 105
112 494 218 @ 158 38 162 575 218 158 38 162
132 612 257 | 187 51 194 | 125 | 182 698 257 187 51 194 | 125 | 182
7471 7771
160 309 @ 220 69 309 220 69
7912 253 | 152 209 8212 253 | 152 | 209
180 820 348 @ 239 75 886 348 239 75
1) 160-22
2)160-32
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B3
Motortyp
MDFMARS MDFMABS
MDFMAIG MDFMABI
MDFMAAG MDFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 124 8 115
136 @ 103
071 373 138 | 118 24 122 410 138 133 13 122
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
090 434 176 | 137 29 15 | 121 141 487 176 147 28 194 125 | 141
100 491 194 | 147 36 150 552 194 158 35 150
0 105 0 105
112 575 218 158 38 162 575 218 168 37 162
132 698 257 | 187 51 194 | 125 | 182 698 257 187 51 182
8221 8351)
160 309 | 220 69 309 220 69
8662 253 | 152 | 209 8792 253 152 | 209
180 886 348 | 239 75 946 348 239 75
d d dz |1 Iz t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm)] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ’ 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
5.0
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
160 42 45.0 12.0
M16 110 100
180 48 51.5 14.0
b, ig bs es h Cs Sg
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 100 40 80 120 63 10 70
071 112 45 90 134 71 11 '
080 125 50 154 80
100 13 10.0
090 140 56 174 90
100 160 63 140 194 100 15
112 190 70 223 112 14 12.0
132 216 89 178 260 132 16
2101
160 254 108 305 160 22
2542)
14.5
2413)
180 279 121 350 180 23
2794
1)160-22
2)160-32
3)180-12
4)180-32
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
X m, O m, kg
N
- +. + 5 _V o
o~ o~
o Qo
— &
fy
e
iy
k
Iy Iy
=
&
Motortyp
MDFMAXX MDFMABR
k g 81 X my ny g3 kg m k g 81 X my ny 83 9 m
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 109 17 115
136 @ 103 136 | 103
071 373 138 118 24 122 410 138 118 24 122
080 400 156 | 132 25 133 455 156 132 25 133
090 434 176 @ 137 29 141 487 176 = 137 29 141
152 | 121 152 121
100 491 194 | 147 36 150 552 194 147 36 150
0 105 0 105
112 494 218 158 38 162 575 218 158 38 162
132 612 257 | 187 51 194 | 125 | 182 698 257 187 51 194 | 125 | 182
7471 7771
160 309 | 220 69 309 220 69
7912 253 | 152 | 209 8212 253 152 | 209
180 820 348 | 239 75 886 348 239 75
1) 160-22
2)160-32

59-32

Lenze | VO6-de_DE-08/2018



I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B5
Motortyp
MDFMARS MDFMABS
MDFMAIG MDFMABI
MDFMAAG MDFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 124 8 115
136 @ 103
071 373 138 | 118 24 122 410 138 133 13 122
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
090 434 176 | 137 29 15 | 121 141 487 176 147 28 194 125 | 141
100 491 194 | 147 36 150 552 194 158 35 150
0 105 0 105
112 575 218 158 38 162 575 218 168 37 162
132 698 257 | 187 51 194 | 125 | 182 698 257 187 51 182
8221 8351)
160 309 | 220 69 309 220 69
8662 253 | 152 | 209 8792 253 152 | 209
180 886 348 | 239 75 946 348 239 75
1) 160-22
2)160-32
d d d2 Il |2 t u
j6 k6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ' 32 215 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
5.0
132 38 M12 80 70 41.0 10.0
160 42 45.0 12.0
M1l6 110 100
180 48 51.5 14.0
FlanschgroRe
az b, 5] € f, 52 i
j6 -0.6...0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FF115 140 95 115 3.0 23.0
10 10.0
071 FF130 160 110 130 30.0
080 3.5 40.0
FF165 200 130 11 165 12.0
090 50.0
100
FF215 250 180 15 215 60.0
112 4.0 145
132 FF265 300 230 20 265 80.0
160
50 FF300 350 250 13 300 5.0 18.5 110
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

x my Om, kg n,
o~ o~
(=¥l
iy
Lﬁ'z
=]
© CIE= =
4.
2oL | t
Motortyp
MDFMAXX MDFMABR
k g 81 X my ny 83 kg my k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]| [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 109 17 115
136 | 103 136 103
071 373 138 118 24 122 410 138 118 24 122
080 400 156 | 132 25 133 455 156 132 25 133
0 105 0 105
090 434 176 @ 137 29 141 487 176 = 137 29 141
152 | 121 152 121
100 491 194 | 147 36 150 552 194 147 36 150
112 494 218 | 158 38 162 575 218 158 38 162
59-34
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet (4-polig)

Bauform B14

Motortyp
MDFMARS MDFMABS
MDFMAIG MDFMABI
MDFMAAG MDFMABA
k g 81 X my ny g3 kg ma k g 81 X my ny 83 9 my
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 345 123 | 109 17 115 385 123 124 8 115
136 @ 103
071 373 138 | 118 24 122 410 138 133 13 122
080 400 156 @ 132 25 133 455 156 142 24 133
0 105 194 125 0 105
090 434 176 | 137 29 152 | 121 141 487 176 147 28 141
100 491 194 | 147 36 150 552 194 158 35 150
112 575 218 @ 158 38 162 575 218 168 37 162
d d dz |1 IZ t u
j6 ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 11 M4 23 3.5 16 12.5 4.0
071 14 M5 30 40 22 16.0 5.0
080 19 M6 40 ) 32 21.5 6.0
090 24 M8 50 40 27.0
100 5.0 8.0
28 M10 60 50 31.0
112
FlanschgroRe
a b, e, f, Sy ip
i6 -0.6..0.5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 FT75 90 60 75 95 M5x10 23.0
071 FT85 105 70 85 ’ M6x10 30.0
FT100 120 80 100 3.0 M6x12
080 40.0
FT130 160 110 130 3.5 M8x14
FT115 140 95 115 3.0
090 M8x16 50.0
100 FT130 160 110 130 3.5 M8x14 60.0
112 M8x16 '
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 50/60 Hz

Produktschliissel

Motor Umrichter

MDOOOOO063-42
MDOOOO0071-12 E84DVBO3714S00020
MDOOOO0O071-32
MDOOOO0071-42
MDOOOOO080-12
MDOOOOC080-32 E84DVBO7514S00020
MDOOOOC080-42

E84DVBO5514S00020

i EOOE R E84DVBO1124S00020
MDOOOOO090-32 E84DVBO1524S00020
MDOOOO0O100-12 E84DVBO2224S00020
MDOOOOO100-32 E84DVBI3024S00020
MDOOOO0O112-22 E84DVB4024S00020
MDOOOOO132-12 E84DVBO5524S00020
MDOOOOO132-22 E84DVBO7524S00020

81, 50Hz
[mm]
154

163

172

177

217
282

301

My, 50Hz
[mm]

241

260

325

N2, 50Hz
[mm]

161

176

195

X50Hz
[mm]
235

29.5

36.2

42.4

47.5

5.9-36
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Technische Daten

Abmessungen, Inverter 8400 motec

Bemessungsfrequenz 87 Hz

Produktschliissel
Motor Umrichter
81,87Hz My, 87Hz N2, 87Hz Xg7Hz
[mm] [mm] [mm] [mm]
MDOOOOO063-12
E84DVB[13714SO0100201
MDOOOO0063-32 154 23.5
MDOOOOO063-42
E84DVBI5514SO0100201
MDOOOOO071-12
241 161
MDOOOOO071-32 E84DVBO7514S0O0020 163 29.5
MDOOOOO071-42
E84DVBO1124SO0020
MDOOOOO080-12
172 32.5
MDOOOO0080-32 E84DVB[1524S000020
MDOOOOO080-42 201 31.5
E84DVB[12224SO0100201
MDOOOO0090-12 260 176
206 35.2
MDOOOOO090-32 E84DVB[3024S0O010020
MDOOOOO100-12 E84DVB[14024SO0100201 279 299
MDOOOOO100-32 E84DVB[5524S0O0020 325 195 ’
MDOOOOO112-22 E84DVBO7524S00020 282 32.0
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Technische Daten

5.9-38
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I[E1-Drehstrommotoren MD
Zubehor

Federkraftbremse

Die Drehstrommotoren kénnen mit einer Federkraftbremse ausge-
stattet werden. Diese wird nach dem Abschalten der Versorgungs-
spannung aktiv (Ruhestromprinzip). Zur optimalen Anpassung des
Bremsmomtors an die Applikation stehen in jeder MotorbaugroRe
mehrere Bremsmomente und Ansteuervarianten zur Verfligung. Fiir
Anwendungen mit sehr hohen Schalthaufigkeiten ist zudem eine
LonglLife-Ausfiihrung der Bremse erhdltlich, die eine verstarkte
Bremsenmechanik aufweist.

Eigenschaften

Ausfiihrungen
« Standard
- 1 x 106 Schaltzyklen repetierend
- 1 x 106 Schaltzyklen reversierend
« Longlife
- 10 x 106 Schaltzyklen repetierend
- 15 x 106 Schaltzyklen reversierend

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Ansteuerung
+ DC-Versorgung
+ AC-Versorgung liber Gleichrichter im Klemmenkasten

Schutzart
+ ohne Handliiftung IP55
» mit Handliiftung IP54

Reibbelag
« Asbestfrei, verschleiBarm

Optionen

» Handliftung

« Approbation UL/CSA
 gerduscharm

Bauform
Standard Longlife
MotorgroRRe BaugroRe Kennmoment BaugroRe Kennmoment
Bremse Bremse
My My
[Nm] [Nm]
063-02
063-12
063-22 82 2(5)8 06 4.00
063-32 ’
063-42
071-12 82 ‘2138 06 4.00
071-32 08 350 08 3.50
i 250 06 400
071-42 ' 08 3.50
08 3.50 08 3.00
08 8.00 ’
080-12 82 Zgg 08 8.00
080-32 10 700 10 7.00
08 350 0s 00
080-42 ’ 10 7.00
10 7.00 10 16.0
10 16.0 :

Lenze | VO6-de_DE-08/2018

59-39




I[E1-Drehstrommotoren MD

Zubehor

Federkraftbremse

Zuordnung 4-polige Motoren - Bremse

Bauform
Standard Longlife
MotorgroRRe BaugroRe Kennmoment BaugroRe Kennmoment
Bremse Bremse

Mk Mk

[Nm] [Nm]
08 3.50

08 8.00 08 8.00

ggg:g 10 7.00 10 7.00

10 16.0 10 16.0
10 23.0
10 7.00
10 16.0
100-12 12 14.0

12 32.0 10 16.0

10 7.00 12 14.0

10 16.0 12 32.0
100-32 12 14.0
12 32.0
12 46.0
12 14.0
112-22 12 32.0
112-32 14 35.0
14 60.0
14 35.0
14 60.0
132-12 16 60.0
16 80.0
14 35.0
132.22 14 60.0
- 16 60.0
16 80.0
16 100
16 60.0
16 80.0
160-22 18 80.0
18 150
18 80.0
160-32 18 150
18 200
18 80.0
18 150
180-12 20 145
20 260
18 80.0
18 150
180-32 20 145
20 260
20 315
18 80.0
18 150
20 145
180-42 20 260
20 315
20 400
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Zubehor

Federkraftbremse
Direkter Anschluss ohne Gleichrichter

Wird die Bremse direkt ohne Gleichrichter angesteuert, ist zum Schutz
vor Induktionsspitzen eine Freilaufdiode oder ein Funkenldschglied
erforderlich.
« Anschlussspannungen

DC24V

DC180V

DC205V

Anschluss iiber Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Wird die Bremse nicht direkt mit einer Gleichspannung versorgt, ist
ein Gleichrichter erforderlich. Dieser ist im Lieferumfang enthalten

und befindet sich im Klemmenkasten des Motors. Der Gleichrichter
wandelt die Wechselspannung des Anschlusses in eine Gleichspan-
nung um. Folgende Gleichrichter sind verfligbar:

Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 2.22
+ Approbation UL/ CSA
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V
AC460V

Briickengleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung = 1.11
» Anschlussspannung

AC230V

Briicke-Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Ubererregungszeit = 1.11
ab der Ubererregungszeit = 2.22
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V
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I[E1-Drehstrommotoren MD
Zubehor

Federkraftbremse
Anschluss iiber Netzspannung mit Bremsengleichrichter

Briicke-Einweggleichrichter, 6-polig
« Verhaltnis Anschlussspannung / Bremsspulenspannung
bis zur Ubererregungszeit = 1.11
ab der Ubererregungszeit = 2.22
« Anschlussspannungen
AC230V
AC400V

Der Briicke-Einweggleichrichter funktioniert beim Schaltvorgang zu-
nachst fiir die Ubererregungszeit t; als Briicken- und anschlieRend
als Einweggleichrichter. Durch diese Kombination kénnen die Eigen-
schaften der Bremse — je nach Zuordnung von Spulenspannung der
Bremse und Anschlussspannung — optimiert werden:

« Kurzzeitige Ubererregung der Bremsenspule + Haltestromabsenkung (Cold Brake)
Indem die Bremsspule fiir die Ubererregungszeit t; mit der doppel- Durch eine Haltestromabsenkung reduziert der Briicke-Einweg-
ten Nennspannung angesteuert wird, lasst sich die Trennzeit redu- gleichrichter die Leistungsaufnahme der gedffneten Bremse. Da
zieren. Die Bremse 6ffnet schneller und der VerschleiR des Reibbe- sich die Bremse weniger erwarmt, wird diese Ansteuerungals ,,Cold
lages sinkt. Brake“ bezeichnet.

Aufgrund dieser Eigenschaften eignet sich diese Ansteuerungsva-
riante besonders fiir Hebeanwendungen. Sie ist daher nur in
Kombination mit einer Bremse mit erhéhtem Bremsmoment er-
haltlich.
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I[E1-Drehstrommotoren MD

Zubehor
Federkraftbremse
Zuldssige Reibarbeit
1000000
25
100000 ~ 20‘ -
—18 " \‘\
=16 N
T2 14 """'=-.§\ N
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10000 08 — N
_ } — QS\\‘Q 8
= 06 N
&/ -"‘"-. ‘\\‘\\‘Q\\\\
™ ‘\ '\
1000 N
N \\ N
~ oSN \N
NN NN
\\ \\\ NN
NN
100 \\‘ \\\ \:‘
N
10
1 10 100 1000 10000
-1
Sp[h]

Q =Schaltarbeit pro Schaltspiel
S, =Schalthaufigkeit
BremsengroRe = 06 ... 25
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I[E1-Drehstrommotoren MD
Zubehor

Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.
» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten

bitte anfragen.
BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.020 0.025 0.030 0.040 0.050 0.055 0.085 0.10 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 2.50 3.50 7.00 14.0 35.0 60.0 80.0 145 265
1000 Mg [Nm] 2.30 3.10 6.10 12.0 30.0 50.0 65.0 115 203
1200 Mg [Nm] 2.30 3.10 6.00 12.0 29.0 48.0 63.0 112 199
1500 Mg [Nm] 2.20 3.00 5.80 11.0 28.0 47.0 61.0 1091 1932
1800 Mg [Nm] 2.10 2.90 5.70 11.0 28.0 46.0 60.01
3000 Mg [Nm] 2.00 2.80 5.30 10.0 26.01 | 43.0v
3600 Mg [Nm] 2.00 2.70 5.20 10.09
Hochstschaltarbeit
100 Q¢ [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1200 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1500 QO [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 24.01) | 36.09
1800 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 36.01
3000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 18.01 | 11.0v
3600 (o) [KJ] 3.00 7.50 12.0 | 7.00v
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 79.0 50.0 40.0 30.0 28.0 27.0 20.0 19.0 15.0
Massentragheitsmoment

J [kgem?] 0.15 0.61 2.00 4.50 6.30 15.0 29.0 73.0 200

Masse

m [kgl 0.90 1.50 2.60 4.20 5.80 8.70 12.6 19.5 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg

bis auf 40 % reduzieren.

5.9-44 Lenze | VO6-de_DE-08/2018



I[E1-Drehstrommotoren MD
Zubehor

Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit reduziertem Bremsmoment

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Reibarbeit

Opw [MJ] 113 210 264 706 761 966 1542 2322 | 3522
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 11.0 14.0 20.0 21.0 37.0 53.0 32.0 47.0 264
Anstiegszeit
Bremsmoment t1 [ms] 13.0 10.0 17.0 19.0 22.0 30.0 20.0 100 120
Verkniipfzeit

ty [ms] 24.0 37.0 40.0 59.0 83.0 52.0 147 384
Trennzeit

ty [ms] 35.0 37.0 57.0 65.0 148 169 230 207 269

» Ansteuerung liber Briicke-Einweggleichrichter

Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroBe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 113 210 264 706 761 966 1542 2322 3522
Ubererregungszeit
ti [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit
t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 12.0 22.0 35.0 49.0 61.0 114 83.0 126 304
Anstiegszeit
Bremsmoment 1, [ms] 14.0 16.0 30.0 45.0 37.0 65.0 52.0 269 138
Verkniipfzeit
t; [ms] 26.0 38.0 66.0 93.0 97.0 180 134 395 443
Trennzeit
t, [ms] 35.0 37.0 57.0 65.0 148 169 230 207 269

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, — je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.
» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten

bitte anfragen.
BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.020 0.025 0.030 0.040 0.050 0.055 0.085 0.10 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 4.00 8.00 16.0 32.0 60.0 80.0 150 260 400
1000 Mg [Nm] 3.70 7.20 14.0 27.0 51.0 66.0 121 206 307
1200 Mg [Nm] 3.60 7.00 14.0 27.0 50.0 65.0 118 201 300
1500 Mg [Nm] 3.50 6.80 13.0 26.0 48.0 63.0 115 1951 2911
1800 Mg [Nm] 3.40 6.70 13.0 26.0 47.0 61.0 1129
3000 Mg [Nm] 3.20 6.30 12.0 24.0 44,01 | 57.01)
3600 Mg [Nm] 3.20 6.10 12.0 23.09
Hochstschaltarbeit
100 Qe [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1200 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 80.0 120
1500 Qc [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 60.0 24.01) | 36.09
1800 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 30.0 36.0 36.01
3000 (0] [KJ] 3.00 7.50 12.0 24.0 18.01 | 11.0v
3600 (o) [K)] 3.00 7.50 12.0 | 7.009
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 79.0 50.0 40.0 30.0 28.0 27.0 20.0 19.0 15.0
Massentragheitsmoment

J [kgem?] 0.15 0.61 2.00 4.50 6.30 15.0 29.0 73.0 200

Masse

m [kgl 0.90 1.50 2.60 4.20 5.80 8.70 12.6 19.5 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg

bis auf 40 % reduzieren.
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 85.0 158 264 530 571 966 1542 2322 3522
Ansprechverzug
Verkniipfen t1; [ms] 17.0 27.0 33.0 65.0 110
Anstiegszeit
Bremsmoment t [ms] 13.0 16.0 19.0 30.0 45.0 100 120
Verkniipfzeit
ty [ms] 28.0 31.0 47.0 53.0 42.0 57.0 78.0 165 230
Trennzeit
ty [ms] 45.0 57.0 76.0 115 210 220 270 340 390
» Ansteuerung tiber Briicke-Einweggleichrichter
Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroBe
06 08 10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 85.0 158 264 530 571 966 1542 2322 3522
Ubererregungszeit
t; [ms] 1300
Min. Ausschaltzeit
t [ms] 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 16.0 25.0 31.0 48.0 33.0 58.0 80.0 102 154
Anstiegszeit
Bremsmoment 1, [ms] 14.0 27.0 21.0 43.0 49.0 64.0 109 157 168
Verkniipfzeit
t; [ms] 30.0 90.0 82.0 122 189 259 322
Trennzeit
t, [ms] 45.0 57.0 76.0 115 210 220 270 340 390

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die

Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den

Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, — je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei

Nennluftspalt.
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Federkraftbremse
Bemessungsdaten mit erh6htem Bremsmoment

» Beim Bremsmoment und der Hochstschaltarbeit ist die Einheit
fiir die Werte (100 ... 3600) r/min.

» Nicht aufgefiihrte Bremsmomente und Hochstschaltarbeiten
bitte anfragen.

BaugroRe
10 12 14 16 16 18 20 20 25 25

Leistungsaufnahme

Pin [kw] 0.030 A 0.040 | 0.050 | 0.055 | 0.055 | 0.085 0.10 0.10 0.11 0.11
Bremsmoment
100 Mg [Nm] 23.0 46.0 75.0 100 125 200 315 400 490 600
1000 Mg [Nm] 20.0 39.0 64.0 83.0 103 162 249 317 376 461
1200 Mg [Nm] 20.0 39.0 62.0 81.0 101 158 244 309 367 449
1500 Mg [Nm] 19.0 38.0 60.0 78.0 98.0 153 2371 | 3001 | 3561 | 4361
1800 Mg [Nm] 19.0 37.0 59.0 77.0 96.0 1501
3000 Mg [Nm] 17.0 | 34.0 | 55.01 | 71.01 | 89.01
3600 Mg [Nm] 17.0 | 33.00
Hochstschaltarbeit
100 QO [KJ] 12.0 24.0 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1000 (0] [KJ] 12.0 240 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1200 (0] [KJ] 12.0 240 30.0 36.0 36.0 60.0 80.0 80.0 120 120
1500 QO [KJ] 12.0 24.0 30.0 36.0 36.0 60.0 @ 24.0Y | 24.0 | 36.01) | 36.01
1800 (o) [KJ] 12.0 | 240 | 300 | 360 | 360 | 36.0V
3000 (0] [KJ] 12.0 24.0 | 18.0v | 11.0v | 11.0v
3600 Q¢ [KJ] 12.0 | 7.00
Ubergangsschalthiufigkeit

Shii [1/h] 40.0 30.0 28.0 27.0 27.0 20.0 19.0 19.0 15.0 15.0

Massentragheitsmoment
J [kgem?] 2.00 4.50 6.30 15.0 15.0 29.0 73.0 73.0 200 200

Masse

m [kgl 2.60 4.20 5.80 8.70 8.70 12.6 19.5 19.5 31.0 31.0

1) Im Bereich der Belastungsgrenze kann sich der Wert fiir die Reibarbeit Qg
bis auf 40 % reduzieren.

» Ansteuerung liber Einweg- oder Briickengleichrichter

BaugroRe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 198 353 253 563 241 578 1596 580 2465 | 1409
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 10.0 16.0 11.0 22.0 17.0 24.0 46.0 17.0 77.0 38.0
Anstiegszeit
Bremsmoment t [ms] 19.0 25.0 30.0 45.0 100 120
Verkniipfzeit
t; [ms] 29.0 41.0 36.0 52.0 47.0 69.0 146 117 197 158
Trennzeit
t, [ms] 109 193 308 297 435 356 378 470 451 532
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Federkraftbremse

Bemessungsdaten mit erh6htem Bremsmoment

» Ansteuerung liber Briicke-Einweggleichrichter

Ausfiihrung
Haltestromabsenkung (Cold Brake)
BaugroRe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Qpw [MmJ] 198 353 253 563 241 578 1596 580 2465 | 1409

Ubererregungszeit

it [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit

t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 24.0 27.0 17.0 41.0 21.0 60.0 69.0 17.0 123 85.0
Anstiegszeit
Bremsmoment t1 [ms] 44.0 43.0 37.0 55.0 37.0 113 148 100 190 270
Verkniipfzeit

ty [ms] 68.0 70.0 54.0 97.0 57.0 173 217 334 313 355
Trennzeit

t, [ms] 109 193 308 297 435 356 378 470 451 532
Ausfiihrung

Ubererregung
BaugroBe
10 12 14 16 18 20 25
Reibarbeit
Gz ] 264 | 706 | 761 966 1542 2322 3522

Ubererregungszeit

ti; [ms] 300 1300
Min. Ausschaltzeit

t [ms] 900 3900
Ansprechverzug
Verkniipfen t11 [ms] 29.0 54.0 31.0 70.0 46.0 86.0 103 55.0 171 135
Anstiegszeit
Bremsmoment t1o [ms] 53.0 87.0 68.0 93.0 83.0 160 222 319 266 430
Verkniipfzeit

t; [ms] 82.0 141 99.0 163 129 246 325 374 437 565
Trennzeit

t, [ms] 53.0 81.0 117 141 168 151 160 167 184 204

» Die Ansprech- und Einfallzeiten der Bremse sind Richtwerte. Die
Verkniipfzeit ist bei wechselstromseitigem Schalten um den
Faktor 10 groRer.

Bei maximalem Luftspalt erhdht sich die Trennzeit t, —je nach
Bremse und Ansteuerung — bis auf das 4-fache der Trennzeit bei
Nennluftspalt.
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Federkraftbremse

Handliifthebel
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ks Ak hs dis

[mm] [mm] [mm] [mm]

063 06 178 29 107 13.0
071 06 199 29 107 13.0
08 197 27 136 13.0

080 08 221 27 136 13.0
10 232 28 132 13.0

090 08 228 27 136 13.0
10 239 28 132 13.0

100 10 305 28 132 13.0
12 307 37 161 13.0

112 12 320 37 161 13.0
14 323 41 195 24.0

132 14 386 41 195 24.0
16 389 55 240 24.0

160 16 505 55 240 24.0
18 509 59 279 24.0

180 18 540 59 279 24.0
20 546 74 319 24.0

Folgende Kombinationen mit Handliifthebel und Motoranschluss in

gleicher Lage sind nicht moglich:

« Steckverbinder HAN mit Anschluss in Lage 1

+ Inverter motec

« Klemmenkasten der MotorengréBen 071, 080, 090 fiir Bremse und
Riickfiihrung (MOOMA BR/BS/BA/BI)
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Riickfiihrungen

Fiir die Drehzahl- und Positionserfassung stehen je nach Applikation
die nachfolgenden Resolver, Inkremental- oder Absolutwertgeber zur
Verfiigung.

Resolver

Der standergespeiste Resolver mit zwei um 90° versetzten Stander-
wicklungen und einer Lauferwicklung mit Transformatorwicklung
kann sowohl die Drehzahl als auch die Rotorlage erfassen. Die Rotor-
lage bleibt bei einem Spannungsausfall erhalten.

» Die Drehstrommotoren mit Resolver kdnnen nicht fiir drehzahl-
abhangige Sicherheitsfunktionen in Verbindung mit dem Sicher-
heitsmodul SM 301 eingesetzt werden.

Produktschliissel
RS1

Genauigkeit
[ -10..10

Absolute Positionierung
1 Umdrehung

Max. Eingangsspannung

DC Uin,max vl 100
Max. Eingangsfrequenz

fin,max [kHz] | 4.00

Ubersetzungsverhiltnis

Stander / Laufer +5% 0.30
Lauferimpedanz

% [Q] 51+j90
Standerimpedanz

Zeo [Q] | 102+j150
Impedanz

i [Q] 44 +76
Min. Isolationswiderstand
bei DC 500 V R [MQ] 10.0
Polpaarzahl

1
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Riickfiihrungen
Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Inkrementalgeber kénnen nur zur Drehzahlerfassung, nicht aber zur
Drehzahlregelung eingesetzt werden. Es ist eine Referenzfahrt nétig,
um spater eine Positionierung zu ermdglichen.

Absolutwertgeber kdnnen die Drehzahl, die Rotorlage und die Maschi-
nenposition mit einer sehr hohen Auflésung erfassen. Sie werden zur
Positionierung von dynamischen Applikationen verwendet, eine Re-
ferenzfahrt ist nicht nétig.

» Die Drehstrommotoren mit Inkrementalgebern oder SinCos-Ab-
solutwertgebern konnen nicht fiir drehzahlabhangige Sicherheits-
funktionen in Verbindung mit dem Sicherheitsmodul SM 301
eingesetzt werden.

Geberart

HTL-Inkremental

TTL-Inkremental SinCos-

Absolut-
wert

Produktschliissel

1G128-24V- IG512- | 1G1024- 1G2048- 1G512- | 1G1024- 1G2048- AM1024-

H 24V-H 24V-H 24V-H 5V-T 5V-T 5V-T 8V-H
Gebertyp
Multi-
turn
Impulse
128 512 1024 2048 512 1024 2048 1024
Ausgangssignale
HTL TTL 1Vss
Schnittstellen
A, B-Spur A-, B-, N-Spur & invertiert Hiperface
Absolute Umdrehung
0 4096
Genauigkeit
[ -22.5... 2.2 -0.8..0.8
225
Min. Eingangsspannung
DC Uinmin V] 8.00 475 7.00
Max. Eingangsspannung
DC Unmax = [V] 26.0 30.0 5.25 12.0
Max. Stromaufnahme
Imax [A] 0.040 0.15 0.080
Grenzfrequenz
frax | [kHZ] 30.0 160 300 200
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Fremdlifter

Im Betrieb mit Bemessungsdrehmoment bei niedrigen Drehzahlen
(< 20 Hz) rotiert der Eigenliifter nicht mehr schnell genug um eine
ausreichende Kithlung des Motors zu gewéhrleisten. Um ein Uberhit-
zen zu verhindern, ist ohne Fremdliifter eine Drehmomentreduzierung
des Motors notwendig.

Der Fremdliifter kiihlt den Motor gleichmaRig und unabhangig von
der Motordrehzahl. Eine Drehmomentreduzierung ist nicht erforder-
lich und der Motor kann von 5 Hz bis zur Bemessungsfrequenz mit
seinem Bemessungsdrehmoment betrieben werden.

» Der Fremdliifterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
haltlich.

5

Bemessungsdaten 50 Hz

BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac Pn In m
(V] [kw] (A] kel
1 0.034 0.15
230
063 A 0.083 2.00
3 0.015
Y 400 0.040
1 0.041 0.18
230
071 A 0.083 2.10
3 0.016
Y 400 0.048
1 0.036 0.16
230
080 A 0.088 2.30
3 0.020
Y 400 0.051
1 0.038
230 0.19
090 A 2.70
3 0.036
Y 400 0.11
1 0.044 0.20
230
100 A 0.19 3.00
3 0.043
Y 400 0.11
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Fremdlifter

Bemessungsdaten 50 Hz

BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
Un, ac Pn In m
(V] [kw] (A] kgl
1 0.050 0.23
230
112 0.20 3.10
3 0.054
Y 400 0.11
1 0.095 0.42
230
132 A 0.33 4.20
3 0.091
Y 400 0.19
1 0.22 0.97
230
160 0.68 6.20
3 0.21
Y 400 0.39
1 0.22 0.97
230
180 0.68 8.00
3 0.21
Y 400 0.39
Bemessungsdaten 60 Hz
BaugroRe Phasenzahl Schaltungsart
Motor
UN, ac PN In m
vl (kw] (A] kel
063 0.018 2.00
0.047
071 0.020 2.10
080 0.028 0.053 2.30
090 0.047 2.70
0.11
100 3 Y 460 0.059 3.00
112 0.074 0.12 3.10
132 0.13 0.21 4.20
160 6.20
0.33 0.47
180 8.00
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Temperaturiiberwachung

Zum Schutz des Motors gegen Uberhitzung stehen die nachfolgenden
Temperatursensoren zur Verfligung.
Die Temperatursensoren sind in den Wicklungen integriert. Der Einsatz
eines zusatzlichen Motorschutzschalters wird empfohlen.

Thermokontakte TKO

Der Thermokontakt TKO (Thermokontaktéffner) ist ein Bimetallschal-
ter. Der TKO liberwacht die Motorwicklungstemperatur, bei zu hohen
Temperaturen schaltet das Motorrelais. Der Motor ist vom Netz ge-

trennt.
Funktion Auslosetemperatur | Min.Riickschalttempe- | Max. Riickschalttem- | Max. Eingangsstrom | Max. Eingangsspan-
ratur peratur nung
AC
T Tmin Tmax Iin,max Uin,max
-5..5
°a [*a [°d (A] V]
Offner 150 90.0 135 2.50 250
Kaltleiter PTC
Der PTC-Widerstand wird in Verbindung mit einem Ausldsegerat be-
trieben. Wird der Motor zu heil§, kann der Motor mithilfe eines
Schiitzes ausgeschaltet werden. Im Gegensatz zum Thermokontakt
ist ein schnelles Wiedereinschalten moglich.
Funktion Auslosetemperatur Bemessungswiderstand Norm
155 °C -20°C 140 °C
=B oo D
[°d [l [Ql [Ql
Sprunghafte Wider- DIN 44080
standsanderung 150 >0 300 250 VDE 0660 Teil 303
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Temperaturiiberwachung
Temperaturfiihler PT1000

Die Temperaturfiihler funktionieren als kontinuierlich veranderlicher
Widerstand tendenziell dhnlich wie Kaltleiter. Der Widerstand steigt
bei zunehmender Temperatur jedoch nur vergleichsweise langsam
an. Dadurch kann ein Regler regelmaRig die Temperatur ermitteln
und bereits friihzeitig eine Prozessbewertung vornehmen. So kann
der Motor bereits vor dem Uberhitzen abgeschaltet werden.

» BeiSpeisung der Temperatursensoren mit einem Messstrom von
1 mA gilt der Zusammenhang zwischen Temperatur und gemes-
senem Widerstand im Diagramm.

Widerstandsanderung
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Klemmenkasten

Die Drehstrommotoren sind fiir den Betrieb am konstanten Netzund ~ Der Standard-Anschluss findet {iber einen Klemmkasten statt. Dar{iber
am Inverter bestimmt. hinaus stehen fiir die schnelle Inbetriebnahme bzw. Wartung ICN-
Fiir den 50 Hz Betrieb sind die Motoren in A-Schaltungan 230 Voder ~ und HAN-Steckverbinder zur Verfiigung.

in Y-Schaltung an 400 V zu betreiben.

Fiir den Inverterbetrieb ist die Eckfrequenz auf 87 Hz bei einer Bemes-

sungsspannung von 400 V in A-Schaltung festgelegt worden.

Anschliisse
P6
Motortyp
Anbauten MOOMAXX MOCOMABS
MOOMABR MOOMABI
MOOMARS MOOMABA
MOOMAIG
MOOMAAG
Py Py P3 Py Pe Py P2 P3 Py Ps
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063
M16x1.5 M20x1.5
071
080
090 M25x1.5 M32x1.5
M20x1.5 M25x1.5
100 M16x1.5 M20x1.5 M16x1.5 M16x1.5
112
132 M25x1.5 M32x1.5
160 M20x1.5 M16x1.5
S M50x1.5 M16x1.5 M50x1.5 M16x1.5
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Steckverbinder

Fur die Drehstrommotoren stehen die Steckverbinder in den Ausfiih-
rungen ICN, HAN und M12 (nur fiir Inkrementalgeber 1G128-24V-H)
zur Verfiigung.

Steckverbinder ICN

Der Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturiiberwachung
erfolgt in einem Steckverbinder.

Der Anschluss an die Riickfiihrung und dem Fremdliifter wird jeweils
liber einen separaten Steckverbinder realisiert.

Anschluss der Leistung, Bremse und Temperaturiiberwachung

Fiir den Leistungsanschluss des Steckverbinders ist ein max. Motor-
bemessungsstrom von 16 A zuldssig.

Die Steckverbinder sind um 270° drehbar und mit einem Bajonettver-
schluss fiir SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusatzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern
kompatibel ist, kdnnen vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden. Die Festlegung der
Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten.

» ICN M23 6-polig

Steckerbelegung

Kontakt  Bezeichnung Bedeutung

1 BD1/BA1 Bremse +/AC

2 BD2 / BA2 Bremse -/AC

PE PE Schutzleiter

4 u Leistung Strang U
\ Leistung Strang V

6 w Leistung Strang W

» ICN M23 8-polig

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 u Leistung Strang U
PE PE Schutzleiter
W Leistung Strang W
4 Vv Leistung Strang V
A TB1/TP1 Temperatursensor: TKO/PTC
R1 Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY
B TB2 / TP2 Temperaturs?nsor: TKO/PTC
R2 Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY
C BD1/BA1 Bremse +/AC
BD2 / BA2 Bremse -/AC
5.9-58
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Steckverbinder ICN
Anschluss der Riickfithrung

Optionalsind alle Gebersysteme (Ausnahme: 1G128-24V-H) auch mit
einem am Motorklemmenkasten befestigten ICN-Steckverbinder er-
hiltlich, so dass eine besonders schnelle Inbetriebnahme moglich ist.
Die Steckverbinder sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet,
der zusatzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern kompatibel ist.
Vorhandene Gegenstecker kdnnen so problemlos weiterverwendet

werden.
» Resolver
Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 +Ref
Transformatorwicklungen
2 -Ref
3 +VCCETS Versorgung: Elektronisches Typenschild
4 +COS .
Standerwicklungen Cosinus
5 -COs
6 +SIN .
Standerwicklungen Sinus
7 -SIN
8
9 Nicht belegt
10
11 +PT1000/+KTY .
Temperaturfiihler PT1000/KTY
12 -PT1000/-KTY

» Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 B Spur B/+SIN
2 A Spur Ainvers/-COS
3 A Spur A/+COS
4 +Ug Versorgung + Code 20°
5 GND Masse
6 zZ Nullspur invers/-R5485
7 z Nullspur/+RS485
8 Nicht belegt
9 B~ Spur B invers/-SIN
10 Nicht belegt
11 +PT1000/+KTY
Temperaturfiihler PT1000/KTY
12 -PT1000/-KTY
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Steckverbinder ICN

Abmessungen der Steckverbinder am Klemmenkasten

Folgende Lagen des Steckverbinders sind moglich:

« Leistungsanschluss (A) in Lage 5 und Riickfihrungsanschluss (B)
in Lage 3

« Leistungsanschluss (A) in Lage 3 und Riickfiihrungsanschluss (B)
in Lage 5

Bei folgenden Motoren ist nur der Riickfiihrungsanschluss (B) in Lage

3 oder 5 erhaltlich:

» Motorgrofle 132.

..180

o~
C M
[7e] H [&
o _/
-+
X7 56 A
)
L
Motortyp
MOOMAXX MOOMABR
MOOMARS MOOMABS
MOOMAIG MOOMABI
MOOMAAG MOOMABA
81 X my ny X7 Xg Z1, max
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 109 17
136 103 16 109 43
071 118 24
080 132 25
090 137 29
152 121 23 125 41
100 147 36
112 158 38
132 187 51 194 125 27 166 71
160 220 69
180 75 253 152 200 65
239
200 77
225 348 68 354 204 328 51
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Steckverbinder ICN

Anschluss des Fremdliifters

Optionalist der Fremdliifter auch mit einem am Klemmenkasten des
Fremdliifters befestigten ICN-Steckverbinder erhaltlich, so dass eine
besonders schnelle Inbetriebnahme moglich ist. Die Steckverbinder
sind mit einem Bajonettverschluss ausgestattet, der zusatzlich mit
herkémmlichen Uberwurfmuttern kompatibel ist. Vorhandene Ge-
genstecker kdnnen so problemlos weiterverwendet werden.

» Fremdliifter 1-ph

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

PE PE Schutzleiter

1 U1 )

5 02 Lifter

3

4

5 Nicht belegt

6

» Fremdliifter 3-ph

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

PE PE Schutzleiter

1 u Leistung Strang U
2 Nicht belegt

3 \ Leistung Strang V
4

s Nicht belegt

6 W Leistung Strang W
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Steckverbinder ICN
Anschluss des Fremdliifters

» Der Fremdliifterklemmenkasten ist in den Lagen 2, 3 oder 5 er-
héltlich.

» Zusatzlich kann der Deckel des Fremdlifterklemmenkastens (inkl.
Steckverbinder) bei Bedarf schrittweise um 90° gedreht werden.

,r-,r.,-.,—-i—,»-,-“ < 46 56
@Efm ] 1 ~
iyl £ it -
Ly 3
¥ =
| == 3
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1 I
A — N I — it
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5.9-62 Lenze | VO6-de_DE-08/2018



I[E1-Drehstrommotoren MD

Zubehor

Steckverbinder M12
Anschluss des Inkrementalgebers 1G128-24V-H

Dieser Inkrementalgeber istim Standard mit einem etwa 0,5 m langen
Kabelschwanz ausgestattet, an dessen Ende sich ein M12-Steckver-
binder nach allgemeinem Industriestandard befindet.

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 +Ug Versorgung +
2 B Spur B

3 GND Masse

4 A Spur A
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Steckverbinder HAN
HAN 10 E

Bei dem Rechtecksteckverbinder HAN 10 E werden alle sechs Enden
derdrei Wicklungsstrange auf die Leistungskontakte ausgefiihrt. Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt somit im Gegenstecker.

Steckerbelegung

Kontakt Bedeutung
Klemmenbrett: U1
Klemmenbrett: V1
Klemmenbrett: W1
Bremse +/AC
Bremse -/AC
Klemmenbrett: W2
Klemmenbrett: U2
Klemmenbrett: V2

0N oA WN

Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY
Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY

O

=
o

59-64
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Steckverbinder HAN
HAN modular

Der Steckverbinder ist je nach Motorbemessungsstrom mit zwei un-
terschiedlichen Leistungsmodulen verfiigbar (16 A oder 40 A). Die
Festlegung der Motorschaltung erfolgt im Klemmenkasten und muss
vor der Inbetriebnahme gepriift werden.

» HAN modular 16 A

Steckerbelegung
Modul Kontakt Bedeutung
1 Klemmenbrett: U1
a 2 Klemmenbrett: V1
—1 11 [T ]
3 Klemmenbrett: W1 @ 1 1 @
b Blindmodul a{} 2 2 4} ¢
1 Temperatursensor: TKO/PTC | E|¥ | T
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY 4 4
2 Bremse +/AC C‘l 5 5 O
=
B -/A
C Z remse / c @ T | LT = @
5 Gleichrichter: Schaltkontakt a b C
6 Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY

» HAN modular 40 A

Steckerbelegung
Modul Kontakt Bedeutung
1 Klemmenbrett: U1
a 2 Klemmenbrett: V1
1 11 [ 1T1 ]
3 Klemmenbrett: W1 @ 1 @
b Blindmodul al O) (o[
1 Temperatursensor: TKO/PTC — | 3
Temperaturfiihler: +PT1000/+KTY @ 2 '=54 |
Q ©s O
2 Bremse +/AC -
S\©) ©5
3 Bremse -/AC @ @
C 4 T 1 T —]
s Gleichrichter: Schaltkontakt a b C
6 Temperatursensor: TKO/PTC
Temperaturfiihler: -PT1000/-KTY
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Steckverbinder HAN

» DerAnschluss des Steckverbinders wurde in der Lage 1 dargestellt.
Die Lagen 3 und 5 sind ebenfalls méglich.

111

Motortyp
MOOMAXX
MOOMABR
84 Ms Ng X2 X3 Xa
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
063 120 11 12
071 129 16 17
080 138 18 26
118 102 41
090 143 22 30
100 157 29 37
112 164 28 36
1321 233 48 18
120 180 47
160 248 72 42

1) Der Anschluss des Steckverbinders in Lage 3 oder 5 ist bei der Motorbauform

B5 nicht moglich.
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