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Typenschilder

Produktreihe SDSCIC]
Feld Inhalt
1 Hersteller
2 Stromart Motortyp
3 Herstelldatum Kommissions-Nr.
4 Bemessungsleistung (W)
5  Bemessungsspannung (V)
6  Bemessungsstrom (A)
7 Betriebsart Warmeklasse
Getriebe
Feld Inhalt

1  Hersteller

2 Getriebetyp

3 Kommissions-Nr.

4 Drehmoment M, in Nm

5

Bremsen
Hinweis auf eingebaute Bremse

Feld Inhalt
1  Bremsentyp/groRe Spannung
2 Elektrische Leistung Drehmoment

BA 13.0008-DE 2.1

CE-Kennzeichnung

Bemessungsdrehzahl (1/mnin)

Bemessungsfrequenz (Hz)

Bemessungsdrehmoment (uF) Schutzart (IP)

Material-Nr.

CE-Kennzeichnung

Ubersetzung

Identnummer

Lenze

Beispiel

D.32696 Extertal
mnze Germany CE
“Mot |Typ
NI.
w| 1/min|
v| Hz
alc «E|IP
S %ED |1.(:1.
Beispiel
D - 32696 Extertal
lenze " ..., CE€
Typ
Nr. i
N2max Nm|
Beispiel

BFK457-05 205V DC

13W 2Nm ID.475684




Typenschliissel

Umrichteroptimierten Drehstrommotoren S D s 0O A Ooa Oooo - O O

@ B

HE O HN@DGB [

Lengende zum Typenschliissel SDCIGC]

Al Produktgruppe S Kleinantriebe
Stromart D Drehstrom
[© Kiihlung/Beliiftung S Selbsgekiihlt (Kiihlung iiber Konvektion und Strahlung)
D Bauart/Gehause G Glattes Gehause und rund
R Gehduse mit Rippen, rund
[E] Maschinenart A Asynchronmaschine
] Anbauten AG Absolutwertgeber
BA Bremse und Sin-Cos-Absolutwertgeber oder SSI-Absolutwertgeber
BG Bremse, Resover und Inkrementalgeber
BI Bemse + Inkrementalgeber (Impulsgeber)
BR Bremse
BS Bremse + Resolver
BW Bremse, Resolver und Absolutwertgeber
B Bremse, Geber vorbereitet
G Keine Bremse, Geber vorbereitet
XX Keine Bremse, kein Geber
IG Inkrementalgeber (Impulsgeber)
RS Resolver
@l Baugrole
H Bauldnge
aJ Polpaarzahl
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1.1

1.1.1

1.1.2

Vorwort und Allgemeines
Uber diese Betriebsanleitung
Verwendete Begriffe

Vorwort und Allgemeines

Uber diese Betriebsanleitung

» Dievorliegende Betriebsanleitung dient zum sicherheitsgerechten Arbeiten an und
mit den Umrichteroptimierten Motoren Typ SDS. Sie enthalt Sicherheitshinweise, die
beachtet werden miissen, um einen einwandfreien Betrieb zu ermoglichen.

» Alle Personen, die an und mit den Umrichteroptimierten Motoren SDS arbeiten,
mussen bei lhren Arbeiten die Betriebsanleitung verfiigbar haben und die fiir sie
relevanten Angaben und Hinweise beachten.

» Die Betriebsanleitung muss immer komplett und in einwandfrei lesbarem Zustand
sein.

Verwendete Begriffe

Begriff Im folgenden Text verwendet fiir
Motor Umrichteroptimierten Motor Typ SDS
Antriebssystem Antriebssystem mit Umrichteroptimierten Motor Typ SDS oder anderen

Lenze Antriebskomponenten

Lieferumfang

» Kurzbeschreibung

Uberpriifen Sie nach Erhalt der Lieferung sofort, ob der Lieferumfang mit den Warenbe-
gleitpapieren tbereinstimmt. Fiir nachtraglich reklamierte Mangel tibernimmt Lenze
keine Gewahrleistung.

Reklamieren Sie
» erkennbare Transportschaden sofort beim Anlieferer.

» erkennbare Mangel / Unvollstindigkeit sofort bei der zustandigen Lenze-Vertretung.

Lenze



1.2

Vorwort und Allgemeines il
Rechtliche Bestimmungen
Lieferumfang

Rechtliche Bestimmungen

Kennzeichnung

Bestimmungsge-
miBe Verwen-

dung

Haftung

Gewdhrleistung

Entsorgung

Innerbetrieb-

licher Transport

Lagerbedingun-

gen

BA 13.0008 - DE

21

Typenschild Hersteller
Lenze Produkte sind eindeutig durch den Inhalt des Lenze GmbH & Co KG
Typenschildes gekennzeichnet. Kleinantriebe

Postfach 10 13 52
D-31763 Hameln

Antriebsprodukte

o nurunter denin dieser Anleitung vorgeschriebenen Einsatzbedingungen betreiben.

o nur fiir die bestellten und bestatigten Zwecke einsetzen.

o erfiillen die Schutzanforderungen der EG-Richtlinie "Niederspannung”.

e sind keine Maschinen im Sinne der EG-Richtlinie Maschinen.

o nicht auBerhalb der jeweiligen Leistungsgrenzen betreiben.

Antriebssysteme mit SDS-Motoren

o entsprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertraglichkeit”, wenn sie nach den Vorgaben des CE-ty-
pischen Antriebssystems installiert werden.

e sind einsetzbar:
— an offentlichen und nichtéffentlichen Netzen,
— im Industriebereich und im Wohn- und Geschaftsbereich.

o Die Verantwortung fiir die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwendung liegt beim Weiterver-
wender.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

e Diein dieser Anleitung angegebenen Informationen, Daten und Hinweise waren zum Zeitpunkt der Druckle-
gung auf dem neuesten Stand. Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser Anleitung
konnen keine Anspriiche auf Anderung bereits gelieferter Motoren geltend gemacht werden.

o Diein dieser Anleitung dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und Schaltungsausschnitte sind Vor-
schlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung tiberpriift werden muss. Fiir die Eignung der
angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschlige libernimmt Lenze keine Gewahr.

e Die Angaben in dieser Anleitung beschreiben die Eigenschaften der Produkte, ohne diese zuzusichern.

o Eswird keine Haftung libernommen fiir Schaden und Betriebsstérungen, die entstehen durch:

— MiRachten der Betriebsanleitung

— eigenmachtige Verdnderungen an den Motoren

— Bedienungsfehler

— unsachgemafRes Arbeiten an und mit den Motoren.

Gewabhrleistungsbedingungen: Siehe Verkaufs- und Lieferbedingungen der Lenze GmbH & Co KG Kleinan-
triebe

o Gewadbhrleistungsanspriiche sofort nach Feststellen des Mangels oder Fehlers bei Lenze anmelden.

o Die Gewahrleistung erlischt in allen Fallen, in denen auch keine Haftungsanspriiche geltend gemacht
werden kdnnen.

Material recyceln entsorgen
Metall ° -
Kunststoff ° -
bestiickte Leiterplatten - °

® Motoren vibrationsfrei transportieren.
o Schwere StoRRe und Schldge vermeiden.
e Transport moglichst in der Hersteller-Verpackung.
Polsterbeutel gewahrleistet:
— Staubschutz
— Feuchtigkeitsschutz
— mechanischen Schutz

Lagerort:

— Vibrationsfrei
Liegt ein gewisses Vibrationsrisiko vor, empfiehlt es sich, den Rotor einmal wéchentlich in den Lagern zu
drehen;

— trocken ohne agressive Atmosphare;

— staubfrei;

— keine schnellen Temperaturschwankungen.

® Korrosion:

— Stahlteile sind bei Anlieferung mit Korrosionsschutz versehen. Schutz nicht entfernen! In Abstanden von
etwa drei Monaten kontrollieren und ggf. erneuern.

Lenze 7



2.1

Sicherheitshinweise
Fur die Sicherheit verantwortliche Personen

Sicherheitshinweise

Fiir die Sicherheit verantwortliche Personen

Betreiber

» Betreiber ist jede naturliche oder juristische Person, die das Antriebssystem
verwendet oder in deren Auftrag das Antriebssystem verwendet wird.

» Der Betreiber bzw. sein Sicherheitsbeauftragter muss gewahrleisten,
—dass alle relevanten Vorschriften, Hinweise und Gesetze eingehalten werden.
—dass nur qualifiziertes Personal an und mit dem Antriebssystem arbeitet.

—dass das Personal die Betriebsanleitung bei allen entsprechenden Arbeiten
verfligbar hat.

—dass nichtqualifiziertem Personal das Arbeiten an und mit dem Antriebssystem
untersagt wird.

Qualifiziertes Personal

Qualifiziertes Personal sind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung, Unter-
weisung sowie Kenntnisse tiber einschlagige Normen und Bestimmungen, Unfallverhu-
tungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse von dem fuir die Sicherheit der Anlage Verant-
wortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten auszufuhren
und dabei mogliche Gefahren erkennen und vermeiden konnen.

(Definition fur Fachkrafte nach IEC 364)

Lenze



2.2

2.3

BA 13.0008 - DE

Restgefahren

Personenschutz

Geriteschutz

Brandschutz

Sicherheitshinweise D
Restgefahren

Die Motoroberflachen kdnnen sehr heil werden. Verbrennungsgefahr beim

Beriihren!

e Ggf. Beriihrschutz vorsehen.

Hochfrequente Spannungen kénnen durch Umrichterspeisung kapazitiv auf

das Motorgehause libertragen werden.

e Motorgehduse sorgfaltig erden.

Gefahr von ungewollten Anldufen oder elektrischen Schldagen

e Anschlussarbeiten nur im spannungslosen Zustand, nur mit stillstehen-
dem Motor durchfiihren.

e Eingebaute Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen.

Eingebaute Temperaturfiihler sind kein Vollschutz fiir die Maschine.

e Ggf. Maximalstrom begrenzen, Funktionsblockverschaltung mit
Abschaltung nach einigen Sekunden Betrieb mit | > Iy vornehmen,
insbesondere bei Gefahr des Blockierens.

e Fingebauter Uberlastungsschutz verhindert nicht die Uberlastung unter
allen Bedingungen.

Eingebaute Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen .

e Drehmomentreduzierung ist moglich.

Sicherungen sind kein Motorschutz.

e Stromabhdngige Motorschutzschalter verwenden bei durchschnittlicher
Schalthaufigkeit.

e Eingebaute Temperaturfiihler verwenden bei hoher Schalthaufigkeit.

Zu hohe Drehmomente fiihren zum Bruch der Motorwelle oder zur Entma-

gnetisierung.

e Die maximalen Drehmomente nach Katalog nicht liberschreiten.

Querkrafte aus der Motorwelle sind méglich.

e Wellen von Motor und Antriebsmaschine exakt zueinander ausrichten.

e Drehzahlen >3000 min-1zerstéren den Motor.

Brandgefahr
o Kontakt mit brennbaren Substanzen verhindern.

Sicherheitshinweise fiir Niederspannungsmaschinen

gemal der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG

1. Aligemein

Niederspannungsmaschinen haben gefahrliche, spannungsfiihrende und rotierende Teile
sowie moglicherweise heifle Oberflachen. Alle Arbeiten zum Transport, Anschluss, zur

Inbetriebnahme und

Instandhaltung sind von qualifiziertem, verantwortlichem

Fachpersonal auszufiihren (prEN 50110-1/ VDE 0105; IEC 364 beachten). UnsachgemalRes
Verhalten kann schwere Personen- und Sachschaden verursachen.

21
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Sicherheitshinweise
Sicherheitshinweise flir Niederspannungsmaschinen

2. BestimmungsgemaRe Verwendung

Diese Niederspannungsmaschinen sind fiir gewerbliche Anlagen bestimmt. Sie
entsprechen den harmonisierten Normen der Reihe EN 60034 (VDE 0530). Der Einsatz im
Ex-Bereich ist verboten, sofern nicht ausdriicklich hierfiir vorgesehen (Zusatzhinweise
beachten).

Schutzarten <P 23 keinesfalls im Freien verwenden. Luftgekuhlte Ausfiihrungen sind fiir
Umgebungstemperaturen von -20°C bis +40°C sowie Aufstellungshohen < 1000 m tiber NN
bemessen. Abweichende Angaben auf dem Leistungsschild unbedingt beachten. Die
Bedingungen am Einsatzort miissen allen Leistungsschildangaben entsprechen.

Niederspannungsmaschinen sind Komponenten zum Einbau in Maschinen im Sinne der
Maschinenrichtlinie 89/392/EWG. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die
Konformitdt des Endproduktes mit dieser Richtlinie festgestellt ist (u.a. EN 60204-1
beachten).

3. Transport, Einlagerung

Nach der Auslieferung festgestellte Beschadigungen dem Transportunternehmen sofort
mitteilen; die Inbetriebnahme ist ggf. auszuschlieBen. Eingeschraubte Transportosen fest
anziehen. Sie sind fir das Gewicht der Niederspannungsmaschine ausgelegt, keine
zusatzlichen Lasten anbringen. Wenn notwendig geeignete, ausreichend bemessene
Transportmittel (z.B.Seilflihrungen) verwenden.

Vorhandene Transportsicherungen vor Inbetriebnahme entfernen. Fur weitere
Transporte erneut verwenden. Werden Niederspannungsmaschinen eingelagert, auf eine
trockene, staubfreie und schwingungsarme (v eff <O0,2mm/s) Umgebung achten
(Lagerstillstandsschaden). Vor Inbetriebnahme Isolationswiderstand messen. Bei Werten
<1k je Volt Bemessungsspannung Wicklung trocknen.

4. Aufstellung

Auf gleichmaRige Auflage, gute FulR-bzw.Flanschbefestigung und genaue Ausrichtung bei
direkter Kupplung achten. Aufbaubedingte Resonanzen mit der Drehfrequenz und der
doppelten Netzfrequenz vermeiden. Laufer von Hand drehen, auf ungewdhnliche
Schleifgerdusche achten. Drehrichtung im ungekuppelten Zustand kontrollieren (Abschn.
5 beachten).

Riemenscheiben und Kupplungen nur mit geeigneten Vorrichtungen auf- bzw. abziehen
(Erwdrmen!) und mit einem  Beriihrungsschutz  abdecken.  Unzuldssige
Riemenspannungen vermeiden (Techn.Liste).

Eventuell erforderliche Rohranschlusse herstellen. Bauformen mit Wellenende nach oben
bauseits mit einer Abdeckung ausriisten, die das Hineinfallen von Fremdkorpern in den
Lifter verhindert. Die Beliiftung darf nicht behindert und die Abluft - auch benachbarter
Aggregate - nicht unmittelbar wieder angesaugt werden.

Lenze



BA 13.0008 - DE

Sicherheitshinweise 2
Sicherheitshinweise fiir Niederspannungsmaschinen

5. Elektrischer Anschluss

Alle Arbeiten diirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal an der stillstehenden Nieder-
spannungsmaschine im freigeschalteten und gegen Wiedereinschalten gesicherten Zu-
stand vorgenommen werden. Dies gilt auch fiir Hilfsstromkreise (z.B. Stillstandsheizung).

Spannungsfreiheit prifen!

Uberschreiten der Toleranzen in EN 60034-1 (VDE 0530,Teill) - Spannung + 5%, Frequenz
+ 2%, Kurvenform, Symmetrie - erhoht die Erwarmung und beeinflul$t die elektromagne-
tische Vertraglichkeit. Leistungsschildangaben sowie das Anschlusss-Schema im An-
schlusskasten beachten.

Der Anschluss muss so erfolgen, dass eine dauerhaft sichere, elektrische Verbindung auf-
recht erhalten wird (keine abstehenden Drahtenden); zugeordnete Kabelendbestiickung
verwenden. Sichere Schutzleiterverbindung herstellen.

Die kleinsten Luftabstande zwischen blanken, spannungsfiihrenden Teilen untereinander
und gegen Erde durfen folgende Werte nicht unterschreiten: 8mm bei UN <550V, 10mm
bei UN <725V, 14mm bei UN <1000V.

Im Anschlusskasten diirfen sich keine Fremdkorper, Schmutz sowie Feuchtigkeit befinden.
Nicht benétigte Kabeleinfihrungsoffnungen und den Kasten selbst staub- und wasser-
dicht verschlieBen. Fur den Probebetrieb ohne Abtriebselemente Passfeder sichern. Bei
Niederspannungsmaschinen mit Bremse vor der Inbetriebnahme die einwandfreie Funk-
tion der Bremse priifen.

6. Betrieb

Schwingstarken Vegs < 3,5 mm/s (PN <15 kW) bzw.4,5mm/s (PN > 15 kW) im gekuppelten
Betrieb sind unbedenklich. Bei Veranderungen gegeniiber dem Normalbetrieb z.B. er-
hohte Temperaturen, Gerausche, Schwingungen Ursache ermitteln, eventuell Riickspra-
che mit dem Hersteller. Schutzeinrichtungen auch im Probebetrieb nicht aul3er Funktion
setzen. Im Zweifelsfall Niederspannungsmaschine abschalten.

Bei starkem Schmutzanfall Luftwege regelmalig reinigen.

Lagerungen mit Nachschmiereinrichtung bei laufender Niederspannungsmaschine nach-
fetten. Verseifungsart beachten. Falls Fettaustrittsbohrungen mit Stopfen verschlossen
sind (IP54 Abtriebsseite; IP23 Abtriebs-und Nichtabtriebsseite), vor Inbetriebnahme Stop-
fen entfernen. Bohrungen mit Fett verschlieRen. Lagerwechsel bei Dauerschmierung (2Z-
Lager) nach ca. 10.000 Std. (2pol.) bzw. 20.000 Std.(hdherpolig), spatestens jedoch nach
3-4 Jahren oder nach Herstellerangaben.

21 Lenze 11
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Sicherheitshinweise
Definition der verwendeten Hinweise

7. Betrieb am Frequenzumrichter fiir Asynchronmotoren

Der Aufkleber im Klemmenkasten gibt die Grenzwerte der Spannungen an, mit dem das
Isolationssystem des Motors auf Dauer belastet werden darf. Beispiel der Produktreihe

SDSGA.

Zuldssige Spannung:
0<15kV
du/dt < 5kV/pus

Definition der verwendeten Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumenta-
tion folgende Piktogramme und Signalworter verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm und Signalwort

Stop!

Anwendungshinweise

Piktogramm und Signalwort

i Hinweis!

-~ Tipp!
)

Bedeutung

Gefahr von Personenschdden durch gefahrliche elektrische
Spannung

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaRRnahmen getroffen werden.

Gefahr von Personenschdden durch eine allgemeine Gefahren-
quelle

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaRRnahmen getroffen werden.

Gefahr von Sachschiaden

Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge
haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaRnahmen ge-
troffen werden.

Bedeutung

Wichtiger Hinweis fiir die storungsfreie Funktion

Nutzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Verweis auf andere Dokumentation

Lenze
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BA 13.0008 - DE

Technische Daten 3
Bemessungsdaten

Technische Daten

Bemessungsdaten

» Die wichtigsten Bemessungsdaten des Motors sind auf dem Typenschild angegeben.
— Weitere technische Daten enthalten die Kataloge.

» Diein angegebenen Werte fur die Drehmomente und Gewichte sind
Richtwerte fiir die Dimensionierung der Ubertragungselemente und Fundamente.

» Die auf dem Typenschild angegebenen Bemessungsdaten beziehen sich auf den
Betrieb mit den Lenze Servo-Umrichtern der Reihe 9300 bei einer
Umrichter-Eingangsspannung (Netzspannung) von 400 V und einer
Umrichter-Taktfrequenz von 8 kHz.

® . .
1| Hinweis!
» Die Motoren konnen auch an anderen Umrichtern als an Servo-Umrichtern
der Reihe 9300 betrieben werden:
— Die minimalen Taktfrequenzen nach Tab. 1 beachten.

— Abhangig vom Modulations- und Regelverhalten des Umrichters kann
beim Ansprechen der Temperaturliberwachung eine Leistungsreduzierung
erforderlich sein (siehe Kap B-2.7)).

Motortyp minimale Taktfrequenz [kHz]
SDOCIA 047...063 8
Tab.1 Minimal zuldssige Umrichter-Taktfrequenzen

21 Lenze 13
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3 Technische Daten

Bemessungsdaten

Wellenbelastungskrafte

3.1.1 Wellenbelastungskrafte

Die in der Tabelle (Tab. 2) genannten zul3ssigen Belastungen

krafte oder als Axialkrafte zu verstehen.

ez Fri

Abb. 1

Motortyp

047-22
056-22
063-22
063-32

SDSGARSOO

Tab.2

Angriffspunkte von Radial- und Axiallasten

Fa zuldssige Axiallast

Fr1 zuldssige Radiallast, Angriffspunkt Mitte Wellenzapfen
Fra zuldssige Radiallast, Angriffspunkt Ende Wellenzapfen

Pn ng n

W 1/min 1/min

75 2700

240 2790
6000

400 2800

600 2825

M,
Nm

0,27

0,81
1,35
1,9

1,0
3,2
5,0
8,0

J U
kg cm? Vv
0,41
1,404
230/400
2,796
4,21

Kenndaten bei Standardausfiihrung

Formelbezeichnungen

Pn
My,

N =

14

Bemessungsleistung
Bemessungsdrehmoment

Bemessungsstrom

Bemessungsspannung

Bemessungsfrequenz

Massentragheitsmoment

Leistungsfaktor

Lenze

sind entweder als Radial-

KL-SDS-001

bezogen auf die nominelle

Lagerlebensdauer von

10.000 h

In Fr1/Fr2 Fa A f Mpmot

A N N cosp HZ ca.kg
0,90/0,52 350/300 250 0,5 3,0
1,49/0,86 560/530 430 0,714 4.0

100
2,12/1,23 53
650/605 510 0,7

3,00/1,74 6,8

Fr1/Fr2  zul. Radiallast

Fa
Np

Mot

zul. Axiallast
Bemessungsdrehzahl
Motorgewicht (Masse)
max. Drehzahl

max. Drehmoment

BA 13.0008 -DE 2.1



3.2

BA 13.0008 - DE

Technische Daten 3

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Bereich
Konformitat

Klimatische Bedingun-
gen

Zuldssige
Temperaturbereiche

Schutzart

Warmeklasse

Tropenschutz

Zuldssige
Spannungsbelastung

Vibration

Einbaulagen

Zulassige Aufstellungs-
héhe h

21

Werte

CE Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG)

Mittlere relative Feuchte 85 %, ohne Betauung

Unbeliiftet oder mit Eigenliifter -20°C...+40°C Ohne Leistungsreduzierung, tiber

ohne Bremse oder mit Feder-
kraftbremse

Siehe Typenschild
F (155 °C) nach DIN-IEC 34 / VDE 0530

Nicht gewahrleistet
1.5 kV Scheitelwert

+40 °C mit Leistungsreduzierung
siehe Katalog

Schutzarten gelten nur bei waage-
rechter Aufstellung

Uberschreiten der Grenztempera-
tur schwacht bzw. zerstort die Iso-
lation

5 kV/us Anstiegsgeschwindigkeit

Bis 2,0g / 20m/s2, wenn keine Resonanzen, z. B. des Liifters angeregt werden.

Einsetzbar in allen Einbaulagen

h <1000 m GiNN
1000 m GNN < h <4000 m GUNN

Lenze

Senkrechte Anordnungen nach
DIN-IEC 34 Teil 7 sind moglich,
wenn sie den Bauformen entspre-
chen

Motoren mit direkt angebautem
Getriebe nicht in Einbaulage mit
Motor unten

Ohne Leistungsreduzierung
Mit Leistungsreduzierung siehe
Katalog

15
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3 Technische Daten
Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen
Abweichende Einsatzbedingungen

3.2.1 Abweichende Einsatzbedingungen

» Bei abweichenden Umgebungsbedingungen ist eine Leistungsreduzierung bzw.
Drehmomentenreduzierung mit den Faktoren der nachfolgenden Tabellen 2 und 3
erforderlich.

1,20

— — & <1000m
— ——— T - 2000 m
o0 N e e 3000 m
- [ e W N 4000 m
- S R e B e ) s 5000 m
R ==L __ A e R — ~~_
0,60 e
0,40 — P
0,20
20 30 40 50 60 70 8

(Al Aufstellungshohe
Zuldssiges Dauerdrehmoment M,j./Mdayer 40 °C 1000 m
Kiihlluft- / Umgebungstemperatur [°C]

Stop!

» Maximale Motordrehzahluberschreitung zerstort den Motor

» Maximale Drehmomente nach nicht uberschreiten!
— Drehmomente in der angegebenen GroBenordnung kénnen durch
entsprechende Motor-Gerate-Kombinationen erreicht werden.
— Zu groRBe Drehmomente flihren zum Bruch der Motorwelle!

Hinweis!

e

» Zu groRe Axial- und Radialkrafte vermindern die Lagerlebensdauer.
— Die zulassigen Krafte aus unbedingt beachten!
— Berechnungsgrundlagen:
Lagerlebensdauer L,19 = 10000 h
Drehmoment M = 2,5 My

Die zulassige Dauerleistung ergibt sich aus:

P = ky - ky - Py

wobei P4 die unter normalen Bedingungen zulassige Dauerleistung ist. Eine entspre-
chende Beziehung gilt fir das Dehmoment:

M =k, - kp - Mg

Hierbei kennzeichnet My das unter normalen Bedingungen zulassige Dauerdrehmoment.

16 l-enze BA13.0008- DE 2.1



Technische Daten
Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen
Abweichende Einsatzbedingungen

vy

3.2.1.1 Leistungsreduzierungen
Angaben der Leistungsreduzierungen bei abweichenden Bedingungen
Kiihllufttemperatur °C 1 40 45 50 55 60
Leistungsreduzierung kv 1) 1,00 0,95 0,90 0,83 0,77
Aufstellungshohe tiber NN in m 2) 1000 2000 3000 4000 5000
Leistungsreduzierung kp 2) 1,00 0,92 0,83 0,77 0,67
1)

Reduzierung bei abweichender Umgebungs- bzw. Kiihllufttemperatur
2) Reduzierung bei abweichender Aufstellungshéhe

BA 13.0008-DE 2.1 wnze
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Mechanische Installation
Transport, Lagerung und Aufstellung

Mechanische Installation

Transport, Lagerung und Aufstellung

A Gefahr!

» Transportieren Sie die Motoren nur mit ausreichend belastbaren
Transportmitteln bzw. Hebezeugen:

— Sorgen Sie fiir sichere Befestigung.
» Transportieren Sie die Motoren vibrationsfrei.
» Vermeiden Sie schwere StoRBe und Schlage.

Lagerort

| 2

vibrationsfrei
liegt ein gewisses Vibrationsrisiko vor, empfiehlt es sich, den Rotor einmal
wochentlich in den Lagern zu drehen.

trocken ohne agressive Atmosphare,
staubfrei,

keine schnellen Temperaturschwankungen.

Korrosion

>

Stahlteile sind bei Anlieferung mit Korrosionsschutz versehen. Schutz nicht
entfernen, in Abstanden von etwa drei Monaten kontrollieren und ggf. erneuern.

Aufstellung

Die Motoren sind werkseitig funktionsgepruft und betriebsfertig.

Vorarbeiten

>

>

|

Korrosionsschutzmittel griindlich von den Stahlteilen entfernen.
Auf Transportschaden lberpriifen und ggf. Fixierung der Passfeder.

Befestigungsmoglichkeit entsprechend der Motorausfiihrung, des Gewichts und des
Drehmomentes des Motors vorbereiten.

Vor dem Befestigen des Motors mussen die FuRR- bzw. Flanschflachen gleichmaRig
aufliegen. Eine ungeniigende Ausrichtung der Motoren vermindert die Lebensdauer
der Walzlager und Ubertragungselemente!

Anbau von Kupplungen und anderen Ubertragungselementen nach Vorschrift. Um
Lagerschaden zu verhindern, Schlage auf Wellen und Uberschreiten der zulassigen
Radial- und Axialkrafte vermeiden!

Ausreichende Platzverhaltnisse fur ungehinderte Be- und Entluftung sichern.

Lenze
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Mechanische Installation
Einsatzort

Einsatzort

A Gefahr!

Nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen in Betrieb nehmen!

Die Motoren sind fiir folgende Nennbedingungen ausgelegt:

>

vV v.vy Yy

21

Umgebungs- bzw. Kiihllufttemperatur bis +40 °C (bei Abweichungen siehe (Kap.

B-21).

Aufstellungshdhe bis 1000 m tiber NN (bei Abweichungen siehe Kap. B:2.7)).
Ungehinderte Be- und Entliftung ermoglichen!

Erneute Ansaugung der warmen Abluft durch den Motor vermeiden!

Betrieb innerhalb des zulassigen Regelbereiches bei eigenbeliifteten Motoren.

Lenze
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Elektrische Installation

Elektrische Installation

A Gefahr!

» Elektrischen Anschluss nur von Elektro-Fachpersonal durchfiihren lassen!

» Alle Anschlussarbeiten nur im spannungslosen Zustand vornehmen! Gefahr
von ungewollten Anlaufen oder elektrischen Schlagen.

Stop!

Es muss sichergestellt sein, dass die Versorgungsspannung und die
Typenschildangabe tibereinstimmen.

Spannungsversorgung

>

Umrichteroptimierte Motoren

— mussen von Umrichtern gespeist werden.

—verbinden des motorseitig eingebauten Gebers mit den entsprechenden
Anschliissen des Umrichters.

Haltebremse (optional)

Die einzelnen Anschliisse anhand der Betriebsanleitung des verwendeten
Umrichters vornehmen.

Leitungsquerschnitte

» Die Anschlussleitungen ausreichend dimensionieren, um unzuldssige Erwarmung zu
vermeiden (DIN 57100/VDE 0100 T523 beachten).

» Beisehrlangen Zuleitungen wird zur Verringerung der Leistungsverluste der nachst
groBere Querschnitt empfohlen. Mindestquerschnitte sind nach DIN VDE 0298-4
einzuhalten.

» Den elektrischen Anschluss entsprechend dem in jeden Motor beigefligten
Schaltplan vornehmen. Die Schaltplane fiir die standardmaRigen
Werksausfihrungen sind in Kap. wiedergegeben.

Motorschutz

» Die Motorzuleitung kann nicht durch die Temperaturwachter oder Kaltleiter (KTY) in
der Motorwicklung geschiitzt werden:

— MaRBnahmen entsprechend DIN 57100 / VDE 0530 vornehmen.

» Durch den Umrichter erfolgt eine Strom- und Spannungsumsetzung, so dass der
Ausgangsstrom deutlich groBer als der Eingangsstrom sein kann. Die Motorzuleitung
kann nicht Uber die Netzeingangssicherungen des Umrichters abgesichert werden:
— MaRnahmen entsprechend DIN 57100 / VDE 0530 vornehmen.

» Motorgehause sorgfaltig erden!

— Durch die Umrichterspeisung konnen hochfrequente Spannungen kapazitiv auf
das Motorgehduse ubertragen werden.

Lenze



Elektrische Installation 5
Anbauteile

5.1 Anbauteile

A Gefahr!

Alle Arbeiten an den Antrieben nur im spannungsfreien Zustand durchfiihren!

Stop!

» Motoren lastfrei machen oder auf den Antrieb wirkende Lasten sichern.

» Montage oder Demontage nicht mit Himmern oder anderen
Schlagwerkzeugen vornehmen!

Motoren mit B-seitigen Anbauten (Bremsen und/oder Gebern) sind montiert, elektrisch
angeschlossen und funktionsgepriift. Die zugehorigen Betriebsanleitungen beachten!

5.2 Getriebemontage

Stop!

» Um Lagerschaden zu verhindern, ist ein Uberschreiten der zul3ssigen Radial-
und Axialkrafte unbeding zu vermeiden!

» Um eine Beschddigung der Dichtlippen zu vermeiden, missen die
Wellendichtringe grundsatzlich mit Montagehulse montiert werden.

BA 13.0008-DE 2.1 mnze
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Elektrische Installation
Getriebemontage
Schmierstofftabelle

Schneckengetriebe Typ SSN

Getriebe SSN Getriebe SSN40

M13.0142 SSN40GK-026

Abb. 2 Schneckengetriebe

(A Vollwellenausfiihrung mit Flansch
Vollwellenausfiihrung ohne Flansch
Hohlwellenausfiihrung

Stop!

Nach dem Montieren des Wellendichtrings (51) Schnecke aufsetzen. Beim
Verstiften (50) Motorwellenende abstiitzen.

Die im Anbausatz des Motors liegenden Schrauben und entsprechenden Sicherungsschei-
ben zur Befestigung des Getriebes an den Motor verwenden:

5.2.1 Schmierstofftabelle

Getriebetyp Schmierstroffsorte Menge [ml]
SSN31-1FVAL 60
SSN31-1FVAR 40
SSN31-1FDAR 40
SSN31-1FHAR 40
SSN40-1FVAL CLPPGAa60 120
SSN40-1FVAR 80
SSN40-1FDAR 80
SSN40-1FHAR 80

22 l-enze BA 13.0008-DE 2.1



Elektrische Installation
Getriebemontage
Schmierstofftabelle

Planetengetriebe Typ SPL

89 7
—
M13.0134

Abb. 3

5 Schraube 8 Schraube

6 Scheibe 9 Scheibe

7 Gewindestift 10 Passfeder (entfallt bei SPL42)

7 Spannstift (bei SPL42)
Getriebetyp / -groRe Abmessungen

FlanschgroBe Maf x in mm

SPL42 --- 31
SPL52 C80 38,6
SPL62 C80/C90 43 /43
SPL81 €90/ C105 51,6 /58,6
SPL120 C105 73,7

» Die Kraftlibertragung vom Getriebe zum Motor erfolgt beim Planetengetriebe
mittels einer Passfeder (gilt nicht fiir Typ SPL 42!).

Stop!

Fir Schutzart IP55 zwischen Zwischenflansch und Getriebe Flussigdichtmittel
(z. B. Loctite) verwenden.

21 Lenze 23
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Getriebemontage

Anschlussplan fiir Umrichtermotor SDSGALL
5.2.2 Anschlussplan fiir Umrichtermotor SDSGAC]

Parametereinstellung fiir Servo-Umrichter 9300

° . .
1| Hinweis!
Die EMV-gerchte Verdrahtung ist ausfiihrlich beschrieben in der
Betriebsanleitung Lenze Servo-Umrichter 9300.
Codestelle Bedeutung
SDSGALI1047-22 SDSGALI1056-22
Y A Y A

C0006 Servoasynchron (Y) 2 22 2 22
C0025 Resolver
C0081 Pn (kW) 0,075 0,24
C0084 RStang (Ohm) 72 20,9
C0085 XStreu (mH) 267 103
C0086 COMMON
C0087 nn (1/min) 2700 2790
C0088 In (A) 0,52 0,90 0,86 1,50
€0089 fn (Hz)
€0090 Un (V) 390 230 390 230
C0091 cos phi 0,50

Elektrische Installation

... fiir Motor und Bremse

Umrichtermotor

Einstellung

Anschluss an:

SDSGALI1047-22
SDSGALI1056-22
SDSGALII063-22
SDSGALI1063-32

... fiir Resolver und Thermokontakt
Pin-Nr.

Umrichtermotor

SDSGALI1047-22
SDSGALI1056-22
SDSGALI1063-22
SDSGALI1063-32

24

Pin-Nr.  Anschlussbezeichnung
1 Y1
2 Y2
PE PE
4 U
\
w

O 00 N O U1 o W N

Sl =
N B O

Anschlussbezeichnung

+ Ref
- Ref

+ cos
- cos
+sin

- sin

Bremse

Schutzschalter

Motorphase

Anschluss an:

Resolver

Resolver

KTY/Thermoschalter

Lenze

RsX

100

SDSGALT1063-22

SDSGALII063-32

Y A Y A
2 22 2 22
0,40 0,60
10 8,5
50 26
2800 2825
1,23 2,12 1,74 3
390 230 390 230

0,70
Pin-Belegung

Pin-Belegung

BA 13.0008 -DE 2.1



Elektrische Installation

... fiir Absolutwert/Inkrementalgeber und Thermokontakt

Umrichtermotor

SDSGALI1047-22
SDSGALI1056-22
SDSGALI1063-22
SDSGALI1063-32

BA 13.0008-DE 2.1

Pin-Nr.

O 0 N O V1 h W N B

il el
N B O

Anschlussbezeich-
nung

oo ]]

+KTY
- KTY

Anschluss an:

Spur B /+SIN
Spur Ainvertiert /-COS
SpurA

Versorgung + 5V + 8V

Masse

Nullspur invertiert / - RS485
Nullspur / +RS485
nicht belegt

Spur Binvertiert /-SIN
nicht belegt
Temperaturfihler +
Temperaturfihler -

Lenze

Getriebemontage

Parametereinstellung fiir Servo-Umrichter 9300

Pin-Belegung

25



6 Inbetriebnahme und Betrieb
Vor dem ersten Einschalten

6 Inbetriebnahme

Stop!

» Alle Arbeiten an den Antrieben nur im spannungsfreien Zustand
vornehmen!

» Die Inbetriebnahme des Antriebs darf nur durch Fachpersonal erfolgen!

» Nicht in explosionsgefahrdeten Raumen in Betrieb nehmen!

» Brandgefahr! Antriebe nicht mit brennbaren Wasch- oder Losungsmitteln
reinigen oder bespriihen.

» Uberhitzung vermeiden! Ablagerungen auf den Antrieben erschweren
notwendige Warmeabfuhr und miissen regelmaRig entfernt werden.

Bei Montage und Inbetriebnahme sicherstellen, dass keine Fremdkorper ins Motorinnere
gelangen!

6.1 Vor dem ersten Einschalten

» derersten Inbetriebnahme,

» derInbetriebnahme nach langerer Stillstandszeit,

» der Inbetriebnahme nach Uberholung des Motors:

Stop!

Antriebssystem nach der Betriebsanleitung des Antriebsreglers in Betrieb
nehmen.

Uberpriifen Sie:

» Ist die mechanische und elektrische Befestigung in Ordnung?

Sind die elektrischen Anschliisse in Ordnung?

>
» Istein freier Ein- und Austritt der Kiihlluft gegeben?
>

Ist die Wirksamkeit der Schutzeinrichtung gegen Uberhitzung
(Temperaturwachter-Auswertung) gewdahrleistet?

v

Ist die Phasenfolge des Motoranschlusses richtig?

Ist die Parametrierung des Antriebsreglers passend zum Motor
(s. BA Antriebsregler)?

26
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Inbetriebnahme und Betrieb 2]
Wahrend des Betriebs

Waidhrend des Betriebs

Stop!

» Brandgefahr! Motoren nicht mit brennbaren Wasch- oder Losungsmitteln
reinigen oder bespriihen.

» Uberhitzung vermeiden! Ablagerungen auf den Antrieben erschweren
notwendige Warmeabfuhr und miissen regelmaRig entfernt werden.

A Gefahr!

Wahrend des Betriebs durfen Motorflachen nicht beriihrt werden. Die
Oberflachentemperatur kann bei den Motoren je nach Betriebszustand bis
95°C betragen. Zum Schutz vor Brandverletzungen ggf. Bertihrschutz vorsehen.
Abktuhlzeiten beachten!

» Fuhren Sie wahrend des Betriebs, je nach Einsatzbedingungen regelmaRige
Kontrollen durch.

Achten Sie dabei besonders auf:

—ungewohnliche bzw. libermaRige Gerausch- oder Temperaturentwicklung,

—lockere Befestigungselemente,

—den Zustand der elektrischen Leitungen,

— Olbenetzte Antriebsteile oder Leckagen,

—verstarkte Vibrationen u.3.,

— Drehzahlveranderungen

—erschwerte Warmeabfuhr durch Ablagerung auf dem Antriebssystem und in den
Kiihlkanalen.

» Sollten einmal Storungen auftreten, gehen Sie die Fehlersuchtabelle in Kap. g durch.
Wenn sich die Storung nicht beheben [aRt, verstandigen Sie bitte den
Lenze-Kundendienst.

21 l-enze 27
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28

Wartung und Reparatur

Erwarmungskontrolle

Wartung/Reparatur

A Gefahr!

» Alle Arbeiten am Antriebssystem nur im spannungsfreien Zustand
vornehmen!

» Hohe Temperaturen der Motoroberflachen. Abkiihlzeiten beachten!
» Motoren lastfrei machen oder auf den Antrieb wirkende Lasten sichern!

» Bei der Reparatur sicherstellen, dass keine Fremdkorper ins Motorinnere
gelangen!

Erwarmungskontrolle

Bei Uberhohten Oberflachentemperaturen kann eine Kontrolle der tatsachlichen Wick-
lungstemperatur erforderlich sein:

» Die tatsachlichen Wicklungstemperaturen mit einer 4-Leiter-Widerstandsmessung
an den Motor-Leistungsanschliissen ermitteln.
» Die Widerstandsmessung so schnell wie moglich nach Abschalten und Stillsetzen
des Motors vornehmen.
Vorgehen
1. Leistungssteckverbinder X10 abziehen bzw. bei Klemmenkastenausfiuihrung
Leistungsversorgung zwischen Umrichter und Motor auftrennen.
2. Widerstand zwischen folgenden Kontakten bzw. Klemmen messen:
— Steckverbinder X10:
Kontakte 4<>5, 536 und 64
—Klemmenkasten X11:
Klemmen 152, 2<>3 und 31
3. Der aus den jeweils drei MeRwerten gebildete Mittelwert entspricht dem doppelten

Strangwiderstand (Sternschaltung).

—Den Mittelwert als "R,” in die folgende Beziehung einsetzen und die
Wicklungstemperatur ”9,” berechnen ( ”R;”aus [ab-3):

R, x 255

R, 235

0, [°C] =

Lenze
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Wartung und Reparatur

Reparatur

Motortyp Wicklungswiderstand
A 230V Y 390V

SDSGLI047 28,7 86
SDSGLICICI0s56 13,1 39,6
SDSGLICI1063-22 6,7 20
SDSGLI063-32 3,8 11,4
Tab. 3 Wicklungswiderstande der Servomotoren (zwischen zwei Klemmen)
Reparatur

» Wirempfehlen, alle Reparaturen vom Lenze-Service durchfiihren zu lassen.

» Lieferung von Ersatzteilen ist auf Anfrage moglich.

Lenze

29



Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Fehlersuche und Stérungsbeseitigung

» Wenn beim Betrieb des Antriebssystems Storungen auftreten:
— Uberpriifen Sie mogliche Fehlerursachen zuerst anhand der folgenden Tabelle.

— Beachten Sie auch die entsprechenden Kapitel in den Betriebsanleitungen der
anderen Komponenten des Antriebssystems.

» LaRt sich die Storung nicht durch eine der aufgefiihrten MalRnahmen beheben,
verstandigen Sie bitte den Lenze-Service.

Storung
Motor lauft nicht an

Motor stoppt plétzlich und
lauft nicht wieder an

Falsche Drehrichtung des
Motors, richtige Anzeige am
Antriebsregler

Motor dreht langsam in eine
Richtung, 1aRt sich nicht vom
Antriebsregler beeinflussen

Motor dreht sich,
Getriebeabtrieb steht

Unruhiger Lauf

Vibrationen

Laufgerausche

Oberflachentemperatur
>140°C

30

Ursache

Spannungsversorgung
unterbrochen

Regler gesperrt

Resolverleitung
unterbrochen

Bremse liftet nicht

Antrieb blockiert

Temperaturwachter spricht
an

Uberlastiiberwachung des
Umrichters spricht an

Motorleitung und
Resolverleitung verpolt

Motorleitung oder
Resolverleitung verpolt

Rad-Naben-Verbindung
defekt

Verzahnteile verschlissen

Schirmung der Motor- oder
Resolverleitung
unzureichend

Verstarkung des
Antriebsreglers zu groR

Kupplungselemente oder
Arbeitsmaschine schlecht
ausgewuchtet

Mangelnde Ausrichtung des
Antriebsstranges

Befestigungsschrauben
locker

Fremdkorper im
Motorinneren

Lagerschaden
Uberlastung des Antriebs

Warmeabfuhr durch
Ablagerungen behindert

Lenze

Abhilfe
Fehleranzeige am Antriebsregler kontrollieren
elektrischen Anschluss liberpriifen (Kap. B)

Anzeige am Antriebsregler kontrollieren
Reglerfreigabe liberpriifen

Fehleranzeige am Antriebsregler kontrollieren
Resolverleitung lberpriifen

Elektrischen Anschluss lberpriifen

Luftspalt tiberpriifen (siehe Betriebsanleitung Bremse)
Durchgang der Magnetspule tiberpriifen

Komponenten auf Leichtgdngigkeit Uiberpriifen, ggf. Fremdkérper
entfernen

e Motor abkiihlen lassen

— Belastung durch gréRere Hochlaufzeiten reduzieren
e Einstellungen am Antriebsregler liberpriifen
e Belastung durch groRere Hochlaufzeiten reduzieren

2 Phasen der Motorleitung
und
Anschliisse +COS/-COS des Resolveranschlusses tauschen

2 Phasen der Motorleitung
oder
Anschliisse +COS/-COS des Resolveranschlusses tauschen

Verbindung liberpriifen, neue Palkfeder einlegen, ggf. Reparatur
durch Hersteller

Reparatur durch Hersteller
Schirmung und Erdung iiberpriifen (Kap. B)

Verstarkungen der Regler anpassen (siehe Betriebsanleitung
Antriebsregler)

Nachwuchten

Maschinensatz neu ausrichten, ggf. Fundament tberpriifen
Schraubverbindungen kontrollieren und sichern

ggf. Reparatur durch Hersteller

ggf. Reparatur durch Hersteller

e Belastung liberpriifen und ggf. durch gréRere Hochlaufzeiten

reduzieren
e Wicklungstemperatur kontrollieren (Kap. F1)

Oberfldche und Kiihlrippen der Antriebe reinigen

BA 13.0008 -DE 2.1
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Lenze Service GmbH
Breslauer StraRe 3
D-32699 Extertal
Germany

0080 00 / 24 4 68 77 (24 h helpline)
+49 (0)51 54 / 82-13 96
Service@Lenze.de
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